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Dear customer,
We are delighted that you have chosen a high-quality product
from our company.

1 About These Instructions

These instructions are original operating instructions as
outlined in the EC Directive 2006/42/EC. Read through all of
the instructions carefully, as they contain important
information about the product. Pay attention to and follow the
instructions provided, particularly the safety instructions and
warnings.

Please keep these instructions in a safe place and make sure
that they are available to all users at all times.

1.1 Further applicable documents

The following documents for safe handling and maintenance
of the gate system must be placed at the disposal of the end
user:

® These instructions

e The enclosed test log book

e The gate instructions

1.2 Warnings used

The general warning symbol indicates a danger
that can lead to injury or death. In the text, the general
warning symbol will be used in connection with the caution
levels described below. In the illustrated section, an
additional instruction refers back to the explanation in the
text.

Indicates a danger that leads directly to death or serious
injuries.

A WARNING
Indicates a danger that can lead to death or serious injuries.

A CAUTION

Indicates a danger that can lead to minor or moderate
injuries.

ATTENTION

Indicates a danger that can lead to damage or destruction
of the product.

1.3 Definitions used

Hold-open phase

Waiting phase at the OPEN end-of-travel position before the
gate closes when using the automatic timer.

Automatic timed closing

Automatic timed closing of the gate following elapse of a set
phase after reaching the OPEN end-of-travel position.

DIL switches

Switches on the control circuit board for setting the control.

Through-traffic photocell

When the gate is passed through, the photocell stops the
hold-open phase and sets it to a preset value.
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Leaf A/traffic leaf

The traffic leaf in double-leaf systems that is opened for
pedestrian traffic.

Leaf B/fixed leaf

In double-leaf systems, the leaf that is opened and closed
along with the traffic leaf to open or close a passage.

Leaf offset

The leaf offset ensures the correct closing order if the fittings
overlap.

Impulse control/impulse operation

With each push of the button, the gate is started against the
previous direction of travel, or the motion of the gate is
stopped.

Force learning run

The forces necessary for gate travel are taught in during this
learning run.

Normal cycle

Gate movement with the taught-in travel distances and
forces.

Reference run

Gate travel towards the CLOSE end-of-travel position in order
to reset the home position (e.g. after a power failure).

Reversing cycle/safety reversal

Gate travel in the opposite direction when the safety device or
force limit is activated.

Reversal limit

If a safety device is activated, gate travel is triggered in the
opposite direction (reverse cycle) up to the reversal limit
(max. 50 mm) shortly before the CLOSE end-of-travel
position. If this limit is passed, no reversal occurs to ensure
that the gate reaches the end-of-travel position without
disrupting travel.

Distance learning cycle

Gate travel with which the operator is taught the path of
travel.

Press-and-hold travel

The gate travels only as long as the respective buttons are
pressed.

Pre-warning time

The time between the travel command (impulse)/end of the
hold-open phase and the start of travel.

Factory reset

Resetting the taught-in values to the delivery status/ex factory
setting

1.4 Symbols and abbreviations used

The illustrated section shows how to fit an operator on a
single-leaf or double-leaf hinged gate.

NOTE:

All dimensions in the illustrated section are in [mm].

Some figures include this symbol with a reference to a section

of the text. There you will find important information on the
fitting and operation of the hinged gate operator.
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In the example, 2.2 means:

=

See text section 2.2

In addition, in both the text section and the illustrated section
at the points where the operator menus are explained, the
following symbol is shown that indicates the factory settings:

~
-

Factory setting

1.5 Abbreviations used

2.3 Fitter qualification

Only correct fitting and maintenance in compliance with the
instructions by a competent/specialist company or a
competent/qualified person ensures safe and flawless
operation of the system. According to EN 12635, a specialist
is a person with suitable training, specialist knowledge and
practical experience sufficient to correctly and safely fit, test,
and maintain a gate system.

24 Safety instructions for fitting, maintenance,
repairs and disassembly of the gate system

/A\ WARNING

Danger of injury due to unexpected gate travel
»  See warning in section 10

Colour code for cables, single conductors and
components

The abbreviations of the colours for identifying the cables,
conductors and components comply with the international
colour code according to IEC 757:

BK Black RD Red
BN Brown WH White
GN Green YE Yellow
Article designations
EL 31 One-way photocell with
monitoring
EL 301 Dynamic two-wire photocell
HE 2 2-channel receiver
HNA Qutdoor Emergency battery
HSM 4 4-button mini hand
transmitter
UAP 1 Universal adapter print
2 A Safety Instructions
21 Intended use

The hinged gate is designed and intended exclusively for the
operation of smooth-running hinged gates in the domestic,
non-commercial sector. The maximum permissible gate size
and maximum weight must not be exceeded. The gate must
be easy to open and close by hand.

The fitting set for lifting hinges (accessories) must always be
used on gates with a gradient or slope (max 6°) (see also
section 3.2.5).

Regional wind loads must be taken into account if using gate
infills (EN 13241-1).

Note the manufacturer's specifications regarding the gate and
operator combination. Potential hazards as outlined in

DIN EN 13241-1 are avoided by construction and fitting
according to our guidelines.

Gate systems that are located in a public area and only have
one protective device, such as a force limit, may only be
operated under supervision.

2.2 Inappropriate use

Use in the commercial sector is prohibited. The operator is
not designed for use with sluggish gates.

Fitting, maintenance, repairs, and disassembly of the gate

system and gate operator must be performed by a specialist.

» In the event of a failure of the gate system or the
operator, a specialist must be commissioned immediately
for the inspection or repair work.

2.5 Safety instructions for fitting

The specialist carrying out the work must ensure that
installation is conducted in compliance with the prevailing
national job safety rules and regulations and those governing
the operation of electrical equipment. The relevant national
directives must be observed. Potential hazards as outlined in
DIN EN 13241-1 are avoided by construction and fitting
according to our guidelines.

After fitting has been completed, the installer of the gate
system must declare conformity with DIN EN 13241-1 in
accordance with the scope of application.

/\ DANGER

Mains voltage

»  See warning in section 3.4

/A\ WARNING

Danger of injury due to damaged components
»  See warning in section 3.1

Unsuitable fixing material
»  See warning in section 3.2

Danger of injury due to unwanted gate travel
»  See warning in section 3.3
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2.6 Safety instructions for initial start-up and for
operation

/\ WARNING

Danger of injury during gate travel
»  See warning in section 4

Danger of injuries due to faulty safety equipment
»  See warning in section 4.1.6 / 4.2.10/5.1.6 and
section 5.2.8

Danger of injury due to too-high force limit
» See warning in section 7.1.1

2.7 Safety instructions for using the hand
transmitter

/\ WARNING

Danger of injury during gate travel
»  See warning in section 8.1

A cauTioN

Danger of injuries due to unintended gate travel
» See warning in section 8.1

2.8 Safety instructions for inspection and
maintenance

/\ WARNING

Danger of injury due to unexpected gate travel
»  See warning in section 10

2.9 Approved safety equipment

Safety relevant functions or components of the control, such
as the power limit, external photocells, when installed, have

been designed and approved in accordance with category 2,
PL "c" of EN ISO 13849-1:2008.

/\ WARNING

Danger of injuries due to faulty safety equipment
» See warning in section 4.1.6 / 4.2.10/5.1.6 and
section 5.2.8
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3 Fitting

3.1 Preparation for fitting

A WARNING

Danger of injury due to damaged components

A fault in the gate system or an incorrectly aligned gate may

lead to serious injuries!

» Do not use the gate system if repair or adjustment
work must be conducted!

» In addition, check the entire gate system (gate pivots,
bearings, springs and fastenings) for wear and possible
damage.

»  Check for the presence of rust, corrosion, and cracks.

»  For your own safety, only have a specialist conduct
maintenance and repair work!

Before installing the operator and in the interests of personal
safety, make sure that any necessary repairs to the gate
system are carried out by a qualified specialist.

Only correct fitting and maintenance in compliance with the

instructions by a specialist company or qualified person

ensures safe and flawless operation of the system.

The specialist carrying out the work must ensure that

installation is conducted in compliance with the prevailing

national job safety rules and regulations and those governing
the operation of electrical equipment. The relevant national
directives must be observed. Potential hazards are avoided
by construction and fitting according to our guidelines.

»  Prior to fitting, deactivate or completely disassemble any
mechanical locks not needed for power operation of the
gate. This includes in particular any locking mechanisms
connected with the gate lock.

» In addition, check that the gate is in a flawless
mechanical condition, so that it can be easily operated
manually and opens and closes properly (EN 12604).

» Change to the illustrated section for the fitting and
initial operation. Observe the respective text section
when you are prompted to by the symbol for the text
reference.

3.2 Fitting the gate operator

/\ WARNING

Unsuitable fixing material

Use of unsuitable fixing material may mean that the

operator is insecurely attached and could come loose.

» The fitter must check that the fitting materials supplied
are suitable for the purpose and the intended fitting
location.

»  Only use the provided fixing materials (plugs) in
concrete > B15 (see figures 2.2/3.1).

NOTE:

Contrary to the illustrated section, use the appropriate
connectors with different hole depths for other gate types
(e.g. for timber gates use woodscrews).

Contrary to the illustrated section, the required core hole
diameter may vary depending on material thickness or
strength. The required diameter may be & 5.0 - 5.5 mm for
aluminium and @ 5.7 - 5.8 mm for steel.
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3.2.1 Establishing the fitting dimensions
1. Determine dimension e, see figure 1.
2. Determine dimension B in the table in figure 1:
a. In column e, select the row that is closest to
dimension e.
b. Select the required minimum opening angle in this
row.
c. Find dimension B at the top.

3.2.2 Fitting principles for complying with the

operating forces

In accordance with DIN EN 12453/12445, the operating forces

are complied with if you observe the following points:

e In the table in figure 1, select a combination of
dimensions A and B from the section shaded in grey
(preferred section).

e The centre of gravity for the gate must be in the centre of
the gate (maximum permissible deviation + 20%).

e A sound-absorbing seal DP 2 * (article no. 436 304) with
the relevant C-profile is fitted to the closing edge(s).

e  The operator is programmed for slow travel speed (see
section 7.4.7).

e The reversal limit at max. 50 mm opening width is
checked and maintained over the entire length of the
main closing edge (see section 7.4.4).

e These fitting instructions have been observed.

3.2.3 Fitting principles for a long service life

The operator will have a long service life if the following

conditions are met:

e  Gate travel is smooth.

e The preferred section (see figure 1) has been selected.

e  For uniform gate travel speed, dimensions A and B
should be as close as possible; do not exceed a
max. difference of 40 mm.

e The gate travel speed has a direct influence on the
resulting forces. They should be kept as low as possible
at the gate closing edge(s).

— If possible, use the entire spindle stroke

— Alarger dimension A reduces the speed at the gate
closing edge in the CLOSE direction

— Alarger dimension B reduces the speed at the gate
closing edge in the OPEN direction

— Always select a large dimension B if you want a large
gate opening angle. The operator must be
programmed for slow speed (see section 7.4.7).

e  The max. gate opening angle decreases with a larger

dimension A.

— For a large gate opening angle and small
dimension A, the operator must be programmed for
slow speed.

e To reduce the overall forces on the spindle, dimension A
and the distance between the pivot point of the gate and
the spindle attachment to the gate must be as large as

possible.

NOTES:

e  Selecting an unnecessarily large opening angle will impair
gate travel.

e |f you cannot find a suitable dimension A(e), use a
different hole pattern on the post fitting or backfill the
post fitting.

*  The values indicated in the table in figure 1 are only
guidelines.

* Accessory, not included as standard equipment!

3.24 Attaching the fittings

The fittings provided are galvanized and prepared for
after-treatment. Special fittings are available as accessories.

Stone or concrete posts

Observe the recommendations for plug hole edge distances.
For the plugs included in the delivery, the minimum distance
is one plug length.

Turn the plugs so that the direction the plug spreads is
parallel to the edge.

Adhesive bond anchors, which allow a grub screw to be glued
into the brickwork free of tension, offer an even better hold.

For masonry posts, the post bracket should be fitted or
welded to a large steel plate that is screwed onto and covers
multiple bricks.

An angle plate that goes around the edge of the post is also
good for fitting.
Steel posts

Check whether the available support is stable enough. If this
is not the case, it must be reinforced.

Using rivet nuts may also be expedient.
The fittings can also be welded on directly.

Wooden posts

The gate hardware must be tightened using through-holes.
Use large steel washers or, even better, a steel plate on the
rear of the post to ensure that it cannot come loose.

3.2.5 Fitting the operator

ATTENTION

Dirt

Drilling dust and chippings from drilling work can lead to
malfunctions.

»  Cover the operator during drilling work.

»  Pay attention that fitting is horizontal, stable and secure
at both the post and gate leaf.

» If necessary, use other suitable connectors. Unsuitable
connectors may not hold up to the forces resulting during
opening and closing.

» The accessory set * (see figure 2.1b), which can be
ordered separately, must be used in hinged gates with
lifting hinges. Figure 2.2 shows how to fit this set.

NOTE:

If using lifting hinges, the gate must be secured against falling
closed (e.g. with a single direction brake cylinder, tension
spring, etc.).

To fit the hinged gate operator:

1. Fit the post fitting in accordance with the determined
dimensions, grease the appropriate bolts and fix the
operator (see figure 2.2).

2. Unscrew the linking bar out to the maximum length.

To create a reserve, screw the linking bar back in by

1 rotation (not if dimension e is 150 mm and the operator

is 720 =» 1120 mm or dimension e is 210 mm and the

operator is 820 =» 1320 mm, see figure 2.3).

4. Grease the appropriate bolts, fit the linking bar fitting and
temporarily attach to the gate with a screw clamp
(see figure 2.3).

®
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5. Check the final dimension by manually moving the gate
into the end-of-travel positions while the operator is
disengaged (see figure 2.4).

6. Draw in the drill holes, remove the screw clamp, drill both
holes and fix the linking bar fitting (see figure 2.5).

3.3 Fitting the operator control

/\ WARNING

Danger of injury due to unwanted

gate travel

Incorrect assembly or handling of the

operator may trigger unwanted gate

travel that may result in persons or
objects being trapped

» Follow all the instructions provided
in this manual.

Incorrectly attached control devices

(e.g. buttons) may trigger unwanted gate

travel. Persons or objects may be

trapped as a result.

» Install control devices at a height of
at least 1.5 m (out of the reach of
children).

»  Fit permanently installed control
devices (such as buttons) so that
the entire area of travel of the gate
is visible, but they are still away
from moving parts.

Persons or objects may be trapped if the

installed safety equipment fails.

» In accordance with BGR 232, install
at least one clearly visible and easily
accessible emergency command
unit (emergency OFF) near the gate
so the gate can be brought to a
standstill in the case of danger
(see section 7.3.3)

To fit the operator control:

1. Loosen the four screws to remove the cover on the
operator control.

2. Fit the four feet on the operator control (see figure 3.1).

3. Fit the operator control as shown in figure 3.1.

3.3.1 Fixing the warning sign

Fix the sign warning about getting trapped in a noticeable
place or near the permanently installed operator buttons.
» See figure 4

3.4 Mains voltage

/\ DANGER

Mains voltage

Contact with the mains voltage presents the danger of a

deadly electric shock.

For that reason, observe the following warnings under all

circumstances:

»  Electrical connections may only be made by a qualified
electrician.

» The on-site electrical installation must conform to the
applicable protective regulations (230/240 V AC,
50/60 Hz)!

»  Ensure that the national regulations governing the
operation of electrical equipment are complied with.

» Before undertaking any electrical work, disconnect the
system from the mains supply and ensure that it
cannot be inadvertently turned on.

ATTENTION

External voltage on the connecting terminals

External voltage on the connecting terminals of the control

will destroy the electronics.

» Do not apply any mains voltage (230/240 V AC) to the
connecting terminals of the control.

/\ WARNING

Danger of injury due to unexpected gate travel

Unexpected gate travel can result when the emergency

battery is still connected despite the mains plug being

pulled out.

»  Pull out the mains plug and the plug of the emergency
battery when performing all work on the gate system.

ATTENTION

Moisture

Penetrating moisture may damage the control.

»  Protect the control from moisture when you open the
control housing.

» The operator control must be fit vertically and with the
cable fixings towards the bottom.

»  To retrofit cable fixings, punch through the pre-stamped
break points, making sure that the cover is closed first.

» The length of the connection cable between the operator
and control may be max. 40 m.
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To prevent malfunctions:

» The connection cables of the operator (24 V DC) must be
laid in a separate installation system from the other
supply cables (230 V AC).

» If laying cables in the ground, use an underground cable
(NYY) for all cables (see figure 3).

» If laying cables in the ground as an extension, the
connection to the control cables must be in a spray-
water protected junction box (IP 65, to be provided on
site).

»  All the cables must be inserted into the control unit from
below and free from distortion.

3.5 Connecting the operators
3.5.1 Operator connection with a single-leaf gate
system

Fit the operator cables to the leaf A plug as shown in
figure 5.2.

3.5.2 Operator connection with a double-leaf gate
system without threshold

» See figure 5.3a

Connect the leaf that opens first or the traffic leaf to the leaf A
plug. The operator cable for the other leaf is connected to the
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leaf B plug. If the leaf sizes vary, the smaller leaf is the traffic
leaf or leaf A.

3.5.3 Operator connection with a double-leaf gate
system with threshold

» See figure 5.3b

For gates with a threshold, the first leaf that opens is the
traffic leaf or leaf A and is connected to the leaf A plug. The
operator cable for the other leaf is connected to the leaf B
plug in accordance with figure 5.3.

4 Initial Start-Up of Basic Equipment,
Gate System Recording the CLOSE
End-of-Travel Position via the Limit
Switch (Factory Setting)

/\ WARNING

Danger of injury during gate travel
If people or objects are in the area
around the gate while the gate is in
motion, this can lead to injuries or
damage.

»  Children are not allowed to play

"‘T"WW near the gate system.
>

Make sure that no persons or
objects are in the gate's travel
range.

Make sure that no persons or

objects are located between the

gate and the operator mechanics.

»  If the gate has only one safety
feature, only operate the gate
operator if you are within sight of
the gate's area of travel.

»  Monitor the gate travel until the gate
has reached the end-of-travel
position.

»  Only drive or pass through remote

control gate systems if the gate is in

the OPEN end-of-travel position!

4.1 Single-leaf gate system

4.1.1 Activating the integrated limit switch

Before teaching in the end-of-travel positions, check that the
limit switch is activated. Make sure that the BN/WH wires of
the limit switch are connected at plug 5/6 (see Figure 5.5a).

4.1.2 Signal aids for the limit switch setting

The option relay has the same function as the red LED RT
during set-up, i.e. the limit switch is not actuated if the LED is
illuminated. If a lamp is connected to the option relay, the limit
switch setting can be seen from afar (lamp/LED RT off = limit
switch actuated, see Figures 7a.2).

4.1.3 Preparations
» See Figures 7a/7a.1

1. Uncouple leaf A and open approx. 1 m.
2. Set all DIL switches to OFF.

3. Connect the power supply.

4. DIL switch 1 to ON = single-leaf system
5. DIL switch 4 to ON = set-up mode.

10

a. Green LED GN flashes = set-up mode
b. Red LED RT illuminated = limit switch not actuated

4.1.4 Mechanically pre-setting the CLOSE end-of-

travel position:

1. Slowly close leaf A by hand. If the limit switch is
actuated, the LED RT (or lamp connected to the option
relay) goes out.

2. If the position of the limit switch does not correspond to
the desired position, it can be changed at the adjusting
screw using a 3 mm Allen key (see Figure 7a.2):

a. CLOSE end-of-travel position further in the CLOSE
direction: Turn the adjusting screw in increments
towards +.

b. CLOSE end-of-travel position further in the OPEN
direction: Turn the adjusting screw in increments
towards -.

c. At the same time, carefully move the limit switch
cable in the appropriate direction to support it.

d. Open and close the leaf by hand after every
adjustment to gradually reach the desired end-of-
travel position.

NOTE:

Do not use a cordless screwdriver to readjust. One rotation of
the adjusting screw equals 1 mm on the spindle.

4.1.5 Teaching in the CLOSE end-of-travel position:

1. Open leaf A halfway and couple.

2. Press and hold circuit board button T.

3. In press-and-hold operation, leaf A moves at slow speed
in the CLOSE direction. The gate stops once it reaches
the limit switch and the LED RT goes out.

NOTE:

If the gate moves in the OPEN direction, check the motor
connection (see Figures 5.2), if necessary, connect the motor
correctly, perform a factory reset (see section 9.8) and repeat
the steps described in this section.

4. The gate is now in the CLOSE end-of travel position. If
the position of the closed gate does not correspond to
the desired CLOSE position, a re-adjustment can be
made:

Either manually (uncoupled) in accordance with
steps 1 and 2 or section 4.1.4
or electrically as below:
a. Press circuit board button T until the gate is open a
bit.
b. Adjust as described in section 4.1.4, steps 2a/2b.
c. Press circuit board button T until the LED RT goes
out. The gate will move to the re-adjusted
end-of-travel position and stop.
d. If necessary, repeat steps a to ¢ until the desired
end-of-travel position has been reached.

4.1.6 Teaching in the OPEN end-of-travel position:

» See figure 7a.4

1. Once the CLOSE position has been set, press and hold
circuit board button T and move leaf A into the desired
OPEN position. Then release circuit board button T.

2. If the system overshoots the desired position, press
circuit board button T again to move the leaf back a bit.
The leaf can also be moved forward a bit by pressing
circuit board button T again.

TR10A079 RE/07.2010
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3. Once the desired end-of-travel position is reached, briefly
press circuit board button P; the OPEN end-of-travel
position has now been taught in. The LED GN briefly
flashes quickly and then slowly.

4. DIL switch 4 to OFF
a. The connected safety equipment is activated.

b. Operation via radio is possible

5. Use circuit board button T in press-and-release operation
to trigger three complete gate cycles to teach in the
forces (see section 7.1 and Figure 7a.5).

/\ WARNING

Danger of injuries due to faulty safety equipment

In the event of a malfunction, there is a danger of injuries

due to faulty safety equipment.

»  After the learning runs, the person commissioning the
gate must check the function(s) of the safety
equipment as well as the settings (see section 7.2).

The system is ready for operation only after this.

4.2 Double-leaf gate system

4.21 Activating the integrated limit switches

Before teaching in the end-of-travel positions, make sure that
the limit switches are activated. Make sure that the BN/WH
wires of the limit switch are connected at plug 5/6

(see Figure 5.5a).

4.2.2 Signal aids for the limit switch setting

The option relay has the same function as the red LED RT
during set-up, i.e. the limit switch is not actuated if the LED is
illuminated. If a lamp is connected to the option relay, the limit
switch setting can be seen from afar (lamp/LED RT off = limit
switch actuated, see Figure 7b.2).

4.2.3 Preparations (leaf A):

» See Figures 7b.1

1. Uncouple leaf A and open approx. 1 m.

2. Leaf B must be closed, otherwise uncouple leaf B, move
it into the CLOSE position, and re-couple the leaf.

3. Set all DIL switches to OFF.

Connect the power supply

5. DIL switch 4 to ON = set-up mode.
a. Green LED GN flashes = set-up mode
b. Red LED RT illuminated = limit switch not actuated

>

4.2.4 Mechanically pre-setting the CLOSE end-of-
travel position (leaf A):

1. Slowly close leaf A by hand. If the limit switch is
actuated, the LED RT (or lamp connected to the option
relay) goes out.

2. If the position of the limit switch does not correspond to
the desired position, it can be changed at the adjusting
screw using a 3 mm Allen key (see Figure 7b.2):

a. CLOSE end-of-travel position further in the CLOSE
direction: Turn the adjusting screw in increments
towards +.

b. CLOSE end-of-travel position further in the OPEN
direction: Turn the adjusting screw in increments
towards -.

c. At the same time, carefully move the limit switch
cable in the appropriate direction to support it.
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d. Open and close the leaf by hand after every
adjustment to gradually reach the desired end-of-
travel position.

NOTE:

Do not use a cordless screwdriver to readjust. One rotation of
the adjusting screw equals 1 mm on the spindle.

4.2.5 Teaching in the CLOSE end-of-travel position
(leaf A):

See figure 7b.3

Open leaf A halfway and couple.

Press and hold circuit board button T.

In press-and-hold operation, leaf A moves at slow speed

in the CLOSE direction. The gate stops once it reaches

the limit switch and the LED RT goes out.

Lol 4

NOTE:

If the gate moves in the OPEN direction, check the motor
connection (see Figures 5.3), if necessary, connect the motor
correctly, perform a factory reset (see section 9.8) and repeat
the steps described in this section.

4. The gate is now in the CLOSE end-of travel position.
If the position of the closed gate does not correspond to
the desired CLOSE position, a re-adjustment can be
made:
Either manually (uncoupled) in accordance with
steps 1 and 2 or section 4.2.4
or electrically as below:
a. Press circuit board button T until the gate is open a
bit.
b. Adjust as described in section 4.2.4, steps 2a/2b.
c. Press circuit board button T until the LED RT goes
out. The gate will move to the re-adjusted
end-of-travel position and stop.
d. If necessary, repeat steps a to ¢ until the desired
end-of-travel position has been reached.

4.2.6 Teaching in the OPEN end-of-travel position
(leaf A):

» See figure 7b.4

1. Once the CLOSE position has been set, press and hold
circuit board button T and move leaf A into the desired
OPEN position. Then release circuit board button T.

2. If the system overshoots the desired position, press
circuit board button T again to move the leaf back a bit.
The leaf can also be moved forward a bit by pressing
circuit board button T again.

3. Once the desired end-of-travel position is reached, briefly
press circuit board button P; the OPEN end-of-travel
position has now been taught in. The LED GN briefly
flashes quickly and then slowly.

4.2.7 Preparations (leaf B):
» See Figures 7b.5
1. Uncouple leaf B and open approx. 1 m.

2. DIL switch 3 to ON = Teach-in double leaf operation for
leaf B.
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4.2.8 Mechanically pre-setting the CLOSE
end-of-travel position (leaf B):

1. Slowly close leaf B by hand. If the limit switch is
actuated, the LED RT (or lamp connected to the option
relay) goes out.

2. If the position of the limit switch does not correspond to
the desired position, it can be changed at the adjusting
screw using a 3 mm Allen key (see Figure 7b.6):

a. CLOSE end-of-travel position further in the CLOSE
direction: Turn the adjusting screw in increments
towards +.

b. CLOSE end-of-travel position further in the OPEN
direction: Turn the adjusting screw in increments
towards -.

c. At the same time, carefully move the limit switch
cable in the appropriate direction to support it.

d. Open and close the leaf by hand after every
adjustment to gradually reach the desired
end-of-travel position.

NOTE:

Do not use a cordless screwdriver to readjust. One rotation of
the adjusting screw equals 1 mm on the spindle.

4.2.9 Teaching in the CLOSE end-of-travel position
(leaf B):

See figure 7b.7

Open leaf B halfway and couple.

Press and hold circuit board button T.

In press-and-hold operation, leaf B moves at slow speed

in the CLOSE direction. The gate stops once it reaches

the limit switch and the LED RT goes out.

KN =Y

NOTE:

If the gate moves in the OPEN direction, check the motor
connection (see Figures 5.3), if necessary, connect the motor
correctly, perform a factory reset (see section 9.8) and repeat
the steps described in this section.

4. The gate is now in the CLOSE end-of travel position.
If the position of the closed gate does not correspond to
the desired CLOSE position, a re-adjustment can be
made:
Either manually (uncoupled) in accordance with
steps 1 and 2 or section 4.2.8
or electrically as below:

a. Press circuit board button T until the gate is open a
bit.

b. Adjust as described in section 4.2.8, steps 2a/2b.

c. Press circuit board button T until the LED RT goes
out. The gate will move to the re-adjusted end-of-
travel position and stop.

d. If necessary, repeat steps a to ¢ until the desired
end-of-travel position has been reached.

4.2.10 Teaching in the OPEN end-of-travel position

(leaf B):

» See figure 7b.8

1. Once the CLOSE position has been set, press and hold
circuit board button T and move leaf B into the desired
OPEN position. Then release circuit board button T.

2. If the system overshoots the desired position, press
circuit board button T again to move the leaf back a bit.
The leaf can also be moved forward a bit by pressing
circuit board button T again.
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3. Once the desired end-of-travel position is reached, briefly
press circuit board button P; the OPEN end-of-travel
position has now been taught in. The LED GN briefly
flashes quickly and then slowly.

Set DIL switch 3 to OFF.

5. Set DIL switch 4 to OFF.

a. The connected safety equipment is activated.
b. Operation via radio is possible.

6. Use circuit board button T in press-and-release operation
to trigger three complete gate cycles to teach in the
forces (see section 7.1 and Figure 7b.9).

a. The forces have been taught in if LED GN is
illuminated.

7. If necessary, set the leaf offset function
(see section 4.2.11).

»

/A WARNING

Danger of injuries due to faulty safety equipment

In the event of a malfunction, there is a danger of injuries

due to faulty safety equipment.

»  After the learning runs, the person commissioning the
gate must check the function(s) of the safety
equipment as well as the settings (see section 7.2).

The system is ready for operation only after this.

4.2.11 With/without leaf offset and size of leaf offset
» See Figures 9.1/9.2

In double-leaf gate systems with a threshold, the leaves may
collide during travel. This is why the leaf offset must be
activated after the teach-in process!

To ensure that the leaves do not collide during travel in a
double-leaf gate system, a large leaf offset is expedient in
asymmetrical gates with a threshold whereas a small leaf
offset suffices for symmetrical gates with a threshold.

Setting the leaf offset function:
1. Set the leaf offset function with DIL switch 2:
20N Without leaf offset:

Leaf A and B open and close
simultaneously.

2 OFF With leaf offset:
Leaf A opens before leaf B; leaf B closes
E before leaf A.

2. Set the size of the leaf offset with DIL switch 3:
30N Teach in leaf B/small leaf offset
3 OFF

Teach in leaf A/large leaf offset

ke

TR10A079 RE/07.2010



ENGLISH

5 Initial Start-Up of Basic Equipment,
Gate System Recording the CLOSE
End-of-Travel Position via
Mechanical End Stops or an Electric
Lock

/\ WARNING

Danger of injury during gate travel
LIS If people or objects are in the area
Jﬁw around the gate while the gate is in
~| | motion, this can lead to injuries or
damage.

»  Children are not allowed to play
_ "Tll ”.W" near the gate system.
>
|

Make sure that no persons or
objects are in the gate's travel
range.

Make sure that no persons or

objects are located between the

gate and the operator mechanics.

» If the gate has only one safety
feature, only operate the gate
operator if you are within sight of
the gate's area of travel.

»  Monitor the gate travel until the gate
has reached the end-of-travel
position.

»  Only drive or pass through remote

control gate systems if the gate is in

the OPEN end-of-travel position!

NOTE:

We recommend fitting a mechanical end stop for the CLOSE
end-of-travel position. This has the following advantages:

e The leaves are positioned tightly against the end stop
and cannot be moved by the wind.

e An electric lock provides the system with additional
protection against vandalism.

¢ In double-leaf systems, the two leaves are exactly flush
with each other in the CLOSE end-of-travel position.

5.1 Single-leaf gate system
5.1.1 Fitting the end stops

5.1.2 Deactivating the integrated limit switch

The integrated limit switch must be deactivated before
teaching in the end-of-travel positions via the mechanical end
stops. Make sure that a wire jumper (to be provided on site) is
connected at plug 5/6 instead of the BN/WH wires of the limit
switch (see Figure 5.5b).

5.1.3 Fitting and connecting the electric lock *
» See Figure 6

The polarity does not have to be taken into account if
connecting electric locks from the accessory list.

5.1.4 Preparations

» See Figures 8a/8a.1

1. Uncouple leaf A and open approx. 1 m, re-couple leaf.
2. Set all DIL switches to OFF.

3. Connect the power supply.

* Accessory, not included as standard equipment!
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4. DIL switch 1 to ON = single-leaf system
5. DIL switch 4 to ON = set-up mode
a. Green LED GN flashes = set-up mode
b. Red LED RT is illuminated

5.1.5 Teaching in the CLOSE end-of-travel position

» See Figure 8a.2

1. Press and hold circuit board button T. Leaf A moves in
the CLOSE direction, comes to a standstill at the end
stop, and the motor switches off.

2. Release circuit board button T.
The gate is now in the CLOSE end-of-travel position.
The LED RT remains on after the end-of-travel position
has been recorded.

NOTE:

If the gate moves in the OPEN direction, check the motor
connection (see Figure 5.2), if necessary, connect the motor
correctly, perform a factory reset (see section 9.8) and repeat
the steps described in this section.

5.1.6 Teaching in the OPEN end-of-travel position

» See Figure 8a.2

1. Press and hold circuit board button T and move leaf A
into the desired OPEN position. Release circuit board
button T.

2. If the system overshoots the desired position, press
circuit board button T again to move the leaf back a bit.
The leaf can also be moved forward a bit by pressing
circuit board button T again.

3. Once the desired end-of-travel position is reached, briefly
press circuit board button P; the OPEN end-of-travel
position has now been taught in. The LED GN briefly
flashes quickly and then slowly.

4. DIL switch 4 to OFF
a. The connected safety equipment is activated.

b. Operation via radio is possible.

5. Use circuit board button T in press-and-release operation
to trigger three complete gate cycles to teach in the
forces (see section 7.1 and Figure 8a.3).

a. The forces have been taught in if LED GN is
illuminated.

/\ WARNING

Danger of injuries due to faulty safety equipment

In the event of a malfunction, there is a danger of injuries

due to faulty safety equipment.

»  After the learning runs, the person commissioning the
gate must check the function(s) of the safety
equipment as well as the settings (see section 7.2).

The system is ready for operation only after this.

5.2 Double-leaf gate system
5.2.1 Fitting the end stops

5.2.2 Deactivating the integrated limit switches

The integrated limit switches must be deactivated before
teaching in the end-of-travel positions via the mechanical end
stops. Make sure that a wire jumper (to be provided on site) is
connected at plug 5/6 instead of the BN/WH wires of the limit
switch (see Figure 5.5b).
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5.2.3 Fitting and connecting electric locks *
» See Figure 6

The polarity does not have to be taken into account if
connecting electric locks from the accessory list.

5.2.4 Preparations
» See Figures 8b/8b.1
1. Uncouple leaf A and open approx. 1 m, re-couple leaf.
2. Leaf B must be closed, otherwise uncouple leaf B, move
it into the CLOSE position, and re-couple leaf.
3. Set all DIL switches to OFF.
Connect the power supply.
5. DIL switch 4 to ON = set-up mode
a. Green LED GN flashes = set-up mode
b. Red LED RT is illuminated

»

5.2.5 Teaching in the CLOSE end-of-travel position
(leaf A):

» See Figure 8b.2

1. Press and hold circuit board button T. Leaf A moves in
the CLOSE direction, comes to a standstill at the end
stop, and the motor switches off.

2. Release circuit board button T.
The gate is now in the CLOSE end-of-travel position.
The LED RT remains on after the end-of-travel position
has been recorded.

NOTE:

If the gate moves in the OPEN direction, check the motor
connection (see Figure 5.3), if necessary, connect the motor
correctly, perform a factory reset (see section 9.8) and repeat
the steps described in this section.

5.2.6 Teaching in the OPEN end-of-travel position
(leaf A)

» See Figure 8b.2

1. Press and hold circuit board button T and move leaf A
into the desired OPEN position. Release circuit board
button T.

2. If the system overshoots the desired position, press
circuit board button T again to move the leaf back a bit.
The leaf can also be moved forward a bit by pressing
circuit board button T again.

3. Once the desired end-of-travel position is reached, briefly
press circuit board button P; the OPEN end-of-travel
position has now been taught in. The LED GN briefly
flashes quickly and then slowly.

5.2.7 Teaching in the CLOSE end-of-travel position
(leaf B):

» See Figures 8b.3/8b.4

1. Uncouple leaf B and open approx. 1 m, re-couple leaf.
DIL switch 3 to ON = Teach-in double leaf operation for
leaf B.

3. Press and hold circuit board button T. Leaf B moves in
the CLOSE direction, comes to a standstill at the end
stop, and the motor switches off.

4. Release circuit board button T.

The gate is now in the CLOSE end-of-travel position.
The LED RT remains on after the end-of-travel position
has been recorded.

* Accessory, not included as standard equipment!
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NOTE:

If the gate moves in the OPEN direction, check the motor
connection (see Figure 5.3), if necessary, connect the motor
correctly, perform a factory reset (see section 9.8) and repeat
the steps described in this section.

5.2.8 Teaching in the OPEN end-of-travel position
(leaf B)

» See Figure 8b.4

1. Press and hold circuit board button T and move leaf B
into the desired OPEN position. Release circuit board
button T.

2. If the system overshoots the desired position, press
circuit board button T again to move the leaf back a bit.
The leaf can also be moved forward a bit by pressing
circuit board button T again.

3. Once the desired end-of-travel position is reached, briefly
press circuit board button P; the OPEN end-of-travel
position has now been taught in. The LED GN briefly
flashes quickly and then slowly.

4. Set DIL switch 3 to OFF.

5. Set DIL switch 4 to OFF.

a. The connected safety equipment is activated.
b. Operation via radio is possible.

6. Use circuit board button T in press-and-release operation
to trigger three complete gate cycles to teach in the
forces (see section 7.1 and Figure 8b.5).

a. The forces have been taught in if LED GN is
illuminated.

7. If necessary, set the leaf offset function
(see section 5.2.9).

/\ WARNING

Danger of injuries due to faulty safety equipment

In the event of a malfunction, there is a danger of injuries

due to faulty safety equipment.

»  After the learning runs, the person commissioning the
gate must check the function(s) of the safety
equipment as well as the settings (see section 7.2).

The system is ready for operation only after this.

5.2.9 With/without leaf offset and size of leaf offset
» See Figures 9.1/9.2

In double-leaf gate systems with a threshold, the leaves may
collide during travel. This is why the leaf offset must be
activated after the teach-in process!

To ensure that the leaves do not collide during travel in a
double-leaf gate system, a large leaf offset is expedient in
asymmetrical gates with a threshold whereas a small leaf
offset suffices for symmetrical gates with a threshold.

Setting the leaf offset function:
1. Set the leaf offset function with DIL switch 2:02-en
20N Without leaf offset:

Leaf A and B open and close
simultaneously.

2 OFF With leaf offset:
Leaf A opens before leaf B; leaf B closes
E before leaf A.

TR10A079 RE/07.2010
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2. Set the size of the leaf offset with DIL switch 3:

3 ON Teach in leaf B/small leaf offset

3 OFF Teach in leaf A/large leaf offset

6 Gate systems that open outwards
» See figure 16

6.1 Connecting the operators
» See figures 16.2/16.3a/b

Fit the operator cables to the leaf A/leaf B plug as shown in
figure 16.2/16.3.

6.2 Using end stops

We recommend using end stops, as the limit switch cannot
be set over the entire spindle stroke. The integrated limit
switch must be deactivated for this (see section 5.1.2).

6.3 Using limit switches
» See figure 16.1

With gates that open outwards, the limit switch must be set in
the direction of the operator motor, as the spindle has to
retract in this case for the gate to move to the CLOSE end-of-
travel position. Using a 3 mm Allen key, move the limit switch
in the indicated direction as shown in figure 16.1.

NOTE:

Do not use a cordless screwdriver to adjust. One rotation of
the adjusting screw equals 1 mm on the spindle. The limit
switch is not adjustable over the entire spindle stroke!

6.4 Teaching in the end-of-travel positions and
forces

The end-of-travel positions are taught in as described in

sections 5.1 /5.2 and the forces as described in section 7.1.

7 Further Work

71 Force learning runs

Once the end-of-travel positions have been taught in or after
specific changes, the forces must be taught in again. The
gate must be closed and two uninterrupted gate cycles must
take place, throughout which none of the safety equipment
may be activated. Recording the forces takes place
automatically by press-and-release operation in both
directions, i.e. once an impulse has been given, the operator
causes the gate to travel to the end-of-travel position. The
LED GN flashes throughout. This LED is steadily illuminated
once the force learning cycles have been completed (see
figure 7a.5/7b.9/8a.3/8b.5).

» Both of the following procedures must be conducted
two times.

Learning the forces to the OPEN end-of-travel position:

»  Press circuit board button T once.
The operator automatically moves into the OPEN
end-of-travel position.

Learning the forces to the CLOSE end-of-travel position:

»  Press circuit board button T once.
The operator automatically moves into the CLOSE
end-of-travel position.
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711 Setting the force limit

Due to special fitting situations, it can, however, happen that
the previously taught-in forces are not high enough which can
then lead to undesired reversing. In such cases, the force limit
can be readjusted with a potentiometer, which is located on
the circuit board and labelled with Kraft F.

A WARNING

Force limit too high

If the force limit has been set too high, the gate will not stop
on time when closing and may trap persons or objects.

» Do not set a force limit that is too high.

The increase in the force limit is a percentage increase in
relation to the taught-in values; in the process, the setting of
the potentiometer denotes the following force increase

(see figure 10):

Full left + 0% force
Centred i

+15% force E
Full right +75% force

To adjust the force limit:

1. Adjust the potentiometer Kraft F in the desired direction.

2. The taught-in force setting must be checked using a
suitable force measuring device to make sure that the
values are permissible within the application scope of the
European Standards EN 12453 and EN 12445 or the
corresponding national regulations.

3. If the measured force is too high when the potentiometer
setting for the force limit is 0%, it can be reduced via a
lower travel speed for normal and slow speed
(see section 7.4.7).

7.2 Connecting safety equipment *

» See figures 11.1/11.2

A 2-wire photocell or monitored or unmonitored photocell can
be connected to both the SE1 and SE2 safety circuits.

A photocell expander * is required to connect two photocells
to one safety circuit.

NOTE:

All safety devices should be connected step-by-step and
tested.

7.21 SE1 safety device in the OPEN direction

SE1 safety device in the OPEN direction. If triggered, brief,
delayed reversing in the CLOSE direction (see figure 11.1)

Electrical connection

Terminal 20 0V (power supply)
Terminal 18 Test signal output
Terminal 73 SE1 switch signal input
Terminal 5 +24 V (power supply)

* Accessory, not included as standard equipment!
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Function selection via the DIL switches

50N 6 ON 2-wire photocell
50N 6 OFF Monitored photocell
5 OFF 6 OFF e Unmonitored photocell

e No safety device: wire
jumper between terminals

bt s

20/73, = delivery condition

7.2.2 SE2 safety device in the CLOSE direction

SE2 safety device in the CLOSE direction. If triggered,
delayed, long reversing up to the OPEN end-of-travel position
(see figure 11.2)

Electrical connection

Terminal 20 0V (power supply)
Terminal 18 Test signal output
Terminal 72 SE2 switch signal input
Terminal 5 +24 \V (power supply)

Function selection via the DIL switches

7 ON 8 ON 2-wire photocell
7 ON 8 OFF Monitored photocell
7 OFF 8 OFF e Unmonitored photocell

* No safety device: wire
jumper between terminals

ks lae

20/72, = delivery condition

7.2.3 SE2 safety device in the CLOSE direction as a
through-traffic photocell

Additional function for the SE2 safety device in the CLOSE

direction as a safety/through-traffic photocell (only with a

monitored photocell, see figure 11.2c/11.2e)

Function selection via the DIL switches

9 ON e Monitored photocell or 2-wire
photocell as a safety device in the
CLOSE direction.

e  Additional through-traffic photocell
function: If the photocell is tripped, the
hold-open phase will be restarted after
it has elapsed and will be shortened
after passage

9 OFF Photocell as a safety device in the CLOSE
direction. If the photocell is tripped, the
Dy hold-open phase will be restarted after it
has elapsed and the set hold-open phase
will start to elapse after passage.
NOTE:

Automatic timed closing can only be activated if at least one
safety device has been activated.
7.3 Connecting additional components/accessories

NOTE:

Loading of the 24 volt supply for the operator by all
accessories: max. 100 mA.
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7.3.1 Connecting a warning lamp *

» See figure 11.3a

A warning lamp (e.g. for warnings before and during gate
travel) or CLOSE limit switch reporting can be connected to
the volt-free contacts on the Option terminal. The voltage to
operate the 24 V lamp (max. 7 W) can be tapped from the
control (terminal 24 V =).

NOTE:

A 230 V warning lamp must have an external supply
(see figure 11.3b).

7.3.2 Connecting external buttons *

» See figure 11.4

One or more buttons with normally open contacts (volt-free or
switching to 0 V), e.g. key switches, can be connected in
parallel, max. cable length 40 m (in a cable system separated
from the 230 V cables).

Single-leaf gate system

Impulse control:

»  First contact to terminal 21

» Second contact to terminal 20

Double-leaf gate system

Impulse control travel command for traffic leaf (A):
»  First contact to terminal 23

» Second contact to terminal 20

Impulse control travel command for traffic leaf (A) and fixed
leaf (B):

»  First contact to terminal 21

» Second contact to terminal 20

NOTE:

If auxiliary voltage is needed for external command units, then
a voltage of +24 V DC is available for this at terminal 5
(against terminal 20 = 0 V).

7.3.3 Connecting a cut-out to stop and/or switch off
the operator (STOP or emergency-OFF circuit) *

» See figure 11.5

This switch immediately stops gate travel and prevents further

gate travel.

A cut-out with normally closed contacts (switching to 0 V or

volt-free) is connected as follows:

1. Remove the wire jumper inserted at the factory between
terminal 12 (STOP or emergency-OFF input) and
terminal 13 (0 V).

2. Connect switching output or first contact at terminal 12
(STOP or emergency-OFF input).

3. Connect 0V (ground) or second contact with terminal 13

V).

7.3.4 Connecting a universal adapter print UAP 1 *
» See figure 11.6
The universal adapter print UAP 1 can be used:

e  For choosing a direction (Open/Close) and a second
opening height via external command units

e For OPEN and CLOSE limit switch reporting

e For the option relay

* Accessory, not included as standard equipment!
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7.3.5 Connecting the emergency battery *
» See figure 11.7

An emergency battery can be connected to this terminal to
temporarily supply the operator during a power failure.

/\ WARNING

Danger of injury due to unexpected gate travel
Unexpected gate travel can result when the emergency
battery is still connected despite the mains plug being
pulled out.

»  Pull out the mains plug and the plug of the emergency

battery when performing all work on the gate system.

7.4 Setting additional functions via the DIL
switches

The control is programmed via the DIL switches.

Before initial start-up, the DIL switches are in factory settings,

i.e. the switches are in the OFF position (see figure 5.1).

Changes to the DIL switch settings are only permissible under

the following conditions:

e  The operator is at rest.

e The warning or hold-open phase is not active.

e The LED GN does not flash.

Set the DIL switches as described below in accordance with

the national regulations, the desired safety equipment and the
on-site conditions.

The following DIL switches must be set:
7.4.1 DIL switch 10/11: automatic timed closing/

pre-warning time/option relay
The functions of the operator (automatic timed closing/5 s
pre-warning time) and the function of the option relay are set
with DIL switch 10 in combination with DIL switch 11.
NOTE:
Automatic timed closing can only be activated if at least one
safety device has been activated.

» See figure 12.1

10 OFF 11 OFF Operator

No special function

E E Option relay

Relay picks up in the CLOSE
end-of-travel position

» See figure 12.2

10 ON 11 OFF Operator
Warning phase for every gate
travel without automatic timed

closing

Option relay
Relay clocks rapidly during the
pre-warning time and normally

during the travel phase

* Accessory, not included as standard equipment!
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» See figure 12.3
10 OFF 11 ON

Operator

Automatic timed closing, pre-
warning time only for
automatic timed closing

Option relay

Relay clocks rapidly during the
pre-warning time, normally
during the travel phase and is
OFF during the hold-open
phase.

» See figure 12.4

10 ON 11 ON Operator
Automatic timed closing, pre-
warning time for each gate

movement

Option relay

Relay clocks rapidly during the
pre-warning time, normally
during the travel phase and is
OFF during the hold-open
phase.

NOTE:

Automatic timed closing is only possible from the OPEN
end-of-travel position. If the force limit is tripped during
closing, the gate briefly reverses in the OPEN direction and
stops. If the photocell is tripped during closing, the gate
reverses into the OPEN end-of-travel position and automatic
timed closing is started again.

74.2 Hold-open phase setting

» See figure 12.5

The OPEN hold-open phase until the gate automatically
closes can be set in 5 stages.

Setting the hold-open phase:

1. Set DIL switch 12 to ON.

12 ON
12 OFF

Setting the hold-open phase
Without function

ks
2. Briefly press circuit board button P to decrease the
hold-open phase.
or
Briefly press circuit board button T to increase the hold-
open phase.

When setting the hold-open phase, the LED RT displays
the following settings:

LED RT Hold-open phase in seconds
1x flashing/ ~
break 30

2x flashing/ | 60
break

3x flashing/ | 90
break

4x flashing/ | 120
break

5x flashing/ | 180
break
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3. Set DIL switch 12 back to OFF to save the set hold-open

phase. LED GN Reversal limit
1x flashing/ | Mini |
743 Impulse during the hold-open phase b)r(eaT(s ng nimum value
> Seefigure 12.6 2x -3x Intermediate value
Here you can set how the system should respond if a control flashing/
impulse occurs during the hold-open phase. break
13 ON * Impulse cancels the hold-open 4x flashing/ ~C
phase break Average value
e Impulse during gate travel stops the Bx -7x Intermediate value
gate flashing/
13 OFF Impulse extends the hold-open phase break
~ 8x flashing/ | Maximum value
E break
4. Only select leaf B with DIL switch 3 in double-leaf gate
7.4.4 Reversal limit systems and repeat step 3 for the other leaf.

» See figure 12.7

If a safety device is activated, gate travel is triggered in the
opposite direction (reverse cycle) up to the reversal limit (max.
50 mm) shortly before the CLOSE end-of-travel position.

If this limit is passed, no reversal occurs to ensure that the
gate reaches the end-of-travel position without disrupting
travel.

During operation in the CLOSE direction with a mechanical
end stop, the system must distinguish between two
possibilities: whether the gate contacts the end stop

(leaf stops) or an obstruction (leaf reverses direction).

When setting for a double-leaf system, make sure that the
selected leaf can travel freely, depending on the threshold.

The limit range can be adjusted in 8 steps.

Setting the reversal limit:
1. Set DIL switch 14 to ON.

14 ON Set reversal limit

14 OFF Without function

e

2. Only select the leaf with DIL switch 3 in double-leaf gate

systems:
3 ON Leaf B/small leaf offset
3 OFF Leaf A/large leaf offset

ks

3. Briefly press circuit board button P to reduce the reversal
limit.
or
Briefly press circuit board button T to increase the
reversal limit.
During the procedure to set the reversal limit, the LED GN
indicates the following:
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5. Set DIL switch 14 back to OFF to store the set reversal
limit(s).

6. Reset DIL switch 3 in accordance with the previously
selected leaf offset (see section 4.2.11/5.2.9).

7.4.5 Changing the starting points for slow speed
(soft stop) when opening and closing

The following prerequisites must be fulfilled before changing
the starting points for slow speed when opening and closing:

e The end-of-travel positions must be set.
e The gate must be in the CLOSE end-of-travel position.
e DIL switch 4 Set-up mode must be OFF.

Without leaf offset:
DIL switch 2 to ON = leaf A and leaf B open and close
simultaneously

Setting the starting points for single-leaf systems:
» See figure 12.8

1. Set DIL switch 15 to ON.

150N
15 OFF

Set the desired starting points

Without function

b

2. Press circuit board button T.
The gate leaf will travel normally in press-and-release
operation in the OPEN direction.

3. When the gate passes the required position for the start
of slow speed, briefly press circuit board button P.
The gate leaf will move at slow speed for the remaining
distance until in the OPEN end-of-travel position.

4. Press circuit board button T.
The gate leaf will travel normally in press-and-release
operation in the CLOSE direction.

5. When the gate passes the required position for the start
of slow speed, briefly press circuit board button P.
The gate leaf will move at slow speed for the remaining
distance until in the CLOSE end-of-travel position.

6. Set DIL switch 15 to OFF.

7. The LED GN flashes to indicate that you must perform
two consecutive force learning runs (see section 7.1).
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Setting the starting points for double-leaf systems:
» See figure 12.8
1. Set DIL switch 15 to ON.

15 ON Set the desired starting points

15 OFF Without function

ke

2. Press circuit board button T.
First gate leaf A (traffic leaf) and then gate leaf B move
normally in press-and-release operation in the OPEN
direction.

3. When gate leaf A passes the required position for the
start of slow speed, briefly press circuit board button P.

4. When gate leaf B passes the required position for the
start of slow speed, briefly press circuit board button P.
Both gate leaves move at slow speed for the remaining
distance until in the OPEN end-of-travel position.

5. Press circuit board button T.
First gate leaf B and then gate leaf A move normally in
press-and-release operation in the CLOSE direction.

6. When gate leaf B passes the required position for the
start of slow speed, briefly press circuit board button P.

7. When gate leaf A passes the required position for the
start of slow speed, briefly press circuit board button P.
Both gate leaves move at slow speed for the remaining
distance until in the CLOSE end-of-travel position.

8. Set DIL switch 15 to OFF.

9. The LED GN flashes to indicate that you must perform
two consecutive force learning runs (see section 7.1).

NOTE:

Changing the starting points for slow speed deletes the
already taught-in forces. After the changes have been made,
the LED GN flashes to signal that the forces must be taught in
again.

Resetting the starting points for slow speed (soft stop) to
the factory setting:
» Set DIL switch 16 to ON and then to OFF.

16 ON Slow travel speed for all runs/delete slow
speed starting points
16 OFF Without function

2%

7.4.6 Setting the slow speed:

The Speed V potentiometer can be used to set the slow
speed in a range of 30-60% of the normal speed.

Setting the slow speed:
» See figure 12.8a
1. Set DIL switch 4 to ON.

4 ON Set-up mode
4 OFF Normal mode in press-and-release
operation
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2. Change the Speed V potentiometer as needed.
Full left 30% speed

Centred i
45% speed

60% speed

Full right

3. Set DIL switch 4 to OFF.
The set value will be taken over.

7.4.7 Slow travel speed

If the measured force is too high when the potentiometer
setting for the force limit is 0%, it can be reduced via a lower
travel speed for normal and slow speed.

To reduce the travel speed:
1. Set DIL switch 16 to ON.

16 ON Slow travel speed for all runs/delete slow
speed starting points
16 OFF Normal travel speed for all runs

2. Perform three successive force learning runs

(see section 7.1).
3. Check the force again with a force measuring device.

8 Radio
8.1 Hand transmitter HSM 4
i /\ WARNING
—I ) Danger of injury during gate travel

|
‘I. Persons may be injured by gate travel if
!k the hand transmitter is actuated.

“||» Make sure that the hand
transmitters are kept away from
children and can only be used by
people who have been instructed
on how the remote-control gate
functions!

»  If the gate has only one safety
feature, only operate the hand
transmitter if you are within sight of
the gate!

»  Only drive or pass through remote
control gate systems if the gate is in
the OPEN end-of-travel position!

» Please note that unwanted gate
cycles may occur if a hand
transmitter button is accidentally
pressed (e.g. if stored in a pocket/
handbag).

A\ cauTioN

Danger of injuries due to unintended gate travel

Unintended gate travel may occur while teaching in the

radio system.

» Pay attention that no persons or objects are in the
gate's travel range when teaching in the radio system.
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ATTENTION

Functional disturbances caused by environmental
conditions

These conditions can impair function!

Protect the hand transmitter from the following conditions:
e Direct sunlight (perm. ambient temperature: -20°C to

+60°C)
e Moisture
e Dust
NOTES:

e  Perform a functional check after programming or
extending the remote control system.

e  Only use original components for the initial start-up or for
extending the remote control system.

* Local conditions may affect the range of the radio
system. Moreover, when used at the same time,
GSM 900 mobile phones can affect the range.

8.1.1 Description of the hand transmitter HSM 4
» See figure 13

1 LED

2 Hand transmitter buttons

3 Battery compartment cover

4 Battery

5 Reset button

6 Hand transmitter holder

8.1.2 Inserting/changing the battery

» See figure 13
» Use only the battery type 23A.

8.1.3 Restoring the factory coding

» See figure 13

A radio code is stored for each hand transmitter button.
The original factory code can be restored by performing the
following steps.

NOTE:

The following steps are only required in the case of
inadvertent extension or teach-in processes.

1.  Open the battery compartment cover.
The reset button (5) is accessible on the circuit board.

ATTENTION

Destruction of the reset button

» Do not use any pointed objects or excessive force when
pressing the reset button.

2. Carefully press the reset button with a blunt object and
keep it pressed.

3. Press the hand transmitter button to be coded and keep
it pressed.

The transmitter LED will flash slowly.

4. If you keep the reset button pressed until the slow
flashing stops, the hand transmitter button will be
assigned with the original factory coding and the LED will
start to flash faster.

5. Close the battery compartment cover.

The factory code is now restored.
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8.1.4 Excerpt from the declaration of conformity for
the hand transmitter

Conformity of the above-mentioned product with the

requirements of the directives according to article 3 of the

R&TTE directives 1999/5/EC was verified by compliance with

the following standards:

e EN 60950:2000

e EN 300 220-1

e EN 300 220-3

e EN 301 489-1

e EN 300 489-3

The original declaration of conformity can be requested from
the manufacturer.

8.2 Integral radio module

With an integral radio module, the functions Impulse (OPEN/
STOP/CLOSE/STOP) and traffic leaf can be taught in to a
maximum of 12 hand transmitters. If more than 12 hand
transmitters are taught in, the functions on the one taught in
first are deleted.

For programming the radio module or to delete its data, the
following conditions must be fulfilled:

e No set-up mode is activated (DIL switch 4 to OFF).

e The leaves are not moving.

e The pre-warning or hold-open phase is not active.

NOTES:

*  One of the hand transmitter buttons must be
programmed for an integral radio module to actuate the
operator via radio.

e  There must be a distance of at least 1 m between the
hand transmitter and the operator.

e When used at the same time, GSM 900 mobile phones
can affect the range of the radio remote control.

8.2.1 Teaching in the hand transmitter buttons for an
integral radio module

Single-leaf operation:

Channel 1/2 = Leaf A
Double-leaf operation:

Channel 1 = Leaf A+B
Channel 2 = Leaf A

1. Briefly press circuit board button P 1x for channel 1 or 2x
for channel 2. Pressing circuit board button P again will
immediately end radio programming.

Depending on the channel being programmed, the LED
RT will flash 1x (for channel 1) or 2x (for channel 2).
During this time, a hand transmitter button can be
programmed for the desired function.

2. Press the hand transmitter button to be programmed
until the LED RT on the circuit board flashes rapidly.

The radio code of this hand transmitter button is now
stored in the integral radio module (see figures 14a/14b).

8.2.2 Deleting all data in an integral radio module

1. Press and hold circuit board button P.
The LED RT flashes slowly, signalling the readiness for
deletion.
The flashing then becomes more rapid.
Now the data of all the hand transmitters' taught-in radio
codes is deleted.

2. Release circuit board button P.

TR10A079 RE/07.2010



ENGLISH

8.3 External receiver

Instead of an integral radio module, and external radio
receiver can be used for the impulse and traffic leaf functions
to control the operator.

8.3.1 Connecting an external receiver
1. Insert the plug of an external receiver in the
corresponding slot (see figure 11.8). The wires of the
external radio receiver should be connected as follows:
— GN to terminal 20 (0 V)
— WH to terminal 21 (signal for impulse control channel
1, switching to 0 V)
— BN to terminal 5 (+24 V)
— YE to terminal 22 (signal for traffic leaf channel 2,
switching to 0 V). Only with a 2-channel receiver.
2. Delete the data in an integral radio module to prevent
double allocation (see section 8.2.2).
3. Teach in the hand transmitter buttons for the Impulse
(channel 1) and traffic leaf (channel 2) functions using the

operating instructions for the external receiver as a basis.

NOTE:

The aerial wire of the external receiver should not come into
contact with metal objects (nails, bracing, etc.). The best
orientation to achieve an optimum range must be established
by trial and error. When used at the same time,

GSM 900 mobile phones can affect the range of the radio
remote control.

8.3.2 Excerpt from the declaration of conformity for
the receiver

Conformity of the above-mentioned product with the

requirements of the directives according to article 3 of the

R&TTE directives 1999/5/EC was verified by compliance with

the following standards:

e EN 60950:2000

e EN 300 220-1

e EN 300 220-3

e EN 301 489-1

e EN 300 489-3

The original declaration of conformity can be requested from
the manufacturer.
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9 Operation

/\ WARNING

Danger of injury during gate travel
3 If people or objects are in the area
Jﬁw around the gate while the gate is in
~| | motion, this can lead to injuries or
damage.

»  Children are not allowed to play
"T“N-W near the gate system.
>

Make sure that no persons or

I
‘!. objects are in the gate's travel

7@; 2 range.

& » Make sure that no persons or
objects are located between the
gate and the operator mechanics.

» If the gate has only one safety
feature, only operate the gate
operator if you are within sight of
the gate's area of travel.

»  Monitor the gate travel until the gate
has reached the end-of-travel
position.

»  Only drive or pass through remote
control gate systems if the gate is in
the OPEN end-of-travel position!

Function tests
» Check the function of the mechanical release monthly.

»  To check the safety reversal, stop
the gate with both hands while it is
closing.

The gate system must stop and
initiate a safety reversal.

» In the event of a failure of the safety reversal, a specialist
must be commissioned immediately for the inspection
and repair work.

9.1 Instructing users

» Instruct all persons who use the gate system on the
proper and safe use of the hinged gate operator.

» Demonstrate and test the mechanical release as well as
the safety return.

9.2 Normal operation

»  Press circuit board button T, the external button or
activate impulse 1.
The gate moves in impulse sequence mode (OPEN/
STOP/CLOSE/STOP).
If impulse 2 is activated, leaf A (traffic leaf) will open if it
was previously closed (see figures 11.4/11.8). If the leaf
offset is activated, leaf A can only move if leaf B is in the
CLOSE end-of-travel position.

9.3 Reversing during an opening run

If the force limit or photocell is activated during an opening
run, the respective leaf will briefly reverse in the CLOSE
direction, i.e. the operator moves the gate in the opposite
direction and then stops. With a double-leaf gate, the
uninvolved leaf stops.
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9.4 Reversing during a closing run

If the force limit or photocell is activated during a closing run,
the respective leaf will briefly reverse in the OPEN direction
and then stop. If the photocell is activated, a long reversal
until the OPEN end-of-travel position will take place. During
impulse operation, the gate remains at a standstill and the
time starts again for automatic timed closing.

9.5 Behaviour during a power failure

(without emergency battery)
To be able to open or close the hinged gate during a power
failure, it must be disengaged from the operator
(see figure 15.1). If the gate is also secured with an electric
lock, the lock must be unlocked with the appropriate key
beforehand.

9.6 Behaviour following a power failure (without
emergency battery)

»  Once the power supply has been restored, the gate must
be reengaged with the operator (see figure 15.2)

A necessary reference run in the CLOSE direction is
automatically performed during the next command impulse
following a power failure. During this reference run the option
relay clocks and a connected warning lamp flashes slowly.

9.7 Disengaging without a power failure

After reengaging the gate, the voltage supply must be
disconnected once so that a new reference run is
automatically performed in the CLOSE direction.

9.8 Factory reset

This can be used to reset the taught-in end-of-travel positions
and forces.

To perform a factory reset:
1. Set DIL switch 4 to ON.

4 ON Set-up mode
4 OFF Normal mode in press-and-release
operation
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2. Immediately press circuit board button P briefly.
3. When the LED RT flashes rapidly, quickly set
DIL switch 4 to OFF.

4. The control has now been reset to the factory settings.
The LED GN will flash slowly.

9.9 Operation, error and warning messages

9.9.1 LED GN

The green LED GN (see figure 5.1) indicates the operating
conditions of the control:

Steady illumination
Normal state, all OPEN end-of-travel positions and forces
are taught in.

Fast flashing
Force learning runs must be performed.

Slow flashing
End-of-travel positions must be taught in.
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Setting up the reversal limits:

e Number of flashes/break is dependent on the selected
reversal limit

e Minimum reversal limit = 1x flashing/break

e Maximum reversal limit = 8x flashing/break
(see section 7.4.4)

9.9.2 LED RT

The red LED RT (figure 5.1) indicates:

on

In set-up mode:
e  Limit switch for the selected leaf not actuated = LED is

e  Limit switch for the selected leaf actuated = LED is off

Setting the hold-open phase:

e Number of flashes/break is dependent on the selected
hold-open phase

e Minimum hold-open phase = 1x flashing/break

e Maximum hold-open phase = 5x flashing/break (see
section 7.4.2)

Radio programming display:
Flashing as described in section 8

Display of the button inputs:
e Actuated = LED is on
e Not actuated = LED is off

Error/diagnosis display

The LED RT helps to easily identify causes when operation
does not go according to plan.

LED RT

Error/Warning

Possible cause

Flashes 2x

SE safety/protective device has

responded

e  Safety/protective device has been
actuated

e  Safety/protective device defective

e Without the SE, jumper between
terminals 20 and 72/73 missing

Error/Warning
Possible cause

Remedy e Check safety/protective device
e Check whether the appropriate wire
jumpers are present without the
connected safety/protective device
LED RT Flashes 3x

Force limit in CLOSE direction

Obstruction in gate area

Error/Warning

Possible cause

Remedy

Remedy Remove obstruction, check forces, and
increase, if necessary
LED RT Flashes 4x

Hold or static current circuit is open,

operator at a standstill

* Normally closed contact at terminal
12/13 is open

e Electric circuit interrupted

e  Close contact

e Check electric circuit
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LED RT

Error/Warning

Flashes 5x
Force limit in OPEN direction

Possible cause | Obstruction in gate area

Remedy Remove obstruction, check forces, and
increase, if necessary
LED RT Flashes 6x

Error/Warning | System error

Possible cause | Internal error

Remedy Restore the factory setting
(see section 9.8) and teach in the control
again or exchange, if necessary
9.10 Error acknowledgement

Acknowledge the error after the cause of the error has been

eliminated:

» Press the internal or external button or actuate the radio
hand transmitter.
The error is deleted and the gate travels in the
corresponding direction.

10 Inspection and Maintenance

The gate operator is maintenance-free.

In the interest of your own safety, we recommend having the
gate system inspected and maintained by a qualified person
in accordance with the manufacturer's specifications.

/\ WARNING

Danger of injury due to unexpected gate travel
Unexpected gate travel can result during inspection and
maintenance work if the gate system is inadvertently
actuated by other persons.

» Disconnect the mains plug and, if applicable, the plug
of the emergency battery when performing all work on
the gate system.

» Safeguard the gate system against being switched on
again without authorisation.

An inspection or necessary repairs may only be carried out by

a qualified person. Contact your supplier for this purpose.

A visual inspection may be carried out by the operator.

» Check all safety and protective functions monthly.

» Malfunctions and/or defects at hand must be rectified
immediately.

»  We would like to point out that any repairs not carried out
properly or with due professionalism shall render the
warranty null and void.
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11 Optional Accessories

Optional accessories are not included in the scope of delivery.

Loading of the operator by all electrical accessories:

max. 100 mA.

The following accessories are available:

e  External radio receivers

e  External impulse buttons (e.g. key switch)

e  External code and transponder switches

e One-way photocell

e Warning lamps/warning lights

e Universal adapter print UAP 1 for limit switch reporting
and direction command inputs

e Emergency battery HNA Outdoor

e  Electric lock for post locking

e Electric lock for floor locking

e  Photocell expanders

e  Spray-water protected junction box

e  Stop plate

e  Special fittings

12 Dismantling and Disposal

NOTE:

When disassembling, observe the applicable regulations
regarding occupational safety.

Have a specialist dismantle the gate operator in the reverse
order of these instructions and dispose of it properly.

13 Warranty Conditions

Warranty

We shall be exempt from our warranty obligations and
product liability in the event that the customer carries out his
own structural alterations or undertakes improper installation
work or arranges for same to be carried out by others without
our prior approval and contrary to the fitting guidelines we
have provided. Moreover, we shall accept no responsibility for
the inadvertent or negligent use of the operator and the
accessories nor for improper maintenance of the gate and its
counterbalance. Batteries and light bulbs are also not covered
by the warranty.

Warranty period

In addition to the statutory warranty provided by the dealer in

the sales contract, we grant the following warranty for parts

from the date of purchase:

e 5 years for the operator mechanics, motor and motor
control

e 2 years on radio equipment, accessories and special
systems

There is no warranty on consumables (e.g. fuses, batteries,
lamps). Claims made under the warranty do not extend the
warranty period. For replacement parts and repairs

the warranty period is six months or at least the remainder
of the warranty period.
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Prerequisites

A claim under this warranty is only valid for the country in
which the equipment was bought. The product must have
been purchased through our authorised distribution channels.
A claim under this warranty exists only for damage to the
object of the contract itself. Reimbursement of expenditure
for dismantling and fitting, testing of corresponding parts, as
well as demands for lost profits and compensation for
damages, are excluded from the warranty.

The receipt of purchase substantiates your right to claim
under the warranty.

13.1 Performance

For the duration of the warranty we shall eliminate any

product defects that are proven to be attributable to a

material or manufacturing fault. We pledge to replace free of

charge and at our discretion the defective goods with non-

defective goods, to carry out repairs, or to grant a price

reduction.

Damages caused by the following are excluded:

* improper fitting and connection

e improper initial start-up and operation

e external factors such as fire, water, abnormal
environmental conditions

¢ mechanical damage caused by accidents, falls, impacts

e negligent or intentional destruction

e normal wear or deficient maintenance

* repairs conducted by unqualified persons

e use of non-original parts

e removal or defacing of the data label

Replaced parts become our property.

14 Excerpt from the Declaration of
Incorporation

(as defined in EC Machinery Directive 2006/42/EC for
incorporation of partly completed machinery according to
annex ll, part B)

The product described on the rear side has been developed,
constructed and produced in accordance with the:

e EC Machinery Directive 2006/42 EC

e EC Construction Products Directive 89/106/EEC

e EC Low-Voltage Directive 2006/95/EC

e EC Electromagnetic Compatibility Directive 2004/108/EC

Applied and consulted standards:
e ENISO 13849-1, PL "c" Cat. 2
Safety of machinery — Safety-related parts of control
systems — Part 1: General principles
e EN 60335-1/2, when applicable
Safety of electrical appliances / Operators for doors
e EN61000-6-3
Electromagnetic compatibility — Electromagnetic radiation
e EN61000-6-2
Electromagnetic compatibility — Interference immunity

Partly completed machinery as defined in the EC Directive
2006/42/EC is only intended to be incorporated into or
assembled with other machinery or other partly completed
machinery or equipment, thereby forming machinery to which
this Directive applies.

This is why this product must only be put into operation after
it has been determined that the entire machine/system in
which it will be installed corresponds with the guidelines of
the EC Directive mentioned above.
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15 Technical Data

Max. gate leaf width

2,500 mm/4,000 mm
depending on operator type

Max. gate height

2,000 mm

Max. gate weight

220 kg/400 kg depending on
operator type

Max. gate leaf infill

Dependent on the gate
surface. Regional wind loads
must be taken into account if
using gate infills

(EN 13241- 1).

Rated load

See data label

Max. pull and push force

See data label

Max. spindle speed

Approx. 16 mm/s

Gate locking

Electric lock for post and

floor locking, recommended:

e  From a leaf width
>1.500 mm

e With partial infill

e With increased wind
load

Operator release

On operator, with eye bolt

Operator housing

Zinc diecast and/or plastic

Mains voltage

Rated voltage 230 V/50 Hz,
power input approx. 0.15 kW

Control

Microprocessor control
system, programmable via
16 DIL switches, control
voltage 24 V DC, protection
category IP 65

Max. control/operator

cable length 40m

Operating mode S2, short-time duty
4 minutes

Temperature range -20°C to +60°C

Travel/force limit Electronic

Automatic safety cut-out

Force limit for both
operational directions,
self-programming and
testing

Hold-open phase for
automatic timed closing

Adjustable between
30-180s
(photocell required)

Motor

Spindle unit with 24 V DC
motor and worm gear,
protection category IP 44

Radio remote control

2-channel receiver,
hand transmitter
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16 Overview of DIL Switch Functions

DIL 1 Single or double-leaf operation
ON Single-leaf operation
OFF Double-leaf operation 57
DIL 2 With/without leaf offset (only with double-leaf operation)
ON Without leaf offset: leaf A and B open and close simultaneously
OFF With leaf offset: leaf A opens before leaf B and leaf B closes before leaf A (P9
DIL 3 Leaf selection/size of leaf offset
ON Teach in leaf B/small leaf offset
OFF Teach in leaf A/large leaf offset >
DIL 4 Normal operation/Set-up mode
ON Set-up mode
OFF Normal mode in press-and-release operation P9
DIL5 DIL 6 Safety device SE1 in OPEN direction (connection at terminal 73)
ON ON 2-wire photocell
ON OFF Monitored photocell
OFF OFF ¢ No safety device: wire jumper between terminals 20/73, = delivery condition >

e Unmonitored photocell
DIL7 DIL 8 Safety device SE2 in CLOSE direction (connection at terminal 72)
ON ON 2-wire photocell
ON OFF Monitored photocell
OFF OFF e No safety device: wire jumper between terminals 20/72, = delivery condition >

e Unmonitored photocell
DIL9 Safety device SE2 in CLOSE direction (connection at terminal 72) as a through-traffic photocell
ON Safety photocell activated as a through-traffic photocell
OFF Safety photocell not activated as a through-traffic photocell [>9
DIL 10 DIL 11 Operator function Option relay function
ON ON Automatic timed closing, pre-warning time | Relay clocks rapidly during the pre-warning time,

for each leaf movement normally during the travel phase and is OFF during

the hold-open phase

OFF ON Automatic timed closing, pre-warning time | Relay clocks rapidly during the pre-warning time,

only for automatic timed closing normally during the travel phase and is OFF during

the hold-open phase

ON OFF No automatic timed closing, pre-warning Relay clocks rapidly during the pre-warning time,

time for each leaf movement normally during the travel phase
OFF OFF No special function Relay picks up in the CLOSE end-of-travel position (59
DIL 12 Hold-open phase setting
ON Set hold-open phase
OFF Without function 52
DIL 13 Impulse during the hold-open phase
ON ¢ Impulse cancels the hold-open phase

e Impulse during gate travel stops the gate
OFF Impulse extends the hold-open phase (P9
DIL 14 Reversal limit
ON Set reversal limit
OFF Without function (59
DIL 15 Starting point for slow speed
ON Set the desired starting points
OFF Without function 5P
DIL 16 | Slow travel speed for all runs/delete slow speed starting points
ON Slow travel speed for all runs/delete slow speed starting points
OFF Without function (59
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Spis tresci

A
B

2.5
2.6

2.7

2.8

4.1
4.2

Zatgczone materiaty 2
Narzedzia potrzebne do montazu..........cceenniunins 2
Informacje dotyczace niniejszej instrukgiji......... 27

Obowigzujace dokumenty
Stosowane wskazowki ostrzegawcze ...
Stosowane definicje
Stosowane symbole i skroty
Stosowane skroty ..

A Wskazowki dotyczace bezpieczenstwa...... 28
Stosowanie zgodne z przeznaczeniem.........
Stosowanie niezgodne z przeznaczeniem.
Kwalifikacje montera..........ccooecenirerienenieeceneees
Wskazoéwki dotyczace bezpiecznego

wykonywania montazu, konserwacji, naprawy

i demontazu catej bramy........c.ccooriiiiiinieine 28
Wskazéwki dotyczace bezpiecznego montazu...... 29
Wskazoéwki dotyczace bezpiecznego

uruchomienia i eksploatacji .........cooeveerererceeneennen. 29
Wskazowki dotyczace bezpiecznego uzywania

L= To E= 1] ] - VPO SS RN 29
Wskazowki dotyczace bezpiecznego

wykonywania przegladow i konserwacji .29
Atestowane urzadzenia zabezpieczajace................ 29

Montaz 29
Przygotowanie montazu
Montaz napedu bramy.....
Montaz sterowania napedu
Podtaczenie do sieci
Podtgczenie NapedOW .........ceceeveierceenrenereeneennns 32

Uruchomienie podstawowych elementéw
wyposazenia, brama z funkcja ustalenia
potozenia krancowego Brama zamknieta za
pomoca wylacznika kranncowego (ustawienie
fabryczne)
Brama 1-skrzydtowa
Brama 2-skrzydtowa

Uruchomienie podstawowych elementéw
wyposazenia, brama z funkcja ustalenia
potozenia krancowego Brama zamknieta za
pomoca mechanicznych ogranicznikéw
korncowych lub zamka elektrycznegdo.........ccusuen 36
Brama 1-skrzydtowa
Brama 2-skrzydtowa..

Bramy ze skrzyditami otwieranymi na
zewnatrz
Podtaczenie napedéw
Stosowanie ogranicznika kraricowego
Stosowanie wytgcznikéw kraricowych ..
Programowanie sit i potozen kraricowych .............. 38

Zabrania sie przekazywania lub powielania niniejszego
dokumentu, wykorzystywania lub informowania o jego tresci
bez wyraznego zezwolenia. Niestosowanie sie do
powyzszego postanowienia zobowigzuje do odszkodowania.
Wszystkie prawa z rejestracji patentu, wzoru uzytkowego lub
zdobniczego zastrzezone. Zmiany zastrzezone.
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9.8
9.9

9.10
10
1
12

13
13.1

14
15
16

Inne czynnosci
Biegi programujace site
Podtaczenie urzadzen zabezpieczajacych ..
Podtaczenie elementéw dodatkowych/

AKCESOMOW. ...t 39
Ustawianie dodatkowych funkcji za pomoca

przetacznikOW DIL........oovereeiiiriinieeseeeee e 40
Sterowanie radiowe 43

Nadajnik HSM 4
Zintegrowany modut radiowy .
Zewnetrzny odbiornik

Eksploatacja
Poinstruowanie uzytkownikéw
Tryb normalny ...
Cofniecie sie bramy podczas otwierania
Cofniecie sie bramy podczas zamykania ..
Eksploatacja bramy w razie braku zasilania

(bez akumulatora awaryjnego).........c.cceeeerverereennn. 45
Eksploatacja bramy po przerwie w zasilaniu

(bez akumulatora awaryjnego).........ccceeeceerrererceenne 46
Odblokowanie bramy przy braku zaniku

napiecia

Reset do ustawien fabrycznych....
Komunikaty o eksploatacji, btedach
i ostrzezeniach
Kasowanie btedow

Przeglad i konserwacja 47
Opcjonalne wyposazenie dodatkowe.......c.ceeens 47
Demontaz i utylizacja 47
Warunki gwarancji 47
SWIAACZENIE....eimeieiieeeieetie e 48
Wyciag z deklaracji wlaczenia..........ccuceeriiuniinnnnns 48
Dane techniczne 48
Zestawienie funkcji przetacznikéw DIL .............. 49

@% CzeSC ilustrowana.......ceeevmnerersssssersannnns 192
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Szanowni Klienci,
cieszymy sie, ze wybraliscie Panstwo wysokiej jakosci
produkt naszej firmy.

1 Informacje dotyczace niniejszej
instrukcji

Niniejsza instrukcja jest Instrukcja oryginalna w rozumieniu
dyrektywy 2006/42/WE. Prosimy stosowac sie do zawartych
w niej wskazéwek, szczegdlnie ostrzezen i wskazéwek
dotyczacych bezpieczenstwa.

Prosimy starannie przechowywac niniejsza instrukcje oraz
upewnié sie, ze uzytkownik urzadzenia ma w kazdej chwili
mozliwos¢ wgladu do instrukciji.

1.1 Obowigzujace dokumenty

W celu zapewnienia bezpiecznej eksploatacji i konserwaciji
bramy uzytkownikowi koncowemu nalezy przekazaé
nastepujace dokumenty:

® niniejsza instrukcje

e zatgczong ksigzke kontroli

* instrukcje bramy

1.2 Stosowane wskazéwki ostrzegawcze

Ogdlny symbol ostrzegawczy oznacza
niebezpieczenstwo, ktére moze prowadzi¢ do urazéw lub
$mierci. W czesci opisowej ogdlny symbol ostrzegawczy
stosowany jest w potaczeniu z nizej okreslonymi stopniami
zagrozenia. W czesci ilustrowanej dodatkowy odnosnik
wskazuje na wyjasnienia zawarte w czesci opisowe;j.

A NIEBEZPIECZENSTWO

Oznacza niebezpieczenstwo, ktére prowadzi bezposrednio
do ciezkich urazéw lub $mierci.

A OSTRZEZENIE

Oznacza niebezpieczenstwo, ktére moze prowadzi¢ do
powaznych urazéw lub $mierci.

A UWAGA

Oznacza niebezpieczenstwo, ktére moze prowadzi¢ do
skaleczen niskiego lub $redniego stopnia.

UWAGA

Oznacza niebezpieczenstwo, ktére moze spowodowaé
uszkodzenie lub zniszczenie wyrobu.

1.3 Stosowane definicje

Czas zatrzymania

W trybie automatycznego zamykania - czas oczekiwania
przed rozpoczeciem zamykania bramy z potozenia
kraricowego Brama otwarta.

Automatyczne zamykanie

Automatyczne zamykanie bramy po osiagnieciu potozenia
kraricowego Brama otwarta i po uptywie okreslonego czasu.

Przetaczniki DIL

Usytuowane na ptytce obwodu drukowanego przetaczniki
stuzace do regulacji sterowania.
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Fotokomérka przejazdu

Po przejechaniu pojazdu przez brame i minigciu fotokomaérki
nastepuje przerwanie czasu zatrzymania i powrét do
zaprogramowanej wartosci.

Skrzydto A/skrzydto przechodnie

W bramach dwuskrzydtowych jest to skrzydto przechodnie,
ktére otwiera sie udostepniajac przejscie dla ludzi.

Skrzydto B/skrzydto state

W bramach dwuskrzydtowych jest to skrzydto, ktére otwiera
sie i zamyka razem ze skrzydtem przechodnim umozliwiajac
przejazd pojazddw.

Przesunigcie skrzydet

Przesunigcie skrzydet gwarantuje prawidtowa kolejnosé
zamykania skrzydet wyposazonych w okucia zachodzace na
siebie.

Tryb impulsowy/sterowanie impulsowe

Po kazdym uruchomieniu przycisku brama podejmuje prace
w kierunku przeciwnym do ostatnio wykonanego biegu lub
zatrzymuije sie.

Bieg programujacy site

Podczas biegu programujacego nastepuje zaprogramowanie
sit potrzebnych do eksploatowania bramy.

Bieg normalny

Ruch bramy po zaprogramowanej drodze i z zaprogramowang
sita.

Bieg odniesienia

Bieg bramy w potozenie kraricowe Brama zamknigta w celu
ponownego ustalenia pozycji wyj$ciowej (np. po awarii
zasilania).

Bieg powrotny/cofanie z przyczyn bezpieczenstwa

Ruch bramy w kierunku przeciwnym po zadziataniu
urzadzenia zabezpieczajacego lub ograniczenia sity.

Granica cofania

Po zadziataniu jednego z urzadzen zabezpieczajacych brama
rozpocznie bieg w kierunku przeciwnym az do granicy cofania
(maks. 50 mm) (bieg powrotny), tj. zatrzyma sie tuz przed
potozeniem kraicowym Brama zamknieta. Taka reakcja bramy
nie zachodzi po przekroczeniu granicy cofania, co umozliwia
bezpieczne osiagniecie potozenia krancowego bez
przerywania biegu.

Bieg programujacy droge

Ruch bramy programujacy w napedzie droge przebiegu.

Bieg w trybie czuwakowym

Bieg bramy, ktéry trwa tak dtugo, jak dtugo pozostaje
uruchomiony odpowiedni sterownik.

Czas ostrzegania

Czas od momentu wydania polecenia (wystania impulsu)/od
uptywu czasu zatrzymania do rozpoczecia biegu bramy.
Reset do ustawien fabrycznych

Przywrdcenie zaprogramowanych wartosci z chwili
dostawy / ustawien fabrycznych.
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1.4 Stosowane symbole i skroty

Czes¢ ilustrowana przedstawia montaz napedu w bramie
rozwiernej 1-skrzyditowej lub 2-skrzydtowe;j.
WSKAZOWKA:

Wszystkie wymiary w czesci ilustrowanej podano w [mm)].
Niektdre rysunki zaopatrzone sa w przedstawiony ponizej
symbol, odnoszacy sie do danej czesci opisowej. Znajduja
sie tam wazne informacje dotyczace montazu i eksploatacji
napedu bramy.

Na przyktad 2.2 oznacza:

7z
“4

%

2

patrz czes$¢ opisowa, rozdziat 2.2

N

Ponadto w czesci rysunkowej i opisowej w miejscach, gdzie
znajduja sie wyjasnienia dotyczace poszczegdlnych menu
napedu, prezentowany jest ponizszy symbol, ktérym
oznaczono ustawienia fabryczne:

~
=

Ustawienia fabryczne

1.5 Stosowane skréty

Kod koloréw dla przewoddw, pojedynczych zyt

i elementéw konstrukcyjnych

Skréty koloréw stuzacych do oznaczenia przewodow, zyt
i elementéw konstrukcyjnych sa zgodne

z migdzynarodowym kodem koloréw |IEC 757:

2 /\ Wskazéwki dotyczace
bezpieczenstwa

2.1 Stosowanie zgodne z przeznaczeniem

Naped bram skrzydtowych stuzy wytacznie do eksploataciji
lekkich bram i jest przeznaczony do uzytku prywatnego, a nie
w sektorze dziatalnos$ci gospodarczej. Nie wolno przekraczac
maksymalnych dopuszczalnych wymiaréw bramy

i maksymalnego ciezaru. Brama musi sie lekko otwiera¢

i zamykac recznie.

W bramach zamontowanych na terenie pochytym (maks. 6°)
nalezy zamontowac zestaw oku¢ do zawiaséw pochytych
(wyposazenie dodatkowe) (patrz takze rozdziat 3.2.5).

Przy wyborze wypetienia bramy nalezy uwzglednié
wystepujace w regionie obciazenia wiatrem (EN 13241-1).
Prosimy przestrzega¢ danych producenta dotyczacych
taczenia bramy z napedem. Konstrukcja bramy oraz montaz
wykonany zgodnie z wytycznymi producenta eliminuje
zagrozenia w rozumieniu normy EN 13241-1.

Zezwala sie na eksploatacje bram montowanych w obiektach
uzytecznosci publicznej i wyposazonych tylko w jedno
urzadzenie zabezpieczajace (np. ograniczenie sity) wytacznie
pod nadzorem.

2.2 Stosowanie niezgodne z przeznaczeniem

Zabrania sie stosowania napedu w sektorze dziatalnosci
gospodarczej. Konstrukcja napedu wyklucza stosowanie go
do eksploatacji cigzkich bram.

2.3 Kwalifikacje montera

Tylko prawidtowy montaz i konserwacja wykonane wedtug
instrukcji przez kompetentny / autoryzowany zaktad badz

BK czarny RD czerwony przez kompetentna osobe / posiadajaca stosowne
BN brazowy WH biaty kwalifikacje gwarantuje bezpieczny i przewidziany sposéb
: p dziatania. Osoba posiadajgca stosowne kwalifikacje
GN - Z|elony’ YE 2oty w rozumieniu normy EN 12635 jest to osoba, ktéra posiada
Oznaczenia produktow odpowiednie wyksztaicenie, wykwalifikowana wiedze
EL 31 fotokomérka i doswiadczenie praktyczne do przeprowadzenia
jednokierunkowa z funkcja prawidtowego i bezpiecznego montazu, kontroli i konserwacii.
testowania
EL 301 dynamiczna fotokomarka 24 Wskazowki 'dotyczac.e bezplecznegf)
dwuzylowa wykonywania montazu, konserwacji, naprawy
i demontazu catej bramy
HE 2 odbiornik 2-zakresowy
HNA Outdoor akumulator awaryjny o
HSM 4 4-przyciskowy nadajnik A OSTRZEZENIE
w formacie mini Niebezpieczenstwo skaleczenia w razie nagtego
UAP 1 uniwersalna ptytka uruchomienia bramy
adaptacyjna »  Patrz ostrzezenie w rozdziale 10
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Wykonanie montazu, konserwaciji, naprawy i demontazu

bramy oraz napedu bramy nalezy zleci¢ osobie posiadajacej

odpowiednie kwalifikacje.

» W razie nieprawidtowego dziatania napedu i bramy nalezy
zleci¢ kontrole lub naprawe bezposrednio osobie
posiadajacej odpowiednie kwalifikacje.
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25 Wskazowki dotyczace bezpiecznego montazu
Instalator jest zobowigzany podczas wykonywania montazu
do przestrzegania obowigzujacych przepiséw bhp oraz
dotyczacych eksploatacji urzadzen elektrycznych. W tym
zakresie nalezy przestrzegac¢ przepiséw krajowych.
Konstrukcja bramy oraz montaz wykonany zgodnie

z wytycznymi producenta eliminuje zagrozenia w rozumieniu
normy EN 13241-1.

Po zakoriczonym montazu wykonawca jest zobowigzany
zgodnie z norma EN 13241-1 ztozy¢ deklaracje zgodnosci
w stosownym zakresie.

/\ NIEBEZPIECZENSTWO

Napiecie sieciowe

» Patrz ostrzezenie w rozdziale 3.4

/\ OSTRZEZENIE

Niebezpieczenstwo skaleczenia wskutek uszkodzonych
elementéw konstrukcyjnych

Patrz ostrzezenie w rozdziale 3.1

Nieodpowiednie materiaty mocujace

» Patrz ostrzezenie w rozdziale 3.2

Niebezpieczenstwo skaleczenia wskutek
niekontrolowanego uruchomienia bramy
»  Patrz ostrzezenie w rozdziale 3.3

2.6 Wskazowki dotyczace bezpiecznego
uruchomienia i eksploataciji

/\ OSTRZEZENIE

Niebezpieczenstwo skaleczenia podczas pracy bramy
»  Patrz ostrzezenie w rozdziale 4

Niebezpieczenstwo skaleczenia wskutek niesprawnych

urzadzen zabezpieczajacych

» Patrz ostrzezenie w rozdziale 4.1.6 / 4.2.10/5.1.6 i
rozdziale 5.2.8

Niebezpieczenstwo doznania obrazen wskutek za
duzego ograniczenia sity
»  Patrz ostrzezenie w rozdziale 7.1.1

2.8 Wskazowki dotyczace bezpiecznego
wykonywania przegladoéw i konserwaciji

/\ OSTRZEZENIE

Niebezpieczenstwo skaleczenia w razie nagtego
uruchomienia bramy
» Patrz ostrzezenie w rozdziale 10

29 Atestowane urzadzenia zabezpieczajace

Funkcje lub elementy uktadu sterowania zwigzane

z bezpieczenstwem, takie jak ograniczenie sity, zewnetrzne
fotokomorki (jesli zastosowano), zostaty skonstruowane

i poddane badaniom wg kategorii 2, PL ,,c* zgodnie z norma
EN ISO 13849-1:2008.

/\ OSTRZEZENIE

Niebezpieczenstwo skaleczenia wskutek niesprawnych

urzadzen zabezpieczajacych

» Patrz ostrzezenie w rozdziale 4.1.6 / 4.2.10/5.1.6 i
rozdziale 5.2.8

3 Montaz

3.1 Przygotowanie montazu

/\ OSTRZEZENIE

Niebezpieczenstwo skaleczenia wskutek uszkodzonych

elementow konstrukcyjnych

Btedy mechanizmu bramy lub nieprawidtowe ustawienie

bramy moze prowadzi¢ do cigzkich obrazen!

» Nie nalezy korzysta¢ z bramy, ktéra wymaga naprawy
lub regulaciji.

»  Prosimy skontrolowaé ponadto caty mechanizm bramy
(przeguby, podpory, sprezyny i elementy mocujace)
pod katem zuzycia i ewentualnych uszkodzen.

»  Sprawdzi¢, czy nie wystepuja $lady rdzy, korozji
i pekniec.

» Dla Panstwa wtasnego bezpieczenstwa radzimy zleci¢
wykonanie napraw i prac konserwacyjnych osobie
posiadajacej odpowiednie kwalifikacje!

2.7 Wskazowki dotyczace bezpiecznego uzywania
nadajnika

/\ OSTRZEZENIE

Niebezpieczenstwo skaleczenia podczas pracy bramy
» Patrz ostrzezenie w rozdziale 8.1

A\ 0STROZNIE

Niebezpieczenstwo skaleczenia wskutek
przypadkowego uruchomienia bramy
»  Patrz ostrzezenie w rozdziale 8.1
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Dla Paristwa wtasnego bezpieczeristwa radzimy przed
zainstalowaniem napedu zleci¢ wykwalifikowanym
pracownikom wykonanie potrzebnych napraw i prac
konserwacyjnych.

Tylko prawidtowy montaz i konserwacja wykonane zgodnie

z instrukcja przez uprawniony zaktad lub osobe posiadajaca

odpowiednie kwalifikacje gwarantuje bezpieczny

i przewidziany sposéb dziatania.

Instalator jest zobowigzany podczas wykonywania montazu

do przestrzegania obowigzujgcych przepiséw bhp oraz

dotyczacych eksploatacji urzadzen elektrycznych. W tym
zakresie nalezy przestrzegac¢ przepiséw krajowych.

Konstrukcja bramy oraz montaz wykonany zgodnie z naszymi

wytycznymi eliminujg ewentualne zagrozenia.

»  Przed rozpoczgciem montazu nalezy odtaczy¢ lub w razie
potrzeby zdemontowac¢ mechaniczne ryglowania bramy,
ktére nie sa niezbedne do pracy z napedem bramy.
Chodzi tutaj przede wszystkim o mechanizmy ryglujace
zamka.
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»  Prosimy sprawdzi¢, czy brama znajduje sie w dobrym
stanie pod wzgledem mechanicznym oraz czy jej ciezar
jest zrbwnowazony w stopniu pozwalajacym na tatwe
reczne otwieranie i zamykanie bramy (EN 12604).

» Do wykonania montazu i uruchomienia nalezy
postuzy¢ sie ilustrowana czescia instrukciji. Jesli
ilustracje opatrzono symbolem odnoszacym sie do
czesci opisowej, nalezy przestrzegaé¢ zawartych
w niej wskazéwek.

3.2 Montaz napedu bramy

/A\ OSTRZEZENIE

Nieodpowiednie materiaty mocujace

Stosowanie nieodpowiednich materiatdw mocujacych moze

spowodowaé odfgczenie sie napedu ze wzgledu na brak

dostatecznego zamocowania.

» Instalator jest zobowigzany sprawdzi¢ dostarczony
materiat montazowy, czy nadaje si¢ do zastosowania
w przewidzianym miejscu montazu.

» Stosowac dostarczony materiat montazowy
(kotki rozporowe) tylko w $cianach z betonu = B15

(patrz rysunki 2.2/3.1).

WSKAZOWKA:

Niezaleznie od niniejszej czesci ilustrowanej, w innych typach
bram nalezy stosowac inne elementy taczace (np. w bramach
drewnianych wkrety do drewna) z uwzglednieniem dfugosci
Srub.

W zaleznos$ci od grubosci i odpornosci materiatu moze ulec
zmianie wymagana $rednica otworu pod gwint (inna niz
podano w niniejszej czgsci ilustrowanej). Wymagana $rednica
moze wynosi¢ w przypadku aluminium & 5,0 - & 5,5 mm,

a w przypadku stali @ 5,7 - @ 5,8 mm.

3.2.1 Obliczenie wymiaré6w montazowych
1. Obliczy¢ wymiar e, patrz rysunek 1.
2.  Wymiar B obliczyé, korzystajac z tabeli pod rysunkiem 1:
a. W kolumnie e odszukac wiersz, w ktérym podano
warto$¢ najbardziej zblizona do wymiaru e.
b. W tym wierszu wybra¢ minimalny wymagany kat
otwarcia.
c. Odczyta¢ u goéry wartos¢ wymiaru B.

3.2.2 Zasady montazu dotyczace zachowania sit

operacyjnych.

Sity operacyjne zgodnie z EN 12453/12445 uwaza sie za

zachowane, jesli przestrzegane sa ponizsze zasady:

e W tabeli zamieszczonej pod rysunkiem 1 nalezy wybrac
kombinacje wymiaréw A i B z pél zaznaczonych szarym
kolorem (wymiary preferowane).

e Punkt ciezkosci bramy znajduje sie na srodku
(maksymalne dopuszczalne odchylenie + 20%).

¢ Na krawedziach zamykajacych zamontowano profil
amortyzujacy DP 2 * (nr artykutu 436 304) wraz
z odpowiednim ceownikiem.

e Naped jest zaprogramowany na wolng predkos$¢ pracy
(patrz rozdziat 7.4.7).

e  Przy kacie otwarcia wynoszacym maks. 50 mm jest
kontrolowana i zachowana granica cofania na catej dtugosci
gtéownej krawedzi zamykajacej (patrz rozdziat 7.4.4).

e  Stosuje sig do niniejszej instrukcji montazu.

* Element wyposazenia dodatkowego, nie wchodzi w zakres
wyposazenia standardowego!
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3.2.3 Zasady montazu dotyczace zachowania diugiej

zywotnosci napedu

Stosowanie sig¢ do ponizszych warunkéw gwarantuje

zachowanie dtugiej zywotnosci napedu:

e  Brama porusza sie ptynnie.

e Wybrano preferowany zakres wymiaréw (patrz rysunek 1).

*  Aby zapewni¢ ptynna prace bramy, wymiary A i B
powinny by¢ w przyblizeniu takie same; maks. réznica nie
moze przekracza¢ 40 mm.

*  Predko$¢ bramy ma bezposrednie przetozenie na sity
wystepujgce na krawedziach bramy. Ich warto$é
powinna by¢ w miare mozliwosci jak najnizsza:

— W miare mozliwosci nalezy wykorzystac caty skok
ramienia sitownika.

- Zwigkszenie wymiaru A powoduje zmniejszenie
predkosci na krawedzi zamykajacej w kierunku
Brama zamknieta

— Zwigkszenie wymiaru B powoduje zmniejszenie
predkosci na krawedzi zamykajacej w kierunku
Brama otwarta

— Aby uzyskac duzy kata otwarcia bramy, nalezy
wybra¢ wiekszy wymiar B. Naped musi byé
zaprogramowany na wolng predkosé
(patrz rozdziat 7.4.7).

e Maksymalny kat otwarcia bramy zmniejsza si¢ wprost
proporcjonalnie do zwigkszajacego sie wymiaru A.

— Przy duzym kacie otwarcia bramy i matym wymiarze
A naped nalezy zaprogramowac na wolna predkosc¢
pracy.

e W celu zmniejszenia wszystkich sit oddziatujacych na
ttoczysko sitownika nalezy zachowac jak najwigkszy
wymiar A oraz jak najwigkszy odstep migdzy punktem
obrotu bramy a mocowaniem ramienia sitownika do
bramy.

WSKAZOWKI:

e Zbyt szeroki kat otwarcia moze mie¢ negatywny wptyw
na prace bramy.

e Jesli nie mozna odszuka¢ odpowiedniego wymiaru A(e),
nalezy zastosowac inny wzér otworéw na okuciu stupka
lub zastosowaé podktadke pod okucie.

e Wartosci podane w tabeli pod rysunkiem 1 sg jedynie
orientacyjne.

3.24 Mocowanie okué

Dostarczone okucia sa ocynkowane galwanicznie, a wiec
nadajg sie do pdézniejszego malowania. Do dyspozyciji
pozostaja takze okucia specjalne jako elementy wyposazenia
dodatkowego.

Stupki z cegiet lub betonu

Nalezy stosowac¢ sie do zalecen dotyczacych odlegtosci
miedzy krawedziami otworéw pod kotki rozporowe.

W przypadku dostarczonych kotkéw rozporowych minimalna
odlegtos¢ jest réwna jednej dtugosci kotka rozporowego.
Kotek rozporowy nalezy obraca¢ w taki sposdb, aby jego
kierunek rozpierania dziatat rownolegle do krawedzi.
Potaczenia mozna poprawi¢ poprzez zastosowanie kotew
zespolonych, ktérych gwint bez naprezen wkleja sie w otwér
wykonany w $cianie.

Do murowanych stupkéw nalezy przykreci¢ duzg stalowa
ptyte obejmujaca kilka cegiet, do ktdérej nastepnie mozna
przymocowac lub przyspawac katownik.

Do mocowania nadaje sie takze zagieta ptyta, ktéra mocuje
sie wokét krawedzi stupka.
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Stupki stalowe

Sprawdzi¢, czy istniejaca konstrukcja nosna jest dostatecznie

stabilna. W razie potrzeby nalezy wykona¢ dodatkowe
wzmochnienie.

Ewentualnie zaleca sie stosowanie $lepych nakretek.
Istnieje tez mozliwo$¢ przyspawania oku¢ bezposrednio do
stupka.

Stupki drewniane

Okucie bramy nalezy przykreci¢ na wylot. Od spodu stupka
najlepiej zastosowac duze stalowe podktadki, a najlepiej
stalowa ptyte, aby zapobiec poluzowaniu sie mocowania.

3.25 Montaz napedu

3.3 Montaz sterowania napedu

UWAGA

Zabrudzenie

Pyt i opitki powstajace podczas wiercenia moga
powodowac zaktécenia dziatania.

» Podczas tych prac nalezy przykryé naped.

» Podczas montazu zwréci¢ uwage na prawidfowe
wypoziomowanie napedu oraz jego stabilne i bezpieczne
mocowanie do podpory lub stupka oraz do skrzydta
bramy.

» W razie potrzeby zastosowac tez inne odpowiednie
elementy faczace. Nieodpowiednie elementy taczace
moga nie wytrzymaé oddziatywania sit wystepujacych
podczas otwierania i zamykania bramy.

» W bramach skrzydtowych wyposazonych w pochyte
zawiasy (maks. 6°) wymagany jest zestaw elementéw
(patrz rysunek 2.1b), na ktéry nalezy ztozy¢ oddzielne
zamowienie. Na rysunku 2.2 przedstawiono sposéb
montowania tego zestawu.

*

WSKAZOWKA:

W przypadku zastosowania pochytych zawiaséw brame
nalezy zabezpieczy¢ przed samoczynnym zamknigciem
(np. sitowniki hamujace jednostronnego dziatania, sprezyny
naciggowe itp.).

Montaz napedu bramy skrzydtowej:

1. Okucie stupka zamontowaé zgodnie z obliczonymi
wymiarami, nasmarowac odpowiednie trzpienie
i przymocowac naped (patrz rysunek 2.2).

2. Wykreci¢ maksymalnie ttoczysko sitownika.

3. Dla zachowania bezpieczenstwa ttoczysko nalezy
ponownie wkrecié o jeden petny obrét (nie dotyczy
wymiaru e 150 mm i napedu 720 =» 1120 mm wzgl.
wymiaru e 210 mm i napedu 820 =» 1320 mm, patrz
rysunek 2.3).

4. Nasmarowac odpowiedni trzpieri, zamontowac okucie
tloczyska i prowizorycznie przymocowaé do bramy za
pomoca $cisku Srubowego (patrz rysunek 2.3).

5. Sprawdzi¢ ostateczne wymiary poprzez reczne otwarcie
i zamknigcie bramy w potozenie kraricowe przy
wyprzegnietym napedzie (patrz rysunek 2.4).

6. Zaznaczy¢ miejsce wiercenia otwordw, zdjaé $cisk
Srubowy, wywierci¢ oba otwory i przymocowaé okucie
tloczyska sitownika (patrz rysunek 2.5).

* Element wyposazenia dodatkowego, nie wchodzi w zakres
wyposazenia standardowego!
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/\ OSTRZEZENIE

Niebezpieczenstwo skaleczenia
wskutek niekontrolowanego
uruchomienia bramy
Nieprawidtowy montaz lub obstuga
napedu moze wywotaé niekontrolowany
ruch bramy i spowodowad
przytrzasnigcie ludzi lub przedmiotéw.
»  Prosimy postepowac wedtug
wszystkich wskazéwek zawartych
w tej instrukcji.
Nieprawidtowo zamontowane
urzadzenia sterujace (np. sterowniki)
moga wywotac niekontrolowany ruch
bramy i spowodowac przytrzasnigcie
ludzi lub przedmiotéw.
» Urzadzenia te nalezy umiesci¢
na wysokosci co najmniej 1,5 m
(w miejscu niedostepnym dla dzieci).
» Zainstalowane na state urzadzenia
sterujace (np. sterowniki) nalezy
zamontowac¢ w miejscu, z ktérego
caly obszar pracy bramy bedzie
w zasiegu wzroku, jednak z daleka
od poruszajacych sie elementow.
Awaria zainstalowanych urzadzen
zabezpieczajgcych grozi
przytrzasnigciem ludzi lub przedmiotéw.
» Zgodnie z przepisami BGR 232
w poblizu bramy nalezy
przymocowac dobrze oznakowany
i tatwo dostepny sterownik awaryjny
(wytacznik awaryjny), ktérym w razie
niebezpieczenstwa mozna
natychmiast zatrzymac¢ brame
(patrz rozdziat 7.3.3).

/\ OSTRZEZENIE

Niebezpieczenstwo skaleczenia w razie nagtego

uruchomienia bramy

Do nagtego, nieoczekiwanego uruchomienia bramy moze

doj$é w sytuacji, gdy mimo odtaczonej wtyczki sieciowej

nadal jest podtaczony akumulator awaryjny.

»  Przed przystgpieniem do jakichkolwiek prac na bramie
nalezy odtgczy¢ wtyczke sieciowa i wtyczke
akumulatora awaryjnego.

UWAGA

Wilgoé

Wilgo¢ przedostajaca sie do wnetrza sterowania moze

spowodowac jego uszkodzenie.

»  Przy otwieraniu obudowy chron sterowanie przed
wilgocia.

»  Sterowanie napedu nalezy zamontowac pionowo,

a potaczenia sSrubowe kabli musza by¢ skierowane w dét.

» W celu pézniejszego przeprowadzenia przewoddéw nalezy

przebic¢ fabrycznie perforowane miejsca (tylko przy
zamknietej pokrywie).

» Dtugos¢ przewodu taczacego naped ze sterowaniem nie

moze przekraczac¢ 40 m.
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Montaz sterowania napedu:

1. Odkreci¢ cztery $ruby i zdja¢ pokrywe sterowania
napedu.

2. Zamontowac cztery wsporniki obudowy sterowania
(patrz rysunek 3.1)

3. Zamontowac sterowanie napedu w sposob
przedstawiony na rysunku 3.1.

3.3.1 Mocowanie tabliczki ostrzegawczej

Tabliczke ostrzegajaca przed przytrzasnigciem nalezy
trwalevzamocowaé w widocznym miejscu lub w poblizu
zainstalowanych na state sterownikéw napedu!

»  Patrz rysunek 4

3.4 Podtaczenie do sieci

/\ NIEBEZPIECZENSTWO

Napiecie sieciowe

Kontakt z napieciem sieciowym grozi $miertelnym

porazeniem pradem.

Dlatego prosimy bezwzglednie stosowac sie do ponizszych

wskazéwek.

» Podtaczenia elektryczne moga byé wykonywane
wytacznie przez uprawnionych elektromonteréw.

» Instalacja elektryczna odbiorcy musi spetnia¢ wtasciwe
przepisy ochronne (230/240 V AC, 50/60 Hz).

» Pamigtaj o obowiazku przestrzegania obowigzujacych
przepiséw krajowych dotyczacych eksploatacii
urzadzen elektrycznych.

»  Przed rozpoczeciem prac elektrycznych odtacz
urzadzenie od napiecia i zabezpiecz przed wtaczeniem
przez osoby niepowotane.

UWAGA

Obce napigcie na zaciskach przytaczeniowych
Niepozadane napiecie na zaciskach przytaczeniowych
sterowania prowadzi do uszkodzenia elektroniki napedu.
» Nie nalezy podtaczac¢ zaciskéw przytaczeniowych
sterowania do napigcia sieciowego (230/240 V AC).

W celu unikniecia zakiécen:

» Przewody sterowania napedu (24 V DC) nalezy utozy¢
w systemie instalacyjnym oddzielonym od innych
przewodow zasilajgcych (230 V AC).

» Do uktadania w ziemi nalezy stosowac tylko kable ziemne
NYY (patrz rysunek 3).

» W przypadku przedtuzania kabli ziemnych potaczenie
z przewodami napedu nalezy wykonac w puszce
rozgateznej w obudowie strugoszczelnej
(IP 65, dostarcza odbiorca).

»  Wszystkie kable nalezy zamontowac od dotu sterowania,
unikajac ich napinania.
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3.5 Podtaczenie napedéw

3.5.1 Podtaczenie napedu w bramie 1-skrzydtowej

Przewody napedu podtaczy¢ zgodnie z rysunkiem 5.2 do
zacisku wtykowego skrzydta A.

3.5.2 Podtaczenie napedu w bramie 2-skrzydiowej
bez szyny progowej

» Patrz rysunek 5.3a

Skrzydto otwierajace si¢ w pierwszej kolejnosci wzgl. skrzydto

przechodnie podtaczy¢ do zacisku wtykowego skrzydta A.

Przewéd napedu drugiego skrzydta podtaczyé do miejsca

wtykowego skrzydia B. W przypadku skrzydet o réznej

wielkosci mniejsze skrzydto jest zawsze skrzydtem

przechodnim wzgl. skrzydtem A.

3.5.3 Podtaczenie napedu w bramie 2-skrzydtowej
Z szyna progowa
» Patrz rysunek 5.3b

W bramach wyposazonych w szyne progowa skrzydtem
przechodnim lub skrzydtem A jest zawsze skrzydto
otwierajace sie w pierwszej kolejnosci i podtacza sie go
zacisku wtykowego skrzydta A. Przewéd napedu drugiego
skrzydta podtaczy¢ zgodnie z rysunkiem 5.3 do zacisku
wtykowego skrzydia B.

4 Uruchomienie podstawowych
elementow wyposazenia, brama z
funkcja ustalenia potozenia
krancowego Brama zamknieta za
pomoca wytacznika krancowego
(ustawienie fabryczne)

/\ OSTRZEZENIE
Niebezpieczenstwo skaleczenia
uszkodzen przez brame w ruchu.

»  Dzieci nie moga bawic¢ sig przy
pracy bramy nie znajduja si¢ zadne
przedmioty ani nie przebywaja
brama a mechanizmem napedu nie
znajduja sie zadne przedmioty ani
wyposazonej tylko w jedno
urzadzenie zabezpieczajace
bramy.

» Nadzorowac prace bramy dopodki
mozna przejezdzac lub przechodzié

dopiero wtedy, gdy zatrzyma sie w

M podczas pracy bramy
J w W obszarze pracy bramy istnieje ryzyko
| | doznania obrazen lub spowodowania
"‘T“ bramie.
I > Nalezy sie upewnic, ze w obszarze
(L
ludzie, w szczegélnosci dzieci.

» Nalezy sie upewnic¢, ze miedzy
nie przebywaja ludzie.

»  Prosimy korzysta¢ z napedu bramy
wytacznie pod warunkiem, ze
widoczny jest caty obszar pracy
nie osiagnie pofozenia kraricowego.

»  Przez zdalnie sterowang brame
potozeniu kraricowym
Brama otwartal
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4.1 Brama 1-skrzydtowa
411 Aktywowanie zintegrowanego wytacznika
krancowego

Przed rozpoczeciem programowania potozen kraricowych
nalezy sprawdzié, czy wytgcznik kranicowy jest aktywowany.
Upewnic¢ sie, czy zyty BN/WH wytacznika kraricowego sa
podtaczone do zacisku wtykowego 5/6 (patrz rysunek 5.5a).

4.1.2 Pomocnicze elementy sygnalizacyjne do
regulacji wytacznikéw krancowych
Podczas regulacji przekaznik opcjonalny petni taka sama
funkcje jak czerwona dioda LED RT, tzn. $wiecgca sie dioda
sygnalizuje, ze brama nie osiagneta wytacznika kraricowego.
Dzieki lampie podtaczonej do przekaznika opcjonalnego
mozna z daleka obserwowac potozenie wytacznikdéw
kraricowych (lampa/dioda LED RT wyt. = brama osiagneta
wytacznik kraricowy, patrz rysunek 7a.2).

4.1.3 Przygotowanie

» Patrz rysunek 7a/7a.1

Wyprzegnaé skrzydfo A, otworzy¢ na szerokos$c ok. 1 m.
Wszystkie przetaczniki DIL ustawi¢ w pozycji OFF.
Doprowadzi¢ napiecie.

Przetacznik DIL 1 na ON = brama 1-skrzydiowa
Przetacznik DIL 4 na ON = tryb regulaciji

a. Zielona dioda LED GN miga = tryb regulacji

b. Czerwona dioda LED RT $wieci sie = brama nie
osiggneta wytacznika kraricowego

ahon=

41.4 Wstepne mechaniczne ustawienie potozenia
krannicowego Brama zamknigta
1. Powoli zamykac recznie skrzydto A. Gdy brama osiagnie
wytgcznik kranicowy, zgasnie dioda LED RT (lub lampa
podtaczona do przekaznika opcjonalnego).
2. Jezeli potozenie wytacznika kraricowego nie odpowiada
zadanej pozycji, istnieje mozliwos¢ dodatkowej regulaciji.
W tym celu nalezy przestawi¢ Srube regulacyjna przy
pomocy klucza imbusowego (3 mm) (patrz rysunek 7a.2):
a. W celu przesunigcia potozenia kraricowego
Brama zamknieta dalej w kierunku Brama zamknieta:
obracac¢ stopniowo $rube w kierunku +.
b. W celu przesunigcia potozenia kraricowego
Brama zamknigta w kierunku Brama otwarta: obracaé
stopniowo $rube w kierunku -.
c. Roéwnoczesnie nalezy ostroznie przesuwaé przewdd
wytacznika kraricowego w wybranym kierunku.
d. Po kazdej regulacji nalezy recznie otworzy¢ i zamknaé
skrzydto, aby w ten sposéb przyblizy¢ sie do
odpowiedniego potozenia kraicowego.

WSKAZOWKA:

Do regulaciji nie stosowaé wkretaka akumulatorowego. Jeden
obrét $ruby regulacyjnej odpowiada odlegtosci 1 mm na
ramieniu sitownika.

4.1.5 Programowanie potozenia krarncowego
Brama zamknieta

Skrzydto A otworzy¢ do potowy i wprzegnac.

Nacisnac¢ i przytrzymac przycisk T na ptytce obwodu

drukowanego.

3. Skrzydto A rozpocznie przesuwac sie w zwolnionym
tempie w kierunku potozenia Brama zamknigta. Gdy
osiagnie wytacznik kraricowy, brama zatrzyma sie i
zgasnie dioda LED RT.

N =
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WSKAZOWKA:

Jesli brama rozpocznie bieg w kierunku Brama otwarta,
nalezy sprawdzi¢ podtaczenie silnika (patrz rysunek 5.2).
Ewentualnie prawidtowo podtaczy¢ silnik, przywrécic¢
ustawienia fabryczne (patrz rozdziat 9.8) i powtérzyé
czynnosci opisane w niniejszym rozdziale.

4. Teraz brama znajduje sie w potozeniu kranncowym
Brama zamknieta. Jesli zamknieta brama nie znajduje sie
w wybranym potozeniu krancowym Brama zamknieta,
nalezy ponownie przeprowadzi¢ regulacje:

manualnie (przy wyprzegnietym skrzydle) zgodnie
z opisem w punkcie 1i 2 lub w rozdziale 4.1.4
lub elektrycznie w nizej opisany sposéb:

a. Nacisna¢ przycisk T, az brama otworzy sig
niecatkowicie.

b. Wykonac regulacje zgodnie z opisem w rozdziale
4.1.4 punkt 2a/2b.

c. Naciskac przycisk T do czasu az dioda LED RT
ponownie zgasnie. Brama przestawi sie w nowe
potozenie kraricowe i zatrzyma sie.

d. Ewentualnie powtdérzy¢ czynnosci opisane w
punktach a do ¢ az do osiagniecia wybranego
potozenia kraricowego.

4.1.6 Programowanie potozenia krarncowego
Brama otwarta

» Patrz rysunek 7a.4

1. Po ustaleniu ostatecznego potozenia Brama zamknieta
nacisna¢ i przytrzymac przycisk T na ptytce, aby
przesunac skrzyto A w wybrane potozenie Brama otwarta.
Zwolni¢ przycisk T.

2. Jezeli skrzydto przekroczy wybrane potozenie, nalezy je
cofna¢ ponownie naciskajac przycisk T na ptytce
obwodu drukowanego. Ponowne uruchomienie
przycisku T spowoduje ponowne otwarcie skrzydta.

3. Gdy skrzydto osiggnie wybrane potozenie kraficowe,
nacisna¢ krétko przycisk P na ptytce obwodu
drukowanego - potozenie kraricowe Brama otwarta
zostato zaprogramowane. Dioda LED GN najpierw miga
przez krétki czas szybko, a nastepnie wolno.

4. Przetacznik DIL 4 na OFF
a. Podfaczone urzadzenia zabezpieczajace sg ponownie

aktywne.
b. Mozliwa obstuga bramy za pomoca sterowania
radiowego.
Za pomoca przycisku T wyzwoli¢ w trybie samoczynnego
zatrzymania kazdorazowo trzy petne cykle bramy jako
biegi programujace site (patrz rozdziat 7.1 i rysunek 7a.5).

A\ OSTRZEZENIE

Niebezpieczenstwo skaleczenia wskutek niesprawnych

urzadzen zabezpieczajacych

W razie awarii moze doj$¢ do obrazen wskutek

niesprawnych urzadzen zabezpieczajgcych.

» Po przeprowadzeniu biegdw programujacych osoba
uruchamiajaca naped jest zobowigzana skontrolowac
dziatanie urzadzenia zabezpieczajacego/urzadzen
zabezpieczajacych oraz sprawdzi¢ ustawienia (patrz
rozdziat 7.2).

Urzadzenie jest gotowe do pracy dopiero po wykonaniu
tych czynnosci.
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4.2 Brama 2-skrzydtowa
4.2.1 Aktywowanie zintegrowanych wytacznikow
kranncowych

Przed rozpoczeciem programowania potozen kraricowych
nalezy sprawdzié, czy wytgczniki kraricowe zostaty
aktywowane. Upewnic¢ sig, czy zyty BN/WH wytacznika
kraricowego sa podtaczone do zacisku wtykowego 5/6
(patrz rysunek 5.5a).

4.2.2 Pomocnicze elementy sygnalizacyjne do
regulacji wytacznikéw krancowych
Podczas regulacji przekaznik opcjonalny petni takg sama
funkcje jak czerwona dioda LED RT, tzn. $wiecaca sie dioda
sygnalizuje, ze brama nie osiagneta wytacznika kraricowego.
Dzieki lampie podtaczonej do przekaznika opcjonalnego
mozna z daleka obserwowaé potozenie wytacznikow
kraricowych (lampa/dioda LED RT wyt. = brama osiagneta
wytgcznik krancowy, patrz rysunek 7b.2).

4.2.3 Przygotowanie (skrzydto A)
»  Patrz rysunek 7b/7b.1
1. Wyprzegnac skrzydto A, otworzy¢ na szeroko$¢ ok. 1 m.
2. Skrzydto B musi by¢ zamkniete, w innym wypadku
skrzydto B nalezy wyprzegnaé, ustawi¢ w potozeniu
Brama zamknigeta i ponownie wprzegnac.
3. Wszystkie przetaczniki DIL ustawi¢ w pozycji OFF.
Doprowadzi¢ napigcie.
5. Przetacznik DIL 4 na ON = tryb regulacji
a. zielona dioda LED GN miga = tryb regulacji
b. czerwona dioda LED RT $wieci si¢ = brama nie
osiagneta wytacznika kraricowego

»

4.2.4 Wstepne mechaniczne ustawienie potozenia
kranncowego Brama zamknigta (skrzydto A)
1. Powoli zamyka¢ recznie skrzydto A. Gdy brama osiggnie
wytgcznik krancowy, zgasnie dioda LED RT (lub lampa
podtaczona do przekaznika opcjonalnego).
2. Jezeli potozenie wytacznika kraricowego nie odpowiada
zadanej pozycji, istnieje mozliwo$¢ dodatkowej regulaciji.
W tym celu nalezy przestawi¢ $rube regulacyjna przy
pomocy klucza imbusowego (3 mm) (patrz rysunek 7b.1):
a. W celu przesunigcia potozenia kraricowego
Brama zamknigta dalej w kierunku Brama zamknieta:
obracac¢ stopniowo $rube w kierunku +.

b. W celu przesunigcia potozenia kraricowego
Brama zamknigeta w kierunku Brama otwarta: obracac
stopniowo $rube w kierunku -.

c. Roéwnoczesnie nalezy ostroznie przesuwaé przewdd
wytgcznika kraricowego w wybranym kierunku.

d. Po kazdej regulacji nalezy recznie otworzy¢ i zamknaé
skrzydto, aby w ten sposoéb przyblizy¢ sie do
odpowiedniego potozenia kraricowego.

WSKAZOWKA:

Do regulaciji nie stosowac wkretaka akumulatorowego. Jeden
obroét $ruby regulacyjnej odpowiada odlegtosci 1 mm na
ramieniu sitownika.

4.2.5 Programowanie potozenia krarncowego
Brama zamknieta (skrzydto A)
» Patrz rysunek 7b.3
1. Skrzydto A otworzy¢ do potowy i wprzegnac.
Nacisna¢ i przytrzymac przycisk T na ptytce obwodu
drukowanego.
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3. Skrzydto A rozpocznie przesuwac sie w zwolnionym
tempie w kierunku potozenia Brama zamknieta. Gdy
osiagnie wytacznik kraricowy, brama zatrzyma sieg i
zgasnie dioda LED RT.

WSKAZOWKA:

Jesli brama rozpocznie bieg w kierunku Brama otwarta,
nalezy sprawdzi¢ podtaczenie silnika (patrz rysunek 5.3).
Ewentualnie prawidtowo podtaczy¢ silnik, przywrécié
ustawienia fabryczne (patrz rozdziat 9.8) i powtérzy¢
czynnosci opisane w niniejszym rozdziale.

4. Teraz brama znajduje sie¢ w potozeniu kraicowym
Brama zamknigta. Jesli zamknieta brama nie znajduje sie
w wybranym potozeniu kraricowym Brama zamknigta,
nalezy ponownie przeprowadzi¢ regulacje:

manualnie (przy wyprzegnietym skrzydle) zgodnie
z opisem w punkcie 1i 2 lub w rozdziale 4.2.4
lub elektrycznie w nizej opisany sposob:

a. Nacisnac przycisk T, az brama otworzy sie
niecatkowicie.

b. Wykona¢ regulacje zgodnie z opisem w rozdziale
4.2.4 punkt 2a/2b.

c. Naciskac przycisk T do czasu az dioda LED RT
ponownie zgasnie. Brama przestawi sie w nowe
potozenie kraricowe i zatrzyma sie.

d. Ewentualnie powtérzy¢ czynnosci opisane w
punktach a do ¢ az do osiggniecia wybranego
potozenia kraricowego.

4.2.6 Programowanie potozenia krarncowego
Brama otwarta (skrzydto A)

» Patrz rysunek 7b.4

1. Po ustaleniu ostatecznego potozenia Brama zamknieta
nacisnac i przytrzymac przycisk T na ptytce, aby
przesunac skrzyto A w wybrane potozenie Brama otwarta.
Zwolni¢ przycisk T.

Jezeli skrzydto przekroczy wybrane potozenie, nalezy je
cofna¢ ponownie naciskajac przycisk T na ptytce
obwodu drukowanego. Ponowne uruchomienie
przycisku T spowoduje ponowne otwarcie skrzydta.

3. Gdy skrzydto osiggnie wybrane potozenie kraricowe,
nacisna¢ krétko przycisk P na ptytce obwodu
drukowanego - potozenie krancowe Brama otwarta
zostato zaprogramowane. Dioda LED GN najpierw miga
przez krétki czas szybko, a nastepnie wolno.

4.2.7 Przygotowanie (skrzydto B)

» Patrz rysunek 7b.5

1. Wyprzegnac skrzydto B, otworzy¢ na szerokos$¢ ok. 1 m.

2. Przetacznik DIL 3 na ON = programowanie skrzydta B w
2-skrzydtowym trybie pracy.

4.2.8 Wstepne mechaniczne ustawienie potozenia
krancowego Brama zamknieta (skrzydto B)

1. Powoli zamykac recznie skrzydto B. Gdy brama osiggnie
wytacznik kraricowy, zgasnie dioda LED RT (lub lampa
podtaczona do przekaznika opcjonalnego).

2. Jezeli potozenie wytacznika kraricowego nie odpowiada
zadanej pozycji, istnieje mozliwo$¢ dodatkowej regulacii.
W tym celu nalezy przestawi¢ $rube regulacyjna przy
pomocy klucza imbusowego (3 mm) (patrz rysunek 7b.6):
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a. W celu przesunigcia potozenia kraricowego
Brama zamknigta dalej w kierunku Brama zamknieta:
obracac¢ stopniowo $rube w kierunku +.

b. W celu przesunigcia potozenia kraricowego
Brama zamknigeta w kierunku Brama otwarta: obracac
stopniowo $rube w kierunku -.

c. Roéwnoczesnie nalezy ostroznie przesuwac przewdd
wytacznika kraricowego w wybranym kierunku.

d. Po kazdej regulacji nalezy recznie otworzy¢ i zamknaé
skrzydto, aby w ten sposéb przyblizy¢ sie do
odpowiedniego potozenia kraricowego.

WSKAZOWKA:

Do regulaciji nie stosowaé wkretaka akumulatorowego. Jeden
obroét $ruby regulacyjnej odpowiada odlegtosci 1 mm na
ramieniu sitownika.

4.2.9 Programowanie potozenia krarncowego
Brama zamknieta (skrzydto B)

» Patrz rysunek 7b.7

1. Skrzydto B otworzy¢ do potowy i wprzegnaé.
Nacisna¢ i przytrzymac przycisk T na ptytce obwodu
drukowanego.

3. Skrzydto B rozpocznie przesuwac sie w zwolnionym
tempie w kierunku potozenia Brama zamknigta. Gdy
osiagnie wytacznik krancowy, brama zatrzyma sieg i
zgasnie dioda LED RT.

WSKAZOWKA:

Jesli brama rozpocznie bieg w kierunku Brama otwarta,
nalezy sprawdzi¢ podtaczenie silnika (patrz rysunek 5.3).
Ewentualnie prawidtowo podtaczyé¢ silnik, przywrécic¢
ustawienia fabryczne (patrz rozdziat 9.8) i powtérzy¢
czynnosci opisane w niniejszym rozdziale.

4. Teraz brama znajduje sie w potozeniu kranicowym
Brama zamknieta. Jesli zamknigta brama nie znajduije sie
w wybranym potozeniu krancowym Brama zamknieta,
nalezy ponownie przeprowadzi¢ regulacje:

manualnie (przy wyprzegnietym skrzydle) zgodnie z
opisem w punkcie 1i 2 lub w rozdziale 4.2.8
lub elektrycznie w nizej opisany sposoéb:

a. Nacisna¢ przycisk T, az brama otworzy sie
niecatkowicie.

b. Wykonac regulacje zgodnie z opisem w rozdziale
4.2.8 punkt 2a/2b.

c. Naciskac¢ przycisk T do czasu az dioda LED RT
ponownie zgasnie. Brama przestawi sie w nowe
potozenie kraricowe i zatrzyma sie.

d. Ewentualnie powtérzyé czynnosci opisane w
punktach a do ¢ az do osiagniecia wybranego
potozenia kraricowego.

4.2.10 Programowanie potozenia krarncowego

Brama otwarta (skrzydto B)

»  Patrz rysunek 7b.8

1. Po ustaleniu ostatecznego potozenia Brama zamknieta
nacisna¢ i przytrzymac przycisk T na ptytce, aby
przesunac skrzyto B w wybrane potozenie
Brama otwarta. Zwolni¢ przycisk T.

2. Jezeli skrzydto przekroczy wybrane potozenie, nalezy je
cofna¢ ponownie naciskajac przycisk T na ptytce
obwodu drukowanego. Ponowne uruchomienie
przycisku T spowoduje ponowne otwarcie skrzydta.
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3. Gdy skrzydto osiggnie wybrane potozenie kraficowe,
nacisna¢ krétko przycisk P na ptytce obwodu
drukowanego - potozenie kraricowe Brama otwarta
zostato zaprogramowane. Dioda LED GN najpierw miga
przez krétki czas szybko, a nastepnie wolno.

4. Ustawi¢ przetacznik DIL 3 na OFF.

5. Ustawi¢ przetacznik DIL 4 na OFF.

a. Podfaczone urzadzenia zabezpieczajace sg ponownie
aktywne.

b. Mozliwa obstuga bramy za pomoca sterowania
radiowego.

6. Zapomoca przycisku T wyzwoli¢ w trybie samoczynnego
zatrzymania kazdorazowo trzy petne cykle bramy jako
biegi programujace site (patrz rozdziat 7.1 i rysunek 7b.9).
a. Dioda LED GN $wieci sig, sity zostaty

zaprogramowane.

7. W razie potrzeby ustawi¢ funkcje przesuniecia skrzydet
(patrz rozdziat 4.2.11).

/A OSTRZEZENIE

Niebezpieczenstwo skaleczenia wskutek niesprawnych

urzadzen zabezpieczajacych

W razie awarii moze dojs¢ do obrazen wskutek

niesprawnych urzadzen zabezpieczajacych.

»  Po przeprowadzeniu biegéw programujacych osoba
uruchamiajgca naped jest zobowigzana skontrolowaé
dziatanie urzadzenia zabezpieczajacego/urzadzen
zabezpieczajacych oraz sprawdzi¢ ustawienia (patrz
rozdziat 7.2).

Urzadzenie jest gotowe do pracy dopiero po wykonaniu
tych czynnosci.

4.2.11 Przesunigcie/brak przesunigcia skrzydet

i wielkos¢ przesunigcia skrzydet

» Patrz rysunek 9.1/9.2

W bramach 2-skrzydtowych z szyng progow3 istnieje ryzyko
zderzenia sie skrzydet. Dlatego po zaprogramowaniu nalezy
bezwzglednie aktywowac funkcje przesuniecia skrzydet!
Aby unikna¢ zderzenia sie skrzydet w asymetrycznej bramie
dwuskrzydtowej z szyna progowa, zaleca sie ustawienie
duzego przesunigcia skrzydet. Natomiast w bramach
symetrycznych z listwa progowa wystarczy niewielkie
przesuniecie skrzydet.

Ustawianie funkcji przesuniecia skrzydet:

1. Przetacznikiem DIL 2 ustawi¢ funkcje przesuniecia
skrzydet.

20N brak przesuniecia skrzydet:
skrzydto A i B otwieraja sie i zamykaja
réwnoczesnie.

2 OFF wigczone przesunigcie skrzydet:
skrzydto A otwiera sig przed skrzydtem B;
E skrzydto B zamyka sie przed skrzydtem A.

2. Przetgcznikiem DIL 3 ustawi¢ wielkos$¢ przesuniecia
skrzydet.

3ON programowanie skrzydta B/mate
przesuniecie skrzydet

3 OFF programowanie skrzydta A/duze
przesuniecie skrzydet

~_
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5 Uruchomienie podstawowych
elementow wyposazenia, brama
z funkcja ustalenia pofozenia
krancowego Brama zamknieta za
pomoca mechanicznych
ogranicznikéw koncowych lub
zamka elektrycznego

/\ OSTRZEZENIE
Niebezpieczenstwo skaleczenia
uszkodzen przez brame w ruchu.

» Dzieci nie moga bawi¢ sig przy
pracy bramy nie znajduja sie zadne
przedmioty ani nie przebywaja
brama a mechanizmem napedu nie
znajduja sie zadne przedmioty ani
wyposazonej tylko w jedno
urzadzenie zabezpieczajace
bramy.

» Nadzorowac prace bramy dopodki
mozna przejezdzac lub przechodzié

dopiero wtedy, gdy zatrzyma sie

S podczas pracy bramy
J w W obszarze pracy bramy istnieje ryzyko
~ | | doznania obrazen lub spowodowania
"T“ bramie.
I » Nalezy sie upewnic¢, ze w obszarze
(L
ludzie, w szczegdlnosci dzieci.

» Nalezy sie upewnic¢, ze miedzy
nie przebywaja ludzie.

»  Prosimy korzystac¢ z napedu bramy
wylacznie pod warunkiem, ze
widoczny jest caty obszar pracy
nie osiagnie pofozenia kraricowego.

»  Przez zdalnie sterowang brame
w potfozeniu kranncowym
Brama otwarta!

WSKAZOWKA:

Zalecamy stosowanie mechanicznego ogranicznika
koricowego do regulacji potozenia kranncowego Brama
zamknieta. Takie rozwigzanie ma nastepujace zalety:

e  Skrzydta przylegaja $cisle do ogranicznika i nie poruszaja
sie pod wptywem wiatru.

e  Brama zaryglowana zamkiem elektrycznym jest
dodatkowo zabezpieczona przed zniszczeniem.

e W bramach 2-skrzydtowych skrzydta w potozeniu
kranicowym Brama zamknigta znajduja sie doktadnie
naprzeciwko siebie.

5.1 Brama 1-skrzydiowa
51.1 Montaz ogranicznikéw koncowych

5.1.2 Odtaczanie zintegrowanego wytacznika
kranncowego

Przed rozpoczeciem programowania potozen kraricowych

nalezy odtgczy¢ zintegrowany wytgcznik kraricowy. Upewnié

sie, ze na zacisku wtykowym 5/6 podtaczono mostek

druciany (w zakresie odbiorcy) zamiast zyt BN/WH wytacznika

kraricowego (patrz rysunek 5.5b).
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5.1.3 Montaz i podiaczenie zamka elektrycznego *
»  Patrz rysunek 6
Przy podtaczaniu zamkéw elektrycznych z listy wyposazenia

dodatkowego nie trzeba zwraca¢ uwagi na zachowanie
prawidtowosci biegunéw.

5.1.4 Przygotowanie

» Patrz rysunek 8a/8a.1

1. Wyprzegna¢ skrzydto A, otworzy¢ na szeroko$¢ ok. 1 m i
ponownie wprzegnaé.

Wszystkie przetaczniki DIL ustawi¢ w pozycji OFF.
Doprowadzi¢ napiecie.

Przetacznik DIL 1 na ON = brama 1-skrzydtowa
Przetacznik DIL 4 na ON = tryb regulacji

a. zielona dioda LED GN miga = tryb regulacji

b. czerwona dioda RT $wieci sig

ok oN

5.1.5 Programowanie potozenia krancowego
Brama zamknieta

» Patrz rysunek 8a.2

1. Nacisnac i przytrzymac przycisk T na ptytce obwodu
drukowanego. Skrzydto A przesunie sie w kierunku
Brama zamknieta i zatrzyma na ograniczniku koricowym,
silnik wytaczy sie.

2. Zwolni¢ przycisk T.
Teraz brama znajduje sie w pofozeniu kraicowym
Brama zamknieta. Po rozpoznaniu potozenia kraricowego
dioda LED RT nie gasnie.

WSKAZOWKA:

Jesli brama rozpocznie bieg w kierunku Brama otwarta,
nalezy sprawdzi¢ podtaczenie silnika (patrz rysunek 5.2).
Ewentualnie prawidtowo podtaczyé silnik, przywrécié
ustawienia fabryczne (patrz rozdziat 9.8) i powtérzy¢
czynnosci opisane w niniejszym rozdziale.

5.1.6 Programowanie potozenia krarncowego
Brama otwarta

» Patrz rysunek 8a.2

1. Nacisnac¢ i przytrzymac przycisk T, aby przesunacé
skrzyto A w wybrane potozenie Brama otwarta. Zwolni¢
przycisk T.

2. Jezeli skrzydto przekroczy wybrane potozenie, nalezy je
cofng¢ ponownie naciskajac przycisk T na ptytce
obwodu drukowanego. Ponowne uruchomienie
przycisku T spowoduje ponowne otwarcie skrzydta.

3. Gdy skrzydto osiggnie wybrane potozenie kraficowe,
nacisna¢ krétko przycisk P na ptytce obwodu
drukowanego - potozenie kraicowe Brama otwarta
zostato zaprogramowane. Dioda LED GN najpierw miga
przez krétki czas szybko, a nastepnie wolno.

4. Przetacznik DIL 4 na OFF
a. Podfaczone urzadzenia zabezpieczajace sg ponownie

aktywne.
b. Mozliwa obstuga bramy za pomoca sterowania
radiowego.

5. Zapomoca przycisku T wyzwoli¢ w trybie samoczynnego
zatrzymania kazdorazowo trzy petne cykle bramy jako
biegi programujace site (patrz rozdziat 7.1 i rysunek 8a.3).
a. Dioda LED GN s$wieci sig, sity zostaty

zaprogramowane.

* Element wyposazenia dodatkowego, nie wchodzi w zakres
wyposazenia standardowego!
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/\ OSTRZEZENIE

Niebezpieczenstwo skaleczenia wskutek niesprawnych

urzadzen zabezpieczajacych

W razie awarii moze dojs¢ do obrazen wskutek

niesprawnych urzadzen zabezpieczajacych.

» Po przeprowadzeniu biegdw programujacych osoba
uruchamiajaca naped jest zobowigzana skontrolowac
dziatanie urzadzenia zabezpieczajgcego/urzadzen
zabezpieczajacych oraz sprawdzi¢ ustawienia (patrz
rozdziat 7.2).

Urzadzenie jest gotowe do pracy dopiero po wykonaniu
tych czynnosci.

5.2 Brama 2-skrzydiowa
5.2.1 Montaz ogranicznikéw koncowych

5.2.2 Odtaczanie zintegrowanych wytacznikow
kraricowych

Przed rozpoczeciem programowania potozen kraricowych

nalezy odfgczy¢ zintegrowane wytaczniki kraricowe. Upewnic¢

sie, ze na zacisku wtykowym 5/6 podtaczono mostek

druciany (w zakresie odbiorcy) zamiast zyt BN/WH wytacznika

kraricowego (patrz rysunek 5.5b).

5.2.3 Montaz i podtaczenie zamkéw elektrycznych *
»  Patrz rysunek 6

Przy podtaczaniu zamkdw elektrycznych z listy wyposazenia
dodatkowego nie trzeba zwraca¢ uwagi na zachowanie
prawidtowosci biegunéw.

5.2.4 Przygotowanie

» Patrz rysunek 8b/8b.1

1. Wyprzegnac skrzydto A, otworzy¢ na szeroko$¢ ok. 1 m i
ponownie wprzegnac.

2. Skrzydto B musi by¢ zamkniete, w innym wypadku
skrzydto B nalezy wyprzegnaé, ustawi¢ w potozeniu
Brama zamknigta i ponownie wprzegnac.

3. Wszystkie przetaczniki DIL ustawi¢ w pozycji OFF.

Doprowadzi¢ napigcie.

5. Przetacznik DIL 4 na ON = tryb regulaciji
a. zielona dioda LED GN miga = tryb regulacji
b. czerwona dioda RT $wieci sig

»

5.2.5 Programowanie potozenia kraricowego
Brama zamknieta (skrzydio A)

» Patrz rysunek 8b.2

1. Nacisna¢ i przytrzymac przycisk T na ptytce obwodu
drukowanego. Skrzydto A przesunie sie w kierunku
Brama zamknieta i zatrzyma na ograniczniku koricowym,
silnik wytgczy sie.

2. Zwolni¢ przycisk T.
Teraz brama znajduje sie w potozeniu kranncowym
Brama zamknieta. Po rozpoznaniu potozenia krancowego
dioda LED RT nie gasnie.

WSKAZOWKA:

Jesli brama rozpocznie bieg w kierunku Brama otwarta,
nalezy sprawdzié¢ podtaczenie silnika (patrz rysunek 5.3).
Ewentualnie prawidtowo podtaczy¢ silnik, przywrécié
ustawienia fabryczne (patrz rozdziat 9.8) i powtérzy¢
czynnosci opisane w niniejszym rozdziale.

* Element wyposazenia dodatkowego, nie wchodzi w zakres
wyposazenia standardowego!
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5.2.6 Programowanie potozenia krarncowego
Brama otwarta (skrzydto A)

» Patrz rysunek 8b.2

1. Nacisnac i przytrzymac przycisk T, aby przesunaé
skrzyto A w wybrane potozenie Brama otwarta. Zwolni¢
przycisk T.

2. Jezeli skrzydto przekroczy wybrane potozenie, nalezy je
cofng¢ ponownie naciskajac przycisk T na ptytce
obwodu drukowanego. Ponowne uruchomienie
przycisku T spowoduje ponowne otwarcie skrzydta.

3. Gdy skrzydto osiggnie wybrane potozenie kraficowe,
nacisna¢ krétko przycisk P na ptytce obwodu
drukowanego - potozenie kraicowe Brama otwarta
zostato zaprogramowane. Dioda LED GN najpierw miga
przez krétki czas szybko, a nastepnie wolno.

5.2.7 Programowanie potozenia kraricowego
Brama zamknieta (skrzydto B)

»  Patrz rysunek 8b.3/8b.4

1. Wyprzegna¢ skrzydto B, otworzy¢ na szeroko$¢ ok. 1 m i
ponownie wprzegnaé.

2. Przetacznik DIL 3 na ON = programowanie skrzydta B w
2-skrzydtowym trybie pracy.

3. Nacisna¢ i przytrzymac przycisk T na ptytce obwodu
drukowanego. Skrzydto B przesunie sie w kierunku
Brama zamknieta i zatrzyma na ograniczniku koricowym,
silnik wytaczy sie.

4. Zwolni¢ przycisk T.

Teraz brama znajduje sie w potozeniu kraficowym
Brama zamknieta. Po rozpoznaniu potozenia kraricowego
dioda LED RT nie gasnie.

WSKAZOWKA:

Jesli brama rozpocznie bieg w kierunku Brama otwarta,
nalezy sprawdzi¢ podtaczenie silnika (patrz rysunek 5.3).
Ewentualnie prawidtowo podtaczy¢ silnik, przywrécic¢
ustawienia fabryczne (patrz rozdziat 9.8) i powtérzy¢
czynnosci opisane w niniejszym rozdziale.

5.2.8 Programowanie potozenia kraricowego
Brama otwarta (skrzydto B)

» Patrz rysunek 8b.4

1. Nacisnac i przytrzymac przycisk T, aby przesunac
skrzyto B w wybrane potozenie Brama otwarta. Zwolni¢
przycisk T.

2. Jezeli skrzydto przekroczy wybrane potozenie, nalezy je
cofna¢ ponownie naciskajac przycisk T na ptytce
obwodu drukowanego. Ponowne uruchomienie
przycisku T spowoduje ponowne otwarcie skrzydta.

3. Gdy skrzydto osiagnie wybrane potozenie kraricowe,
nacisna¢ krétko przycisk P na ptytce obwodu
drukowanego - potozenie kranicowe Brama otwarta
zostato zaprogramowane. Dioda LED GN najpierw miga
przez krétki czas szybko, a nastgpnie wolno.

4. Ustawi¢ przetacznik DIL 3 na OFF.

5. Ustawic¢ przetacznik DIL 4 na OFF.

a. Podfaczone urzadzenia zabezpieczajace sg ponownie
aktywne.

b. Mozliwa obstuga bramy za pomoca sterowania
radiowego.

6. Zapomoca przycisku T wyzwoli¢ w trybie samoczynnego
zatrzymania kazdorazowo trzy petne cykle bramy jako
biegi programuijace site (patrz rozdziat 7.1 i rysunek 8b.5).
a. Dioda LED GN s$wieci sig, sity zostaly zaprogramowane.

7. W razie potrzeby ustawi¢ funkcje przesuniecia skrzydet
(patrz rozdziat 5.2.9).
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A\ OSTRZEZENIE

Niebezpieczenstwo skaleczenia wskutek niesprawnych

urzadzen zabezpieczajacych

W razie awarii moze dojs¢ do obrazen wskutek

niesprawnych urzadzen zabezpieczajacych.

» Po przeprowadzeniu biegdw programujacych osoba
uruchamiajaca naped jest zobowigzana skontrolowac
dziatanie urzadzenia zabezpieczajgcego/urzadzen
zabezpieczajacych oraz sprawdzi¢ ustawienia
(patrz rozdziat 7.2).

Urzadzenie jest gotowe do pracy dopiero po wykonaniu
tych czynnosci.

5.2.9 Przesunigcie/brak przesunigcia skrzydet i
wielkos¢ przesunigcia skrzydet
» Patrz rysunek 9.1/9.2
W bramach 2-skrzydtowych z szyng progowa istnieje ryzyko
zderzenia sig skrzydet. Dlatego po zaprogramowaniu nalezy
bezwzglednie aktywowac funkcje przesuniecia skrzydet!
Aby unikna¢ zderzenia sig skrzydet w asymetrycznej bramie
dwuskrzydiowej z szyng progowa, zaleca sig ustawienie
duzego przesunigcia skrzydet. Natomiast w bramach
symetrycznych z listwg progowg wystarczy niewielkie
przesuniecie skrzydet.

Ustawianie funkcji przesuniecia skrzydet:

1. Przetacznikiem DIL 2 ustawi¢ funkcje przesuniecia
skrzydet.

20N brak przesunigcia skrzydet:
skrzydto A i B otwieraja sie i zamykaja
réwnoczesnie.

2 OFF wigczone przesunigcie skrzydet:
skrzydto A otwiera si¢ przed skrzydtem B;
E skrzydto B zamyka sie przed skrzydtem A.

2. Przetacznikiem DIL 3 ustawi¢ wielko$¢ przesuniecia
skrzydet.

3ON programowanie skrzydta B/mate
przesunigcie skrzydet
programowanie skrzydta A/duze
przesunigcie skrzydet

3 OFF

6 Bramy ze skrzydtami otwieranymi na
zewnatrz

» Patrz rysunek 16

6.1 Podtaczenie napedéw
» Patrz rysunek 16.2/16.3a/b

Przewody napedu podtaczy¢ zgodnie z rysunkiem 16.2/16.3
do zacisku wtykowego skrzydta A/skrzydia B.

6.2 Stosowanie ogranicznika krancowego

Zalecamy stosowanie ogranicznikéw kraricowych z tego
wzgledu, ze nie mozna regulowac wytacznika kraricowego
poprzez wykorzystanie petnego skoku ramienia sitownika.

W tym celu nalezy odtgczy¢ zintegrowany wytacznik krancowy
(patrz rozdziat 5.1.2).
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6.3 Stosowanie wytacznikéw krarncowych
»  Patrz rysunek 16.1

W bramach otwieranych na zewnatrz wytacznik kraricowy
nalezy przestawi¢ w kierunku silnika napedu, poniewaz brama
osigga w tym wypadku potozenie kraricowe Brama zamknigta
przy schowanym ramieniu sitownika. Wytacznik kraricowy
nalezy przestawi¢ w podanym kierunku za pomoca klucza
imbusowego 3 mm w sposo6b przedstawiony na rysunku 16.1.

WSKAZOWKA:

Do regulaciji nie stosowac wkretaka akumulatorowego. Jeden
obrét sruby regulacyjnej odpowiada odlegtosci 1 mm na
ramieniu sitownika. Wytacznika kraricowego nie mozna
regulowac za pomoca petnego skoku ramienia!

6.4 Programowanie sit i potozen krancowych

Potozenia kraricowe nalezy zaprogramowac zgodnie z opisem
w rozdziale 5.1/ 5.2, natomiast programowanie sit opisano
w rozdziale 7.1.

7 Inne czynnosci

74 Biegi programujace site

Po zakoniczeniu programowania potozen kraricowych lub po
przeprowadzeniu okreslonych zmian nalezy ponownie
zaprogramowac sity w trybie biegéw programujacych. Brama
musi by¢ zamknigta. Wymagane jest przeprowadzenie dwéch
nieprzerwanych cykli bramy, podczas ktérych nie moze
zadziata¢ zadne z urzadzen zabezpieczajacych. Ustalenie sit
odbywa sie w obu kierunkach automatycznie w trybie
samoczynnego zatrzymania, tj. po otrzymaniu impulsu naped
przesuwa brame samoczynnie w potozenie kraricowe.
Podczas catego procesu programowania miga LED GN.
Dioda $wieci sie po zakoriczeniu biegdw programujacych sity
(patrz rysunek 7a.5/7b.9/8a.3/8b.5).

» Nizej opisane czynnosci nalezy wykona¢ dwa razy.

Bieg programujacy site w kierunku potozenia krancowego
Brama otwarta
» Jeden raz nacisngé przycisk T.
Naped samoczynnie przesunie brame w potozenie
kraricowe Brama otwarta.

Bieg programujacy site w kierunku potozenia krancowego
Brama zamknieta
» Jeden raz nacisngé przycisk T.
Naped samoczynnie przesunie brame w potozenie
kraricowe Brama zamknigeta.

711 Regulacja ograniczenia sity

W szczegdlnych sytuacjach montazowych moze sie zdarzy¢,
ze zaprogramowane sity sa niewystarczajace, co moze
spowodowaé niekontrolowane cofniecie sie bramy. W takim
przypadku nalezy ponownie wyregulowac¢ ograniczenie sity za
pomoca potencjometru, ktéry znajduje sie na ptytce
sterowania i jest oznaczony napisem Kraft F.

/\ OSTRZEZENIE

Za duze ograniczenie sity

Za duze ograniczenie sity powoduje, ze brama nie zatrzyma
sie na czas i moze przytrzasnac¢ ludzi lub przedmioty.

» Nie nalezy ustawia¢ za duzej wartosci ograniczenia

sity.
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Zwiekszenie ograniczenia sity odbywa sie¢ w stosunku
procentowym do zaprogramowanych wartosci, przy czym
potfozenie potencjometru oznacza nastepujacy wzrost sity
(patrz rysunek 10):

Potozenie z lewej strony + 0% sity

Potozenie srodkowe e
+15 % sity hﬂ

Potozenie z prawej strony | +75% sity

Aby zmienié ograniczenie sity:

1. Przestawi¢ potozenie potencjometru Kraft F obracajac
nim w wybranym kierunku.

2. Zaprogramowane sity nalezy skontrolowaé przy uzyciu
odpowiedniego miernika i sprawdzi¢, czy mieszcza sie
one w dopuszczalnych granicach zgodnie
z obowigzujacymi przepisami norm EN 12453 i EN 12445
lub wtasciwymi przepisami krajowymi.

3. Jezeli zmierzona warto$¢ sity przy potencjometrze
ustawionym na ograniczenie sity 0 % jest za wysoka, to
istnieje mozliwos¢ zmniejszenia tej wartosci poprzez
zredukowanie predkosci biegu bramy w trybie
normalnym i zwolnionym (patrz rozdziat 7.4.7).

7.2 Podtaczenie urzadzen zabezpieczajacych *
» Patrz rysunek 11.1/11.2

Do obwoddéw zabezpieczajgcych SE1 i SE2 mozna podiaczy¢
kazdorazowo jedna fotokomdrke dwuzytowa lub fotokomorke
z funkcjg testowania badz bez funkcji testowania. Podtaczenie
dwaoch fotokomorek do jednego obwodu zabezpieczajacego
wymaga zastosowania ekspandera fotokomaérki *.

WSKAZOWKA:

Wszystkie urzadzenia zabezpieczajace nalezy podtaczac po
kolei i przeprowadzaé probe dziatania.

7.21 Urzadzenie zabezpieczajace SE1 dla kierunku
Brama otwarta

Urzadzenie zabezpieczajace SE1 dla kierunku Brama otwarta.

Po wyzwoleniu tego urzadzenia nastgpi opéznione krotkie

cofniecie sie bramy w kierunku Brama zamknieta

(patrz rysunek 11.1)

Podtaczenie do instalaciji elektrycznej

Zacisk 20 0V (napiecie zasilania)
Zacisk 18 Wyjscie sygnatu testowego
Zacisk 73 Wejscie sygnatu SE1
Zacisk 5 +24 V (napiecie zasilania)

Wybér funkcji za pomoca przetacznikéw DIL

50N 6 ON fotokomodrka dwuzytowa
5 ON 6 OFF fotokomorka z funkcja
testowania
5 OFF 6 OFF o fotokomérka bez funkcji
testowania
> [ e  Dbrak urzadzenia
zabezpieczajacego:

mostek miedzy zaciskiem
20/73, = stan z chwili
dostawy

* Element wyposazenia dodatkowego, nie wchodzi w zakres
wyposazenia standardowego!
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7.2.2 Urzadzenie zabezpieczajace SE2 dla kierunku
Brama zamknieta

Urzadzenie zabezpieczajace SE2 dla kierunku Brama

zamknigta. Po wyzwoleniu tego urzadzenia nastapi opéznione

krétkie cofnigcie sie bramy w kierunku Brama zamknigta

(patrz rysunek 11.2)

Podtaczenie do instalacji elektrycznej

Zacisk 20 0V (napigcie zasilania)
Zacisk 18 Wyjscie sygnatu testowego
Zacisk 72 Wejscie sygnatu SE2
Zacisk 5 +24 V (napiecie zasilania)

Wybér funkcji za pomoca przetacznikéw DIL

7 ON 8 ON fotokomodrka dwuzytowa
7 ON 8 OFF fotokomorka z funkcja
testowania
7 OFF 8 OFF e fotokomorka bez funkciji
testowania
> i e  Dbrak urzadzenia
zabezpieczajacego:
mostek miedzy zaciskiem
20/72, = stan z chwili
dostawy
7.2.3 Urzadzenie zabezpieczajace SE2 dla kierunku
Brama zamknieta w funkcji fotokomorki
przejazdu

Dodatkowa funkcja urzadzenia zabezpieczajacego SE2 dla
kierunku Brama zamknieta w funkcji fotokomorki
zabezpieczajgcej/fotokomdrki przejazdu (tylko fotokomoérka
z funkcja testowania, patrz rysunek 11.2c/11.2¢e)

Wybér funkcji za pomoca przetacznikéw DIL
9 ON 3

fotokomérka z funkcja testowania lub
fotokomodrka dwuzytowa w funkcji
elementu zabezpieczajgcego dla
kierunku Brama zamknieta

e funkcja dodatkowa fotokomaorki
przejazdu: w przypadku zajetej
fotokomérki rozpocznie sie ponowne
odliczanie czasu zatrzymania, po
zwolnieniu fotokomérki czas zostaje
skrécony

9 OFF fotokomorka w funkcji elementu
zabezpieczajacego dla kierunku Brama
zamknieta. W przypadku zajetej
fotokomorki rozpocznie sie ponowne
odliczanie czasu zatrzymania, po
zwolnieniu fotokomorki koriczy sie
odliczanie ustawionego czasu zatrzymania.

WSKAZOWKA:

Funkcje automatycznego zamykania mozna aktywowac
wytacznie wtedy, gdy dziata co najmniej jedno urzadzenie
zabezpieczajace.

7.3 Podtaczenie elementéw dodatkowych/
akcesoriow
WSKAZOWKA:

Dopuszczalne obcigzenie zasilania 24 V napedu przez
wszystkie elementy wyposazenia dodatkowego wynosi
facznie maks. 100 mA.
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7.3.1 Podtaczenie lampy ostrzegawczej *

» Patrz rysunek 11.3a

Do bezpotencjatowych zestykéw na zacisku dla urzadzen
opcjonalnych mozna podfgczy¢ lampe ostrzegawcza (np.

do wysytania komunikatéw ostrzegawczych przed
uruchomieniem bramy i podczas pracy bramy) lub funkcje
sygnalizacji potozenia kraricowego Brama zamknigeta. Do
trybu pracy z lampa na 24 V (maks. 7 W) mozna wykorzystaé
napiecie sterowania (zacisk 24 V=).

WSKAZOWKA:

Lampe ostrzegawcza 230 V nalezy podtaczy¢ do zasilania
zewnetrznego (patrz rysunek 11.3b).

7.3.2 Podtaczenie sterownikéw zewnetrznych *

» Patrz rysunek 11.4

Jeden lub wigcej sterownikow z zestykiem zwiernym
(bezpotencjatowych lub przetaczanych po 0 V, np. sterownik
na klucz) mozna podtaczac¢ réwnolegle, przy czym maks.
dtugosc¢ przewodu wynosi 40 m (przewody nalezy uktadac
w systemie oddzielonym od przewoddw 230 V).

Brama 1-skrzydtowa

Sterowanie impulsowe:

»  Pierwszy zestyk do zacisku 21
»  Drugi zestyk do zacisku 20

Brama 2-skrzydiowa

Sterowanie impulsowe: polecenie uruchomienia skrzydta
przechodniego (A):

» Pierwszy zestyk do zacisku 23

»  Drugi zestyk do zacisku 20

Sterowanie impulsowe: polecenie uruchomienia skrzydta
przechodniego (A) i skrzydta statego (B):

»  Pierwszy zestyk do zacisku 21

»  Drugi zestyk do zacisku 20

WSKAZOWKA:

Jesli jeden z zewnetrznych elementéw obstugi wymaga
napiecia pomocniczego, to w tym celu mozna wykorzysta¢
napiecie +24 V DC na zacisku 5 (na przeciwko

zacisku 20 =0 V).

7.3.3 Podtaczenie wytacznika do zatrzymania i/lub
wytaczenia napedu (obwdd zatrzymania lub
wytacznika awaryjnego) *

» Patrz rysunek 11.5

Ten przetacznik stuzy do natychmiastowego zatrzymania

bramy i zablokowania kolejnych biegéw bramy.

Podtaczenie wylacznika z zestykami rozwiernymi

(przetaczanego po 0 V lub bez potencjatu):

1. Zdjac¢ fabryczny mostek druciany miedzy zaciskiem 12

(wejscie zatrzymania lub wytacznika awaryjnego)
a zaciskiem 13 (0 V).

2. Podfgczy¢ wyjécie wytacznika lub pierwszy zestyk

do zacisku 12 (wejscie zatrzymania lub wytgcznika
awaryjnego).

3. Podfaczy¢ 0 V (masa) lub drugi zestyk do zacisku 13

V).

* Element wyposazenia dodatkowego, nie wchodzi w zakres
wyposazenia standardowego!
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7.3.4 Podtaczenie uniwersalnej ptytki
adaptacyjnej UAP 1 *
» Patrz rysunek 11.6
Uniwersalna ptytka adaptacyjna UAP 1 moze by¢ stosowana:
e do sterowania kierunkowego (otwieranie/zamykanie)
i funkcji otwarcia czesciowego za pomoca zewnetrznych
elementow obstugi
e do sygnalizacji potozen kranicowych Brama otwarta
i Brama zamknieta
e do przekaznika opcjonalnego

7.3.5 Podtaczenie akumulatora awaryjnego *
» Patrz rysunek 11.7

Do opisanych zaciskéw mozna podtgczy¢ akumulator
awaryjny stuzacy do tymczasowej eksploatacji napedu w razie
awarii zasilania sieciowego.

/\ OSTRZEZENIE

Niebezpieczenstwo skaleczenia w razie nagtego

uruchomienia bramy

Do nagtego, nieoczekiwanego uruchomienia bramy moze

doj$¢é w sytuacji, gdy mimo odtaczonej wtyczki sieciowej

nadal jest podtaczony akumulator awaryjny.

»  Przed przystgpieniem do jakichkolwiek prac na bramie
nalezy odfaczy¢ wtyczke sieciowa i wtyczke
akumulatora awaryjnego.

7.4 Ustawianie dodatkowych funkcji za pomoca
przetgcznikéw DIL

Sterowanie programuije sig przy pomocy przetacznikéw DIL.

Przed pierwszym uruchomieniem przetgczniki DIL znajduja

sie w pofozeniu fabrycznym, tzn. w pozycji OFF (patrz

rysunek 5.1). Zmian w ustawieniach przetacznikéw DIL

mozna dokonywac tylko, gdy:

* naped jest w spoczynku

e czas ostrzegania lub zatrzymania jest nieaktywny

e dioda LED GN nie miga

Przetaczniki DIL nalezy ustawia¢ w nizej opisany sposob,
stosownie do obowiagzujacych przepiséw krajowych,
wybranych urzadzen zabezpieczajacych i warunkéw
lokalnych.

Nalezy ustawi¢ nizej opisane przetaczniki DIL:

7.41 Przetacznik DIL 10/11: automatyczne
zamykanie/czas ostrzegania/przekaznik
opcjonalny

Przetacznik DIL 10 w potaczeniu z przetacznikiem DIL 11

stuzy do ustawiania funkcji napedu (automatyczne zamykanie

/ czas ostrzegania 5 sek.) oraz funkcji przekaznika

opcjonalnego.

WSKAZOWKA:

Funkcje automatycznego zamykania mozna aktywowac
wytacznie wtedy, gdy dziata co najmniej jedno urzadzenie
zabezpieczajgce.
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» Patrz rysunek 12.1

10 OFF 11 OFF Naped

bez szczegodlnej funkciji

Przekaznik opcjonalny
Przekaznik zamyka sie
w potfozeniu krancowym
Brama zamknieta.

» Patrz rysunek 12.2

10 ON 11 OFF Naped

Czas ostrzegania podczas
kazdego biegu bramy bez
funkcji automatycznego

zamykania

Przekaznik opcjonalny
Przekaznik taktuje szybko
w czasie ostrzegania,

a normalnie podczas biegu
bramy.

» Patrz rysunek 12.3

10 OFF 11 ON Naped

automatyczne zamykanie,
czas ostrzegania tylko
podczas automatycznego

zamykania

Przekaznik opcjonalny
Przekaznik taktuje szybko

w czasie ostrzegania,
normalnie podczas biegu
bramy, a w czasie zatrzymania
jest wytaczony.

» Patrz rysunek 12.4

10 ON 11 ON Naped
Automatyczne zamykanie,
czas ostrzegania podczas

kazdego biegu bramy

Przekaznik opcjonalny
Przekaznik taktuje szybko

w czasie ostrzegania,
normalnie podczas biegu
bramy, a w czasie zatrzymania
jest wytaczony.

WSKAZOWKA:

Automatyczne zamykanie jest mozliwe tylko z potozenia
kraricowego Brama otwarta. Po wyzwoleniu ograniczenia sity
podczas zamykania nastapi krétkie cofnigcie sie bramy

w kierunku Brama otwarta i brama zatrzyma sie. Po
wyzwoleniu fotokomoérki podczas zamykania brama cofnie
sie w pofozenie kraricowe Brama otwarta i nastapi ponowne
uruchomienie automatycznego zamykania.

7.4.2 Ustawienie czasu zatrzymania
» Patrz rysunek 12.5

Czas zatrzymania w potozeniu Brama otwarta do czasu
rozpoczecia automatycznego zamykania mozna regulowacé
5-stopniowo.
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Ustawianie czasu zatrzymania:
1. Ustawié przetacznik DIL 12 na ON.

120N ustawienie czasu zatrzymania
12 OFF

brak funkcji

b
2. Nacisna¢ krétko przycisk P, aby skréci¢ czas
zatrzymania.
lub
nacisna¢ krétko przycisk T, aby wydtuzyé czas
zatrzymania.

Podczas regulowania czasu zatrzymania dioda LED RT
wskazuje nastepujace ustawienia:

Dioda LED RT Czas zatrzymania w
sekundach
mignigcie 1x/przerwa ~
30

migniecie 2x/przerwa | 60
migniecie 3x/przerwa | 90
migniecie 4x/przerwa | 120

migniecie 5x/przerwa | 180

3. Przetacznik DIL 12 ponownie ustawi¢ na OFF, aby
zapisac ustawiony czas zatrzymania.

7.4.3 Wystanie impulsu w trakcie odliczania czasu
zatrzymania

» Patrz rysunek 12.6

Tutaj istnieje mozliwo$¢ ustawienia sposobu reagowania

bramy na impuls wystany w trakcie odliczania czasu
zatrzymania.

13 ON * przerwanie odliczania czasu
zatrzymania przy wystaniu impulsu
e wystanie impulsu w czasie biegu
bramy powoduje zatrzymanie bramy
13 OFF wydtuzenie czasu zatrzymania przy
wystaniu impulsu
7.4.4 Granica cofania

» Patrz rysunek 12.7

Po zadziataniu jednego z urzadzen zabezpieczajacych brama
rozpocznie bieg w kierunku przeciwnym az do granicy cofania
(maks. 50 mm) (bieg powrotny), tj. zatrzyma sie tuz przed
potozeniem kraicowym Brama zamknieta. Taka reakcja bramy
nie zachodzi po przekroczeniu granicy cofania, co umozliwia
bezpieczne osiagniecie potozenia kraricowego bez
przerywania biegu.

W przypadku eksploatacji bramy z zastosowaniem
mechanicznego ogranicznika nalezy odrézni¢ sytuacje,

w ktérej podczas zamykania skrzydto zetknie sie

z ogranicznikiem (skrzydfo zatrzyma sig), od takiej, w ktorej
najedzie na przeszkode (skrzydto zmieni kierunek).

Podczas dokonywania ustawien nalezy pamietac, ze

w bramach dwuskrzydtowych w zaleznosci od zastosowanej
listwy progowej wybrane skrzydto moze swobodnie sig
poruszac.

Zakres granicy cofania mozna ustawia¢ 8-stopniowo.
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Ustawianie granicy cofania
1. Ustawié przetacznik DIL 14 na ON.

14 ON ustawianie granicy cofania

Ustawienie punktéw rozruchu dla bramy 1-skrzydiowej:
» Patrz rysunek 12.8
1. Ustawié przetacznik DIL 15 na ON.

14 OFF brak funkcji

e

2. W bramach 2-skrzydtowych za pomoca przetacznika
DIL 3 wybra¢ skrzydto:

3 ON skrzydto B/mate przesuniecie skrzydet

3 OFF skrzydto A/duze przesuniecie skrzydet

ks

3. Nacisna¢ krétko przycisk P, aby zmniejszyé granice
cofania
lub
nacisna¢ krétko przycisk T, aby zwigkszyé granice
cofania.
Podczas ustawiania granicy cofania dioda LED GN
wskazuje nastepujace ustawienia:

Dioda LED GN | granica cofania

migniecie 1x/ minimalna warto$é
przerwa

migniecie wartos¢ posrednia
2x - 3x/przerwa

migniecie 4x/ i~
przerwa $rednia warto$é
mignigcie warto$¢ posrednia

5x - 7x/przerwa

migniecie 8x/ maksymalna warto$¢
przerwa

4. W bramach 2-skrzydtowych za pomoca przetacznika

DIL 3 wybra¢ skrzydto B i powtérzy¢ czynnosci opisane

w punkcie 3 w odniesieniu do drugiego skrzydta.
5. Przetacznik DIL 14 ponownie ustawi¢ na OFF, aby
zapisa¢ ustawiona(e) granice(e) cofania.
6. Przetacznik DIL 3 ponownie przestawié¢ zgodnie
z wybranym uprzednio przesunigeciem skrzydta
(patrz rozdziat 4.2.11 / 5.2.9).

7.4.5 Zmiana punktéw rozruchu dla zwolnionej pracy

(funkcja tagodnego zatrzymania) podczas
otwierania i zamykania
Przed przystapieniem do zmiany punktéw rozruchu dla
zwolnionej pracy bramy podczas otwierania i zamykania
nalezy sprawdzié, czy spetnione sa ponizsze warunki:
*  Potozenia kraicowe musza by¢ zaprogramowane.
e Brama musi znajdowac sig¢ w potozeniu kranncowym
Brama zamknieta.
e Przetacznik DIL 4 Tryb regulacji musi znajdowacé sie
w pozycji OFF.

Brak przesunigcia skrzydet:

Przetacznik DIL 2 na ON = otworzy¢ i zamkna¢ réwnoczesnie

skrzydto A i skrzydto B
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150N ustawianie wybranych punktéw rozruchu
15 OFF brak funkciji

ks

2. Nacisna¢ przycisk T.

Skrzydto rozpocznie bieg w kierunku potozenia Brama
otwarta w trybie normalnym z funkcja samoczynnego
zatrzymania.

3. W chwili gdy brama minie punkt, w ktérym ma rozpoczaé
zwolniony bieg, nalezy krétko nacisna¢ przycisk P.
Skrzydto pokona pozostata droge az do potozenia
kraricowego Brama otwarta w zwolnionym tempie.

4. Nacisna¢ przycisk T.

Skrzydto rozpocznie bieg w kierunku potozenia Brama
zamknieta w trybie normalnym z funkcja samoczynnego
zatrzymania.

5. W chwili gdy brama minie punkt, w ktérym ma rozpoczaé
zwolniony bieg, nalezy krétko nacisnaé przycisk P.
Skrzydto pokona pozostata droge az do potozenia
krancowego Brama zamknigta w zwolnionym tempie.

6. Ustawic przetacznik DIL 15 na OFF.

7. Dioda LED GN miga na znak, ze nalezy przeprowadzi¢
dwa kolejne biegi programujace site (patrz rozdziat 7.1).

Ustawienie punktéw rozruchu dla bramy 2-skrzydtowej:
» Patrz rysunek 12.8

1. Ustawi¢ przetgcznik DIL 15 na ON.

150N ustawianie wybranych punktéw rozruchu
15 OFF brak funkcji

ks

2. Nacisna¢ przycisk T.

Bieg w kierunku potozenia Brama otwarta w trybie
normalnym z funkcja samoczynnego zatrzymania
rozpocznie najpierw skrzydto A (skrzydto przechodnie),
a nastepnie skrzydto B.

3. W chwili gdy skrzydto A minie punkt, w ktérym ma
rozpoczac zwolniony bieg, nalezy krétko nacisnaé¢
przycisk P.

4. W chwili gdy skrzydto B minie punkt, w ktérym ma
rozpoczac zwolniony bieg, nalezy krétko nacisna¢
przycisk P.

Oba skrzydta pokonaja pozostata droge az do potozenia
kranncowego Brama otwarta w zwolnionym tempie.

5. Nacisna¢ przycisk T.

Bieg w kierunku potozenia Brama zamknieta w trybie
normalnym z funkcja samoczynnego zatrzymania
rozpocznie najpierw skrzydto B, a nastepnie skrzydto A.

6. W chwili gdy skrzydto B minie punkt, w ktérym ma
rozpocza¢ zwolniony bieg, nalezy krétko nacisnaé¢
przycisk P.

7. W chwili gdy skrzydto A minie punkt, w ktérym ma
rozpoczac zwolniony bieg, nalezy krétko nacisna¢
przycisk P.

Oba skrzydta pokonaja pozostata droge az do potozenia
kranncowego Brama zamknigta w zwolnionym tempie.

8. Ustawi¢ przetacznik DIL 15 na OFF.

9. Dioda LED GN miga na znak, ze nalezy przeprowadzic¢
dwa kolejne biegi programujace site (patrz rozdziat 7.1).
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WSKAZOWKA:

Zmiana punktéw rozruchu dla zwolnionego biegu bramy
powoduje skasowanie juz zaprogramowanych sit. Po
zakoriczeniu wprowadzania zmian dioda LED GN miga,
sygnalizujac konieczno$¢é ponownego przeprowadzenia
biegéw programujacych site.

Przywracanie ustawien fabrycznych punktéw rozruchu
dla zwolnionej pracy bramy (funkcji tagodnego
zatrzymania)

»  Ustawi¢ przetacznik DIL 16 na ON, a nastepnie na OFF.

16 ON wolna predkos$¢ dla wszystkich biegéw
bramy/kasowanie punktéw rozruchu
zwolnionego biegu

16 OFF brak funkgcji

ks

7.4.6 Regulacja predkosci zwolnionego biegu
Potencjometrem Speed V mozna regulowac predko$¢
zwolnionego biegu bramy w zakresie 30 — 60 % normalnej
predkosci.

Regulacja predkosci zwolnionego biegu

» Patrz rysunek 12.8a

1. Ustawi¢ przetgcznik DIL 4 na ON.

4 ON tryb regulacji

4 OFF tryb normalny z samoczynnym

zatrzymaniem

~,

ks

2. Zmieni¢ odpowiednio potencjometr Speed V.

Potozenie z lewej
strony

30 % predkosci

A,

Potozenie ~
45 % predkosci E

srodkowe

Potozenie z prawej
strony

60 % predkosci

3. Ustawic¢ przetagcznik DIL 4 na OFF.
Nastapi przejecie ustawionej wartosci.

7.4.7 Wolna predkos¢ pracy

Jezeli zmierzona wartos¢ sity przy potencjometrze
ustawionym na ograniczenie sity 0 % jest za wysoka, to
istnieje mozliwos¢ zmniejszenia tej wartosci poprzez
zredukowanie predkosci biegu bramy w trybie normalnym
i zwolnionym.

Aby zmniejszy¢ predkosé pracy:
1. Ustawié przetacznik DIL 16 na ON.

16 ON wolna predkos$¢ dla wszystkich biegow
bramy/kasowanie punktéw rozruchu
zwolnionego biegu

16 OFF Normalna predkos$¢ dla wszystkich

biegéw bramy

b

2. Przeprowadzi¢ trzy kolejne biegi programujace site
(patrz rozdziat 7.1).
3. Ponownie sprawdzi¢ wartos$¢ sity przy pomocy miernika.
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8 Sterowanie radiowe

8.1 Nadajnik HSM 4

A\ OSTRZEZENIE

Niebezpieczenstwo skaleczenia

‘l. podczas pracy bramy

w Podczas korzystania z pilota moze doj$¢

~| | do skaleczenia ludzi przez brame

w ruchu.

» Nalezy sie upewnic, ze pilot jest
poza zasiggiem dzieci i korzystaja
z niego jedynie osoby, ktére
zaznajomity sie z zasadg dziatania
zdalnie sterowanej bramy!

»  Jesli brama posiada tylko jedno
urzadzenie zabezpieczajace,

z pilota mozna korzystac¢
zasadniczo tylko wtedy, gdy brama
znajduje sie w zasiegu wzroku
uzytkownikal

»  Przez zdalnie sterowang brame
mozna przejezdzaé lub przechodzi¢
dopiero wtedy, gdy zatrzyma sie
w potfozeniu kraicowym
Brama otwarta!

» Nalezy pamigta¢ o mozliwosci
przypadkowego uruchomienia
przycisku nadajnika (noszonego
np. w kieszeni/torebce)

i niekontrolowanego wyzwolenia
ruchu bramy.

—
STAN
1

/\ OSTROZNIE

Niebezpieczenstwo skaleczenia wskutek

przypadkowego uruchomienia bramy

Podczas programowania systemu sterowania radiowego

moze dojs$¢ do niekontrolowanego wyzwolenia ruchu bramy.

» Podczas programowania systemu sterowania
radiowego nalezy uwazac, aby w obszarze pracy
bramy nie znajdowaty sie zadne osoby ani przedmioty.

UWAGA

Wptyw warunkéw zewnetrznych

Niestosowanie sie do ponizszych zalecen moze mie¢

ujemny wptyw na dziatanie nadajnikal

Nadajnik nalezy chroni¢ przed:

e bezposrednim nastonecznieniem (dopuszczalna
temperatura otoczenia: -20 °C do +60 °C)

e wilgo¢
e kurzem
WSKAZOWKI:

Po zakonczeniu programowania lub rozszerzania systemu
radiowego nalezy przeprowadzi¢ kontrole dziatania.

Do uruchomienia lub rozszerzenia systemu radiowego
prosimy stosowac wytacznie oryginalne czesci.

Lokalne warunki moga zmniejszac¢ zasieg dziatania
systemu radiowego. Réwnoczesne korzystanie

z telefonéw komoérkowych GSM 900 moze zmniejszy¢
zasieg zdalnego sterowania.
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8.1.1 Opis nadajnika HSM 4
»  Patrz rysunek 13

1 Dioda LED

2  Przyciski nadajnika
3  Pokrywa baterii

4 Bateria

5 Przycisk reset

6  Uchwyt do nadajnika

8.1.2 Wktadanie/wymiana baterii
»  Patrz rysunek 13
» Prosimy stosowac wytacznie baterie typu 23A.

8.1.3 Przywracanie fabrycznego kodu

» Patrz rysunek 13

Do kazdego przycisku nadajnika jest przyporzadkowany jeden
kod radiowy. W celu przywrdcenia pierwotnego kodu
fabrycznego nalezy wykonac¢ nastepujace czynnosci:

WSKAZOWKA:

Nizej opisane czynnosci sg konieczne wytacznie w przypadku
omytkowego przeprowadzenia procesu rozszerzania lub
programowania.

1. Otworzy¢ pokrywe baterii.

Na ptytce obwodu drukowanego jest dostepny maty
przycisk reset (5).

UWAGA

Zniszczenie przycisku reset

» Nie nalezy stosowac ostrych przedmiotéw, nie naciskac
za mocno na przycisk reset.

2. Przycisk reset nalezy ostroznie wcisna¢ przy pomocy
tepego przedmiotu i przytrzymad.

3. Nacisnac i przytrzymac wybrany przycisk nadajnika,
ktéry ma zosta¢ zakodowany.

Dioda nadajnika miga powoli.

4. Przycisk Reset nalezy przytrzymac wcisniety az dioda
przestanie wolno miga¢. W tym momencie nastapi
ponowne obtozenie przycisku nadajnika pierwotnym
kodem fabrycznym, co jest sygnalizowane szybszym
miganiem diody LED.

5. Zamkna¢ pokrywe baterii.

Kod fabryczny zostat przywrécony.

8.1.4 Wyciag z deklaracji zgodnosci nadajnika
Zgodnos$¢ wyzej wymienionego produktu z przepisami
dyrektyw zgodnie z artykutem 3 dyrektyw R&TTE 1999/5/EG
zostata potwierdzona poprzez zachowanie nastepujacych
norm:

e EN 60950:2000

e EN 300 220-1

e EN300220-3

e EN 301 489-1

e EN 300 489-3

Producent udostepnia oryginat deklaracji zgodnosci.

8.2 Zintegrowany modut radiowy

Zintegrowany modut radiowy umozliwia programowanie
funkcji Impulsu (otwieranie-zatrzymanie-zamykanie-
zatrzymanie) i Skrzydfa przechodniego na maks. 12 réznych
nadajnikach. Po zaprogramowaniu wiecej niz 12 nadajnikéw
nastapi skasowanie funkcji w pierwszym zaprogramowanym
nadajniku.
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Aby zaprogramowa¢ modut radiowy lub skasowac zapisane
w nim dane, musza byc¢ spetnione ponizsze warunki:
* Nie aktywowano trybu regulaciji (przetacznik DIL 4
na OFF).
e  Skrzydta bramy nie poruszajg sie.
e (Czas ostrzegania lub zatrzymania jest nieaktywny.

WSKAZOWKI:

e Do eksploatacji napedu ze sterowaniem radiowym nalezy
zaprogramowac jeden przycisk nadajnika pod
zintegrowany modut radiowy.

e Odlegto$¢ miedzy nadajnikiem a napgdem nie moze by¢
mniejsza niz 1 m.

* Réwnoczesne korzystanie z telefonéw komérkowych
GSM 900 moze zmniejszy¢ zasieg zdalnego sterowania
radiowego.

8.2.1 Programowanie przyciskéw nadajnika pod
zintegrowany modut radiowy

Brama 1-skrzydtowa:

kanat 1/2 = skrzydfo A
Brama 2-skrzydiowa:

kanat 1 = skrzydto A+B
kanat 2 = skrzydto A

1. Przycisk P nacisng¢ krétko 1x dla kanatu 1 lub 2x dla
kanatu 2. Ponowne uruchomienie przycisku P spowoduje
natychmiastowe zakoriczenie procesu programowania
radiowego.

W zaleznosci od tego, ktéry kanat ma zostac
zaprogramowany, dioda LED RT miga tylko 1x (dla
kanatu 1) lub 2x (dla kanatu 2). W tym czasie mozna
zaprogramowac przycisk nadajnika dla wybranej funkcji.

2. Przytrzymac wcisniety przycisk nadajnika, ktéry ma
zosta¢ zaprogramowany, az dioda LED RT na ptytce
obwodu drukowanego zacznie szybko migac.

Kod danego przycisku nadajnika zostat zapisany w
zintegrowanym module radiowym (patrz
rysunek 14a/14b).

8.2.2 Kasowanie wszystkich danych w
zintegrowanym module radiowym

1. Nacisna¢ i przytrzymaé przycisk P na ptytce obwodu
drukowanego.
Dioda LED RT wolno miga i sygnalizuje gotowos$¢é
kasowania.
Rytm migania staje sie szybszy.
W tym momencie nastapito skasowanie wszystkich
zaprogramowanych kodéw radiowych we wszystkich
nadajnikach.

2. Zwolni¢ przycisk P.

8.3 Zewnetrzny odbiornik

Zamiast zintegrowanego modutu radiowego do sterowania
napedem bramy za pomoca funkcji Impuls i Skrzydta
przechodniego mozna uzy¢ zewnetrznego odbiornika.

8.3.1 Podtiaczenie zewnetrznego odbiornika

1. Podtaczy¢ wtyczke zewnetrznego odbiornika do
odpowiedniego zacisku wtykowego (patrz rysunek 11.8).
Podtaczenie zyt zewnetrznego odbiornika:
— GN do zacisku 20 (0 V)
— WH do zacisku 21 (sygnat sterowania impulsowego

kanat 1, przetagczany 0 V)

— BN do zacisku 5 (+24 V)
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— YE do zacisku 22 (sygnat do skrzydta przechodniego
kanat 2, przetaczany 0 V). Dotyczy tylko odbiornika
dwuzakresowego.

2. Aby uniknaé podwdjnego obtozenia, nalezy skasowacd
dane zintegrowanego modutu radiowego

(patrz rozdziat 8.2.2).

3. Przyciski nadajnika dla funkcji Impuls (kanat 1) i Skrzydfa
przechodniego (kanat 2) zaprogramowac na podstawie
instrukcji obstugi zewnetrznego odbiornika.

WSKAZOWKA:

Przewdd anteny zewnetrznego odbiornika nie powinien
dotykac elementéw metalowych (Qwozdzi, podpér i in.).
Najlepsze ustawienie anteny nalezy ustali¢ w drodze préb.
Roéwnoczesne korzystanie z telefonéw komdérkowych
GSM 900 moze zmniejszy¢ zasieg zdalnego sterowania
radiowego.

8.3.2 Wyciag z deklaracji zgodnosci odbiornika
Zgodnos$¢ wyzej wymienionego produktu z przepisami
dyrektyw zgodnie z artykutem 3 dyrektyw R&TTE 1999/5/EG
zostata potwierdzona poprzez zachowanie nastepujacych
norm:

e EN 60950:2000

e EN 300 220-1

e EN300220-3

e EN 301 489-1

e EN 300 489-3

Producent udostepnia oryginat deklaracji zgodnosci.

9 Eksploatacja

A\ OSTRZEZENIE

Niebezpieczenstwo skaleczenia
IS podczas pracy bramy
J ﬁ‘l. Ek W obszarze pracy bramy istnieje ryzyko
~| | doznania obrazen lub spowodowania
uszkodzen przez brame w ruchu.

» Dzieci nie moga bawi¢ sig przy

: "Wﬁﬂ bramie.

» Nalezy sie upewnic¢, ze w obszarze

ﬁ‘ pracy bramy nie znajduja sie zadne

\ przedmioty ani nie przebywaja
ludzie, w szczegélnosci dzieci.

» Nalezy sie upewnic¢, ze miedzy
brama a mechanizmem napedu nie
znajduja sie zadne przedmioty ani
nie przebywaja ludzie.

»  Prosimy korzysta¢ z napedu bramy
wyposazonej tylko w jedno
urzadzenie zabezpieczajace
wylacznie pod warunkiem, ze
widoczny jest caty obszar pracy
bramy.

» Nadzorowacé prace bramy dopoki
nie osiagnie potozenia krancowego.

»  Przez zdalnie sterowang brame
mozna przejezdzaé lub przechodzi¢
dopiero wtedy, gdy zatrzyma sie
w potfozeniu krancowym Brama
otwarta!
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Kontrola dziatania

» Dziatanie mechanicznego rozryglowania nalezy
kontrolowac raz w miesiacu.

»  Aby skontrolowaé bieg powrotny
bezpieczenstwa, nalezy
przytrzymac zamykajaca sie
brame obydwoma rekoma.
Brama powinna sie wytaczy¢
i rozpoczac¢ bieg powrotny
bezpieczenstwa.

» W razie niesprawnej funkcji biegu powrotnego z przyczyn
bezpieczenstwa nalezy zleci¢ kontrolg lub naprawe
bezposrednio osobie posiadajacej odpowiednie
kwalifikacje.

9.1 Poinstruowanie uzytkownikéw

» Nalezy poinstruowaé wszystkie osoby korzystajace
z bramy o nalezytym i bezpiecznym sposobie obstugi
napedu bramy skrzydfowej.

» Prosimy zademonstrowac i przetestowac dziatanie
rozryglowania mechanicznego oraz cofanie bramy
z przyczyn bezpieczenstwa.

9.2 Tryb normalny

» Nacisnac¢ przycisk T na ptytce, zewnetrzny przycisk lub
wystac impuls 1.
Brama uruchomi sig w trybie programowego sterowania
impulsowego (otwieranie-zatrzymanie-zamykanie-
zatrzymanie).
Po zadziataniu impulsu 2 otworzy sie skrzydfo A (skrzydto
przechodnie), o ile byto uprzednio zamknigte (patrz
rysunek 11.4/11.8). Jesli aktywowano funkcje
przesunigcia skrzydet, skrzydto A uruchomi sie tylko
wtedy, gdy skrzydfo B znajduje si¢ w potozeniu
kraricowym Brama zamknigta.

9.3 Cofniecie si¢ bramy podczas otwierania

W przypadku zadziatania ograniczenia sity lub fotokomorki
podczas otwierania bramy nastapi krétkie cofnigcie sie
danego skrzydta w kierunku potozenia Brama zamknigta, t.
naped przesunie brame w kierunku przeciwnym, a nastgpnie
skrzydto zatrzyma sie. W bramie 2-skrzydtowej zatrzyma sie
nieuczestniczace skrzydto.

9.4 Cofnigcie sie bramy podczas zamykania

W przypadku zadziatania ograniczenia sity podczas
zamykania bramy nastapi krétkie cofniecie sie danego
skrzydta w kierunku potozenia Brama otwarta, a nastepnie
jego zatrzymanie. W przypadku zadziatania fotokomorki
nastapi dtugie cofniecie sie skrzydta w potozenie kraricowe
Brama otwarta. W impulsowym trybie pracy brama zatrzyma
sie, a w przypadku funkcji automatycznego zamykania
rozpocznie si¢ ponowne odliczanie czasu.

9.5 Eksploatacja bramy w razie braku zasilania
(bez akumulatora awaryjnego)

Otwieranie i zamykanie bramy skrzydfowej w razie awarii

zasilania jest mozliwe tylko po odtaczeniu bramy od napedu

(patrz rysunek 15.1). Jesli brama zostata dodatkowo

zabezpieczona zamkiem elektrycznym, nalezy uprzednio

odblokowac ryglowanie przy pomocy odpowiedniego klucza.
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9.6 Eksploatacja bramy po przerwie w zasilaniu
(bez akumulatora awaryjnego)

» Po wigczeniu zasilania brame nalezy ponownie podtaczyé

do napedu (patrz rysunek 15.2).
Wymagany po awarii zasilania bieg odniesienia w kierunku
Brama zamknieta zostanie wykonany automatycznie po
wystaniu nastepnego impulsu. Podczas tego biegu
odniesienia przekaznik opcjonalny taktuje i wolno miga
podfaczona lampa ostrzegawcza.

9.7 Odblokowanie bramy przy braku zaniku
napiecia

Po wprzegnigciu napedu nalezy odfaczy¢ na chwile zasilanie,

aby automatycznie wyzwoli¢ nowy bieg odniesienia

w kierunku Brama zamknieta.

9.8 Reset do ustawien fabrycznych

Ta funkcja umozliwia przywracanie ustawien fabrycznych
potozen kraricowych i sit.

Reset do ustawien fabrycznych:

1. Ustawi¢ przetgcznik DIL 4 na ON.

4 ON Tryb regulacji

4 OFF Tryb normalny z samoczynnym
zatrzymaniem

ks

2. Natychmiast krétko nacisnaé przycisk P.

3. Gdy dioda LED RT rozpocznie szybko migac,
natychmiast przestawi¢ przetacznik DIL 4 na OFF.

4. W tej chwili zostaty przywrdcone ustawienia fabryczne
sterowania.
Dioda LED GN wolno miga.

9.9 Komunikaty o eksploataciji, btedach
i ostrzezeniach
9.9.1 Dioda LED GN

Dioda LED GN (patrz rysunek 5.1) wskazuje stan pracy
sterowania:

Swiatto ciagte
Stan normalny, w ktérym sa zaprogramowane wszystkie
potozenia kraricowe Brama otwarta i sity.

Szybkie miganie
Nalezy wykonaé bieg programujacy sity.

Wolne miganie
Nalezy zaprogramowac potozenia kraricowe.

Ustawianie granic cofania

* czestotliwo$¢ migania/przerwa zalezy od wybranej
granicy cofania

e minimalna granica cofania = mignigcie 1x/przerwa

e maksymalna granica cofania = migniecie 8x/przerwa
(patrz rozdziat 7.4.4)
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9.9.2 Dioda LED RT
Dioda LED RT (rysunek 5.1) wskazuje:

W trybie regulaciji:

®  nie uruchomiono wytacznika kranicowego wybranego
skrzydta = LED wk.

e uruchomiono wyfacznik kraricowy wybranego skrzydta
= LED wyt.

Ustawianie czasu zatrzymania:

e czestotliwo$¢é migania/przerwa zalezy od wybranego
czasu zatrzymania

e minimalny czas zatrzymania = migniecie 1x/przerwa

e maksymalny czas zatrzymania = mignigcie 5x/przerwa
(patrz rozdziat 7.4.2)

Wskazania podczas programowania sterowania
radiowego:
dioda miga w sposoéb opisany w rozdziale 8

Wskazania wejs¢ dla sterownikow:
e uruchomiony = dioda wt.
* nieuruchomiony = dioda wyt.

Wskaznik diagnostyczny/wskaznik btedow
Za pomoca diody LED RT mozna tatwo rozpoznawac
przyczyny nieprawidtowej pracy napedu.

Dioda LED RT

Btad/ zadziatato urzadzenie zabezpieczajace/
ostrzezenie ochronne SE

miga 2 x

Potencjalna o
przyczyna

uruchomiono urzadzenie

zabezpieczajace/ochronne

® urzadzenie zabezpieczajace/
ochronne jest uszkodzone

*  bez SE3 brak mostka miedzy

zaciskiem 20 a 72/73

sprawdzi¢ urzadzenie

zabezpieczajgce/ochronne

e  sprawdzi¢, czy istniejg odpowiednie

mostki bez podtaczonego urzadzenia

zabezpieczajgcego/ochronnego

Usuniecie 3

Dioda LED RT

Btad/ ograniczenie sity w kierunku
ostrzezenie Brama zamknieta

miga 3 x

Potencjalna przeszkoda w obszarze bramy

przyczyna

Usuniegcie usunac przeszkode, sprawdzi¢ sity,
ew. podwyzszyé

Dioda LED RT | miga 4 x

Btad/ otwarty obwdd zatrzymania lub pradu

ostrzezenie spoczynkowego, naped nie pracuje
Potencjalna o

przyczyna

otwarty zestyk rozwierny na
zacisku 12/13

® przerwany obwdd pradu
Usuniecie *  zamknac zestyk

*  sprawdzi¢ obwdd pradu
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Dioda LED RT

Btad/ ograniczenie sity w kierunku
ostrzezenie Brama otwarta

miga 5 x

Potencjalna przeszkoda w obszarze bramy

przyczyna

Usuniecie usunac¢ przeszkode, sprawdzi¢ sity,
ew. podwyzszy¢

Dioda LED RT | miga 6 x

Btad/ btad systemowy

ostrzezenie

Potencjalna btad wewnetrzny

przyczyna
Usuniecie Przywréci¢ ustawienia fabryczne (patrz
rozdziat 9.8) i ponownie zaprogramowac
sterowanie, w razie koniecznosci
wymieni¢ sterowanie
9.10 Kasowanie btedéw

Btad mozna skasowa¢ po usunigciu jego przyczyny:

»  Uruchomi¢ wewnetrzny lub zewnetrzny sterownik lub
nadajnik radiowy.
Btad zostanie skasowany, a brama przemiesci si¢
w odpowiednim kierunku.

10 Przeglad i konserwacja

Naped bramy nie wymaga konserwacji.

Jednak dla Paristwa wtasnego bezpieczenstwa zalecamy
zleci¢ pracownikom serwisu wykonanie przegladu

i konserwacji bramy zgodnie z wytycznymi producenta.

/\ OSTRZEZENIE

Niebezpieczenstwo skaleczenia w razie nagtego

uruchomienia bramy

Do nagtego, nieoczekiwanego uruchomienia bramy moze

doj$¢ podczas wykonywania przegladu i prac

konserwacyjnych wskutek jej przypadkowego wtaczenia
przez osoby trzecie.

»  Przed przystgpieniem do jakichkolwiek prac na bramie
nalezy odfaczy¢ wtyczke sieciowa i ew. wtyczke
akumulatora awaryjnego.

»  Zabezpiecz brame przed wtaczeniem przez osoby

niepowotane.

Przeglad lub ewentualne naprawy moze wykonywaé

wytgcznie osoba posiadajgca stosowne kwalifikacje. W tym

zakresie prosimy skontaktowaé sie z Panistwa dostawca.

Kontrole wizualng moze przeprowadzac uzytkownik.

» Raz w miesiagcu nalezy kontrolowa¢ dziatanie urzadzen
ochronnych i zabezpieczajgcych.

» Nalezy niezwtocznie usungé stwierdzone
nieprawidtowosci lub wady.

» Nie ponosimy odpowiedzialnosci za niefachowo
wykonane naprawy.

11 Opcjonalne wyposazenie dodatkowe
Opcjonalne wyposazenie dodatkowe nie wchodzi w zakres
dostawy.

Dopuszczalne obciazenie napedu przez wszystkie elektryczne
elementy wyposazenia dodatkowego wynosi facznie
maksymalnie 100 mA.
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Dostepne jest nastepujace wyposazenie dodatkowe:

e zewnetrzny odbiornik radiowy

e zewnetrzny sterownik impulsowy (np. sterownik na klucz)

e zewnetrzny sterownik kodowy i transponder

e fotokomérka jednokierunkowa

* |ampa ostrzegawcza/sygnalizacyjna

e ptytka adaptacyjna UAP 1 do sygnalizacji potozen
kraricowych i wej$¢ polecen kierunku

e akumulator awaryjny HNA Outdoor

e zamek elektryczny do ryglowania w stupku

e zamek elektryczny do ryglowania w podtozu

e ekspander fotokomorki

* puszka rozdzielcza z zabezpieczeniem strugoszczelnym

® ogranicznik nabiegowy

e okucia specjalne, montaz

12 Demontaz i utylizacja

WSKAZOWKA:

Podczas przeprowadzania demontazu nalezy przestrzega¢
wszystkich obowigzujacych przepiséw BHP.

Wykonanie demontazu i fachowej utylizacji napedu bramy
garazowej nalezy zleci¢ osobie posiadajacej odpowiednie
kwalifikacje; do demontazu bramy prosimy postuzyé sie
instrukcja montazu, zaczynajac od jej ostatniego punktu

i wykonujac czynnosci w odwrotnej kolejnosci.

13 Warunki gwarancji

Rekojmia

Jestesmy zwolnieni z rekojmi i odpowiedzialno$ci za produkt
w przypadku zmian konstrukcyjnych dokonanych na wtasna
reke i bez naszej zgody oraz w przypadku wykonania lub
zlecenia wykonania niefachowej instalacji, naruszajacej
okreslone przez nas zalecenia montazowe. Ponadto nie
ponosimy odpowiedzialnosci za przypadkowa lub nieuwazna
eksploatacje napedu i wyposazenia dodatkowego, a takze za
niewfasciwa konserwacje bramy i mechanizmu
réwnowazgcego ciezar bramy. Roszczenia z tytutu rekojmi nie
obejmuja tez baterii ani zarowek.

Okres gwaranciji

Do ustawowej rekojmi udzielanej przez sprzedawce na

podstawie umowy kupna-sprzedazy udzielamy dodatkowe;j

gwarancji czesciowej od daty zakupu:

e 5 lat na mechanizm napedu, silnik i sterowanie silnika

e 2 lata na sterowanie radiowe, wyposazenie dodatkowe
i urzadzenia specjalne

Gwarancja nie obejmuje elementéw podlegajacych zuzyciu
(np. bezpiecznikow, baterii, zarowek). Skorzystanie

z gwaranciji nie powoduje przedtuzenia okresu
gwarancyjnego. Na dostawy czesci zamiennych lub na prace
naprawcze udzielamy sze$ciomiesiecznej gwarancji, jednak
nie krétszej niz biezacy okres gwarancyjny.

Gwarancja obowiazuje tylko na terenie kraju, w ktérym dane
urzadzenie zostato zakupione. Towar musi by¢ zakupiony

w autoryzowanym przez nas punkcie. Roszczenia z tytutu
gwarancji odnosza sie tylko do uszkodzen samego
przedmiotu umowy. Z zakresu gwarancji wytacza sie zwrot
nakfadéw poniesionych z tytutu demontazu i montazu,
sprawdzenia stosownych czesci oraz zgdania zwrotu
utraconego zysku, jak rowniez roszczenia odszkodowawcze.

Dowdd zakupu stanowi podstawe roszczen gwarancyjnych.
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13.1 Swiadczenie

W okresie trwania gwarancji usuwamy wszystkie wady

produktu, ktére wynikaja z wady materiatowej lub winy

producenta i mozna je udokumentowac. Zobowiazujemy sie

do nieodptatnej wymiany wadliwego towaru na wybrany przez

nas towar bez wad, do jego naprawy lub zwrotu minimalnej

wartosci.

Gwarancja nie obejmuje szkéd spowodowanych przez:

e niefachowy montaz i podtaczenie

e niefachowe uruchomienie i obstuge

*  wplyw czynnikéw zewnetrznych takich jak: ogien, woda,
anomalie Srodowiskowe

e uszkodzenia mechaniczne spowodowane wypadkiem,
upadkiem, zderzeniem

®  zniszczenie wskutek niedbalstwa lub umysinego dziatania

e normalne zuzycie lub wady w konserwacji

* naprawy wykonane przez osoby bez kwalifikacji

e stosowanie czesci obcego pochodzenia

® usunigcie lub zamazanie tabliczki znamionowej

Czesci wymienione stanowig nasza wtasnosc.

14 Wyciag z deklaracji wiaczenia

(w rozumieniu dyrektywy 2006/42/WE w sprawie maszyn

w zakresie procedury dotyczacej maszyny nieukoriczonej

opisanej w zataczniku ll, czes¢ B)

Opisany na odwrocie produkt zostat zaprojektowany,

skonstruowany i wyprodukowany w zgodzie z nastepujacymi

dyrektywami:

e dyrektywa 2006/42/WE w sprawie maszyn

e  dyrektywa 89/106/EWG w sprawie wyrobéw
budowlanych

e dyrektywa 2006/95/WE w sprawie niskiego napiecia

e dyrektywa 2004/108/WE w sprawie kompatybilnosci
elektromagnetycznej

Stosowane i powotywane normy:
e ENISO 13849-1, PL ,c“ kat. 2 Bezpieczeristwo maszyn
- Elementy systemdw sterowania zwigzane
z bezpieczenstwem — Czes$¢ 1: Ogdlne zasady
projektowania
e EN 60335-1/2 (w obowigzujgcym zakresie)
Bezpieczenstwo urzadzen elektrycznych/Napedy do bram
e EN61000-6-3
Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna — Emisja
e EN61000-6-2
Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna — Odpornosé

Jedynym przeznaczeniem maszyny nieukoriczonej

w rozumieniu dyrektywy 2006/42/WE jest wtaczenie do lub
potfaczenie z inng maszyna lub inng maszyna nieukoriczong
lub urzadzeniem, tworzac w ten sposéb maszyne, do ktérej
ma zastosowanie ww. dyrektywa.

W zwigzku z powyzszym wyrdb ten nie moze zostaé¢ oddany
do uzytku do momentu stwierdzenia, ze cata maszyna/
urzadzenie, do ktdrej zostat wbudowany, spetnia
postanowienia powyzszej dyrektywy WE.
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Dane techniczne

Maks. szerokos¢ skrzydta
bramy

2.500 mm / 4.000 mm
w zaleznosci od typu napedu

Maks. wysokos¢ bramy

2.000 mm

Maks. ciezar skrzydia
bramy

220 kg/400 kg w zaleznosci
od typu napedu

Maks. wypetnienie skrzydta
bramy

w zaleznosci od powierzchni
bramy. Przy wyborze
wypetnienia bramy nalezy
uwzgledni¢ wystepujace

w regionie obcigzenia
wiatrem (EN 13241-1).

Obciazenie znamionowe

patrz tabliczka znamionowa

Maks. sita ciggnienia i
nacisku

patrz tabliczka znamionowa

Maks. predkos$¢ ramienia
sitownika

ok. 16 mm/s

Ryglowanie bramy

zamek elektryczny do

ryglowania w stupku lub

w podtozu, zalecany:

e w skrzydtach o
szerokos$ci > 1.500 mm

®  przy cze$ciowym
wypetnieniu powierzchni

e przy zwigkszonym
obciagzeniu wiatrowym

Odblokowanie napedu

na napedzie, za pomoca
okragtego trzpienia

Obudowa napedu

odlew cynkowy i/lub
tworzywo sztuczne

Podtaczenie do sieci

napiecie znamionowe
230V /50 Hz, pobdér mocy
ok. 0,15 kW

Sterowanie

sterowanie
mikroprocesorowe,
programowane za pomoca
16 przetacznikéw DIL,
napiecie sterowania

24 V DC, stopien ochrony
IP 65

Maks. dtugosé przewodu
sterowanie - naped

40 m

Tryb pracy

S2, krétkotrwaty czas pracy:
4 minuty

Zakres temperatur

-20 °C do +60 °C

Odtaczanie kranicowe/
ograniczenie sity

elektroniczne

Automatyczny uktad
rozigczajacy

ograniczenie sity dla obu
kierunkéw, samoczynnie
programujace i nadzorujace

Czas zatrzymania przy
funkcji automatycznego
zamykania

regulowany w zakresie
30 - 180 sek. (wymagana
fotokomorka)

Silnik

jednostka wrzecionowa

z silnikiem na napiecie state
24 V DC i przektadnia
$limakowa, stopier ochrony
IP 44

Zdalne sterowanie radiowe

odbiornik 2-zakresowy,
nadajnik

TR10A079 RE/07.2010



POLSKI

16 Zestawienie funkcji przetacznikéw DIL
DIL 1 Tryb pracy z 1 lub 2 skrzydtami
ON brama 1-skrzydtowa
OFF brama 2-skrzydtowa (59
DIL 2 Z przesunigciem skrzydel/bez przesunigcia skrzydet (tylko w bramach 2-skrzyditowych)
ON bez przesuniecia skrzydet: skrzydto A i B otwieraja sie rownoczesnie
OFF z przesunigciem skrzydet: skrzydto A otwiera sig przed skrzydtem B, skrzydto B zamyka sie przed E:I
skrzydfem A
DIL3 Wyb6r skrzydta/wielkosé przesunigcia skrzydet
ON programowanie skrzydfa B/mate przesunigcie skrzydet
OFF programowanie skrzydta A/duze przesunigcie skrzydet [>9
DIL 4 Tryb normalny/tryb regulacji
ON Tryb regulaciji
OFF Tryb normalny z samoczynnym zatrzymaniem (P9
DIL5 DIL 6 | Urzadzenie zabezpieczajace SE1 w kierunku Otwieranie bramy (podfaczenie do zacisku 73)
ON ON fotokomdrka dwuzytowa
ON OFF fotokomérka z funkcja testowania
OFF OFF e  brak urzadzenia zabezpieczajgcego: mostek miedzy zaciskiem 20/73, = stan z chwili dostawy b
o fotokomoérka bez funkcji testowania
DIL7 DIL 8 | Urzadzenie zabezpieczajace SE2 w kierunku Zamykanie bramy (podtaczenie do zacisku 72)
ON ON fotokomorka dwuzytowa
ON OFF fotokomorka z funkcja testowania
OFF OFF e  brak urzadzenia zabezpieczajgcego: mostek miedzy zaciskiem 20/72, = stan z chwili dostawy >
o fotokomdrka bez funkcji testowania
DIL9 Urzadzenie zabezpieczajace SE2 w kierunku Zamykanie bramy (podtaczenie do zacisku 72) w funkcji
fotokomorki przejazdu
ON fotokomorka zabezpieczajgca aktywowana w funkcji fotokomorki przejazdu
OFF fotokomérka zabezpieczajaca nieaktywowana w funkcji fotokomorki przejazdu (P9
DIL 10 DIL 11 | Funkcja napedu Funkcja przekaznika opcjonalnego ‘
ON ON automatyczne zamykanie, czas ostrzegania | przekaznik taktuje szybko w czasie ostrzegania, normalnie
podczas kazdego biegu skrzydta podczas biegu bramy, a w czasie zatrzymania jest wytaczony
OFF ON automatyczne zamykanie, czas ostrzegania | przekaznik taktuje szybko w czasie ostrzegania, normalnie
tylko podczas automatycznego zamykania | podczas biegu bramy, a w czasie zatrzymania jest wylaczony
ON OFF brak automatycznego zamykania, czas przekaznik taktuje szybko w czasie ostrzegania, normalnie
ostrzegania podczas kazdego biegu skrzydta | podczas biegu bramy
OFF OFF bez szczegdlnej funkciji przekaznik zamyka sie w potozeniu kraricowym Brama | |4«
zamknigta
DIL 12 Ustawienie czasu zatrzymania
ON ustawienie czasu zatrzymania
OFF brak funkgcii (P9
DIL 13 Wystanie impulsu w trakcie odliczania czasu zatrzymania
ON e przerwanie odliczania czasu zatrzymania przy wystaniu impulsu
e wystanie impulsu w czasie biegu bramy powoduje zatrzymanie bramy
OFF wydtuzenie czasu zatrzymania przy wystaniu impulsu (59
DIL 14 | Granica cofania
ON ustawianie granicy cofania
OFF brak funkcji 52
DIL 15 Punkt rozruchu biegu zwolnionego
ON ustawianie wybranych punktéw rozruchu
OFF brak funkgcji (P9
DIL 16 | Wolna predkos¢ dla wszystkich biegéw bramy/kasowanie punktéw rozruchu zwolnionego biegu
ON wolna predkos¢ dla wszystkich biegéw bramy/kasowanie punktéw rozruchu zwolnionego biegu
OFF Normalna predko$¢ dla wszystkich biegéw bramy [>9
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Vazena zakaznice, vazeny zakazniku,
t8Si nas, Ze jste se rozhodli pro kvalitni vyrobek z naSeho
podniku.

1 K tomuto navodu

Tento navod je Originalni navod k obsluze ve smysiu
smérnice EG 2006/42/EG. Prectéte si peclivé cely tento
navod, obsahuje dllezité informace o vyrobku. Dodrzujte
pokyny v ném obsazené, zejména bezpec¢nostni a vystrazné
pokyny.

Navod peclivé ulozZte a zajistéte, aby byl uZivateli vyrobku
kdykoli k dispozici pro nahlédnuti.

1.1 DalSi platné podklady

Koncovému uzivateli musi byt k bezpe¢nému pouzivani a
udrzbé vratového zafizeni dany k dispozici nasledujici
podklady:

e tento navod

e  prilozena kniha kontrol

e navod k vratdim

1.2 Pouzité vystrazné pokyny

Obecny vystrazny symbol oznacuje nebezpeci,
které mlze vést ke zranénim osob nebo smrti. V textové
Casti je obecny vystrazny symbol pouzivan ve spojeni
s nasledné popsanymi vystraznymi stupni. V obrazové ¢asti
odkazuje dopliikovy Udaj na vysvétleni v textové ¢asti.

NEBEZPECi

Oznacuje nebezpeci, které bezprostredné vede ke smrti
nebo tézkému zranéni.

A VYSTRAHA

Oznaduje nebezpedi, které mlze vést ke smrti nebo
k téZzkym zranénim.

A OPATRNE

Oznaduje nebezpedi, které mlze vést k lehkym nebo
stfednim zranénim.

POZOR

Oznacuje nebezpedi, které mize vést k poskozeni nebo
zni¢eni vyrobku.

13 Pouzité definice

Doba setrvani v otevieném stavu

Doba €ekani pfed za¢atkem zavirani vrat z koncové polohy
vrata otevrena pfi automatickém zavirani.

Automatické zavirani

Samocinné zavreni vrat z koncové polohy vrata oteviena po
uplynuti urcité doby.

Prepinace DIL

Prepinace k nastaveni fidici jednotky umisténé na fidici desce.

Svételna zavora prijezdu

Po prijezdu vrat a svételné zavory je doba setrvani v
otevieném stavu prerusena a nastavena na pfedem zvolenou
hodnotu.
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Kfridlo A/pohyblivé kfidlo

U dvoukfidlych vrat pohyblivé kfidlo, které se otvira pro
prdichod osob.

K¥idlo B/pevné kridlo

U dvoukfidlych vrat kfidlo, které se otvira a zavird spolec¢né
s pohyblivym kfidlem pro prdjezd.

Presazeni kfidla

Presazeni kidla zaruGuje spravné poradi zavirani

u prekryvajiciho se kovani.

Impulsni ovladani / impulsni provoz

PFi kazdém stisknuti tlacitka se vrata rozbéhnou opaénym
smérem vzhledem k poslednimu sméru pohybu, nebo se
pohyb vrat zastavi.

Jizda pro naprogramovani sil

P¥i této programovaci jizdé se naprogramuiji (zjisti a ulozi) sily,
které jsou nutné k pojizdéni vrat.

Normalni jizda

Jizda vrat s naprogramovanymi daty drah a sil.

Referenéni jizda

Jizda vrat do koncové polohy Vrata zaviena pro nové uréeni
zéakladni polohy (napt. po vypadku proudu).

Reverzni jizda / bezpe¢nostni zpétny chod

Jizda vrat v opaéném sméru pfi zareagovani bezpe¢nostniho
zafizeni nebo funkce mezni sily.

Mez reverzace

AZ po mez reverzace (max. 50 mm), kratce pfed koncovou
polohou Vrata zavrena, se pfi zareagovani bezpe¢nostniho
zafizeni vyvold jizda v opaéném sméru (reverzni jizda). PFi
prejeti této meze se tato akce neprovede, aby vrata bezpecné
dosahla koncové polohy bez preruseni jizdy.

Jizda pro naprogramovani drah

Jizda vrat, pfi které se pro pohon naprogramuje pojezdova
draha.

Jizda vrat se stisknutym tlacitkem (rezim obsluhy
stisknutim a pFidrzenim tlaéitka)

Jizda vrat, ktera se provadi jen po dobu, kdy je stisknuto
odpovidajici tlagitko.

Doba predbézného varovani

Doba mezi povelem k jizdé (impuls) / po uplynuti doby
setrvani v otevieném stavu a zaatkem jizdy vrat.
Nastaveni vychoziho stavu

Vraceni naprogramovanych hodnot na stav pfi dodani /
tovarni nastaveni.

1.4 Pouzité symboly a zkratky

V obrazové ¢asti je zndzornéna montaz pohonu na
jednok¥idla, popt. dvoukfidla oto¢na vrata.
UPOZORNEN:i:

VsSechny rozmérové Udaje v obrazové ¢asti jsou v [mm].
Nékteré obrazky obsahuji tento symbol s odkazem na urcité

misto v textu. Tam naleznete dudlezité informace k montazi
a provozu pohonu vrat.
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V pfikladu znamena 2.2:

Z>22

Viz: textova ¢ast, kapitola 2.2

Mimo to je v obrazové i textové ¢asti na mistech, kde jsou
vysvétlovany nabidky pohonu, zobrazen nasledujici symbol,
ktery oznacuje tovarni nastaveni:

~
-

Tovarni nastaveni

1.5 Pouzité zkratky

Barevné kody pro vedeni, jednotlivé vodice a dily
Zkratky barev pro oznaceni vedeni, vodicl a dild se fidi
mezinarodnim barevnym kédem dle IEC 757:

BK Cerna RD Cervena

BN Hnéda WH Bila

GN Zelena YE Zluta
Oznaceni polozek

EL 31 Jednocestna svételna zavora

s testovanim

EL 301 Dynamicka dvouvodi¢ova
svételna zavora
HE 2 2kandlovy pfijimac
HNA Outdoor Nouzovy akumulator
HSM Ctyrtlagitkovy ruéni vysilag
“mini”
UAP 1 Univerzalni adaptérova
deska
2 A Bezpecnostni pokyny
2.1 Radné pouzivani

Pohon otoénych vrat je ur€en vyhradné pro provoz lehce
ovladatelnych oto¢nych vrat v soukromé / neprimyslové
sfére. Maximalni pfipustna velikost vrat a maximalni hmotnost
nesmi byt pfekracovany. Vrata musi byt mozné lehce otvirat
a zavirat ruéné.

U vrat se stoupanim nebo klesanim (max 6°) musi byt vzdy
pouzita sada kovani pro stoupajici zavésy (pfislusenstvi)
(viz také kap. 3.2.5).

P¥i pouzivani vyplni vrat je nutno brat v dvahu regionalni
zatizeni vétrem (EN 13241-1).

Dbejte prosim idajd vyrobce tykajicich se kombinace vrat

a pohonu. MoZnym ohrozenim ve smyslu normy

DIN EN 13241-1 je zabranéno konstrukci a montazi podle
nasich predpis(.

Vratova zafizeni, ktera se nachazeji ve verejném sektoru a
disponuji pouze jednim ochrannym zafizenim, napf. funkci
mezni sily, smi byt pouzivana pouze pod dohledem.
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2.2 Pouzivani v rozporu s fadnym pouzivanim
Pouziti v primyslovém sektoru neni pfipustné. Konstrukce
pohonu neni dimenzovana pro provoz vrat s téZzkym chodem.

2.3 Kvalifikace montéra

Jen spravna montaz a udrzba provedena kompetentnim
odbornym podnikem nebo kompetentnim odbornym
pracovnikem v souladu s navody mize zajistit bezpeény

a predvidany priibéh montaze. Kvalifikovany odbornik je
podle normy EN 12635 osoba, kterd ma vhodné vzdélani,
kvalifikované védomosti a praktické zkuSenosti k provadéni
spravné a bezpec¢né montdze, kontroly a udrzby vratového
zafizeni.

24 Bezpecnostni pokyny pro montaz, udrzbu,
opravy a demontaz vratového zarizeni

A\ VYSTRAHA

Nebezpeéi zranéni neéekanym pohybem vrat
»  Viz vystrazny pokyn v kapitole 10

Montdz, udrzbu, opravu a demontaz vratového zafizeni

a pohonu vrat sméji provadét pouze kvalifikovani odbornici.

» V pfipadé selhani vratového zafizeni a pohonu vrat ihned
povérte odbornika kontrolou, popfipadé opravou.

25 Bezpecnostni pokyny k montazi

Odbornik musi dbat na to, aby pfi provadéni montaznich praci
byly dodrZzovany platné predpisy pro bezpec¢nost prace

a predpisy pro provoz elektrickych zafizeni. Je pfi tom nutné
dodrzovat narodni smérnice. Moznym ohroZenim ve smyslu
normy DIN EN 13241-1 je zabranéno konstrukci a montazi
podle nasich predpisu.

Po dokonéeni montaze musi zfizovatel zafizeni v souladu

s rozsahem platnosti deklarovat shodu s normou

DIN EN 13241-1.

A\ NEBEzPEGI

Sitové napéti

»  Viz vystrazny pokyn v kap. 3.4

A\ VYSTRAHA

Nebezpedi zranéni poSkozenymi dily

»  Viz vystrazny pokyn v kap. 3.1

Nevhodné upeviiovaci materialy

»  Viz vystrazny pokyn v kap. 3.2

Nebezpeci zranéni pfi nechténém pohybu vrat
»  Viz vystrazny pokyn v kap. 3.3
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2.6 Bezpecénostni pokyny k uvadéni do provozu
a k provozu

A\ VYSTRAHA

Nebezpeci zranéni pf¥i pohybu vrat
» Viz vystrazny pokyn v kap. 4

Nebezpedéi zranéni v disledku nefungujicich

bezpecénostnich zafizeni

»  Viz vystrazny pokyn v kapitole 4.1.6 /4.2.10/5.1.6 a
kapitole 5.2.8

Nebezpedéi zranéni v disledku nastaveni pfili§ vysoké
mezni sily
» Viz vystrazny pokyn v kapitole 7.1.1

2.7 Bezpecénostni pokyny k pouzivani ruéniho
vysilace

A\ VYSTRAHA

Nebezpeci zranéni pfi pohybu vrat
»  Viz vystrazny pokyn v kap. 8.1

A\ OPATRNE

Nebezpeéi zranéni v diisledku nezamysleného pohybu
vrat
»  Viz vystrazny pokyn v kap. 8.1

2.8 Bezpecnostni pokyny ke kontrole a idrzbé

A\ VYSTRAHA

Nebezpeci zranéni ne¢ekanym pohybem vrat
»  Viz vystrazny pokyn v kapitole 10

2.9 Odzkousena bezpeénostni zafizeni

Funkce a komponenty fidici jednotky ddlezité pro bezpeénost,

napfiklad funkce mezni sily nebo externi svételné zavory,
pokud jsou nainstalovany, byly zkonstruovany a zkouseny
podle kategorie 2, PL “c” normy EN ISO 13849-1:2008.

A\ VYSTRAHA

Nebezpeéi zranéni v disledku nefungujicich

bezpecénostnich zafizeni

»  Viz vystrazny pokyn v kapitole 4.1.6 /4.2.10/5.1.6 a
kapitole 5.2.8
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3 Montaz
3.1 Priprava montaze
A\ VWSTRAHA

Nebezpedi zranéni poSkozenymi dily

Chyby ve vratovém zafizeni nebo nespravné vyrovnana

vrata mohou vést k tézkym zranénim!

» Nepouzivejte vratové zafizeni, je-li nutné provést
opravu nebo nastaveni!

»  Zkontrolujte opotfebeni a pfipadné poskozeni celého
vratového zafizeni (kloub(, loZisek vrat, pruzin
a upevnovacich prvka).

»  Kontrolujte, zda nedochazi k vyskytu rzi, koroze a trhlin.

»  Z dlvodu vlastni bezpe¢nosti nechte provadét
udrzbarské a opravarské prace pouze odbornikem!

Pred instalaci pohonu nechte pro vlastni bezpe¢nost provést
potifebné Udrzbarské a opravarské prace na vratovém zafizeni
kvalifikovanym odbornikem.

Jen spravna montaz a udrzba provedend odbornym
podnikem nebo kvalifikovanym odbornikem v souladu

s navody mUze zajistit bezpe¢nou a predvidanou funkci.

Odbornik musi dbat na to, aby pfi provadéni montaznich praci

byly dodrZzovany platné predpisy pro bezpec¢nost prace

a predpisy pro provoz elektrickych zafizeni. Musi pfi tom byt

dodrzovany i narodni smérnice. Mozna ohrozeni Ize vylougit

diky konstrukci a montazi podle nasich predpist.

»  Pred montazi vyfadte z provozu nebo zcela demontujte
mechanické uzavéry vrat, které pro ovladani vrat
pohonem nejsou potfebné. Patfi k nim zejména
uzamykaci mechanismy zamku vrat.

» Provérte, zda jsou vrata v mechanicky bezchybném
stavu, takZe je Ize lehce obsluhovat ru¢né, a zda se daji
spravné zavirat a otvirat (EN 12604).

» P¥i montazi a uvadéni do provozu prejdéte k obrazové
casti. Dodrzujte odpovidajici pokyny v textové ¢asti,
pokud jste na né odkazovani symbolem textového
odkazu.

3.2 Montaz pohonu vrat

A\ VYSTRAHA

Nevhodné upeviiovaci materialy

Pouzitim nevhodnych upevriovacich materiald mize dojit

k tomu, Ze pohon nebude bezpe¢né upevnén a mize se

uvolnit.

»  Pracovnik provadeéjici montaz musi posoudit vhodnost
dodanych montaznich materiall k pouZiti na uréeném
misté instalace.

» Dodany upevnovaci materidl (hmozdinky) pouzivejte
pouze pro beton = B15 (viz obr. 2.2/3.1).

UPOZORNEN:I:

Odligné od obrazové ¢asti se u jinych typl vrat musi pouZit
jiné spojovaci prvky s jinou délkou zasroubovani (napfiklad

u difevénych vrat se musi pouzit odpovidajici vruty do dreva).
Odlisné od obrazové ¢asti je mozno v zavislosti na tloustce
nebo pevnosti materidalu zménit potfebny pramér otvoru pro
zavit. Potfebny prdmér mize byt u hliniku @ 5,0 - 5,5 mm
auoceli@5,7-58mm.
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3.2.1 Zjisténi rozmérd
1. Zjistéte rozmér e, viz obr. 1.
2. Vtabulce pod obr. 1 zjistéte rozmér B:
a. Ve sloupci e zvolte radek, ktery je nejblizsi rozméru e.
b. V tomto radku zvolte minimalni potfebny thel
otevreni.
c. Nahote odectéte rozmér B.

3.2.2 Montazni zasady pro dodrzeni provoznich sil
Provozni sily podle normy DIN EN 12453/12445 mohou byt
dodrzeny, kdyz budete postupovat podle nasledujicich bod(:
e  Zvolte v tabulce pod obr. 1 kombinaci rozmérd A a B
z oblasti s Sedym pozadim (pfednostni rozsah).
odchylka + 20 %).

e U zaviracich hran je namontovan tlumici profil DP 2 *
(€. zbozi 436 304) s odpovidajicim profilem C.

e Pohon je naprogramovan na nizkou rychlost
(viz kap. 7.4.7).

e Mez reverzace pfi velikosti otevieni max. 50 mm je
zkontrolovana a dodrzena na celé délce hlavni zaviraci
hrany (viz kap. 7.4.4).

e Je dodrzovan tento ndvod k montazi.

3.2.3 Montazni zasady pro dlouhou Zivotnost

Dlouhé Zivotnosti pohonu dosahnete, kdyz dodrzite

nasledujici podminky:

e Chod vrat je lehky.

e Byl zvolen pfednostni rozsah (viz obr. 1).

e Pro rovnomérnou rychlost chodu vrat by rozméry Aa B
mély byt priblizné stejné, max. rozdil by nemél prekrogit
40 mm.

e Rychlost chodu vrat ma pfimy vliv na vyskytujici se sily.
Ty by mély byt v blizkosti zaviracich hran vrat co
nejmensi.

— Je-li to mozné, vyuzivejte cely zdvih vietena.

— Veétsi pouzity rozmér A zmen$uje rychlost u zaviraci
hrany Vrata zavrena.

— Veétsi pouzity rozmér B zmenSuije rychlost u zaviraci
hrany vrata otevriena.

— Pro velky Uhel otevieni vrat by se mél vzdy zvolit velky
rozmér B. Pohon se musi naprogramovat na pomalou
rychlost (viz kap. 7.4.7).

e Max. Uhel otevieni vrat se zmenS$uje s rostoucim
rozmérem A.

— P¥i velkém Uhlu otevreni vrat a malém rozméru A je
tfeba pohon naprogramovat na pomalou rychlost.

e K snizeni celkovych sil plsobicich na vieteno by mél byt
rozmér A a vzdalenost mezi bodem otaceni vrat
a upevnénim vietena na vrata co nejvétsi.

POKYNY:

e  Zbyte€né velky zvoleny Uhel otevreni vrat zhorSuje
chovani chodu vrat.

e Nenaleznete-li Zzadny vhodny rozmér A(e), pouzijte na
kovani zarubné (sloupku) jiny vrtaci obrazek nebo kovani
zarubné podlozte.

* Hodnoty uvedené v tabulce pod obrazkem 1 jsou pouze
orientaéni.

3.24 Upevnéni kovani

Dodané kovani je galvanicky pozinkovano a tim pfipraveno
k dal$imu zpracovani. Jako pfisluSenstvi je k dispozici
specidlni kovani.

* PFisluSenstvi, neni obsazeno ve standardni vybavé!
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Kamenny nebo betonovy sloupek

Dodrzujte doporuceni pro vzdalenosti otvord pro hmozdinky
od okrajd. U dodanych hmozdinek je tato minimalni
vzdalenost rovna délce hmozdinky.

Natoc¢te hmozdinku tak, aby smér rozpinani hmozdinky byl
rovnobézny s okrajem.

ZlepSeni nabizeiji lepici spojovaci kotvy, u kterych se zavitovy
kolik vlepi bez napéti do zdiva.

Na zdéné sloupky by se méla pfiSroubovat ocelova deska
prekryvajici nékolik cihel, na kterou Ize namontovat nebo
pfivafit sloupkovy uhelnik.

K upevnéni je velmi vhodna uhelnikova deska upevnéna na
hranu sloupku.

Ocelovy sloupek

Zkontrolujte, zda je nosny prvek, ktery mate k dispozici,
dostate¢né stabilni. Pokud ne, musi se zesilit.

Uzite¢né mize byt pouZiti nytovych matic.

Kovani je mozno také pfimo pfivarit.

Drevény sloupek

Kovani vrat musi byt pfiSroubovano skrz sloupek. Na zadni

strané sloupku je tfeba pouzit velké ocelové podlozky, nebo
jesté 1épe ocelovou desku, aby se upevnéni nemohlo uvolnit.

3.25 Montaz pohonu

POZOR

Necistoty

Prach z vrtani a tfisky vznikajici pfi vrtacich pracich mohou
mit za nasledek funk&ni poruchy.

»  Pfi provadéni vrtacich praci pohon prikryjte.

»  Pfi montazZi je tfeba dbat na vodorovné, stabilni
a bezpec¢né upevnéni jak na sloupku nebo pilifi, tak na
kfidle vrat.

» Je-li tfeba, pouzijte i jiné vhodné spojovaci prvky.
Nevhodné spojovaci prvky by nemusely snést sily
vyskytujici se pfi otvirani a zavirani.

» U otocnych vrat se stoupajicimi zavésy (max. 6°) je tfeba
pouzit sadu pfislusenstvi * (viz obr. 2.1b), kterou je mozno
objednat zvlast. Obrazek 2.2 ukazuije, jak se tato sada
montuje.

UPOZORNEN:I:

Pfi pouziti stoupajicich zavést musi byt vrata zajisténa proti
samovolnému zavieni (napf. jednostranné pdsobicim
brzdovym valcem, taznou pruzinou apod.).

Montaz pohonu otoénych vrat:

1.  Namontujte kovani sloupku podle zjisténych rozmérd,
namazte odpovidajici Srouby a upevnéte pohon
(viz obr. 2.2).

2. Tahlo vySroubujte na maximalni rozmér.

3. Aby se vytvorila rezerva, otocte tahlo o 1 otacku zpét
(ne u rozméru e 150 mm a pohonu 720 =» 1120 mm,
popt. rozméru e 210 mm a pohonu 820 =» 1320 mm,
viz obr. 2.3).

4. Namazte odpovidajici Srouby, namontujte kovani tahla
a pomoci Sroubové svorky je provizorné upevnéte na
vrata (viz obr. 2.3).
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5. Konecné rozméry zkontrolujte ruénim pohybovanim vraty
do koncovych poloh pfi pohonu vyfazeném ze zabéru
(viz obr. 2.4).

6. Vyznadte polohu vrtanych otvorl, odmontujte Sroubovou
svorku, vyvrtejte oba otvory a upevnéte kovani tahla
(viz obr. 2.5).

3.3 Montaz Fidici jednotky pohonu

A\ VYSTRAHA

>
=)

2+
N/

/.

Nebezpeéi zranéni pfi nechténém

pohybu vrat

Nespravna montaz nebo manipulace

s pohonem mizZe vyvolat nechténé

pohyby vrat a zpUsobit sevieni osob

nebo predmétd.

»  Dodrzujte vSechny pokyny uvedené
v tomto navodu.

Nespravna montaz ovladacich zafizeni

(napt. tlagitek) mdze vyvolat nechténé

pohyby vrat a zplsobit sevieni osob

nebo predmétd.

»  Ovladaci zafizeni montujte ve vysce
alespori 1,5 m (mimo dosah déti).

»  Pevné nainstalovana ovladaci
zafizeni (napfiklad tlacitka) montujte
tak, aby bylo vidét cely rozsah
pohybu vrat, av§ak mimo dosah
pohyblivych dild.

P¥i selhani nainstalovanych

bezpecnostnich zafizeni mize dojit

k sevfeni osob nebo pfedmétd.

»  Umistéte v souladu s BGR 232
v blizkosti vratového kfidla nejméné
jedno dobre rozpoznatelné
a snadno pristupné zarizeni pro
nouzové ovladani (nouzové vypnuti),
pomoci kterého muize byt v pripadé
nebezpeci pohyb vrat zastaven (viz
kap. 7.3.3)

LS

Montaz ridici jednotky pohonu:
1. Odmontuite viko fidici jednotky uvolnénim &tyf Sroubl.
2. Namontujte Etyfi patky Fidici jednotky pohonu
(viz obr. 3.1).
3. Namontuijte fidici jednotku pohonu, jak ukazuje
obréazek 3.1.

3.3.1 Upevnéni vystrazného stitku

Na napadném misté nebo v blizkosti pevné nainstalovanych
tlacitek pro ovladani pohonu vrat trvale umistéte vystrazny
Stitek upozornujici na nebezpeci sevieni.

» Vizobr. 4

3.4 Pripojeni sité

A\ NEBEzPEGI

Sitové napéti

P¥i kontaktu se sitovym napétim hrozi nebezpeci

smrtelného Urazu elektrickym proudem.

Dodrzujte proto bezpodmine¢né nasledujici pokyny:

»  Elektricka pfipojeni smi provadét pouze odborny
elektrikar.

»  Elektrickd instalace na strané stavby musi odpovidat
pfislusnym bezpecénostnim predpisiim (230/240 V AC,
50/60 Hz)!

» Dbejte na to, aby byly dodrzovany nérodni predpisy pro
provoz elektrickych zafizeni.

»  Pri veskerych pracich na elektrickém zafizeni vypnéte
zafizeni tak, aby bylo bez napéti, a zajistéte je proti
neopravnénému zapnuti.

POZOR

Externi napéti na pfipojovacich svorkach

Externi napéti na pfipojovacich svorkach fidici jednotky

vede ke zniceni elektroniky.

» Na pripojovaci svorky fidici jednotky nepfipojujte sitové
napéti (230/240 V AC).

A\ VWSTRAHA

Nebezpeci zranéni ne¢ekanym pohybem vrat

K ne¢ekanému pohybu vrat mize dojit, kdyz navzdory

vytazené sitové zastréce je pfipojen jeSté nouzovy

akumulator.

»  P¥i vSech pracich na zafizeni vrat vytahnéte sitovou
zastréku i zastréku nouzového akumulatoru.

POZOR

Vihkost

Vnikajici vihkost miZze poskodit fidici jednotku.

»  P¥i otevreni skfiné fidici jednotky chrante fidici jednotku
pred vihkosti.

>  Ridici jednotka pohonu musi byt namontovana svisle
a s kabelovym $roubenim smérem dold.

» Predlisovana mista zadaného zlomu uréena k instalaci
dalsich kabelovych Sroubeni vyrazejte jen pfi zavieném
viku.

» Délka pripojovaciho kabelu mezi pohonem a fidici
jednotkou smi byt maximalné 40 m.
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Jak se vyhnout porucham:

» Ridici vedeni pohonu (24 V DC) pokladeijte do
instalacniho systému oddéleného od jinych napajecich
vedeni (230 V AC).

»  Pro v8echna vedeni pokladana do zemé pouzijte zemni
kabel (NYY) (viz obr. 3).

»  P¥i pouziti zemnich kabeld k prodlouzeni musi byt spojeni
s vedenimi pohonu provedeno v pfipojovaci skfifice
chranéné pred stfikajici vodou (IP 65, zajistit na strané
stavby).

»  VSechny kabely musi byt do pohonu namontovany
zespodu bez tahu.

3.5 P¥ipojeni pohont
3.5.1 Pripojeni pohonu u jednokfidlého vratového
zafizeni

Kabely pohonu namontujte podle obr. 5.2 na konektor
kridlo A.
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3.5.2 Pripojeni pohonu u dvoukfidlého vratového
zarizeni bez dorazové listy

» Vizobr. 5.3a

Pripojte kfidlo, které se otvira prvni, popt. pohyblivé kfidlo, na

konektor k¥idlo A. Kabel pohonu druhého kfidla se pfipoji na

konektor kfidlo B. Pfi rozdilné velikosti kfidel je mensi kfidlo

pohyblivym kfidlem, popf. kfidlem A.

3.5.3 Pfipojeni pohonu u dvoukfidlého vratového
zafrizeni s dorazovou liStou

» Viz obr. 5.3b

U vrat s dorazovou listou je kfidlo, které se otvira prvni,
pohyblivym kFidlem, popfipadé kfidlem A, a pfipoji se na
konektor kFidlo A. Kabel pohonu druhého kfidla se pfipoji
podle obrazku 5.3 na konektor kfidlo B.

4 Uvedeni zakladni vybavy do provozu,
vratové zarizeni se zjiStovanim
koncové polohy Vrata zaviena
pomoci koncového spinace (tovarni
nastaveni)

A\ VYSTRAHA

Nebezpedi zranéni pri pohybu vrat

V prostoru pohybu vrat mize pfi

pohybuijicich se vratech dojit ke

zranénim nebo poskozenim.

» Na vratovém zafizeni si nesmi hrat
déti.

»  Zajistéte, aby se v prostoru pohybu
vrat nezdrzovaly Zadné osoby
a nenachdazely zadné predméty.

»  Zajistéte, aby se mezi vraty
a mechanikou pohonu nezdrzovaly
zadné osoby a nenachazely zadné
predméty.

» Uvadéjte pohon vrat vybavenych
pouze jednim bezpeénostnim
zafizenim do pohybu, jen kdyz
mUzete vidét cely rozsah pohybu
vrat.

»  Sledujte chod vrat, dokud vrata
nedosahnou koncové polohy.

»  Projizdéjte nebo prochazejte otvory
vratovych zafizeni ovladanych
dalkovym ovladanim, az kdyz vrata
stoji v koncové poloze
Vrata otevrenal!

4.1 1kridlé vratové zafizeni

411 Aktivace integrovaného koncového spinace
Pfed naprogramovanim koncovych poloh je nutné ovéfit, zda
je koncovy spina¢ aktivovan. Zajistéte, aby vodice BN/WH
koncového spinace byly pfipojeny na konektor 5/6

(viz obr. 5.5a).

4.1.2 Signalni pomiicka pro nastavovani koncového
spinace

Volitelné relé ma pfi sefizovani stejnou funkci jako ¢ervena

LED RT, tj. kdyz sviti LED, neni najeto na koncovy spinac.

Je-li na volitelné relé pfipojena lampa, je mozno nastaveni

koncového spinace pozorovat z dalky (lampa/LED RT vypnuta

= je najeto na koncovy spinag, viz obr. 7a.2).
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4.1.3 Pripravy

Viz obr. 7a/7a.1

Odpojte kfidlo A a oteviete je na Sitku asi 1 m.

V8echny prepinace DIL prepnéte do polohy OFF.
Zhotovte pfivod napéti.

Prepnéte prepinac DIL 1 do polohy ON = 1kf¥idlé zafizeni
Prepinac DIL 4 v poloze ON = sefizovaci provoz.

a. zelend LED GN blika = sefizovaci provoz

b. c¢ervena LED RT sviti = neni najeto na koncovy spina¢

arONd=Y

4.1.4 Mechanické prednastaveni koncové polohy
Vrata zavrena:

1. Zavirejte pomalu rukou kfidlo A. Kdyz najedete na
koncovy spinac¢, zhasne ¢ervena LED RT (nebo lampa
pfipojena na volitelné relé).

2. Pokud poloha koncového spinace neodpovida
pozadované poloze, je mozno ji sefidit nastavovacim
Sroubem pomoci Sestihranného kli¢e 3 mm
(viz obr. 7a.2):

a. Koncova poloha Vrata zaviena dal ve sméru zavirdni:
Otécejte nastavovacim Sroubem po krocich ve
sSméru +.

b. Koncova poloha Vrata zaviena dél ve sméru otvirdni:
Otacejte nastavovacim $roubem po krocich ve
sméru —.

c. Soucasné opatrné pohybujte pfivody koncového
spinace odpovidajicim smérem.

d. Po kazdém procesu nastavovani otevrete a zavrete
kfidlo vrat rukou, abyste se tak pfiblizili pozadované
koncové poloze.

UPOZORNENI:

K nastavovani nepouzivejte akumulatorovy Sroubovak. Jedna
otacka nastavovaciho Sroubu odpovida asi 1 mm na vretenu.

4.1.5 Naprogramovani koncové polohy Vrata zavrena:

1. Kfidlo A otevrete do poloviny a zapojte je.

2. Stisknéte a drzte tlaGitko T na desce plosnych spoji.

3. Kiidlo A pojede v rezimu obsluhy stisknutim a pfidrzenim
tlac¢itka ve sméru zavirani. Pfi dosazeni koncového
spinaCe se vrata zastavi, ¢ervena LED RT zhasne.

UPOZORNENI:

Pokud se vrata pohybuiji ve sméru otvirdni, zkontrolujte pfipoj
motoru (viz obr. 5.2), je-li tfeba, zapojte motor spravne,
provedte nastaveni vychoziho stavu (navrat k tovarnimu
nastaveni) (viz kap. 9.8) a zopakujte kroky popsané v této
kapitole.

4. Vrata jsou nyni v koncové poloze Vrata zaviena. Pokud
poloha zavfenych vrat neodpovida pozadované koncové
poloze Vrata zavrena, je mozné ji dostavit:

bud' ruéné (odpojend) podle bodu 1 a 2, nebo podle
kapitoly 4.1.4
nebo elektricky, a to nasledovné:
a. Stisknéte tlacitko T na desce plosnych spojl, az se
vrata ¢astecné oteviou.
b. Provedte sefizeni podle kapitoly 4.1.4 bodu 2a/2b.
c. Stisknéte a drzte tlaCitko T na dece plo$nych spojl
tak dlouho, az ¢ervena LED RT opét zhasne. Vrata
pojedou do prestavené koncové polohy a zastavi se.
d. Je-li treba, opakuijte kroky a az ¢, az dosahnete
pozadované polohy.
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4.1.6 Naprogramovani koncové polohy
Vrata otevrena:

» Vizobr. 7a.4

1. Je-li poloha Vrata zaviena s kone€nou platnosti uréena,
stisknéte tlacitko T na desce plosnych spoju a drzte je
stisknuté, dokud s kfidlem A nenajedete do pozadované
polohy Vrata otevrena. Pak tlagitko T uvolnéte.

2. Pokud jste pozadovanou polohu prejeli, novym stisknutim
tla¢itka T na desce plosnych spojli vratte kfidlo o kousek
zpét. DalSim stisknutim tladitka T je mozno kfidlem
pohybovat opét ve sméru otvirani.

3. Jakmile dosahnete pozadované koncové polohy,
stisknéte kratce tlacitko P na desce plosnych spoj(,
koncova poloha Vrata oteviena se naprogramuije. Zelena
LED GN blika kratce rychle a potom pomalu.

4. Prepinac DIL 4 prepnéte do polohy OFF
a. Pripojena bezpec&nostni zafizeni se zapnou do

aktivniho stavu.
b. Obsluha pomoci radiového systému mozna.

5. Pomoci tlagitka T na desce plosnych spojd vyvolejte
v sebeudrzovacim provozu vzdy tfi Uplné cykly vrat jako
jizdu pro naprogramovani sil (viz kap. 7.1 a obr. 7a.5).

A\ VYSTRAHA

Nebezpeéi zranéni v disledku nefungujicich

zabezpecovacich zafizeni

V disledku nefungujicich bezpecénostnich zafizeni mize

v piipadé chyby dojit ke zranéni.

»  Po programovacich jizdach musi pracovnik uvadsjici
zarizeni do provozu zkontrolovat funkce
bezpecnostnich zafizeni a jejich nastaveni (viz kap. 7.2).

Teprve poté je zafizeni pfipraveno k provozu.

4.2 2kridlé vratové zafizeni

4.2.1 Aktivace integrovanych koncovych spinaét
Pred naprogramovanim koncovych poloh je nutné ovéfit, zda
jsou koncové spinace aktivovany.Zajistéte, aby vodice
BN/WH koncového spinace byly pfipojeny na konektor 5/6
(viz obr. 5.5a).

4.2.2 Signalni pom(icka pro nastavovani koncového
spinace

Volitelné relé ma pfi sefizovani stejnou funkci jako ¢ervena

LED RT, tj. kdyz sviti LED, neni najeto na koncovy spinac.

Je-li na volitelné relé pripojena lampa, je mozno nastaveni

koncového spinace pozorovat z dalky (lampa/LED RT

vypnuta = je najeto na koncovy spinac, viz obr. 7b.2).

4.2.3 Pripravy (kfidlo A):

» Viz obr. 7b/7b.1

1. Odpoijte kiidlo A a otevrete je na Sitku asi 1 m.

2. Kifidlo B musi byt zavieno, jinak kfidlo B odpojte, dejte je
do polohy Vrata zaviena a znovu je zapojte.

3. VSechny prepinace DIL pfepnéte do polohy OFF.

Zhotovte privod napéti.

5. Prepinac¢ DIL 4 v poloze ON = sefizovaci provoz.
a. Zelend LED GN blika = sefizovaci provoz
b. Cervena LED RT sviti = neni najeto na koncovy

spina¢

»
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4.2.4 Mechanické prednastaveni koncové polohy
Vrata zavrena (kfidlo A):

1. Zavirejte pomalu rukou kfidlo A. Kdyz najedete na
koncovy spinac¢, zhasne ¢ervena LED RT (nebo lampa
pfipojena na volitelné relé).

2. Pokud poloha koncového spinace neodpovida
pozadované poloze, je mozno ji sefidit nastavovacim
Sroubem pomoci Sestihranného kli€e 3 mm (viz obr. 7b.2):
a. Koncova poloha Vrata zaviena dal ve sméru zavirani:

Otacejte nastavovacim Sroubem po krocich ve
sméru +.

b. Koncova poloha Vrata zaviena dal ve sméru otvirani:
Otacejte nastavovacim Sroubem po krocich ve
sméru -,

c. Soucasné opatrné pohybujte pfivody koncového
spinace odpovidajicim smérem.

d. Po kazdém procesu nastavovani oteviete a zaviete
kridlo vrat rukou, abyste se tak pfibliZili pozadované
koncové poloze.

UPOZORNENI:

K nastavovani nepouzivejte akumulatorovy Sroubovak. Jedna
otacka nastavovaciho $roubu odpovida asi 1 mm na vietenu.

4.2.5 Naprogramovani koncové polohy Vrata zavrena
(kFidlo A):

» Viz obr. 7b.3

1. Kfidlo A oteviete do poloviny a zapojte je.

2. Stisknéte a drzte tlagitko T na desce plodnych spojl.

3. Kfidlo A pojede v rezimu obsluhy stisknutim a pfidrzenim

tlacitka ve sméru zavirani. Pfi dosazeni koncového
spinace se vrata zastavi, ¢ervena LED RT zhasne.

UPOZORNEN:i:

Pokud se vrata pohybuji ve sméru otvirdni, zkontrolujte pfipoj
motoru (viz obr. 5.3), je-li tfeba, zapojte motor spravné,
provedte nastaveni vychoziho stavu (ndvrat k tovarnimu
nastaveni) (viz kap.9.8) a zopakujte kroky popsané v této
kapitole.

4. Vrata jsou nyni v koncové poloze Vrata zavrena. Pokud
poloha zavfenych vrat neodpovida pozadované koncové
poloze Vrata zavriena, je mozné ji dostavit:

bud’ ru¢né (odpojend) podle bodu 1 a 2, nebo podle
kapitoly 4.2.4
nebo elektricky, a to nasledovné:
a. Stisknéte tlacitko T na desce plosnych spojl, az se
vrata ¢aste¢né otevrou.
b. Provedte sefizeni podle kapitoly 4.2.4 bodu 2a/2b.
c. Stisknéte a drzte tlagitko T na dece plosnych spojt
tak dlouho, az ¢ervena LED RT opét zhasne. Vrata
pojedou do prestavené koncové polohy a zastavi se.
d. Je-li tfeba, opakujte kroky a az ¢, az dosahnete
pozadované polohy.

4.2.6 Naprogramovani koncové polohy
Vrata otevrena (kfidlo A):

» Viz obr. 7b.4

1. Je-li poloha Vrata zaviena s kone¢nou platnosti uréena,
stisknéte tlacitko T na desce plo$nych spoju a drzte je
stisknuté, dokud s kfidlem A nenajedete do pozadované
polohy Vrata oteviena. Pak tlagitko T uvolnéte.

2. Pokud jste pozadovanou polohu prejeli, novym stisknutim
tlacitka T na desce plosnych spojl vratte kfidlo o kousek
zpét. Dalsim stisknutim tla¢itka T je mozno k¥idlem
pohybovat opét ve sméru otvirani.
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3. Jakmile dosahnete pozadované koncové polohy,
stisknéte kratce tlacitko P na desce plo$nych spoju,
koncova poloha Vrata oteviena se naprogramuje. Zelena
LED GN blika kratce rychle a potom pomalu.

4.2.7 Pripravy (kfidlo B:

» Viz obr. 7b.5

1. Odpojte kfidlo B a otevrete je na Sitku asi 1 m.

2. Prepina¢ DIL 3 v poloze ON = dvoukfidly provoz
k naprogramovani kfidla B.

4.2.8 Mechanické prednastaveni koncové polohy
Vrata zavrena (kridlo B):

1. Zavirejte pomalu rukou kfidlo B.Kdyz najedete na
koncovy spinac¢, zhasne ¢ervena LED RT (nebo lampa
pfipojena na volitelné relé).

2. Pokud poloha koncového spinace neodpovida
pozadované poloze, je mozno ji sefidit nastavovacim
Sroubem pomoci Sestihranného kli€e 3 mm (viz obr. 7b.6):
a. Koncova poloha Vrata zaviena dal ve sméru zavirani:

Otacejte nastavovacim Sroubem po krocich ve
sméru +.

b. Koncova poloha Vrata zaviena dal ve sméru otvirani:
Otacejte nastavovacim Sroubem po krocich ve
sméru -,

c. Soucasné opatrné pohybujte pfivody koncového
spinace odpovidajicim smérem.

d. Po kazdém procesu nastavovani oteviete a zaviete
kridlo vrat rukou, abyste se tak pfibliZili pozadované
koncové poloze.

UPOZORNENI:

K nastavovani nepouzivejte akumulatorovy Sroubovak. Jedna
otacka nastavovaciho $roubu odpovida asi 1 mm na vietenu.

4.2.9 Naprogramovani koncové polohy Vrata zavrena
(kfidlo B):

» Viz obr. 7b.7

1. Kfidlo B oteviete do poloviny a zapojte je.

2. Stisknéte a drzte tlagitko T na desce plodnych spojd.

3. Kfidlo B pojede v rezimu obsluhy stisknutim a pfidrzenim

tlacitka ve sméru zavirani.PFi dosazeni koncového
spinace se vrata zastavi, ¢ervena LED RT zhasne.

UPOZORNEN:i:

Pokud se vrata pohybuji ve sméru otvirdni, zkontrolujte pfipoj
motoru (viz obr. 5.3), je-li tfeba, zapojte motor spravné,
provedte nastaveni vychoziho stavu (navrat k tovarnimu
nastaveni) (viz kap. 9.8) a zopakujte kroky popsané v této
kapitole.

4. Vrata jsou nyni v koncové poloze Vrata zaviena. Pokud
poloha zavfenych vrat neodpovida pozadované koncové
poloze Vrata zavriena, je mozné ji dostavit:

bud’ ru¢né (odpojend) podle bodu 1 a 2, nebo podle
kapitoly 4.2.8
nebo elektricky, a to nasledovné:
a. Stisknéte tlacitko T na desce plosnych spojl, az se
vrata ¢aste¢né otevrou.
b. Provedte sefizeni podle kapitoly 4.2.8 bodu 2a/2b.
c. Stisknéte a drzte tlacitko T na dece plo$nych spojt
tak dlouho, az ¢ervena LED RT opét zhasne. Vrata
pojedou do prestavené koncové polohy a zastavi se.
d. Je-li tfeba, opakujte kroky a az ¢, az dosahnete
pozadované polohy.
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4.2.10 Naprogramovani koncové polohy
Vrata otevrena (kfidlo B):
» Viz obr. 7b.8
1. Je-li poloha Vrata zavrena s kone€nou platnosti uréena,
stisknéte tlacitko T na desce plosnych spoju a drzte je
stisknuté, dokud s kfidlem B nenajedete do poZzadované
polohy Vrata oteviena. Pak tlagitko T uvolnéte
2. Pokud jste pozadovanou polohu prejeli, novym stisknutim
tlagitka T na desce plosnych spojl vratte kfidlo o kousek
zpét. DalSim stisknutim tladitka T je mozno kfidlem
pohybovat opét ve sméru otvirani.
3. Jakmile dosahnete pozadované koncové polohy,
stisknéte kratce tlacitko P na desce plosnych spoj(,
koncova poloha Vrata oteviena se naprogramuije. Zelena
LED GN blika kratce rychle a potom pomalu.
Prepnéte prepina¢ DIL 3 do polohy OFF.
5. Prepnéte prepinac¢ DIL 4 do polohy OFF.
a. Pripojena bezpec¢nostni zafizeni se zapnou do
aktivniho stavu.
b. Obsluha pomoci radiového systému je mozna.
6. Pomoci tlacitka T na desce plosnych spojll vyvolejte
v sebeudrzovacim provozu vzdy tfi Uplné cykly vrat jako
jizdu pro naprogramovani sil (viz kap. 7.1 a obr. 7b.9).
a. Zelend LED GN sviti, sily jsou naprogramovany.
7. Je-li tteba, nastavte funkci pfesazeni kfidla
(viz kap. 4.2.11).

»

A\ VYSTRAHA

Nebezpedéi zranéni v disledku nefungujicich

zabezpecovacich zafizeni

V dusledku nefungujicich bezpe¢nostnich zafizeni mlze

v pfipadé chyby dojit ke zranéni.

» Po programovacich jizdach musi pracovnik uvadéjici
zarizeni do provozu zkontrolovat funkce
bezpecnostnich zafizeni a jejich nastaveni (viz kap. 7.2).

Teprve poté je zafizeni pripraveno k provozu.

4.2.11 S presazenim kfidla / bez pfesazeni kfidla

a velké presazeni kridla
» Viz obr. 9.1/9.2
U dvoukfidlych vratovych zafizeni s dorazovou listou mohou
vrata béhem jizdy kolidovat. Proto je po naprogramovani
nezbytné nutné aktivovat presazeni kidla!
Aby u dvoukfidlého vratového zafizeni nedochézelo pfi jizdé
ke kolizi, je u asymetrickych vrat s dorazovou liStou vhodné
velké presazeni kiidla, kdeZto u symetrickych vrat
s dorazovou listou staci malé presazeni kridla.

Nastaveni funkce presazeni kfidla:
1. Pomoci pfepinae DIL 2 nastavte funkci pfesazeni kidla.

20N Bez presazeni kfidla:

Kfidlo A a B se otvira a zavira soucasné.
2 OFF S presazenim kfidla:

KFidlo A se otvira pred kfidlem B; kfidlo B
Dy se zavira pred kFidlem A.
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2. Pomoci prepinace DIL 3 nastavte velikost pfesazeni
kiidla:

3ON Programovani kfidla B / Malé presazeni
kidla
3 OFF Programovani kfidla A / Velké presazeni
kridla
5 Uvedeni zakladni vybavy do provozu,

vratové zarizeni se zjiStovanim
koncové polohy Vrata zaviena
pomoci mechanickych koncovych
dorazti nebo elektrického zamku

A\ VYSTRAHA

Nebezpedi zranéni pfi pohybu vrat

V prostoru pohybu vrat mize pfi
pohybuijicich se vratech dojit ke
zranénim nebo poskozenim.

» Na vratovém zafizeni si nesmi hrat

déti.
"‘T" 3> Zajistéte, aby se v prostoru pohybu
* N vrat nezdrzovaly Zadné osoby
% il

a nenachdazely zadné predméty.

Zajistéte, aby se mezi vraty

a mechanikou pohonu nezdrzovaly

zadné osoby a nenachazely zadné

predméty.

» Uvadéjte pohon vrat vybavenych
pouze jednim bezpeénostnim
zafizenim do pohybu, jen kdyz
mUzete vidét cely rozsah pohybu
vrat.

»  Sledujte chod vrat, dokud vrata
nedosahnou koncové polohy.

»  Projizdéjte nebo prochazejte otvory

vratovych zafizeni ovladanych

dalkovym ovladanim, az kdyz vrata
stoji v koncové poloze

Vrata otevrena!

UPOZORNEN:I:

Doporucujeme namontovat pro koncovou polohu

Vrata zaviena mechanicky koncovy doraz.Ma to nasleduijici

vyhody:

e Kfidla se pevné opiraji o koncovy doraz a ve vétru se
nemohou pohybovat.

e Uzamknutim elektrickym zamkem je vratové zafizeni
navic chranéno pred vandalismem.

e U 2kfidlych vratovych zafizeni stoji obé kfidla v koncové
poloze Vrata zaviena presné proti sobé.
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5.1 1k¥idlé vratové zarizeni
5.1.1 Montaz koncovych dorazi
5.1.2 Deaktivace integrovanych koncovych spinaét

Pfed naprogramovanim koncovych poloh pomoci
mechanickych koncovych doraz( se musi deaktivovat
integrovany koncovy spinac. Zajistéte, aby misto vodicl
BN/WH koncového spinace byla na konektor 5/6 pfipojena
dratova propojka (zajistit na strané stavby) (viz obr. 5.5b).

5.1.3 Montaz a pripojeni elektrického zamku *

» Vizobr. 6

P¥i pfipojovani elektrickych zamkl ze seznamu pfislusenstvi
neni nutné dbét na polaritu.

5.1.4 Pripravy

» Viz obr. 8a/8a.1

1. Odpoijte kfidlo A a otevrete je na Sitku asi 1 m, poté kfidlo
opét zapojte.

VSechny prepinace DIL prepnéte do polohy OFF.
Zhotovte pfivod napéti.

Prepnéte prepinac DIL 1 do polohy ON = 1k¥idlé zafizeni
Prepinac DIL 4 v poloze ON = sefizovaci provoz

a. Zelend LED GN blika = sefizovaci provoz

b. Cervena LED RT sviti

[

5.1.5 Naprogramovani koncové polohy Vrata zaviena

» Viz obr. 8a.2

1. Stisknéte a drzte tlacitko T na desce plonych spoju.
Kfidlo A pojede ve sméru zavirani a zUstane stat na
koncovém dorazu, motor se vypne.

2. Uvolnéte tlacitko T na desce plosnych spojl. .
Vrata jsou nyni v koncové poloze Vrata zaviena. Cervend
LED RT zUstane po dosazeni koncové polohy rozsvicena.

UPOZORNEN:i:

Pokud se vrata pohybuji ve sméru otvirdni, zkontrolujte pfipoj
motoru (viz obr. 5.2), zapojte motor spravné, provedte
nastaveni vychoziho stavu (navrat k tovarnimu nastaveni)
(viz kap. 9.8) a zopakujte kroky popsané v této kapitole.

5.1.6 Naprogramovani koncové polohy
Vrata oteviena

» Viz obr. 8a.2

1. Stisknéte tladitko T na desce plo$nych spojd a drzte je,
dokud kfidlo A nenajede do pozadované polohy
Vrata otevrena. Poté tlacitko T uvolnéte.

2. Pokud jste pozadovanou polohu prejeli, novym stisknutim
tlacitka T na desce plosnych spojl vratte kfidlo o kousek
zpét. Dal$im stisknutim tlacitka T je mozno kfidlem
pohybovat opét ve sméru otvirani.

3. Jakmile dosahnete pozadované koncové polohy,
stisknéte kratce tlacitko P na desce plo$nych spoju,
koncova poloha Vrata oteviena se naprogramuije. Zelena
LED GN blika kratce rychle a potom pomalu.

4. Prepinac¢ DIL 4 pfepnéte do polohy OFF
a. Pripojena bezpecénostni zafizeni se zapnou do

aktivniho stavu.
b. Obsluha pomoci radiového systému je mozna.

5. Pomoci tlagitka T na desce plo$nych spoju vyvolejte
v sebeudrzovacim provozu vzdy tfi Uplné cykly vrat jako
jizdu pro naprogramovani sil (viz kap. 7.1 a obr. 8a.3).

* PFisluSenstvi, neni obsazeno ve standardni vybavé!
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a. Zelend LED GN sviti, sily jsou naprogramovany.

A\ VYSTRAHA

Nebezpedéi zranéni v disledku nefungujicich

zabezpecovacich zafizeni

V dusledku nefungujicich bezpe¢nostnich zatizeni mlze

v pfipadé chyby dojit ke zranéni.

»  Po programovacich jizdach musi pracovnik uvadsjici
zafizeni do provozu zkontrolovat funkce
bezpecnostnich zafizeni a jejich nastaveni (viz kap. 7.2).

Teprve poté je zafizeni pfipraveno k provozu.

5.2 2ktidlé vratové zafizeni
5.2.1 Montaz koncovych dorazd
5.2.2 Deaktivace integrovanych koncovych spinaét

Pred naprogramovanim koncovych poloh pomoci
mechanickych koncovych dorazii se musi deaktivovat
integrované koncové spinace. Zajistéte, aby misto vodicd
BN/WH koncového spinace byla na konektor 5/6 pfipojena
dratova propojka (zajistit na strané stavby) (viz obr. 5.5b).

5.2.3 Montaz a pfipojeni elektrickych zamka *

» Vizobr. 6

P¥i pfipojovani elektrickych zamk( ze seznamu pfislugenstvi
neni nutné dbat na polaritu.

5.2.4 Pripravy

»  Viz obr. 8b/8b.1

1. Odpojte kfidlo A a otevfete je na Sitku asi 1 m, poté kfidlo
opét zapojte.

2. Kifidlo B musi byt zavieno, jinak kfidlo B odpojte, dejte je
do polohy Vrata zaviena a znovu je zapojte.

3. VSechny prepinace DIL pfepnéte do polohy OFF.

Zhotovte privod napéti.

5. Prepinac DIL 4 v poloze ON = sefizovaci provoz
a. Zelend LED GN blika = sefizovaci provoz
b. Cervena LED RT sviti

»

5.2.5 Naprogramovani koncové polohy Vrata zaviena
(kfidlo A):
» Viz obr. 8b.2

1. Stisknéte a drzte tladitko T na desce plosnych spoji.
Kfidlo A pojede ve sméru zavirani a zUstane stat na
koncovém dorazu, motor se vypne.

2. Uvolnéte tlacitko T na desce plosnych spojl.

Vrata jsou nyni v koncové poloze Vrata zaviena. Cervena
LED RT zUstane po dosazeni koncové polohy rozsvicena.

UPOZORNENI:

Pokud se vrata pohybuiji ve sméru otvirdni, zkontrolujte pfipoj
motoru (viz obr. 5.3), zapojte motor spravné, provedte
nastaveni vychoziho stavu (ndvrat k tovarnimu nastaveni)
(viz kap. 9.8) a zopakujte kroky popsané v této kapitole.

* PFisluSenstvi, neni obsazeno ve standardni vybavé!
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5.2.6 Naprogramovani koncové polohy
Vrata otevrena (kfidlo A)
» Viz obr. 8b.2

1. Stisknéte tladitko T na desce plosnych spojd a drzte je,
dokud kfidlo A nenajede do pozadované polohy
Vrata otevrena. Poté tlaCitko T uvolnéte.

2. Pokud jste pozadovanou polohu prejeli, novym stisknutim
tlacitka T na desce plosnych spojl vratte kfidlo o kousek
zpét. Dal$im stisknutim tlacitka T je mozno kfidlem
pohybovat opét ve sméru otvirani.

3. Jakmile dosahnete pozadované koncové polohy,
stisknéte kratce tlacitko P na desce plo$nych spoju,
koncova poloha Vrata oteviena se naprogramuje. Zelena
LED GN blika kratce rychle a potom pomalu.

5.2.7 Naprogramovani koncové polohy Vrata zaviena
(kfidlo B):

» Viz obr. 8b.3/8b.4

1. Odpojte kfidlo B a otevrete je na Sitku asi 1 m, poté kfidlo
opét zapojte.

2. Prepina¢ DIL 3 v poloze ON = dvoukfidly provoz
k naprogramovani kridla B.

3. Stisknéte a drzte tlagitko T na desce plosnych spoji.
Kfidlo B pojede ve sméru zavirani a zdstane stat na
koncovém dorazu, motor se vypne.

4. Uvolnéte tlacitko T na desce plosnych spojt.

Vrata jsou nyni v koncové poloze Vrata zaviena. Cervena
LED RT zlstane po dosazeni koncové polohy rozsvicena.

UPOZORNENI:

Pokud se vrata pohybuiji ve sméru otvirdni, zkontrolujte pfipoj
motoru (viz obr. 5.3), zapojte motor spravné, provedte
nastaveni vychoziho stavu (ndvrat k tovarnimu nastaveni)

(viz kap. 9.8) a zopakujte kroky popsané v této kapitole.

5.2.8 Naprogramovani koncové polohy
Vrata otevrena (kfidlo B)

» Viz obr. 8b.4

1. Stisknéte tladitko T na desce plo$nych spojd a drzte je,
dokud kfidlo B nenajede do poZzadované polohy
Vrata oteviena. Poté tlacitko T uvolnéte.

2. Pokud jste pozadovanou polohu prejeli, novym stisknutim
tlagitka T na desce plosnych spojl vratte kfidlo o kousek
zpét. DalSim stisknutim tladitka T je mozno kfidlem
pohybovat opét ve sméru otvirani.

3. Jakmile dosahnete pozadované koncové polohy,
stisknéte kratce tlacitko P na desce plosnych spoj(,
koncova poloha Vrata oteviena se naprogramuije. Zelena
LED GN blika kratce rychle a potom pomalu.

4. Prepnéte prepina¢ DIL 3 do polohy OFF.

5. Prepnéte prepinac¢ DIL 4 do polohy OFF.

a. Pripojena bezpec€nostni zafizeni se zapnou do
aktivniho stavu.
b. Obsluha pomoci radiového systému je mozna.

6. Pomoci tlacitka T na desce plosnych spojll vyvolejte
v sebeudrzovacim provozu vzdy tfi Uplné cykly vrat jako
jizdu pro naprogramovani sil (viz kap. 7.1 a obr. 8b.5).

a. Zelend LED GN sviti, sily jsou naprogramovany.

7. Je-li tteba, nastavte funkci pfesazeni kfidla

(viz kap. 5.2.9).
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A\ VYSTRAHA

Nebezpeéi zranéni v disledku nefungujicich

zabezpecovacich zafizeni

V dusledku nefunguijicich bezpe¢nostnich zafizeni miize

v pfipadé chyby dojit ke zranéni.

» Po programovacich jizdach musi pracovnik uvadeéjici
zafizeni do provozu zkontrolovat funkce
bezpecnostnich zafizeni a jejich nastaveni (viz kap. 7.2).

Teprve poté je zafizeni pfipraveno k provozu.

5.2.9 S presazenim kfidla / bez presazeni kridla

a velké presazeni kridla
» Viz obr. 9.1/9.2
U dvoukfidlych vratovych zafizeni s dorazovou listou mohou
vrata béhem jizdy kolidovat. Proto je po naprogramovani
nezbytné nutné aktivovat presazeni kridla!
Aby u dvoukfidlého vratového zafizeni nedochézelo pfi jizdé
ke kolizi, je u asymetrickych vrat s dorazovou listou vhodné
velké presazeni kfidla, kdezto u symetrickych vrat
s dorazovou listou sta¢i malé presazeni kfidla.

Nastaveni funkce pfesazeni kfidla:
1. Pomoci pfepinace DIL 2 nastavte funkci pfesazeni kridla.

20N Bez presazeni kridla:

Kfidlo A a B se otvira a zavira soucasné.
2 OFF S presazenim kfidla:

Kridlo A se otvira pred kridlem B; kfidlo B
Eﬂ se zavira pred kfidlem A.

2. Pomoci prepinace DIL 3 nastavte velikost pfesazeni
kridla:

3ON Programovani kfidla B / Malé presazeni
kridla
3 OFF Programovani kfidla A / Velké presazeni
kridla
6 Vratové zarizeni s vraty otviranymi
ven
» Vizobr. 16
6.1 P¥ipojeni pohont

» Viz obr. 16.2/16.3a/b

Kabely pohonu namontujte podle obr. 16.2/16.3 na konektor
k¥idlo A/kfidlo B.

6.2 Pouziti koncového dorazu

Doporuéujeme pouziti koncovych doraz(, protoZze koncovy
spina¢ nelze nastavit pfes cely zdvih vietena. Integrovany
koncovy spina¢ je pfitom nutno deaktivovat (viz kap. 5.1.2).

6.3 Pouziti koncovych spinaét
» Viz obr. 16.1

U vrat otvirajicich se ven se koncovy spina¢ musi posunout ve

sméru motoru pohonu, protoze do koncové polohy Vrata
zavrena se v tomto pfipadé najizdi pfi zasunutém vietenu.
Podle obrazku 16.1 posunte koncovy spina¢ pomoci
Sestihranného klice 3 mm v udaném sméru.
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UPOZORNEN:i:

K nastavovani nepouzivejte akumulatorovy Sroubovak. Jedna
otacka nastavovaciho Sroubu odpovida asi 1 mm na vietenu.
Koncovy spina¢ nelze nastavit pres cely zdvih vietenal

6.4 Programovani koncovych poloh a sil

Koncové polohy se programuji podle kap.5.1/ 5.2, sily podle
kap.7.1.

7 Dalsi prace

71 Jizdy pro naprogramovani sil

Po naprogramovani koncovych poloh nebo po provedeni
ur€itych zmén se pomoci programovacich jizd musi znovu
naprogramovat sily. Vrata musi byt zavrena a potrebné jsou
dva neprerusené cykly vrat, pfi nichz nesmi zareagovat zadné
bezpecénostni zafizeni. Zjisténi sil se provadi v obou smérech
automaticky v rezZimu automatického zastaveni, tj. pohon po
impulsu automaticky pojizdi az do koncové polohy. V priibéhu
celého procesu programovani blika zelena LED GN. Po
ukonéeni jizd pro naprogramovani sil sviti tato LED souvisle
(viz obr. 7a.5/7b.9/8a.3/8b.5).

» Oba nasledujici postupy je nutno provést dvakrat.

Jizda pro naprogramovani sil do koncové polohy vrata

otevrena:

>  Stisknéte jedenkrat tlacitko T na desce plosnych spojl.
Pohon pojede automaticky do koncové polohy vrata
otevrena.

Jizda pro naprogramovani sil do koncové polohy Vrata

zavrena:

> Stisknéte jedenkrat tladitko T na desce plosnych spojl.
Pohon pojede automaticky do koncové polohy Vrata
zaviena.

711 Nastaveni mezni sily

V dusledku zvlastnich instalacnich situaci se nékdy muze stat,
Ze dfive naprogramované sily nejsou dostate¢né velké, coz
mUze vést k nezadoucim reverzacim. V takovych pfipadech
Ize mezni silu dostavit potenciometrem na desce fidici
jednotky oznacenym Kraft F (sila F).

A\ VYSTRAHA

Prili$ velka mezni sila

PFi nastaveni mezni sily na pfili§ vysokou hodnotu se vrata
pfi zavirani véas nezastavi a mize dojit k sevieni osob nebo
predmétd.

» Nenastavujte pfili§ vysokou mezni silu.

Zvyseni mezni sily se provadi procentudlné vzhledem
k naprogramovanym hodnotam, poloha potenciometru uruje
nasleduijici pfirlistek sily (viz obr. 10):

Levy doraz + 0 % sily

Stredni nastaveni >
+15 % sily E

Pravy doraz +75 % sily
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Dostaveni mezni sily:

1. Prestavte potenciometr Kraft F (sila F) v pozadovaném
sméru.

2. Pomoci vhodného siloméru je nutné ovéfit, zda
naprogramovana sila splfiuje pfipustné hodnoty
v rozsahu platnosti norem EN 12453 a EN 12445 nebo
odpovidajicich narodnich predpisd.

3. Je-li sila naméfena v poloze potenciometru mezni sily
0 % prilis velka, Ize ji snizit zmenSenim rychlosti pojezdu
pro normalni a plizivou jizdu (viz kap. 7.4.7).

7.2 Pfipojeni bezpecnostnich zafizeni *
» Vizobr. 11.1/11.2

Na bezpecnostni obvody SE1 a SE2 je moZno pfipojit bud’
dvouvodi¢ovou svételnou zavoru, nebo testovanou, popr.
netestovanou svételnou zavoru. K pfipojeni dvou svételnych
zavor je nutny expandér svételnych zavor *.

UPOZORNENI:

V8echna bezpec¢nostni zafizeni by se méla pfipojovat
a testovat po krocich.

7.21 Bezpecnostni zafizeni SE1 ve sméru otvirani

Bezpecnostni zafizeni SE1 ve sméru otvirdni. Pfi zareagovani
probéhne zpozdéna, kratka reverzace ve sméru zavirdni
(viz obr. 11.1).

Elektrické pfipojeni

Svorka 20 0V (napéjeci napéti)

Svorka 18 Vystup testovaciho signélu
Svorka 73 Vstup spinaciho signalu SE1
Svorka 5 +24 V (napajeci napéti)

Volba funkce pomoci pfepinaét DIL
7 ON 8 ON

Dvouvodi¢ova svételna zavora

7 ON 8 OFF Testovana svételna zavora

7 OFF 8 OFF e Netestovana svételna

zavora

e Zadné bezpe&nostni
zafizeni: dratovy mUstek
mezi svorkou 20/72, =
stav pfi dodani)

7.2.3 Bezpecnostni zafizeni SE2 ve sméru zavirani
jako svételna zavora prajezdu

Doplrikova funkce bezpecnostniho zafizeni SE2 ve sméru

zavirani jako bezpec€nostni svételna zavora/svételna zavora

prijezdu (jen s testovanou svételnou zavorou, viz

obr. 11.2c/11.2¢)

Volba funkce pomoci piepinaét DIL
9 ON .

Testovana svételna zavora nebo
dvouvodicova svételna zavora jako
bezpecnostni prvek ve sméru zavirdni.
e  Pfidavna funkce - svételna zavora
prdjezdu: Je-li svételna zavora
obsazena (pferusena), doba setrvani v
otevieném stavu se po uplynuti znovu
spusti, po uvolnéni se zkrati.

9 OFF Svételna zavora jako bezpecnostni zafizeni
ve sméru zavirani. Je-li svételna zavora
prerusena, doba setrvani v otevieném
stavu se po uplynuti znovu spusti, po
uvolnéni nastavena doba setrvani

v otevieném stavu odbéhne.

Volba funkce pomoci piepinaét DIL

50N 6 ON Dvouvodi¢ova svételna zavora

50N 6 OFF Testovana svételna zavora

5 OFF 6 OFF * Netestovana svételna
zavora

Zadné bezped&nostni
zatizeni: dratovy muastek
mezi svorkou 20/73, =
stav pfi dodani)

bt e |

7.2.2 Bezpecénostni zafizeni SE2 ve sméru zavirani

Bezpec¢nostni zafizeni SE2 ve sméru zavirani. Pfi zareagovani
probéhne zpozdénad, dlouha reverzace az do koncové polohy
vrata otevrena (viz obr. 11.2)

Elektrické pfipojeni

Svorka 20 0V (napéjeci napéti)

Svorka 18 Vystup testovaciho signélu
Svorka 72 Vstup spinaciho signalu SE2
Svorka 5 +24 V (napajeci napéti)

* PFisluSenstvi, neni obsazeno ve standardni vybavé!
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UPOZORNENI:

Automatické zavirani je mozno aktivovat, jen kdyz je
aktivovano nejméné jedno bezpecénostni zafizeni.

7.3 Pripojeni pfidavnych soucéasti / pfislusenstvi

UPOZORNENI:

Veskeré elektrické prisluenstvi smi napajeci zdroj pohonu
24V zatézovat proudem max. 100 mA

7.3.1 Pfipojeni vystrazného svétla *

» Vizobr. 11.3a

Na bezpotencidlové kontakty svorky Option (volitelné) je
mozno pfipojit vystrazné svétlo (napf. pro vystrazna hlaseni
pred jizdou a béhem jizdy vrat) nebo hlaseni koncové polohy
Vrata zaviena. Pro provoz s lampou 24 V (max. 7 W) Ize napéti
odebirat z fidici jednotky (svorka 24 V =).

UPOZORNENI:

Vystrazné svétlo 230 V musi byt napajeno externé
(viz obr. 11.3b).

7.3.2 Pripojeni externich tlacitek *

» Vizobr. 11.4

Paralelné Ize pfipojit jedno nebo nékolik tladitek se spinacimi
kontakty (bezpotencidlové), napf. kli¢ovy spina¢; max. délka

pfivodu je 40 m (v kabelovém systému oddéleném od vedeni
230 V.
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Jednokridlé vratové zarizeni
Impulsni fizeni:

»  Prvni kontakt na svorku 21
»  Druhy kontakt na svorku 20

Dvoukridlé vratové zarizeni

Impulsni fizeni, povel k jizdé pohyblivého kidla (A):
»  Prvni kontakt na svorku 23

»  Druhy kontakt na svorku 20

Impulsni fizeni, povel k jizdé pohyblivého kfidla (A) a pevného
kridla (B):

»  Prvni kontakt na svorku 21

»  Druhy kontakt na svorku 20

UPOZORNENI:

Je-li pro externi ovladaci prvek potfebné pomocné napéti, je k
tomu na svorce 5 pripraveno napéti +24 V DC (proti svorce
20=0V).

7.3.3 PFipojeni vypinace pro zastaveni a/nebo vypnuti
pohonu (zastavovaci obvod nebo obvod
nouzového vypnuti) *

» Vizobr. 11.5

Timto vypinaGem lze jizdy vrat ihned zastavit a zabranit dal$im

jizddm vrat.

Vypina¢ s rozpinacimi kontakty (spinajici na 0 V nebo

pezpotencidlovy) se pfipojuje nasledovné:
1. Odstrarite propojku nasazenou ve vyrobnim zavodé mezi
svorkou 12 (vstup zastaveni nebo nouzového vypnuti)
a svorkou 13 (0 V).

2. Spinaci vystup nebo prvni kontakt pfipojte na svorku 12
(vstup zastaveni nebo nouzového vypnuti).

3. 0V (zem) nebo druhy kontakt pfipojte na svorku 13 (0 V).

7.3.4 Pfipojeni univerzalni adaptérové desky UAP 1 *

» Vizobr. 11.6

Univerzalni adaptérovou desku UAP 1 Ize pouzit:

*  Pro volbu sméru (otvirani/zavirani) a funkci ¢aste¢ného
otevieni pomoci externich ovladacich prvkd

*  Pro hlaSeni koncové polohy vrata oteviena a Vrata
zavrena

e Pro volitelné relé

7.3.5 Pfipojeni nouzového akumulatoru *
» Vizobr. 11.7

Na tyto svorky Ize pfipojit nouzovy akumulator k do¢asnému
provozu pohonu béhem vypadku sitového napéti.

A\ VYSTRAHA

Nebezpeci zranéni ne¢ekanym pohybem vrat

K ne¢ekanému pohybu vrat mize dojit, kdyz navzdory

vytazené sitové zastréce je pfipojen jeSté nouzovy

akumulator.

»  P¥i vSech pracich na zafizeni vrat vytahnéte sitovou
zastréku i zastréku nouzového akumulatoru.

* PFisluSenstvi, neni obsazeno ve standardni vybavé!
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7.4 Nastaveni dopliikovych funkci pomoci
pFepinaét DIL

Ridici jednotka se programuje pomoci prepina&t DIL.

Pred prvnim uvedenim do provozu jsou prepinace DIL

v tovarnim nastaveni, tj. pfepinace jsou v poloze OFF

(viz obr. 5.1). Zmény nastaveni prepinacl DIL jsou pfipustné

jen za nasledujicich predpokladi:

e Pohon je v klidu

e Neni aktivni doba predbézného varovani ani doba
setrvani v otevieném stavu

e  Zelena LED GN neblika

Nastavte prepinace DIL v souladu s narodnimi pfedpisy,
pozadovanymi bezpec¢nostnimi zafizenimi a mistnimi
skute¢nostmi, jak je popsano nize.

Nastavit je tfeba nasledujici pfepinace DIL:

7.4.1 Prepinac¢ DIL 10/11: automatické zavirani/doba
predbézného varovani/volitelné relé

Pomoci prepinace DIL 10 v kombinaci s pfepina¢em DIL 11
se nastavuji funkce pohonu (automatické zavirani / doba
predbézného varovani 5 s) a funkce volitelného relé.

UPOZORNENI:

Automatické zavirani je mozno aktivovat, jen kdyz je
aktivovano nejméné jedno bezpecénostni zafizeni.

» Vizobr. 12.1
10 OFF

11 OFF Pohon

Bez zvlastni funkce

~_ ~_

Volitelné relé
Relé pritahne v koncové
poloze Vrata zaviena.

» Vizobr. 12.2
10 ON

11 OFF Pohon

Doba predbézného varovani
pfi kazdé jizdé vrat bez
automatického zavirani

Volitelné relé

Relé cykli v dobé predbézného
varovani rychle a béhem jizdy
vrat normainé.

» Vizobr. 12.3
10 OFF

11 ON Pohon

Automatické zavirani, doba
predbézného varovani jen pfi
automatickém zavirani

Volitelné relé

Relé cykli v dobé predbézného
varovani rychle, béhem jizdy
vrat normalné a v dobé
setrvani v otevieném stavu je
vypnuto.
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» Vizobr. 12.4

10 ON 11 ON Pohon

Automatické zavirani, doba
prfedbézného varovani pfi
kazdém pojezdu vrat

Volitelné relé

Relé cykli v dobé predbézného
varovani rychle, béhem jizdy
vrat norméainé a v dobé
setrvani v otevieném stavu je

vypnuto.

UPOZORNENI:

Automatické zavirani je mozné jen z koncové polohy vrata
otevrena. Pi zareagovani funkce mezni sily béhem zavirani
probéhne kratka reverzace ve sméru otvirdni a vrata se
zastavi. Pri zareagovani svételné zavory béhem zavirani
provedou vrata reverzaci az do koncové polohy vrata oteviena
a automatické zavirani se znovu spusti.

7.4.2 Nastaveni doby setrvani v otevieném stavu
» \Vizobr. 12.5

Dobu setrvani v otevieném stavu v poloze vrata oteviena do
zacatku automatického zavirani Ize nastavit v 5 stupnich.

Nastaveni doby setrvani v otevieném stavu:
1. Prepnéte prepina¢ DIL 12 do polohy ON.

12 ON Nastaveni doby setrvani v otevieném
stavu
12 OFF Bez funkce

ks

2. Stisknéte kratce tlagitko P na desce plosnych spoju,
chcete-li dobu setrvani v otevieném stavu zmensit.
nebo
Stisknéte kratce tlagitko T na desce plosnych spojd,
chcete-li dobu setrvani v otevieném stavu zvétsit.
P¥i nastavovani doby setrvani v otevieném stavu indikuje
Servena LED RT nasleduijici nastaveni:

LED RT Doba setrvani v otevieném stavu
(Gervena) v sekundach
1x bliknuti/ ~_

prestavka 30

2x bliknuti/ 60

13 ON e Preruseni doby setrvani v otevieném
stavu pfi impulsu

e Impuls béhem jizdy vrat zastavi vrata

13 OFF ProdlouZeni doby setrvani v otevieném
stavu pfi impulsu
7.4.4 Mez reverzace

» Vizobr. 12.7

AZ po mez reverzace (max. 50 mm), kratce pred koncovou
polohou Vrata zavrena, se pfi zareagovani bezpe¢nostniho
zafizeni vyvola jizda v opaéném sméru (reverzni jizda). PFi
prejeti této meze se tato akce neprovede, aby vrata bezpe¢né
dosahla koncové polohy bez preruseni jizdy.

P¥i provozu vratového zafizeni se musi u jizdy ve sméru
zavirani rozliSovat, zda kfidlo najizdi na koncovy doraz (kfidlo
se zastavi) nebo na prekazku (kfidlo popojede v opacném
sméru).

PFi nastavovani je tfeba dbat na to, aby se u dvoukfidlého
vratového zafizeni v zavislosti na dorazové listé mohlo
zvolené kfidlo volné pohybovat.

Mezni rozsah Ize nastavit v 8 stupnich.

Nastaveni meze reverzace:

1. Prepnéte prepinac DIL 14 do polohy ON.
14 ON
14 OFF

Nastaveni mezi reverzace

Bez funkce
2. Jen u dvoukfidlych vratovych zafizeni zvolte kfidlo
pomoci prepinace DIL 3:

30N Kridlo B/malé presazeni kridla

3 OFF

K¥idlo A/velké presazeni kridla

(2]
3. Stisknéte kratce tlacitko P na desce plosnych spoju,
chcete-li mez reverzace zmensit.
nebo
Stisknéte kratce tlagitko T na desce plosnych spojd,
chcete-li mez reverzace zvétsit.

P¥i nastavovani mezi reverzace indikuje zelena LED GN
nasledujici nastaveni:

prestavka
3x bliknuti/ 90 LED GN Mez reverzace
prestavka (zelena)
4x bliknuti/ 120 1x bliknuti/ Minimalni hodnota
prestavka prestavka
5x bliknuti/ 180 2x - 3x Mezihodnota
prestavka bliknuti/
prestavka
3. Prepnéte prepina¢ DIL 12 opét do polohy OFF, aby se 4x bliknuti/
nastavena doba setrvani v otevieném stavu ulozila. ),( |'nu ! L >
prestavka Stfedni hodnota
7.4.3 Impuls béhem doby setrvani v otevieném stavu 5x - 7X Mezihodnota
» Viz obr. 12.6 bliknuti/
Zde je mozno nastavit chovani vratového zafizeni, kdyz se prestavka
bé&hem doby setrvani v otevieném stavu vyda ovladaci impuls. 8x bliknuti/ Maximalni hodnota
prestavka
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4. Jen u dvoukfidlych vratovych zafizeni zvolte pomoci
prepinace DIL 3 kfidlo B a opakuijte krok 3 pro druhé
kfidlo.

5. Prepnéte prepinac¢ DIL 14 opét do polohy OFF, aby se
nastavené meze reverzace ulozily.

6. Prepinac DIL 3 znovu nastavte podle predtim zvoleného
presazeni kridla (viz kap. 4.2.11 /5.2.9).

7.4.5 Zména poéateénich bodi plizivé jizdy
(pozvolného zastaveni) pfi otvirani a zavirani

Nez je mozné zménit pocatecni body pro plizivou jizdu pfi

otvirani a zavirani, musi byt splnény nasledujici podminky:

e Koncové polohy musi byt nastaveny.

e Vrata musi byt v koncové poloze Vrata zaviena.

e Prepinac DIL 4 Sefizovaci provoz musi byt v poloze OFF.

Bez presazeni kridla:
Prepina¢ DIL 2 v poloze ON = kfidlo A a kidlo B se otviraji a
zaviraji sou¢asné

Nastaveni poéateénich bodt pro jednokFidlé vratové
zafizeni:

» Vizobr. 12.8

1. Prepnéte prepinac¢ DIL 15 do polohy ON.

15 ON Vytvoreni pozadovanych poc¢ate¢nich
bod
15 OFF Bez funkce

b

2. Stisknéte tlacitko T na desce plo$nych spoj.

Kfidlo vrat pojede normalni jizdou s automatickym
zastavenim ve sméru otvirani.

3. P¥i prlichodu vrat pozadovanou polohou pro zacatek
plizivé jizdy kratce stisknéte tlacitko P na desce plosnych
spoju.

Kfidlo vrat projede zbyvajici drahu do koncové polohy
vrata oteviena plizivou jizdou.

4. Stisknéte tlacitko T na desce plosnych spojd.

Kfidlo vrat pojede normalini jizdou s automatickym
zastavenim ve sméru zavirani.

5. P¥i prlichodu vrat pozadovanou polohou pro zacatek
plizivé jizdy kratce stisknéte tlacitko P na desce plosnych
spoju.

Kfidlo vrat projede zbyvajici drahu do koncové polohy
Vrata zavrena plizivou jizdou.

6. Prepnéte prepinac¢ DIL 15 do polohy OFF.

7. Zelena LED GN blika na znameni, Ze se maji provést dvé
po sobé nasleduijici jizdy pro naprogramovani sil
(viz kap. 7.1).

Nastaveni poéateénich bodt pro dvoukFidlé vratové
zarizeni:

» Vizobr. 12.8

1. Prepnéte prepinac¢ DIL 15 do polohy ON.

15 ON Vytvoreni pozadovanych poc¢atec¢nich
bodu
15 OFF Bez funkce

22

2. Stisknéte tlacitko T na desce plosnych spojd.
Nejprve pojede kfidlo A (pohyblivé kfidlo) a pak kfidlo B
normalni jizdou s automatickym zastavenim ve sméru
otvirani.
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3. P¥i prlichodu kfidla A pozadovanou polohou pro za¢atek
plizivého pohybu kratce stisknéte tlacitko P na desce
plodnych spojl.

4. P¥i prachodu kfidla B poZzadovanou polohou pro za&atek
plizivého pohybu kratce stisknéte tlacitko P na desce
plo$nych spojd.

Kfidlo vrat projede zbyvajici drahu do koncové polohy
vrata otevrena plizivou jizdou.

5. Stisknéte tlacitko T na desce plosnych spojd.

Nejprve pojede kfidlo B a pak kfidlo A normaini jizdou s
automatickym zastavenim ve sméru zavirani.

6. P¥i prlichodu kfidla B pozadovanou polohou pro za¢atek
plizivého pohybu kratce stisknéte tlacitko P na desce
plodnych spojl.

7. P¥i priichodu kfidla A pozadovanou polohou pro za¢atek
plizivého pohybu kratce stisknéte tlacitko P na desce
plo$nych spojd.

Obé kfidla vrat projedou zbyvajici drahu do koncové
polohy Vrata zavrena plizivou jizdou.

8. Prepnéte prepina¢ DIL 15 do polohy OFF.

9. Zelena LED GN blika na znameni, Ze se maji provést dvé
po sobé nasleduijici jizdy pro naprogramovani sil
(viz kap. 7.1).

UPOZORNEN:I:

Zména pocate¢nich bodu plizivého pohybu ma za nasledek
vymazani jiz naprogramovanych sil. Po ukonceni zmén
signalizuje blikani zelené LED GN, Ze se musi znovu provést
jizdy pro naprogramovani sil.

Navrat poéateénich bodii plizivé jizdy (pozvolného

zastaveni) na tovarni nastaveni:

» Prepnéte prepinac¢ DIL 16 do polohy ON a poté do
polohy OFF.

16 ON Pomala rychlost pojizdéni pro véechny
jizdy/vymazani po&ate¢nich bodd plizivé
jizdy

16 OFF Bez funkce

7.4.6 Nastaveni rychlosti plizivé jizdy:
Potenciometrem Speed V (rychlost V) Ize nastavit rychlost
plizivé jizdy v rozsahu 30 — 60 % normalni rychlosti.
Nastaveni rychlosti plizivé jizdy:

» Vizobr. 12.8a

1. Prepnéte prepinac¢ DIL 4 do polohy ON.

4 ON Sefizovaci provoz
4 OFF Normalni provoz s automatickym
zastavenim

2. Potenciometrem Speed V zmérite rychlost podle potieby.
30 % rychlost

Levy doraz

45 % rychlost E
60 % rychlost

Stiedni nastaveni

Pravy doraz

3. Prepnéte prepina¢ DIL 4 do polohy OFF.
Nastavena hodnota se prevezme.

65



CESKY

7.4.7 Pomala rychlost pojezdu

Je-li sila namérena v poloze potenciometru mezni sily 0 %
prilis velkd, Ize ji snizit zmensenim rychlosti pojezdu pro
normalni a plizivou jizdu.

Snizeni rychlosti pojezdu:

1. Prepnéte prepina¢ DIL 16 do polohy ON.

POZOR

Ovliviiovani funkce vlivy okolniho prostredi

Nedodrzeni téchto pravidel mlze mit za nasledek zhorseni
funkce!

Chrarite ruéni vysilace pred nasledujicimi vlivy prostfedi:

e piimym slune¢nim zarenim (pfip. teplota okoli:

2. Provedte tfi po sobé nasleduijici jizdy pro naprogramovani
sil (viz kap. 7.1).
3. Znovu zkontrolujte silu pomoci méficiho zafizeni.

8 Radiové ovladani
8.1 Rucéni vysila¢ HSM 4
A\ VYSTRAHA

Q—
STAN

Nebezpedi zranéni pri pohybu vrat

Pfi obsluze ru¢niho vysilate maze dojit

ke zranénim osob pohybujicimi se vraty.

» Dbejte na to, aby se ruéni vysila¢
nedostal do rukou détem a nebyl
pouzivan osobami, které nejsou
obeznameny s funkci vratového
zafizeni s radiovym ovladanim!

»  Rucni vysila¢ je obecné nutné
obsluhovat pfi vizualnim kontaktu
s vraty, jestlize jsou vrata vybavena
jen jednim bezpec¢nostnim
zafizenim.

»  Projizdéjte nebo prochazejte otvory
vratovych zafizeni ovladanych
dalkovym ovladanim, az kdyz vrata
stoji v koncové poloze “vrata
oteviena”!

» Dbejte na to, aby tlac¢itko na rué¢nim
vysilagi nemohlo byt stisknuto
neumysiné (napft. v kapse kalhot
nebo kabelce) a nemohlo tudiz dojit
k nechténému pohybu vrat.

A ]

/\ OPATRNE

Nebezpeéi zranéni v disledku nezamysleného pohybu

vrat

Béhem procesu zjistovani a ukladani dat (programovani)

v radiovém systému mze dojit k nechténé jizdé vrat.

» Dbejte na to, aby se pfi programovani radiového
systému nenachdzely v prostoru pohybu vrat Zadné
osoby ani pfedméty.
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16 ON Pomala rychlost pojizdéni pro véechny -20 °C az +60 °C)
jizdy/vymazani po&ateénich bodl plizivé ¢ vihkosti
jizdy e prachem
16 OFF Normalni rychlost pojezdu pro v§echny
jizdy
i~ POKYNY:
E e Po naprogramovani nebo rozsiteni radiového systému

provedte funkéni zkousku.

e Pro uvedeni radiového systému do provozu nebo jeho
rozsifeni pouzivejte vyhradné originalni dily.

e Mistni podminky mohou ovliviiovat dosah radiového
systému. Mimo to mohou pfi sou¢asném pouziti
ovlivhovat dosah i mobilni telefony GSM-900.

-
-

Popis ruéniho vysilace HSM 4
Viz obr. 13

LED

Tlac¢itka ruéniho vysilace

Viko pfihradky na baterie

Baterie

Tlagitko nastaveni vychoziho stavu
Upevnéni ruéniho vysilace

OMAWN= V¥V ®

8.1.2 Vlozeni/vyména baterie
» Vizobr. 13
» Pouzivejte vyhradné baterie typu 23A.

8.1.3 Obnova tovarniho kédu

» Vizobr. 13

Kazdému tlacitku ruéniho vysilace je pfidélen radiovy kéd.
Plvodni tovarni kdd je mozno obnovit nasledujicim
postupem:

UPOZORNENI:

Nasledujici kroky obsluhy jsou zapotrebi jen pfi procesu
rozsifeni nebo programovani.

1. Otevrete viko prostoru na baterie.

Tlagitko pro nastaveni vychoziho stavu (reset) (5) je
pfistupné na desce plosnych spoj.

POZOR

Zniceni tla¢itka nastaveni vychoziho stavu

» Nepouzivejte zadné Spic¢até predméty a netlacte na
tlac¢itko nastaveni vychoziho stavu pfili$ silné.

2. Stisknéte opatrné tlacitko nastaveni vychoziho stavu
tupym predmétem a drzte je stisknuté.

3. Stisknéte tlacitko ru¢niho vysilace, které se ma
zakodovat, a drzte je stisknuté.

LED vysila¢e pomalu blika.

4. Pridrzite-li tlaCitko nastaveni vychoziho stavu az do
konce pomalého blikani, tlacitko ru¢niho vysilace se
obsadi plivodnim kédem z vyrobniho zavodu a LED
zacne rychleji blikat.

5. Zavrete viko pfihradky na baterie.

Tovarni kod je opét obnoven.
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8.1.4 Vytah z prohlaseni o shodé pro ruéni vysilaé
Shoda vys$e uvedeného vyrobku s predpisy a smérnicemi
podle ¢lanku 3 Smérnic R&TTE 1999/5/EG byla prokdzana
dodrzenim téchto norem:

e EN 60950:2000

e EN 300 220-1

e EN 300 220-3

e EN 301 489-1

e EN 300 489-3

Origindlni prohlaseni o shodé je mozno si vyzadat u vyrobce.

8.2 Integrovany radiovy modul

U integrovaného radiového modulu je mozné funkce Impuls

(otvirdni-zastaveni-zavirani-zastaveni) a pohyblivé kfidlo

naprogramovat maximalné na 12 rlznych ru¢nich vysilagu.

Jestlize se naprogramuje vice nez 12 ru¢nich vysila¢d, funkce

se u prvné naprogramovaného vysilace vymazou.

Aby mohl byt radiovy modul programovan nebo jeho data

vymazdana, musi byt spinény nasledujici pfedpoklady:

e Neni aktivovan sefizovaci provoz (pfepina¢ DIL 4 v
poloze OFF)

e S vraty se nepojizdi

e Neni aktivni doba predbé&zného varovani ani doba
setrvani v otevieném stavu

POKYNY:

e K provozu pohonu s radiovym ovladanim se musi jedno
tlacitko ruéniho vysilace naprogramovat na integrovany
radiovy modul

e Vzdalenost mezi ru¢nim vysilaéem a pohonem by méla
byt alespori 1 m

e Je-li soucasné s radiovym dalkovym ovladanim vrat
pouzit mobilni telefon GSM-900, muZe ovliviiovat dosah
radiového délkového ovladani

8.2.1 Programovani tlaéitek ruc¢niho vysilace pro
integrovany radiovy modul
Jednokfidly provoz:

Kanal 1/2 = Kridlo A
Dvoukf¥idly provoz:

Kanal 1 = Kfidlo A+B
Kanal 2 = Kfidlo A

1. Stisknéte kratce tlacitko P na desce plo$nych spojl
jedenkrat pro kanal 1 nebo dvakrat pro kanal 2. Dal$im
stisknutim tlacitka P se pfipravenost k programovani
radiového systému ihned ukonéi.

V zavislosti na tom, ktery kandl se programuje, blikne
¢ervena LED RT 1x (pro kanal 1) nebo 2x (pro kandl 2).
V této dobé je mozné naprogramovat tlacitko ru¢niho
vysilace na pozadovanou funkci.

2. Tlagitko ruéniho vysilace, které se ma naprogramovat,
stisknéte a drzte tak dlouho, az ¢ervena LED RT na
desce plosnych spojli zaéne rychle blikat.

Réadiovy kod tohoto tlacitka ruéniho vysilace je nyni
uloZen v integrovaném radiovém modulu
(viz obr. 14a/14b).
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8.2.2 Vymazani vSech dat v integrovaném radiovém
modulu

1. Stisknéte tlacitko P dna desce plo$nych spojl a drzte je
stisknuté.
Cervend LED RT blika pomalu a signalizuje pfipravenost
k mazani.
Blikani se zméni na rychlejsi rytmus.
Nyni jsou v§echny naprogramované vysilaci kédy v§ech
ruénich vysilacd vymazany.

2. Uvolnéte tlacitko P na desce plosnych spojd.

8.3 Externi prijimac¢
Misto integrovaného radiového modulu je mozno k ovladani
pohonu garazovych vrat pouzit pro funkce impuls a pohyblivé
kridlo externi radiovy pfijimac.
8.3.1 Pripojeni externiho pfijimace
1. Konektor externiho pfijimace se zasune do odpovidajici
zasuvné pozice (viz obr. 11.8). Vodi¢e externiho pfijimace
musi byt pfipojeny takto:
— GN na svorku 20 (0 V)
— WH na svorku 21 (signal pro impulsni fizeni,kanal 1,
0V spinaci)
— BN nasvorku 5 (+24 V)

— YE na svorku 22 (signal pro pohyblivé kfidlo, kanal 2,
0V spinaci). Jen u dvoukandlového pfijimace.
Vymazte data integrovaného radiového modulu, aby
nedoslo k dvojnasobnému obsazeni (viz kap. 8.2.2).

3. Tlagitka ruéniho vysilace pro funkci Impuls (kanal 1) a
pohyblivé kiidlo (kanal 2) naprogramujte podle navodu
k obsluze pro externi pfijimac.

UPOZORNEN:i:

Anténni lanko externiho radiového pfijimace by nemélo pfijit
do styku s kovovymi predméty (hfebiky, vzpéry ap.). Nejlepsi
orientaci je tfeba zjistit pokusné. Je-li sou¢asné s radiovym
dalkovym ovladanim vrat pouzit mobilni telefon GSM-900,
muZze ovliviiovat dosah radiového dalkového ovladani.

8.3.2 Vytah z prohlaseni o shodé pro pfijimaé
Shoda vySe uvedeného vyrobku s pfedpisy a smérnicemi
podle ¢lanku 3 Smérnic R&TTE 1999/5/EG byla prokdzana
dodrzenim téchto norem:

e EN 60950:2000

e EN 300 220-1

e EN300220-3

e EN 301 489-1

e EN 300 489-3

Originalni prohlaseni o shodé je mozno si vyzadat u vyrobce.
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9 Provoz

A\ VYSTRAHA

Nebezpedci zranéni pfi pohybu vrat

V prostoru pohybu vrat mize pfi
pohybuijicich se vratech dojit ke
zranénim nebo poskozenim.

» Na vratovém zafizeni si nesmi hrat

déti.
> >
: "W
N
4

Zajistéte, aby se v prostoru pohybu

vrat nezdrzovaly Zadné osoby

a nenachazely zadné predméty.

Zajistéte, aby se mezi vraty

a mechanikou pohonu nezdrzovaly

zadné osoby a nenachazely zadné

predméty.

» Uvadéjte pohon vrat vybavenych
pouze jednim bezpecnostnim
zafizenim do pohybu, jen kdyz
mUzete vidét cely rozsah pohybu
vrat.

»  Sledujte chod vrat, dokud vrata
nedoséhnou koncové polohy.

»  Projizdéjte nebo prochazejte otvory

vratovych zafizeni ovladanych

dalkovym ovladanim, az kdyz vrata
stoji v koncové poloze “vrata
otevrena”!

Funkéni zkousky
»  Funkci mechanického odjiSténi kontrolujte mésiéné.

»  Chcete-li vyzkouset bezpecnostni
zpétny chod, pfidrzte vrata pfi
zavirani obéma rukama.

Vratové zafizeni by se mélo
vypnout a zahdjit bezpeénostni
zpétny chod.

» V pfipadé selhani bezpecnostniho zpétného chodu ihned
povérte odbornika kontrolou, popfipadé opravou.

9.1 Pouéeni uzivateld

» Poucte vSechny osoby, které vratové zafizeni pouzivaji,
o fadné a bezpecné obsluze pohonu oto¢nych vrat.

» Predvedte a vyzkou$ejte mechanické odpojeni
a bezpecnostni zpétny chod.

9.2 Normalni provoz

»  Aktivujte tlagitko T na desce plo$nych spoju, externi
tlacitko nebo impuls 1.
Vrata pojedou v impulsnim rezimu (otvirani-zastaveni—
zavirani-zastaveni).
P¥i detekci impulsu 2 se otevre kfidlo A (pohyblivé kfidlo),
pokud predtim bylo zavieno (viz obr. 11.4/11.8). Pri
aktivovaném presazeni kfidla Ize s kfidlem A pojizdét, jen
kdyz se kfidlo B nachazi v koncové poloze Vrata zavrena.
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9.3 Reverzace pri otvirani

Zareaguje-li funkce mezni sily nebo svételna zavora pfi
otvirani, provede pfislusné kfidlo kratkou reverzaci ve sméru
zavirani, tj. pohon s vraty popojede v opa¢ném sméru a poté
se zastavi. U dvoukfidlych vrat se nezi¢astnéné kridlo
zastavi.

9.4 Reverzace pfi zavirani

Zareaguje-li funkce mezni sily pfi zavirani, provede pfislusné
kfidlo kratkou reverzaci ve sméru otvirdni a zastavi se.
Zareaguje-li svételna zavora, provede se dlouha reverzace az
do koncové polohy vrata otevrena. V impulsnim provozu
zUstanou vrata stat a pfi automatickém zavirani se ¢as znovu
spusti.

9.5 Co délat p¥i vypadku napéti (bez nouzového
akumulatoru)

Aby bylo mozné vrata otvirat nebo zavirat pfi vypadku napéti,

je tfeba pohon vyradit ze zabéru (viz obr. 15.1). Pokud byla

vrata navic zaji$téna elektrickym zamkem, musi se zamek

napred odjistit odpovidajicim klicem.

9.6 Co délat po vypadku napéti (bez nouzového
akumulatoru)

» Po obnové napéti je tfeba pohon opét zafadit do zabéru.
(viz obr. 15.2)

Po vypadku napéti se pfi nasledujicim povelovém impulsu

automaticky provede potrebna referencni jizda ve sméru

zavirani. Béhem této referenéni jizdy volitelné relé cykli a

pfipojené vystrazné svétlo pomalu blika.

9.7 Vyrazeni ze zabéru bez vypadku napéti

Po vyfazeni ze zabéru se musi jednou odpojit napdjeci zdroj,
aby se automaticky provedla nova referenéni jizda ve sméru
zavirani.

9.8 Nastaveni vychoziho stavu

Tim mohou byt naprogramované koncové polohy a sily
nastaveny na vychozi stav.

Nastaveni vychoziho stavu:
1. Prepnéte prepinac¢ DIL 4 do polohy ON.

4 ON Sefizovaci provoz
4 OFF Normalni provoz s automatickym
zastavenim

ks

2. Poté ihned kratce stisknéte tlacitko P na desce plosnych
spojd.

3. Jakmile zagne rychle blikat ¢ervena LED RT, prepnéte
prepina¢ DIL 4 ihned do polohy OFF.

4. Ridici jednotka je nyni opét nastavena na tovarni

nastaveni.
Zelena LED GN blika pomalu.
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9.9 Provozni, chybova a varovna hlaseni

9.9.1 LED GN (zelend)

Zelend LED GN (viz obr. 5.1) indikuje provozni stav fidici
jednotky:

Trvalé sviceni

LED RT Blikne 3x

(Gervena)

Chyba/ Mezni sila ve sméru zavirani
Vystraha

Mozna pfi¢ina |V dosahu vrat je pfekazka.

Je nutné naprogramovat koncové polohy.

Normalni stav, vSechny koncové polohy vrata otevrena a sily Odstranéni Odstrarite prekazku, zkontrolujte sily a
jsou naprogramovany. je-li tfeba, zvyste je.

Rychlé blikani LED RT Blikne 4x

Je tfeba provést jizdy pro naprogramovani (zjisténi (Gervena)

a ulozeni) sil. Chyba/ Je rozpojen obvod zastaveni nebo obvod
Pomalé blikani Vystraha klidového proudu, pohon stoji

Nastaveni mezi reverzace:

e Pocet bliknuti/prestavka zavisi na zvolené mezi
reverzace.

e Minimalni mez reverzace = 1x bliknuti/prestavka

e Maximalni mez reverzace = 8x bliknuti/prestavka
(viz kap. 7.4.4)

9.9.2 LED RT (Gervena)
Cervena LED RT (obr. 5.1) indikuje:

V sefizovacim rezimu:

e Koncovy spina¢ zvoleného kfidla neaktivovan =
LED zapnuta

e Koncovy spina¢ zvoleného kfidla aktivovan =
LED vypnuta

Nastaveni doby setrvani v otevieném stavu:

e Pocet bliknuti/prestavka zavisi na zvolené dobé
setrvani v otevieném stavu

e Minimalni doba setrvani v otevieném stavu = 1x
bliknuti/prestavka

e Maximalni doba setrvani v otevieném stavu = 5x
bliknuti/pfestavka (viz kap. 7.4.2)

Indikace programovani radiového ovladani:
Blikani, jak je popsano v kap. 8

Indikace vstup provoznich tlagitek:
e  Stisknuto = LED sviti
e Nestisknuto = LED nesviti

Indikace chyb / diagnostiky

Pomoci ¢ervené LED RT je mozné jednoduse identifikovat
pficiny odchylek provozu od o¢ekavaného pribéhu.

LED RT Blikne 2x

(Cervena)

Chyba/ Zareagovalo bezpeénostni / ochranné
Vystraha zafizeni SE

Mozna pfi€ina |® S bezpe€nostnim / ochrannym

zafizenim bylo manipulovano.

e Bezpecnostni / ochranné zafizeni je
vadné.

e  Bez SE chybi propojka mezi
svorkami 20 a 72/73

Prezkou$ejte bezpe€nostni /
ochranné zafizeni.

e Zkontrolujte, zda bez pfipojeného
bezpecénostniho / ochranného
zafizeni jsou nainstalovany propojky.

Odstranéni .
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Mozna priéina | Rozpinaci kontakt na svorce 12/13 je
rozepnut.

e Proudovy obvod je prerusen.
Odstranéni e  Sepnéte kontakt.

e Zkontrolujte proudovy obvod.

LED RT Blikne 5x

(Gervena)

Chyba/ Mezni sila ve sméru otvirani.
Vystraha

Mozna pri¢ina |V dosahu vrat je prekazka.

Odstranéni Odstrarite prekazku, zkontrolujte sily a
je-li treba, zvyste je.

LED RT Blikne 6x

(Gervena)

Chyba/ Systémova chyba

Vystraha

Mozna pfic¢ina | Interni chyba

Odstranéni Obnovte tovarni nastaveni (viz kap. 9.8)
a provedte nové naprogramovani fidici
jednotky, popfipadé ji vymérite.

9.10 Potvrzeni chyby

Po odstranéni pfi¢iny chybu potvrdte:

»  Stisknéte interni nebo externi tlacitko nebo aktivujte
radiovy ruéni vysilac.
Chyba se vymaze a vrata pojedou v odpovidajicim
sméru.

10 Testovani a udrzba

Pohon vrat je bezudrzbovy.

Pro vasi vlastni bezpe¢nost vam vSak doporucujeme
nechavat vratové zafizeni kontrolovat a udrzovat podle udajt
vyrobce kvalifikovanym odbornikem.

A\ VYSTRAHA

Nebezpeci zranéni ne¢ekanym pohybem vrat

Jestlize pfi kontrole a Udrzbé vratového zafizeni jind osoba

vratové zafizeni nedopatienim znovu zapne, mize dojit

k neocekavané jizdé vrat.

»  P¥i vSech pracich na vratovém zafizeni vytahnéte
sitovou zastrcku i zastrcku nouzového akumulatoru,
je-li nainstalovan.

>  Zajistéte vratové zafizeni pfed neopravnénym
zapnutim.
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Kontrolu a nebo potfebnou opravu smi provadét jen odbornik.

Obracejte se v této véci na svého dodavatele.

Vizualni kontrolu miZze provadét provozovatel.

»  Funkénost vSech bezpecnostnich a ochrannych zafizeni
kontrolujte mésiéné.

»  Pripadné poruchy nebo nedostatky musi byt ihned
odstranény.

» Za neodborné nebo nevécné provedené opravy
neprebirdme zadné ruceni.

11 Volitelné prislusenstvi

Volitelné pfisluSenstvi neni obsaZzeno v rozsahu dodavky.

Veskeré elektrické prisluSenstvi smi pohon zatéZovat proudem

max. 100 mA.

K dispozici je nasleduijici pfisluSenstvi:

e  Externi radiovy pfijima¢

e Externi impulsni tla¢itko (napt. klic¢ovy spinac)

e Externi kddovaci klavesnice a transpondérovy spinac¢

e Jednocestna svételna zavora

*  Vystrazna svitilna/signalni svétlo

*  Universalni deska adaptéru UAP 1 pro hlaseni koncové
polohy a smérové a povelové vstupy

e Nouzovy akumulator HNA-Outdoor (venkovni)

e Elektricky zadmek pro pilifové uzamknuti

e Elektricky zamek pro podlahové uzamknuti

e Expandér svételné zavory

e  Skfifka s pfipojkou chranéna pred stfikajici vodou

e Nabézny podstavec

e Montaz specidlniho kovani

12 Demontaz a likvidace

UPOZORNEN:I:
Pri demontazi dodrzujte vSechny platné predpisy bezpec¢nosti
prace.

Nechte pohon vrat demontovat odbornikem podle tohoto
navodu smysluplnym obracenym postupem a odborné jej
zlikvidovat.

13 Zaruéni podminky

Zaruka

Jako vyrobce jsme zprosténi povinnosti poskytovat zaruku a
ruceni za vyrobek, jestlize byly bez naeho predchoziho
souhlasu provedeny nebo nafizeny k provedeni vlastni
konstrukéni zmény nebo neodborné instalace odporujici nami
predkladanym montéznim smérnicim. Dale vyrobce neprebira
odpovédnost za neimysliny nebo nepozorny provoz pohonu
a pfislusenstvi a za neodbornou udrzbu vrat a jejich vyvazeni.
Ze zaruénich narokd jsou rovnéz vyjmuty baterie a zarovky.

Trvani zaruky

Navic k zakonnému poskytnuti zaruky prodejce vyplyvajicimu
z kupni smlouvy poskytujeme nasledujici zaruku na dily od
data nakupu:

e 5 rokd na mechaniku pohonu, motor a fizeni motoru

e 2 roky na radiovy systém, pfisluSenstvi a zvlastni zafizeni.

Na spotfebni materidl se zaruka nevztahuje (napf. pojistky,
baterie, zdroje svétla). Uplatnénim zaruky se doba zaruky
neprodluzuje. Zaruéni Ihiita pro nahradni dodavky

a dodate¢né opravy ¢ini est mésicd, minimalné véak do
konce plvodni zaruéni Ihaty.
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Predpoklady

Zaruéni narok plati jen pro zemi, ve které bylo zafizeni
zakoupeno. Zbozi musi pochéazet z distribuéni cesty, ktera
byla ndmi stanovena. Zaruéni narok plati jen pro $kody na
vlastnim pfedmétu smlouvy. Nahrada nakladd na demontaz a
montaz, testovani odpovidajicich dilll a poZzadavky na usly
zisk a ndhradu $kod jsou ze zaruky vylouceny.

Nakupni doklad plati jako doklad pro zaruéni narok.

13.1 PInéni
Po dobu zaruky odstranime v8echny nedostatky produktu,
které jsou priikazné dusledkem chyby materialu nebo vyroby.
Zavazujeme se vadné zbozi dle nasi volby bezplatné vyménit
za bezvadné, opravit nebo nahradit snizenou hodnotu.
Vylougeny ze zaruky jsou $kody zplsobené:
e Neodbornou instalaci a pfipojenim
e Neodbornym uvedenim do provozu a neodbornou
obsluhou
prostfedim
*  Mechanickym po$kozenim pfi nehodé, padu, narazu
e Znienim z nedbalosti nebo svévolnym zni¢enim
e Normalnim opotfebenim nebo nedostate¢nou udrzbou
e  Opravou provadénou nekvalifikovanymi osobami
e Pouzitim dild ciziho plvodu
e Odstranénim typového $titku nebo jeho pozménénim
k nepoznani

Nahrazené dily se stavaji nasim majetkem.

14 Vytah z prohlaseni o vestavbé

(ve smyslu smérnice pro stroje EU 2006/42/EG pro vestavbu

neuplného stroje podle dodatku II, dil B)

Vyrobek popsany na zadni strané je vyvinut, zkonstruovan

a vyroben v souladu s nasledujicimi smérnicemi:

e smérnice EU 2006/42/EG Stroje

e smérnice EU Stavebni vyrobky 89/106/EWG

e smérnice EU Nizké napéti 2006/95/EG

e smérnice EU Elektromagnetickd kompatibilita
2004/108/EG

Pouzité a zohlednéné normy:

e ENISO 13849-1, PL “c”, kat. 2
Bezpecnost strojnich zafizeni — Bezpe¢nostni ¢asti
ovladacich systém0 - Cast 1: Véeobecné zasady pro
konstrukci

e EN 60335-1/2, pokud je pfipadna,
Bezpecnost elektrickych spotiebi¢d pro domacnost
a podobné ucely / Pohony pro vrata

e EN61000-6-3
Elektromagneticka kompatibilita (EMC) - Emise

e EN61000-6-2
Elektromagneticka kompatibilita (EMC) - Odolnost pro
pramyslové prostfedi

Neuplné stroje ve smyslu smérnice EU 2006/42/EG jsou
ur¢eny jen k tomu, aby byly vestavény do jinych strojd nebo
jinych neuplnych stroji nebo zafizeni, nebo aby s nimi byly
spojeny za Uc¢elem vytvoreni stroje ve smyslu vySe uvedené
smérnice.

Proto smi byt tento vyrobek uveden do provozu, az kdyz je
zjisténo, Ze cely stroj/zafizeni, do kterého byl vestavén,
odpovida ustanovenim vyse uvedené smérnice.
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15 Technicka data

Max. Sitka kfidla vrat

2500 mm / 4000 mm dle
typu pohonu

Max. vyska vrat

2000 mm

Max. hmotnost kfidla vrat

220 kg / 400 kg dle typu
pohonu

Max. vypli kridla vrat

Zavisi na ploSe vrat. Pfi
pouzivani vyplni vrat je nutno
brat v tvahu regionalni
zatizeni vétrem

(EN 13241-1).

Jmenovita zatéz

Viz typovy Stitek

Max. tazna a tlaéna sila

Viz typovy stitek

Max. rychlost vietena

Cca 16 mm/s

Zajisténi vrat

Elektricky zamek pro pilifové
a podlahové uzamknuti,
doporucen:
e od Sitky kfidla
>1.500 mm
e  pri Castecné vyplni
e  pfizvySeném zatizeni
vétrem

Odjisténi pohonu

Na pohonu, pomoci Sroubu
s okem

Skfin pohonu

Tlakovy zinkovy odlitek nebo
uméla hmota

Pfipojeni sité

Jmenovité napéti 230 V /
50 Hz, pfikon cca 0,15 kW

Ridici jednotka

Mikroprocesorové fizeni
programovatelné pomoci
16 prepinacl DIL, Fidici
napéti 24 V DC, tfida kryti
IP 65

Max. délka vedeni mezi
fidici jednotkou a pohonem

40m

Druh provozu

S2, kratkodoby provoz
4 minuty

Rozsah teplot

-20°C az +60 °C

Koncové vypnuti / mezni
sila

Elektronicky

Vypinaci automatika

Funkce mezni sily pro oba
provozni sméry

s automatickym
programovanim a kontrolou.

Doba setrvani v otevieném
stavu pfi automatickém
zavirani

Nastavitelna
30 - 180 sekund
(nutna svételna zavora)

Motor

Vfetenova jednotka se
stejnosmérnym motorem
24V DC a Snekovym
prevodem, tfida ochrany
IP 44

Radiové dalkové ovladani

dvoukanalovy pfijimag, ruéni
vysila¢
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16 Prehled funkci prepinaéa DIL

DIL 1 1k¥idly nebo 2k¥idly provoz

ON 1kfidly provoz
OFF 2kfidly provoz 27
DIL 2 S presazenim/bez presazeni kfidla (jen u 2k¥fidlého provozu)
ON Bez presazeni kfidla: kfidla A a B se otviraji a zaviraji souasné
OFF S presazenim kfidla: kfidlo A se otvira pred kiidlem B; kfidlo B se zavira pred kiidlem A (P9
DIL 3 Volba kridla/velikosti presazeni kridla
ON Programovani kfidla B/malé presazeni kfidla
OFF Programovani kfidla A/velké presazeni kfidla [P
DIL 4 Normalni provoz / sefizovaci provoz
ON Sefizovaci provoz
OFF Normalni provoz s automatickym zastavenim (P9
DIL5 DIL 6 Bezpecnostni zafizeni SE1 ve sméru otvirani (pfipoj na svorce 73)
ON ON DvouvodiCova svételna zavora
ON OFF Testovana svételna zavora
OFF OFF e Zadné bezpednostni zafizeni: dratovy mlstek mezi svorkou 20/73, = stav pfi dodani >
e  Netestovana svételna zavora
DIL 7 DIL 8 Bezpecnostni zafizeni SE2 ve sméru zavirani (pfipoj na svorce 72)
ON ON Dvouvodi¢ova svételna zavora
ON OFF Testovana svételna zavora
OFF OFF o 7adné bezpednostni zafizeni: dratovy mlistek mezi svorkou 20/72, = stav p¥i dodani) >
e Netestovana svételna zavora
DIL9 Bezpeénostni zafizeni SE2 ve sméru zavirani (pfipoj na svorce 72) jako svételna zavora prajezdu
ON Bezpec&nostni svételna zavora aktivovana jako svételna zavora prdjezdu
OFF Bezpecnostni svételna zavora neni aktivovana jako svételna zavora prijezdu >
DIL 10 DIL 11 Funkce pohonu Funkce Volitelné relé
ON ON Automatické zavirani, doba prfedbézného Relé cykli v dobé predbézného varovani rychle,
varovani pfi kazdé jizdé kridla béhem jizdy vrat normainé a v dobé setrvani
v otevieném stavu je vypnuto.
OFF ON Automatické zavirani, doba prfedbézného Relé cykli v dobé predbézného varovani rychle,
varovani jen pfi automatickém zavirani béhem jizdy vrat normainé a v dobé setrvani
v otevieném stavu je vypnuto.
ON OFF Bez automatického zavirani, doba Relé cykli v dobé predbézného varovani rychle,
predbéZného varovani pfi kazdé jizdé kfidla | béhem jizdy vrat normainé.
OFF OFF Bez zvlastni funkce Relé pfitahne v koncové poloze Vrata zavriena. [>2

DIL 12 Nastaveni doby setrvani v otevieném stavu

ON Nastaveni doby setrvani v otevieném stavu
OFF Bez funkce [P
DIL 13 | Impuls béhem doby setrvani v otevieném stavu
ON e Preruseni doby setrvani v otevieném stavu pfi impulsu
e |mpuls béhem jizdy vrat zastavi vrata
OFF Prodlouzeni doby setrvani v otevieném stavu pfi impulsu (P9

DIL 14 Mez reverzace

ON Nastaveni meze reverzace

OFF Bez funkce %9
DIL 15 Pocéatecni bod plizivé jizdy

ON Vytvofeni pozadovanych poc&atecnich bodl

OFF Bez funkce [P
DIL 16 Pomala rychlost pojizdéni pro viechny jizdy/vymazani po&ateénich bodu plizivé jizdy

ON Pomala rychlost pojizdéni pro vechny jizdy/vymazani po¢atec¢nich bodu plizivé jizdy

OFF Normalni rychlost pojezdu pro v§echny jizdy 5%
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YBarkaeMblih nokynaresnb!
Mbi pagp! Bawwemy peLueHuno nprobpectn Ka4eCcTBEHHOE
n3genvie Hallel KomnaHuu.

1 BBepneHne

[aHHOe pyKOBOACTBO SIBMSIETCS OPUrMHaNbHbIM
PYKOBOACTBOM MO 3KCMyaTaLuum B COOTBETCTBUMN C
ovpekTuBon EC 2006/42/EG. BHuMaTensHO npo4yutaiTe a1o
PYKOBOACTBO. B HeEM copepxnTcs BaxkHasi nHopmaumsi o6
napenun. Ocoboe BHUMaHVe 06paTnTe Ha MHopMaLMio

1 yKa3aHWs, OTHOCSILLMECS K Tpe6oBaHsiM Nno 6e3onacHocTy
1 crnocobam npegynpexaeHus o6 onacHocTn. Cobniopaiite
[aHHble yKadaHus 1 TpeGoBaHus.

BepexHo xpaHnTe AaHHOe PyKOBOACTBO U No3aboTsTeCh

O TOM, 4TOGbI NONb30BaTENb M3OENNSA UMeN CBOOOAHbIN
[OCTYN K PyKOBOACTBY B Nto60€e BpeMsi.

1.1 ConyTcTByOLasn TEXHUYECKas AOKYMeHTaums
[nsi NpaBUAbLHOMO NPUMEHEHUS 1 TEXHUYECKOrO
06CNy>XXMBaHNSA BOPOT KOHEYHOMY MOTPEBUTENIO [OMKHbI
6bITb NepefaHbl cneayoLme JOKYMEHTbI:

e [laHHOE pyKOBOACTBO

e [lpunaraembiii XypHan ncnblTaHui

e PykoBOACTBO MO 3KCnayaTaummn BOPOT

1.2 Ucnonb3yembie cnoco6bl NpegynpexaeHus
06 onacHocTn

[aHHbI NnpepocTeperaoLLmin CMMBON
0603Ha4aeT ONacHOCTb, KOTOPasi MOXET NPUBECT
K TPaBMam 1nm cmepTu. B TeKcToBOM YacTu faHHbIn
CUMBOJ MCMOSb3YETCS B COYETaHUU C yKa3blBaeMbIMU
[anee cTeneHsiMmn onacHocTy. B nnnoctpaTrBHOM YacTu
[OMONHNTENBbHO YKa3bIBAETCA Ha HaNM4Me pasbaCHEHNI
B TEKCTOBOW YacTu.

OMNACHO A5l XKU3HN

0O603Ha4YaeT ONacHOCTb, KOTOPast HeMPeMeHHO NpuseaeT
K CMepTU 1N TSHKENbIM TpaBMam.

A OMACHO!

O603Ha4aeT onacHoOCTb, KOTOpasi MOXeT NpuBecTn
K CMEepPTU NN TSXXKeNbIiM TpaBMaM.

A OCTOPOXXHO!

0O603Ha4YaeT OMacHOCTb, KOTOPasi MOXET MPUBECTY
K TpaBMaMm JIerkom vi CpepHel TSXKECTU.

BHUMAHUE

0O603Ha4YaeT ONacHOCTb, KOTOPasi MOXET MPNBECTN
K MOBPEXAEHUIO UV MONOMKE U3Aenust.

1.3 Wcnonb3yembie onpepeneHus

BpeMSl HaxoXaeHusi B OTKPbITOM MOJIOXKeHUn

Bpewmsi oxxupaHus nepen nepemeLleHnem BOpoT 13
KOHEYHOro nosoXeHust Bopota OTKp. B 3aKPbITOE MONOXEHME
npy aBTOMaTU4ECKOM 3aKpbIBaHUN.

ABTOMaTM4eckoe 3aKpbiBaHue

ABTOMaTV4eCKOE 3aKpbiBaHNe BOPOT MO UCTEYEHUN
OnpeaeneHHoOro nepuoaa BPeMeHN N3 KOHEYHOTO MOSIOXKEHNS!
Bopota OTkp.
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DIL-nepekntoyatenu

Mepekntoyatenn ans HacTPONKK 61oka ynpaeneHus,
HaxofsLLMeCs Ha nnaTe ynpasneHus.

CseToBoOI 6apbep B npoe3ae

Mocne npoxoxaeHusi o6bekTa Yepes BopoTa 1 CBETOBOW
6apbep BPeMsi HAXOXAEHUS BOPOT B OTKPbLITOM MONOXEHN
npepbiBaeTcsa 1 copacbiBaeTcsa A0 NPeaBapuTensHO
YCTaHOBJ/IEHHOIO 3HAYEHWSI.

CTBOpka A/npoxofHas CTBOpKa

Ha pgBycTBOpUaThIX BOPOTax: NPOXoAHas CTBOPKa, KoTopas
OTKpPbIBaETCS A5 Npoxofa fioaein

CTBOpka B/HenpoxoaHas cTBopka

Ha gBycTBOpYaThIX BOPOTax: CTBOPKA, KOTOpasi OTKPbIBaeTCA
1 3aKpbIBAETCS BMECTE C MPOXOAHOI CTBOPKOI AN Npoesaa
TPaHCMOPTHbIX CPEACTB.

CmelleHne CTBOPKU

CwmeLLieHne CTBOPKM rapaHTpyeT npasusibHY0
nocnefoBaTeNbHOCTb 3aKPbIBaHUSA B Clly4Yae
HaknagpiBatoLencs ypHUTYpbI.

UmnynbcHbIli peXxum paboTbl/MmnynbCcHOE ynpaBnieHne

Mpu KaXxpoM HaxkaTum Ha Knasuwly BopoTa 6yayT nnbo
[ABUraTbCsi B MPOTVBOMOIOXHOM HarnpasieHUy Mo CPaBHEHNIO
C npedbigyLielt hasoi, nnbo nx aBuxeHne bynet
OCTaHOBJIEHO.

PaGouunii LMKn ans nporpaMMUpoOBaHUS YCUMUA B peXxume
oby4eHus

Bo BpeMmsi aToro paboyero uukna B pexxmme obyyeHns 6yoyT
3anporpaMM1poBaHbl YCUnsi, KOTopble HEOBXOANMbI ANst
aKCrnlyaTauuy BOpoT.

HopmanbHbiii pabounii umkn

MepemeLLieHne BOPOT C 3anporpaMMMpOBaHHbIMK YCUNSIMA
1 KOHEYHbBIMY MOSTOXKEHUSMU.

Bas3oBbiii UMKn

[MNepemeLLeHre BOPOT [0 KOHEYHOMO NosioXkeHusi Bopora
3akp. pNs NOBTOPHOrO onpeaeneHnsi OCHOBHOMO MOJSIOXEHUS!
(Hanprmep, Nocne nepepbiBa B NOAaYN 3NeKTPO3HEPrum).

PeBepcupoBaHue/6e3onacHblii peBepc

MepemeLLeHne BOPOT B MPOTVBOMONOXHOM HanpasneHnun npu
cpabaTbiBaHuy yCTPOicTBa 6€30NacHOCTV UMW OrpaHNYNTENs
yeunusi.

Mpenen peBepcupoBaHus

Mpu cpabatbiBaHM yCTPONCTBa 6€30MacHOCTY
OCYLLEECTBSETCSA ABUKEHNE BOPOT B 06paTHOM HarnpasieHnm
(peBepcmpoBaHue) Ao Npeaena peBepcrMpoBaHns (Makc.

50 MM), HEMHOIO He [OCTUras KOHEYHOrO NOJIOXKeHWst BopoTa
3akp. Mocne NpoxoXXaeHVst 3TOro Npeaena aaHHoe AencTeme
y>Xe He Npon3BoanTCs, YToBbl BOPOTa MO AOCTUYb
KOHEYHOIO MOJIOXKEHWSI, HE MPEPbIBasi CBOETO ABUKEHNS.

Pa6ouunii uukn ans NporpaMMUpoBaHus NyTn
nepemMeLLeHns B peXxume oGy4eHust

[Bv>KeHre BOPOT, B NPOLIeCCe KOTOPOro NpuBog4
NPOrpamMMmpyeTCsi Ha COOTBETCTBYIOLLWIA NyTb NEPEMELLEHNS.
MepemeweHune B pexxume Totmann

Xopn BOPOT, KOTOprl7I BbIMOJSIHAETCA TONIbKO B Te4eHne Toro
BpeMeHUn, NoKa akTnBMpPOBaHbl COOTBETCTBYOLLNE
KnaBWLWHbIE BblKtOYaTenu.
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Bpemsi npepynpexaeHuns

Mepuop BpeMeHn Mexpay nopaden KomaHabl Ha nepemeLleHne
(MMNyNbCOM)/NO UCTEYEHUN BPEMEHN HAXOXXAEHNSA B
OTKPbITOM MOSIOXKEHWN 1 HA4asIOM NepPeMELLIEHNSt BOPOT.

3aBofickas HacTpoiika

C6poC 3anporpaMMnpoBaHHbIX 3HAYEHUI 40 YPOBHS
3Ha4eHUi B COCTOSIHUM MOCTaBKW/3aBOACKMX HACTPOEK.

1.4 WUcnonb3yemblie CMMBOJIbI M COKpaLLEeHUs

B nnntocTpaTyBHOI YacTy MOHTaXK MPUBOAA NPefcTaBneH
Ha npuMepe 1-cTBopYaTbIX UM 2-CTBOPYATbIX PacaLlHbIX
BOPOT.

YKA3AHME:

Bce pa3mepbl B UNOCTPaTNBHON YacTy yKadaHbl B [MM].
Ha HeKoTOpbIX pUCYHKax UMEETCH AaHHbI CUMBOJ CO
CCbINIKOV Ha onpeaeneHHoe MecTo B TEKCTOBOW YacTy.

OTa ccblnka NoMoXXeT Bam HalTn BaXkHy10 MHGOpMaLmio
O MOHTaXe U dKcryaTauum NprBoaa BOPOT.

B naHHOM npumepe 2.2 03HavaeT cnepytoLlee:

- 2.2

=

$

CM. TEKCTOBYIO YacTb, mMasy 2.2

Kpome Toro, Ha nnnocTpauysx u B TEKCTOBOW HacTu, B TeX
MecTax, B KOTOPbIX COAEPKaTCa pasbsCHEHUs, KacatoLmecs
MeHIO MPVBOAA, N306ParkeH CrieaytoLmin CUMBON,
0603Ha4aoLLMI 3aBOACKYO HACTPOWKY:

~
-

3aBofckas HacTpoiika

1.5 Ucnonb3yembie cokpalieHus

KopoBasi pacuBeTka Ansi NPOBOAOB, OTAENbHbIX XU

n peranen

CokpalleHusi UBETOB ANt MapKMPOBKU NPOBOAOB, kabenen
N CTPOUTENBHbBIX AeTaneil COOTBETCTBYIOT MEXAYHAPOAHbIM
npasnnam KogoBoii pacuseTku no IEC 757:

BK YepHbiii RD KpacHsiit

BN Kopuynesbii | WH Benbiii

GN 3eneHblii YE XKenTbiin

OGo3Ha4eHus apTuKyna

EL 31 OpHonyyeBoli CBETOBOIA
6apbep C TeCTpoBaHUEM

EL 301 LOuHamunyeckunin
ABYXNPOBOAHON CBETOBOWA
6apbep

HE 2 2-KaHanbHbIN MPUEMHNK

HNA Outdoor ABapUiiHbIi aKKyMynsiTop

HSM 4 4-KnaBWLLHbIA MUHN-NYNBT

UAP 1 YHuBepcanbHas agantepHas

nnara
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2 A\ Ykasanus no 6esonacHocTu

2.1 Wcnonb3oBaHue No Ha3Ha4YeHUo

MpuBog, pacnatlHbiX BOPOT MPEAYCMOTPEH NCKIOHYNTENBHO
NS 9KCNyaTaumum Ha pacnallHbiX BOPOTax C Nerkum XoaoMm,
npefgHasHaYeHHbIX 415t GbITOBOr0/HEKOMMEPHECKOrO
1cnonbL3oBaHus. HegonycTuMo NpeBsbILLIEHNE MaKCUMaTbHO
[OMyCTUMbIX Pa3MepPOB 1 Beca BOPOT. BopoTa AosKHbI 1erko
OTKPbIBATLCS U 3aKPbIBATLCS BPYYHYHO.

B cny4ae pacnonoxeHns BOPOT Ha HAKJTIOHHOW NIOCKOCTN
(Makc 6°) Heo6xoaMMO BCeraa MCNosb30BaTbh KOMMIEKT
YPHUTYPbI 4715 NOABEMHbIX NEeTNel (KOMMIeKT
NpVHapnNeXXHoCTel, CM. Takxke rnasy 3.2.5).

Mpu ncnonb3oBaHuK HUNIEHOK BOPOT HEOBXOAMMO YYUTbIBATD
BETPOBYIO Harpy3ky Toro nnv nHoro pervioHa (EN 13241-1).

Moxanyiicta, obpaTtnTe BHUMaHNE Ha yKa3aHus hupMbl-
N3roTOBUTENS, KacaloLmMecsi BO3MOXXHOCTEN
KOMBWHUPOBaHMs BOPOT 1 NpuBogoB. OcobeHHOCTH
KOHCTPYKLWN 1 MOHTa)Ka No3BONAIOT n3bexxaTb OnacHoOCTeNn,
obo3Ha4eHHbIX B EBponeiickom Ctangapte DIN EN 13241-1.

BopoTa, KOTOpble HAXOAATCH B KOMMyHaSIbHOM/
06LLEeCTBEHHOM MOJIL30BAHUM 11 UMEIOT TOSIbKO OAHO
3aLLMTHOE NPMCNOCco6eHe, HanpUMep, YCTPONCTBO
OrpaHnYeHnst yCUnms, LOMKHbI 06513aTeNbHO
3KCM/yaTUPOBaTLCS MOZ, MPUCMOTPOM.

2.2 Wcnonb3oBaHue He NO HA3HAYEeHUIO

He paspetluaeTtcsi npuMeHeHvie NPUBOAA B MPOMbILLIIEHHOM
cekTope. MprBoA B cUny CBOEl KOHCTPYKLMM He paccyuTaH
Ha 3KcnyaTauuio B KOMGMHaLMM ¢ BOPOTaMu C TYrIM XOAOM.

2.3 Keanudukaums MoHTaXKHMKOB

BesonacHas 1 Hapnexatlast akcrnyataumns yCTaHOBKU BOPOT
obecne4vnBaeTcs NMULlb NPU YyCNOBUN NPaBUIbHOrO MOHTaXKa
N TEXHUHYECKOrO 0B6CNYXXNBaHUS, BbINOHEHHOrO
KOMMETEHTHbIM/CNeLnani3npoBaHHbIM NPeanpuaTmeM unm
KOMMETEHTHbIM/KBanMULMPOBaHHbIM CMELManMcTom B
COOTBETCTBUMN C YKa3aHWNAMU, U3NOXKEHHBIMI B PYKOBOACTBE.
B cootBetcTBUM co ctaHgapTom EN 12635,
KBaNMMULMPOBaHHBIM CELMANNCTOM SIBASIETCS YENOBEK,
MMEILLMIA COOTBETCTBYIOLLEee 06pasoBaHie, KBanmprkaumio
1 OMbIT NPaKTUYECKON AEATENbHOCTU, KOTOPbIE NO3BONISAT eMy
npasuibHO U 6€30MaCHO OCYLLECTBUTL MOHTaX, MPOBEPKY

1 TexobCnyXXrBaHne BOPOT.

24 Yka3aHusi no 6e30nacHOCTU Npu NpoBegeHnn
MOHTa)Ka, TeXo6CNy)XUBaHUS, peMOHTa
W AieMOHTa)<a BOpOT

A onacHo!

OnacHoCTb Nosy4eHus TpaBM BCNeACTBME BHE3AMNHOIro
ABWXEHUs1 BOPOT
»  Cwm. npepynpexpaeHve o6 onacHocTu B rmase 10

MoHTaX, TEXHUHEeCKoe 06Cy>X1BaHVE, PEMOHT U AEMOHTaX

BOPOT 1 NPMBOAA BOPOT [OMKHbI BbINOHATLCS

KBanMULMpPOBaHHbIMU CrieyanicTamu.

» B cnyyae Bbixofda U3 CTPOsi BOPOT U NpUBOAA NopyynTe
CreumanucTy BbIMOHATL UX MPOBEPKY UV PEMOHT.
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25 YkasaHus no 6e3onacHOCTU Npu MOHTaXce
Bo Bpemsi npoBeAeHrst MOHTaXHbIX PaboT KOMMETEHTHbIE
cneuyanucTbl JOMKHbI COBNoAaTh AENCTBYOLWME
npegnucaHns no 6e30nacHOCTM 1 OXpaHe TPYAa, a Takxe

BbINOJHSATL TPEGOBAHUSA MO AKCyaTaLmy ANeKTPOnpuGopoB.

Mpu 3TOoM HeobxoaMMo cobntopaTb TpeboBaHus, MeoLLMe
cuny B TOW UM UHOW KOHKPETHOI cTpaHe. OcobeHHOCTH
KOHCTPYKLWU 1 MOHTa)Ka No3BONSIOT n36exxaTb OnacHOCTeN,
0603Ha4eHHbIX B EBponelickom CtaHaapTte DIN EN 13241-1.
Mo OKOHYaHNN MOHTaXKa U3roToBKTENb 060PYA0BaHNSA
[O/KEH B 3aBNCKMOCTMN OT 06beMa BbINOSIHEHHON PaboThl
3afeKniapypoBaTb COOTBETCTBYE TPEGOBaHMSIM CTaHaapTa
DIN EN 13241-1.

A onacHocTb

Han psiXxeHue cetn

» CMm. npepynpexpgeHue o6 onacHocTy B rmase 3.4

A\ onacHo!

OnacHOCTb NMosly4eHUst TPaBM MO NPUYNHE HEMCMNPaBHbIX
aetanen
»  Cwm. npepynpexpaeHne o6 onacHocTu B rnase 3.1

Henopxopsawmin KkpenexHbii matepuan
»  Cwm. npepynpexpaeHne o6 onacHocTv B rnase 3.2

2.8 YkasaHus no 6e3onacHoOCTU Npu NPoBeAeHNN
MPOBEPOK 1 TEXOGCNYKMBAHUS

A\ onacHo!

OnacHocCTb nony4eHuUs TpaBM BCeACTBME BHE3aNHOro
ABVXEHUs1 BOPOT
»  Cwm. npepynpexpaeHne o6 onacHocTv B rmase 10

2.9 UcnbiTaHHble ycTpoiicTBa 6e30nacHOCTU

BaxkHble gna obecneveHns 6e3o0nacHOCT PyHKLWN 1
KOMMOHEHTbI 610Ka ynpasieHusi, Takne Kak ycTpoicTsa
OrpaHVN4eHnst yCUnns, BHELLHNE CBETOBble 6apbepsl (B Cnyyae
UX Hann4usi), 6biaIM CKOHCTPYMPOBAHbI U UCTIbITaHb!

B COOTBETCTBUW C KaTeropuen 2, PL «c» EBponeiickoro
craHgapTa EN ISO 13849-1:2008.

A onacHo!

OnacHOCTb Nosly4eHUs1 TPaBM BCNEACTBUE

HeucnpaBHOCTe n c60eB B paGoTe yCTPOWCTB

6e3onacHocTn

»  Cwm. npepynpexpaeHne o6 onacHocTv B rnase 4.1.6 /
4.210/5.1.6 nrnase 5.2.8

2.6 Yka3saHusi no 6e3onacHoCTu Npu BBoae
B 9KCNnyaTauuio U npu ganbHenwen
akcnnyaTauumn

A\ onacHo!

OnacHOCTb NoNy4YeHUs TpaBM Npu ABUKEHUN BOPOT
» Cwm. npepynpexpaeHre o6 onacHoCTu B rase 4

OnacHoOCTb Nosly4eHus TpaBM BCReacTBme

HeucnpaBHoCTel u c60eB B paboTe yCTPONCTB

6e3onacHoOCTN

» Cwm. npepynpexpaeHne o6 onacHoctv B rnase 4.1.6 /
4.210/5.1.6 nrnase 5.2.8

OnacHOCTb Nosy4YeHusi TpaBM BCEeACTBUE HACTPONKMN
Ha C/IMLLKOM BbICOKOE OrpaHNYeHne ycunus
» Cwm. npepynpexpaeHne o6 onacHocTv B rnase 7.1.1

2.7 Yka3aHusi no 6e3onacHocTu Npu
ucnonb3oBaHuu nynota A1y

A onacHo!

OnacHOCTb Nosly4eHus TPaBM NpU ABUXXEHUA BOPOT
» Cwm. npepynpexpaeHve o6 onacHocTu B rase 8.1

A oCcTOPOXHO

OnacHOCTb NoNy4YeHnsi TpaBM BCReacTBme
HEenpOoU3BOSILHOIrO ABUXEHNSI BOPOT
»  CMm. npepynpexgeHue 06 onacHocTy B rnase 8.1
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3 MoHTax
OnaCHOCTb nOﬂy‘-leHVlﬂ TpaBM BCcnencrteuve
caMOI‘IpOVIsBOanoro ABUNXeHus BOpOT 3-1 I'IpenMOHTa)KHbIe pa60Tbl
> Cwm. npeaynpeaeHne o6 onacHocTy B mase 3.3
A\ onacHo!

OnacHOCTb NOJly4eHUs1 TPABM MO NPUYMHE HEUCTNPABHbIX
petanen

[aHHble oLWmnbKN MOryT CTaTb MPUYNHOW CEPbE3HbIX

TenecHbIx Tpasm!

» He nonb3yiiTecb BOPOTaMu, ECIIM OHN HY>KAAIOTCS
B PerynmpoBske nnu pemoHTe!

» [NpoBepbTe BCIO yCTAHOBKY BOPOT B LIENIOM
(LLapHMpPbI, MOALLNMHUKOBbIE OMOPbI BOPOT, MPY>XMHbI
1 KpenexHble feTanu) Ha Hanuyme nsHoca un
BO3MOXXHbIX MOBPEXAEHUIA.

» [poBepkTe, MMEIOTCS N HA HUX PXKaB4MHA U TPELLMHBI.

» B uensax Bawein co6cTBEHHOW 6€30MacHOCTY
ropy4aiTe BbINOMHEHNE PEMOHTHbIX paboT 1 paboTt no
TEXHNYECKOMY 06CNYXKVBAHNIO TONIbKO KOMMETEHTHBLIM
cneymnanucrtam!

Mpexpae Yem Bbl npucTynnTe K MOHTaXKy NPMBOAA, B LIENsxX
cobCTBEHHOI 6€30MacHOCTN N03a60TLTECH O BbINOHEHN
HEeobX0ANMbIX PEMOHTHbIX PaboT KBanMMULMPOBaHHLIMU
crneuanncTam CEpBUCHON CyXobl.

MoHTaX 1 TexHu4eckoe obCcnyXKnBaHue JOMKHbI
BbINOSHATLCS KBANUMULMPOBaHHbLIM NepCoHaNoMm (hbrpmoii
VN OTAENBbHBIMU CheumanMcTamMm) B COOTBETCTBUN C
YKa3aH1siM1, N3NT0>KEHHbIMN B PYKOBOACTBE. TONMbKO Taknm
06pa3oM MOXKHO 06ecneyunTb HagexxHoe 6esynpeyHoe
hYHKLUMOHMPOBaHNe 060py[oBaHNS.

Bo Bpemsi npoBeAeHUss MOHTaXKHbIX Pa6OT KOMMETEHTHbIE
cneunanucTbl JOMKHbI COBNOAaTh AenCTByOLWme
npepnucaHus no 6e3onacHoOCTY 1 oxpaHe TpyAa, a Takxe
BbINOJIHATL TPeBOBaHNA NO 3KCNITyaTaLum NeKTPONprMeopoB.
Mpwn 3TOM JOMKHbI y4nTbIBaTLCA TPE6OBAHNS MO
6esonacHocTy TpyAa, AeNCTBYIOLLME B TO UM MHON CTPaHe.
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CobntofeHne HaWnX KOHCTPYKTUBHBIX 1 MOHTaXKHbIX
TpeboBaHNi NO3BONUT N36exKaTb BO3MOXHbIX ONMACHOCTENA.

> [lepepn NPOBEAEHNEM MOHTaXXHBIX PABOT OTKKOYUTE UK

B C/ly4ae Heo6X0AMMOCTY MOMHOCTbLIO AEMOHTUPYITE
MexaHU4eCKVe YCTPOCTBa BOKMPOBKM BOPOT, He
yyacTsytowme B pabote npmsoga. K H1UM oTHocsTCA
npexpae Bcero 6I0KMPOBOYHbIE MEXaHN3Mbl 3amMKa
BOPOT.

>  [poBepbTe, HAXOAUTCS I MEXAHN3M BOPOT
B VICMPaBHOM COCTOSIHUM U1 IETKO SN MOXKHO YNpasnsTh
BOPOTaMu B Py4YHOM pexume, Tak H4To6bl OHU
OTKPbIBaNNCh U 3aKPbIBANNCH HagIeXalluM o6pasom
(EN 12604).

» [1ns npoBefeHusi MOHTaXKHbIX Pa6oT n BBoAa usgenus

B 9KCrulyaTauuio o6paturtech K MINOCTPaTMBHOMN
yactu. Ecnu Bbl HaligeTe cumBon, ykasbiBalowwmin Ha
Heo6XoAMMOCTb 06paLLeHUs K onpeaeneHHOMY

paspgeny pyKoBOACTBa, MPOYTUTE COOTBETCTBYIOLLYIO

rnasy B TEKCTOBOMW 4acTu.

3.2 MoHTax npuBoga BOpoT

A onacHo!

Henoaxopswumii KpenexHblii MaTepuan
Vcnonb3oBaHne HeMoAXOAsLLEro KpernexHoro mateprana
MOXET NPUBECTY K NafeHNIo MIOX0 3aKpeneHHoro
npueoga.
»  MoHTa)kHble MaTepuarbl, BXOASLLME B KOMMIEKT
nocTaBKu, AOMKHbI BblTb NPOBEPEHbI Ha NPUrOAHOCTb
K MCMOSb30BaHNIO B KOHKPETHBIX YCOBUAX MOHTaXKa
crneumancToMm, BbINMOMHSAOWNM MOHTaXKHbIe PaboTbl.
»  licnonb3ayiiTe KpenexHbIli MaTepuasn, BXOOALLA B
KOMIMIEKT NOCTaBKy (ato6enn), Tonbko Ans 6eToHa
> B15 (cm. puc. 2.2/3.1).

YKA3AHME:

[nst BOPOT gpyrvix TMMNOB B OT/IM4UE OT WIIOCTPATUBHON
YacTun crnegyeT UCMosb30BaTh APYrve NEMEHTbI KPErneHust
C Opyron rny6uHon BBUHYMBaHWS (Hanpumep, B cryyae
[epEeBSIHHbIX BOPOT CNEAyeT NCMOoNb30BaTh LLUYPYrbl).
Tak>xke B NOPsiAKE OTKIIOHEHWSI OT UIIIOCTPATUBHO 4acTu
MOXXET BapbpoBaTbCA HEO6X0AVMbIN ANaMETP OTBEPCTMIA
nog pesbOy B 3aBUCUMOCTY OT TOMLLUMHbI AN MPOYHOCTU
mMartepuana. Heobxogymblii guaMeTp Anst aMtoMUHUA MOXET
cocTtaBnsats @ 5,0-5,5 mm, ansa ctann — @ 5,7-5,8 mm.

3.2.1 OnpepeneHne MOHTaXHbIX pa3mepoB
1. OnpegenuTb e-pasmep, cM. puc. 1.
2. B Ttabnuue nog puc. 1 onpegenntb B-pasmvep:

a. B cTon6ue e BbiGpaTb CTPOKY, KOTOpas nyylle BCEro

COOTBETCTBYET e-pasmepy.

b. B aToli CTpOKe BbIGpaTh MUHUMANIBHO HEOOXOAUMbIN

Yron OTKpbIBaHWs.
c. Csepxy 6ynet o6o3HayeH B-pa3mep.

3.2.2 OCHOBHbIE NPUHLMIMbI BbINMOJIHEHUSA MOHTaXa
AN cobnoaeHns Heo6xoAMMbIX TpeGoBaHuUiM,
npeAbABASEMbIX K paboyum ycunmsim

Pa6ouve ycunus 6yanyT oTBeyaTb TpeboBaHWsIM cTaHgapTa

DIN EN 12453/12445 npu ycnosuy cobntofeHns cnegyroLmx

MONOXXEHWIA:

e BbibepuTe B Tabnuue nog puc. 1 KoMbuHaLmo pasmvepos

A v B 13 gnanasoHa, 0603Ha4€HHOro cepbiM POHOM
(NpegnoyTTENLHAA 06NACTb).
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LIeHTp Ts>KeCcTn HaxoamTCs B LIEHTPasbHON YacTu BOPOT
(Makc. gonycTumoe oTKIoHeHNe + 20%).

Ha 3amblKaloLLmX KOHTYpax ycTaHOBNEH Npoduib
ynnotHeHnst DP 2* (Ne apT. 436 304) C COOTBETCTBYIOLLUM
C-npodunem.

MpuBopA 3anporpaMmmmpoBaH Ha HeGOMbLLIYIO CKOPOCTb
nepemetleHust (CM. rasy 7.4.7).

Mpepen peBepcMpoBaHns NPW LUMPUHE OTKPbITUSI BOPOT
Makc. 50 MM fOMmKeH 6blTb MPOBEPEH U COXPaHeH Mo
BCeN AJINHE MNaBHOWM 3aMblKatoLLEeit KPOMKIN

(cm. rnaBy 7.4.4).

CobnopatoTcs NONOXEHWS U yKa3aHus AaHHOro
PYKOBOACTBA MO MOHTaXY.

3.2.3 MpuHUMNBI MOHTaXa ans o6ecneyveHns

GONbLLOro CpoKa cny>0bl usgenust

MpuBop npocnyxut Bam ponblue, ecnu Bel 6yaete
cobnopaTe crepyoLye yCnoBus:

BopoTa nmetoT nerkuin Xop.

Bbina BbibpaHa npegnoyTuTesnbHas obnacts (cM. puc. 1).

[ns paBHOMEPHOI CKOPOCTY ABUKEHUSI BOPOT pasmepbl

A 1 B omKHbI 6bITb MPUMEPHO PaBHbI; MaKc. pasHuua

MEeXAY HUMW He AomKHa npesbiwatb 40 MM.

CKOpOCTb [ABMKEHNS BOPOT HAMPAMYIO BANSIET HA

BO3HVKatoLLme ycunus. Ha 3amblkatoLmx KpomMkax BOpoT

OHM [AOSKHBI BbITb Kak MOXHO MeHbLLUE:

— Ecnu 310 BO3MOXHO, CnefyeT NCcrnonb3oBaTb BECh
XOf, WnuHAens

— bBonblwmin A-pasamep NprBOANT K COKPALLEHNIO
CKOPOCTM Ha 3amblKaroLLielt Kpomke BopoTta 3akp.

— Bonbwuin B-pasmep NpyBOAUT K COKpaLLEHNIO
CKOPOCTM Ha 3amMblKatoLLiein Kpomke Bopota OTkp.

— [Ansa 60nbLUOro yrna oTKpbIBaHUs BOPOT Haf0 BCeraa
Bbl6UpaTh 6onbLuoli B-pa3mep. MpriBog [omkeH
6bITb 3anporpamMmmypoBaH Ha paboTy Ha HeGonbLION
CKOpOCTU (CM. rmasy 7.4.7).

Makc. yron oTkpbiBaH1si BOPOT YMEHbLLIAETCS Npu

yBenmyeHum A-pasmepa.

— [pw 6onbLLOM yrie OTKPbIBAHNSA BOPOT U HEGOJLLLIOM
A-pa3mepe Hao 3anporpaMmmmpoBaTth NpuBoA Ha
MeAJIEHHYIO CKOPOCTb PaboThbl

Ons ymeHbLUeHNs 06LLIMX yCUnuiA, AENCTBYOLLMX Ha

LWNuHAenb, A-pasmep 1 pacCTosiHue MeXxay TOHKOW

noBOpOTa BOPOT 1 KPeneHnem LWNMHAEnNs Ha BopoTax

[OMMKHO BbITb KaK MOXXHO 60MbLUMM.

YKASAHMUSA:

Ecnu BbiGpaTh CIMLLKOM 6OJIbLLON Yron OTKPbIBaHWS,
TO XOf, BOPOT MOXET YXYALUNTLCS.

Ecnu Bbl He cmornu HanTu nogxopsime A(e)-pasmepsl,
MCNonb3yiiTe Ha (ypPHUTYPE CTONKM APYryto CXemy
PacronoXXeHWst OTBEPCTUI MW NOAJIOKNTE HTO-HUBY b
nog (pypHUTYpPY CTOVKM.

YkasaHHble B Tabnuue nop puc. 1 3Ha4eHnst ABNSOTCA
BCEro JLlb OPUEHTUPOBOYHLIMU BENNYMHAMU.

3.24 Kpennenue dypHUTYpbI

BxopsiLast B KOMMIEKT NOCTaBKy hypHUTYpPa ranbBaHN4eCcKu
OLVHKOBaHa 1 Takim 06pa3om NogroToseHa K
OKOH4aTenbHon 06paboTke. B kavecTBe NpuHaanexHocTen
npepnaraeTcs Takxe cneunansHas gypHUTypa.

* TpnHaQNeXHOCTU, He BXOASLLVE B CTaHAAPTHbIA 06beM
nocrasku!
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CTOonGbl U3 KAMHSA UnNu 6eToHa

Mpwu BbINONHEHWN OTBEPCTUI AN Aro6enen yunTbiBaiTe
pekoMeHaaumm, KacaloLmecs PacCTOSHNSA A0 KPOMKW.
MuH1ManbHOe paccTosiHUe AJ1st BXOASLUMX B KOMMIEKT
nocTasku Aro6enei coctaBnseT ogHy ofvHy aobens.
MoBepHuTe Aro6enn Takum o6pa3om, 4ToGbI HanpaeneHe
pas3xumanusi arobensi 6610 napaniensHoO KPOMKe.
YnyuLleHHbIM BAPUaHTOM SBSIIOTCS! aHKEePbl C KNeeBbIM
KpenneHreM, y KoTopbix pe3bboBoli CTepxeHb 6e3
HanpsKeHUN BKNEEH B KUPMUYHYIO KNagKy.

Ecnu cTon6bl caenanbl 13 Kupnuya, Heo6XxoaMMo NpUBUHTUTE
MOKPbIBAIOLLYIO HECKOMNBKO KNprnyeii 60MbLLYo CTanbHY0
NANTY, K KOTOPOI MOXXHO GyAET NpMBapuTb UK NMPUKPENUTD
yronku gns cron6éa.

[nst KpenneHus Takxke XOpPOLLIO NMOAXOANT 3aKperneHHas
noBepx KPOMKM cTonba yrnosas naura.

CranbHble CTOWKHN

MpoBepbTe, 4OCTATOYHO SN YCTONHMBO OCHOBaHVE
KOHCTPYKUuKW. Ecnu HeT, To ero Heo6XxoarMo yCunnTb.
[ns 3TOro MOXKHO BOCMONb30BaTLCS, HaNpUMep,
3aknenkamu.

DypHUTYPa MOXET ObITb TaKXXe NPUBaPEHbI HAMPSMYHO
K CTaslbHbIM CTOMKaM.

[epeBsiHHbIE CTOWKU

PDypHUTYPa BOPOT A0SMKHA ObITb MPUBMHYeHA. Mpn 3TOM

C 06paTHOI CTOPOHbI CTONKW CnegyeT UCNonb30BaTh
60nbLUMe CTaNbHble Wanbbl, a Nyylle — CTasbHYO NNaCTUHY,
4TOGbI KpEnneHne He pasGonTanock.

3.2.5 MoHTax npuBoaa

BHUMAHUE

Mpsasb

Mpw BbINONHEHUN CBEPNUIbHBIX PABOT CBEPNUbHAS MNblb

N CTPY>XKa MOTYT NPUBECTU K (PYHKLMOHABbHBIM CO0SIM.

» HakpbiBaiiTe NprBOA Ha BPEMS BbINOIHEHWS
CBEpnuSbHbIX paboT.

»  [pwu MOHTaxxe HeOBXOAMMO CneauTb 3a TeM, YTOObI Ha
CTOlKe, cTonbe 1 CTBOPKE BOPOT KpenseHne 6biio
NPOYHBbIM, HAAEXHBIM 1 pacnosnaranochk FoPU3oHTaNBHO.

»  [pwu HEO6X0AMMOCTY NCNONL3YINTE U ApYrue
NoaXoAsiLLVe coeauHNTENbHbIE 3nemMeHTbl. He npuropHble
B Ai@HHOW CUTyaLun COeAUHNTENbHbIE SN1EMEHTbI MOTYT
He BblAep>XaTb YCUNMIA, BOSHUKAIOLLMX NPW OTKPbITAN
1 3aKPbITVN BOPOT.

» Ha pacnatuHbix BOopoTax ¢ NogbEMHbIMU NETASMU
(0o makc. 6°) He06X0AMMO MCMOL30BaTh KOMMNEKT
npuHagnexxHocTen * (cMm. puc. 2.1b), KOTOpbIi MOXXHO
3akasaTb OTAeNbHO. Ha puc. 2.2 nokasaHo, Kak fo/mkHa
NPOU3BOANTLCS €r0 YCTaHOBKA.

YKA3AHME:

Mpwv ncnonb30BaHUM NOSBEMHbIX NETENb HEOGX0ANMO
o6e3onacuTe BOPOTa OT HEMPON3BOBHOMO NafeHst
(HanpumMep, NPy NOMOLLM AENCTBYIOLLErO C OAHOM CTOPOHSI
TOPMO3HOIO LMANHAPA, NPYXXVH PACTSXKEHVS 1 T.4.).

* MprHagnexxHoCTH, He BXOASALLME B CTaHAAPTHbIN 06beM
nocrasku!
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MoHTax npueoAa pacnaliHbIX BOPOT:

1. B cOOTBETCTBUN C BbIYUCTIEHHBIMM pa3MepamMu
yCTaHOBUTb (YPHUTYPY CTONKK, CMa3aTb
COOTBETCTBYIOLME 6ONThI 1 3aKPENUTL NPUBOS,

(cm. puc. 2.2).

2. BbIBUHTVTb TOMKAIOLLYIO LUTAHIY HA MAKCUMAabHYHO
BENHIHY.

3. [Ins Toro, 4Tobbl cAenath 3anac, 3aTeM BHOBb NMOBEPHYTb
TONKAIOLLYIO LUTaHry 06paTHO Ha oauH 060poT (Kpome
e-pasmepa 150 mm 1 npusoga 720 =» 1120 mm nnn
e-pasmvepa 210 mm 1 npusoga 820 =» 1320 mm, cm.
puc. 2.3).

4. CwmasaTb COOTBETCTBYIOLLME 6ONTbI, yCTAHOBUTL
ypHUTYPY TOMKatoLLel LUTAHM N BPEMEHHO 3aKpenuTb
ee Ha BOpOTax Npw NOMOLLy CTPY6LMHBI (CM. puc. 2.3).

5. [poBepuTb OKOHYaTENbHbIE pa3Mepbl, NepeaBrHyB
BOPOTA BPY4HYIO B KOHEYHbIE MONOXKEHUA NpU
BbIK/IIOYEHHOM NpuBoAe (CM. puc. 2.4).

6. OTmeTuTb MecTa OTBEPCTUIA, CHATb CTPYOLMHY,
npoceepnTb 06a OTBEPCTUS 1 3aKPENUTL yPHUTYPY
TONKaKoLWe WTaHrm (M. puc. 2.5).

3.3 MoHTax 6noka ynpasneHus npusoaa

A\ onacHo!

OnacHoOCTb NoslyYeHnst TPaBM
BCNeiCTBME CaMONPON3BOJIbBHOro
ABVXEHNs1 BOPOT

Mpwn HenpaBKILHOM MOHTaXKe U

3KCMnJyaTaLuy npmsoaa MoXeT

NPOW30ITV CaMOMNPOU3BOJILHOE

[BUKEHME BOPOT, YTO MOXET NPUBECTH

K 3aLlemMneHunio nogen unv npeameTos.

»  BbinonHaiiTe Bce TpeboBaHus 1
yKasaHusi faHHoOro pykoBOACTBa.

Mpwn HenpaBWILHOM MOHTaXKe NPMBOPOB

yrpasneHus (Hanprmep, HAKMMHbIX

BbIKJIlOHaTENE) MOXXET NPOU30MATH

CamOonpou3BOSibHOE ABVXXEHNE BOPOT,

4YTO MOXET MPUBECTY K 3aLLEeMIIeHNIO

nogen v NpeaMeTos.

»  Paswmelante npnbopbl ynpasneHus
Ha BblcOTe He MeHee 1,5 M
(Tak, 4TO6bI AETU HE CMOTN
OOTSIHYTbCSA [0 HYX).

»  YcTaHasnuBaiiTe CTauMOHapHbIe
npubopbl ynpasneHnsi (Hanpumep,
BbIK/O4ATENN) TaK, 4TOObI BCA 30HA
[OBVDKEHNS BOPOT HAaXoaunach B
npefenax BMAMMOCTH, 1 MPU 3TOM
nopanblue OT MOABWKHbIX YaCcTel.

C6ou B paboTe NMELLMXCS YyCTPONCTB

6e30MacHOCTV MOTYT NPUBECTH

K 3aLLeMNIEHNIO NoAe NN NPegMeToB.

» CornacHo ctaHgapTy BGR 232
yCTaHOBUTE B JIEMKO [OCTYMHOM
MecTe psfoM C BOPOTaMu, Kak
MWUHVMYM, OBHO aBapuiiHoe
YCTPOWCTBO ynpasfieHns
(aBapuiiHbliA OCTaHOB), MPX NOMOLLY
KOTOPOro MOXHO 6yfeT OCTaHOBUTL
BOPOTa B 3KCTPEHHOW CUTyaLmn
(cm. rasy 7.3.3).
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A\ onAcHo!

OnacHOCTb NMosly4YeHUsi TPaBM BCJIeACTBME BHE3AMHOro
ABVKEHUs1 BOPOT

BHe3anHoe fABUXeHVe BOPOT MOXET NMPOU30HATN B TOM
cny4ae, eCnv BUIKa 3NEKTPONUTaHVS BbIHyTa U3 CETW,

a aBapUiHbIi aKKyMySiTOP BCE LLE MNOAKIOYEH.

>

» [Mpwv npoBefeHUn NtobbIX PaboT, CBS3aHHbLIX
C BopoTamu, creguTe 3a TeM, 4Tobbl U BUka
3ANEKTPONUTaHNSA NPUBOAA, U LUTEKEP aBapuitHOro
aKkymynstopa 6blm BbIHYThl U3 CETU.
BHUMAHUE
Bnara

[MonapaHve Bnarn MOXXeT HaHeCTV Bpes, 6)10Ky ynpasneHus.

Mpu oTKpbIBaHUM KOpryca 610Ka yrnpaseHus
npegoxpaHsiiTe yCTPOMCTBO yNpaBieHns oT
nonagaHusi B Hero Bnaru.

Brok ynpasneHus npusoga yctaHasnmBaeTcst
BepTVKaNnbHO, NpW 3TOM pe3bboBble COeauHeEHVE kabens
[[OSKHBI ObITh HAaNpaBeHbl BHU3.

[ns noocHalleHnst kKabenbHo apMaTypoii ¢ pe3b60oBbIM
coefvHeHneM BbIGBaliTe NpeaBapuTeNbHO
BblAaBNEeHHbIE MeCTa rHesf TONIbKO MpW 3aKPbITON
KPbILLKE.

[nvHa coepnHUTENBHOrO Kabens Mexxay NpMBOAOM U
6710KOM ynpaBieHUsi MOXET COCTaBNATb Makcumym 40 m.

MoHTax 6510Ka ynpaBneHusi npuBoaa:

1. CHATb KPbILWKY 6110Ka ynpasnieHns npusoaa, ocnabus
YyeTblpe BUHTA.

2. Tpon3BecTn MOHTaX YeTblpex HoXek 6r1oKa ynpasneHns
npwsoga (cm. puc. 3.1).

3. YctaHoBUTb 610K ynNpaBneHns NpusBoaa, kak nokasaHo
Ha puc. 3.1.

3.3.1 Kpennenue Tabnuyku, npeaynpexaatowiein

06 onacHOCTH 3alleMneHus

BakpenuTe TabnnyKy, NpegynpeXxxaatoLLyto 06 ornacHoCTm
3alLEMIEeHs, Ha BUOHOM MECTe W PAKOM CO
CTaUMOHaPHLIMU BbIKIKOHATENSAMN A5 YPaBIeHUs
NPYBOOOM.

>

Cwm. puc. 4
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3.4 MopkntoyeHune K cetTn

A\ ONACHO ANsi XX13HN

HanpsixxeHue cetn

Mpy KOHTaKTe C ANEKTPUYECTBOM CYLLEECTBYET OMAcHOCTb
NoNy4UTb CMEPTENbHbIV SNIEKTPUYECKINIA yaap.
O6sa3aTensbHO cobntopaiite cnepytoLme ykasaHus:

»  Pab6oTbl, CBA3aHHbIe C NOAKIIIOYEHNEM K SNEKTPOCETH,

3neKTprKamu.

»  ONEeKTPOMOHTaX, OCYLLECTBSIEMbIN 3aKa34NKOM,
[OSKEH COOTBETCTBOBATL 3a4aHHbIM HOPMaMm Mo
6esonacHocTu (230/240 B nepem. Toka, 50/60 ).

» Cnepgute 3a cobntogeHnem TpeboBaHN MHCTPYKUMIA
no 3KCruyaTaumn 3NEKTPOTEXHNYECKNX YCTPOWCTB,
fnevicTeytomx B Bawen ctpaHe.

» [epepn BbINONHEHMEM NOBbLIX ANEKTPUHECKMX PaboT
OTKJI04MTE BOPOTA OT UCTOYHUKA NUTAHUSA 1
obecneubTe 3aWyTy OT Cy4aliHOro NMOBTOPHOMO
BKJIIO4EHUS.

AO0JDKHbI BbINONHATLCA TONIBKO KBaJ'IVICpVILI,VIpOBaHHbIMVI

BHUMAHUE

BHeluHee HanpshkeHUe Ha Knemmax

BHellHee HanpspkeHne Ha Knemmax 61oka ynpasneHus

BeAeT K c605iM B paboTe SNEKTPOHNKM.

» He nogkntoyaiite HanpsixeHue cetu (230/240 B
NOCT. TOKa) K KJleMMam 610Ka ynpaBnieHust.

Bo us6exaHue HeucnpaBHoCTel 1 c60eB B paboTe:

» [poknagbiBaiTe kabenu npusoga (24 B nocT. Toka)
B CMCTeMe, OTAENbHO OT APYrviX MUTAIOLWMX MPOBOAOB
C ceTeBbIM HanpsikeHveM (230 B nepem. Toka).

» [pwu npoknagke B 3emse (CM. puc. 3) ucnonbayinte
crneumanbHbi Kabenb ana npoknagku B 3emne (NYY).

» B cnyyae ncnonb3oBaHus Noa3eMHbIx kabenei
B KayecTBe YA/ MHUTENel CoefuHeHe C NpoBoaamm
npuBofa AOMKHO GbITb BbIMOIHEHO
B 6PbI3rOHENPOHNLIAEMOI OTBETBUTENBHON KOPOGKE
(knacc 3awuTbl IP 65, ob6ecneynBaeTcsi 3akad4ynMKom).

4 anI MOHTaXKe BCe Kabenu [OMKHbI 3aBOAUTLCS B npmneon

CHn3y 6e3 nepekoca.

3.5 MopknioyeHne npusoaos

3.5.1 MopknioueHne npuBoaa

B cny4ae 1-cTBopYaThiX BOPOT

MpucoeanHuTb Kabenm B COOTBETCTBUM C pUC. 5.2 K pasbemy

cTBOpKa A.

3.5.2
BOpOT Ge3 yrnopHoW NiaHKu

» Cwm. puc. 5.3a

MopknounTe CTBOPKY, KOTOpasi OTKPbLIBAETCSA NEepPBOW, Unn

MopknioyeHne nNpusoAa B criyyae 2-CTBOpUaTbiX

NPOXOAHYI0 CTBOPKY K pa3dbeMy cTBopka A. Kabenb npusoga
[Apyroii CTBOPKW NOAKIII0HAETCA K pa3beMy cTBopka B. B Tom

cly4ae, ecnm pa3Mmep CTBOPOK HEOOUHAKOB, 6onee
MasneHbKasi CTBOpKa SABNAETCS MPOXOAHON CTBOPKOWA Uin
cTBOpKOW A.
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3.5.3 MopknioyeHne npmsoaa B cryyae 2-cTBopyaTbix
BOPOT C YNOPHOW NNAaHKOMN

» Cwm. puc. 5.3b

Ecnn Ha BOopoTax uMeeTcs ynopHas nniaHka, To CTBOpKa,
KOTOpasi OTKPbIBAETCS NEPBOiA, ABNAETCS NPOXOAHON
CTBOPKOW 1N CTBOPKOW A 1 NOAKIIOHAETCS K pasbeMy
cTBopka A. Kabenb nprnsopa Apyroi CTBOPKM

B COOTBETCTBUM C puc. 5.3 NogknoHaeTcsa K pa3bemy
cTBOpKa B.

4 BBop B akcnyaTauuio OCHOBHOIO
o6opyaoBaHusi, BopoTa ¢ hmkcaumen
KOHE4YHOro nonoxxeHus Bopora 3akp.
npu NOMOLL KOHEYHOIro
BbIKJIlOuaTens (3aBopckasi
HacTpoiika)

A onacHo!

OnacHoCTb Nosy4YeHnst TpaBM Npu

ABVXEHUM BOPOT

B 30He ABWKEHVIst BOPOT CyLLecTByeT

OMacHOCTb MOSyHYeHNs TPaBM

1 MOBPEXOEHNIA.

» He ponyckaiTte nrp geten psnom

"'T“ C BOpOTaM.

’Wﬁﬂ »  Ybeputecb B TOM, YTO BO BpPeMst
npvBeAeHNs BOPOT B AelicTBre
B 30HE VX ABWKEHUSA HET niofein
UM NPeaMeToB.

»  Y6eOuTech B TOM, YTO MEXAY
BOPOTaMu 1 NPUBOLOM HeT Nitlofei
UM NPeaMeToB.

»  OcyLlecTBnsnTe aKcnayarauuo
npuvBofa BOPOT TONbKO TOrAa,
koraa Bbl uMeeTe BO3MOXHOCTb
Habnogatb 3a pabo4yeit 30HON
[BVKEHUS BOPOT W Ha HIX
YCTaHOBJEHO MO KpanHeln mepe
OfHO YCTPOWCTBO 6€30MacHOCTU.

» CnepguTe 3a XOAOM BOPOT A0 Tex
rop, Noka BopoTa He JOCTUTHYT
KOHEYHOrO MONOXKEHUS.

> [poxoguTb nnun BbedxaTb/
Bble3)aTb Yepes BOpOTa,
ynpasnsiemble nynstom Y, MoXXHO
TONBbKO TOrAa, Korga BopoTa
HaxoAsaTCA B KOHEYHOM MOSIOXKEHNN
Bopora Ortkp.!

4.1 1-cTBOpYaTbie BopoTa

411 AKTuBaLusi BCTPOEHHOI0 KOHEYHOro
BbIKNo4aTens

Mepep, NporpaMMypoBaHNeM KOHEYHbIX MONOXEHMIA

B pexxmme obyyeHnst Heob6xoaMMo NPOBEPUTb, aKTUBMPOBaH
1IN KOHEYHbIV BbIKJloYaTesb. Yo6eauTecb B TOM, YTO XXWUSbl
BN/WH KoHeYHOro BblktoHaTens NoACoeAnMHEHbI K pasbemy
5/6 (cm. puc. 5.5a).

4.1.2 BcnomoraTenbHble cUrHanbl gnsi HACTPOWKUN
KOHEYHbIX BbIKJlo4aTenei

OnuroHHoe pene BbINONHAET NpU Hanagke Ty XXe qf)yHKLLI/II'O,
4yTo N KpaCHbII?I ceetoauop RT, T.e. korga cBeTOAMop, ropwur,
3TO 3HAYUT, YTO KOHEYHbIN BbIKMtOYaTeNb He 6bin [OCTUMHYT.
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Ecnun K onunoHHOMY pene nopko4eHa namnoyka, To
NOMOXXEHNE KOHEYHOIO BbIK/IIOHYATENSt MOXXHO HabnojaTte
napaneka (namnoyka/ceetoamnop RT BbIK/l. = KOHEYHbIN
BbIK/O4aTESb, CM. PUC. 7a.2).

4.1.3 MoproTtoBka
» Cwm. puc. 7a/7a.1
Pa3oMKHyTb CTBOPKY A 11 OTKPbITb MPUMEPHO Ha 1 M.
YcTtaHosuTb BCe DIL-nepekntoyarenn B nonoxexue OFF.
Cospgatb NoABoA, HanpsXkKeHus.
DIL-nepekntodatens 1 B nonoxxeHun ON =
1-cTBOpUaTbie BOpPOTa
5. DIL-nepekntoyartens 4 B nonoxeHnn ON = pexxuim
Hanagku
a. 3eneHblin ceeTogunon GN MuraeT = pexxum Hanagkm
b. KpacHbliii cBetognog RT ropuT = KOHEYHbIN
BbIK/t04aTesb He Obln AOCTUrHYT

Eal S

4.1.4 MexaHuyeckas npeaBapuTenbHasi HaCTpoiika
KOHEYHOro nonoxeHust Bopora 3akp.:

1. MepgneHHO 3aKpbITb CTBOPKY A Bpy4Hyto. Koraa ctBopka
[ONOET [0 KOHEeYHOro BbikNtoyatens, ceetoavon LED RT
(UnK NOOKNOYEHHas K OMNLMOHHOMY pene fammoYka)
noracHer.

2. Ecnu nonoXeHne KOHEYHOro BbIK/O4aTeNs He
COOTBETCTBYET >KENAEMOMY MOJSIOXKEHWIO, TO €r0 MOXHO
N3MEHWTb NOCPEACTBOM PEryMPOBOYHOIO BUHTA NPpU
MOMOLLIM LLIECTUIPAHHOrO Kitoya 3 MM (CM. puc. 7a.2):

a. KoHeyHoe nonoxeHve Bopota 3akp. panblue B
HanpasneHun BopoTta 3akp.: B HECKONbKO Mp1emMoB
NOBEPHYTb PEryIMPOBOYHbIA BUHT B HAaNpPaBneHuu +.

b. KoHeuHoe nonoxexne Bopora 3akp. panblue B
HanpasneHun Bopota OTKP.: B HECKOJbKO NMPUeMoB
NOBEPHYTb PEryIMPOBOYHbIA BUHT B HanpasneHun —.

c. OpHOBPEMEHHO criefyeT OCTOPOXHO NePeEMeCTUTL B
COOTBETCTBYIOLLIEM HanpasfieHUn kabeslb KOHEYHOro
BbIKNtO4aTens.

d. Mocne kaxxporo npouecca HaCTPOKY Heo6xoaUMo
OTKPbITb U 3aKPbITb CTBOPKY BPYUHYI0, HTOObI TaKUM
06pasomM NpUBAN3NTLCA K KENaeMoMy KOHEHHOMY
MONOXXEHNIO.

YKASAHME:

He ncnonb3yiiTe akkyMynaTOpHbI BUHTOBEPT A5t
noaperynmposku. OauH 060POT PerympoBOYHOro BUHTA
COOTBETCTBYET 1 MM X0oAa WNNHAENS.

4.1.5 MporpaMmmmpoBaHne KOHEYHOrO MONOXXEHUS
Boporta 3akp. B peXxume oGy4eHus:

1. OTKPbITb HAMOMIOBUHY U PA30OMKHYTb CTBOPKY A.

2. Haxartb ogHonnatHbIi Bblktovatens T 1 gepxxatb ero
B Ha>KaTOM MOJSIOXKEHNN.

3. CtBopka A B pexxume Totmann MefieHHO nepemeLLaeTcs
B HanpaeneHun Bopota 3akp. JoCTUrHyB KOHEYHOro
BbIK/NOYaTess, BOpoTa ocTaHasnvsatotcs, ceetoguop RT
racHer.

YKASAHME:

Ecnu BopoTa gsuratotcst B HanpasneHun Bopota OTkp.,
npoBepLTe NOAKIIOYEHNEe aneKTpoasuratens (cM. puc. 5.2),
npu Heo6XoAMMOCTH, NPaBUSIbHO MOAKIIOHNTE €ro,
Npoun3BeauTe 3aBOACKYI0 HACTPOIAKY (CM. rnasy 9.8)

1 NOBTOPUTE onepaLum, OnMcaHHbIe B 3TOI rnase.
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4. Tenepb BOPOTa HAXOASATCA B KOHEYHOM MOJIOXKEHNN

Bopota 3akp. Ecnv nonoxeHve 3aKpbITbIX BOPOT

He COOTBETCTBYET >KelaeMOMY KOHEYHOMY MONOXEHNIO
Bopota 3akp., TO MOXXHO NPOU3BECTN JOMOSHUTENBHYIO
NOACTPOWIKY:

JNn6o Bpy4Hyto (MPU OTKIOYEHHOM NPUBOAE)

B cooTBeTcTBUM C N. 1 1 2 unu rason 4.1.4
Nn6o «anekTpryeckn» cnepyoLwyim 06pasom:

a. Haxarb Ha ogHoNnaTHbI Beiko4aTens T 1 gepxatb
€ro Ao Tex nop, noka BopoTa He NPUOTKPOKOTCS.

b. TMpoun3secTy NOACTPOIKY (FOCTUPOBKY), Kak onncaHo
B rnase 4.1.4 n. 2a/2b.

c. Haxumatb Ha ogHoNnaTHbI BbiktovaTens T [o Tex
nop, noka kpacHbin ceetognog RT onatb He
noracHeT. Bopota nepemeLiaioTcs 40 NOACTPOEHHOro
KOHEYHOrO MOJIOXKEHNS 1 OCTAHAB/IMBAIOTCS.

d. Bo3MOXHO, NpuaeTcs NOBTOPWTL onepauun oT a 4o
C, NoKa He 6yAeT JOCTUrHYTO Xenaemoe KOHe4YHoe
NonoXeHue.

4.1.6 MporpaMmMupoBaHne KOHEYHOrO MONOXXEeHUs!
Bopora OTKp. B peXume oby4yeHus:

» Cwm. puc. 7a.4

1. [Mocne Toro, kak nonoxxeHne Bopota 3akp.
OKOHYaTeNlbHO OMpefeneHo, HeobXxoAMMO HaXkaTb Ha
opHonnaTtHbIN Belktoydatenb T 1 aep)kaTtb ero HaxkaTbIM,
noka cTBopka A He JOCTUrHET XKeTaeMOro NOJSIOXKEHNST
Bopota OTkp. 3aTteM OTMyCTUTb OAHOMNNATHBbII
Bbikntoyatens T.

2. Ecnu BopoTa OTKPbUINCh CANLLKOM LUNPOKO, HaXas eLle
pas Ha ogHONNaTHbIV BbikOYaTenb T MOXKHO HEMHOIO
NPVKPbITb CTBOPKY. NOBTOPHO HaXkaB Ha OAHOMMATHbIN
Bbikto4aTesb T, MOXKHO CHOBA OTKPbITb CTBOPKY
notuvpe.

3. llocne TOro Kak >xenaeMoe KOHeHHOe MOoJSIOXKEHNe
BbIGPAHO, HAXXMUTE 1 CPasy OTNyCTUTE OAHOMNATHbI
BblK/tovaTenb P — koHevyHoe nonoxeHvne Bopota OTKp.
3anporpammuposaHo. Ceetoguon GN HekoTopoe Bpemsi
MUraeT 6bICTPO, 3aTeM — MeAIeHHO.

4. YcraHouTb DIL-nepkntovatens 4 B nonoxeHne OFF
a. AKTMBUPOBaHbI MOAKIIIOYEHHbIE YyCTPONCTBA

6e30MacHoCTU.
b. BO3MOXHO AUCTaHLMOHHOE ynpasneHue.

5. [pu nomowm ogHonnatHoro Beiktovatens T B pexkume
camoyAep KaHysi MPOU3BECTY TPM MOJHbIX paboumnx
LyKna Ans nporpaMmypoBaHuns ycunuia (cM. rasy 7.1
n puc. 7a.5).

A\ onacHo!

OnacHoCTb Nnony4YeHUst TpaBM BCeAcTBMe
HeucnpasHoCTe n c60eB B paboTe yCTPOWCTB
6e3onacHocTn
BcnencTerie HencnpaBHOCTW YCTPOUCTB 6e30MacHoCTU
BO3MOXXHO MOJTy4YeHve TpaBM B crydae c6oes B paboTe
npusopa.
» Tlocne pabounx LMKNOB A8 NPOrpaMmM1upoBaHns
B pexime obyHeHus nLo, OCyLLEeCTBSIOLEee BBOS,
BOPOT B 3KCMJTyaTaLmio, AOKHO NPoBepuTb paboTy
yCTpoICTB(a) 6€30MacHOCTM, a TakKe HACTPOKMN
npvsoga (cM. rasy 7.2).

TonbKo nocne 3Toro BOpoTa C NPMBOAOM rOTOBbI
K aKcnnyaTtauun.
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4.2 2-cTBOpYaTbie BopoTa

4.2.1 AKTUBaLMsi BCTPOEHHbIX KOHEYHbIX
BblKNIlOuaTenen

Mepep, nporpaMmMypoBaHneM KOHEUHbIX MONOXEHWIA

B pexxmme obyyeHns Heo6xoarMOo NPOBEPUTb, aKTUBUPOBaHbI
1 KOHEYHbIe BbiKtovaTenu. Yoegutech B TOM, YTO Xunbl BN/
WH koHe4HOro BbIK/to4aTenst NoACOoeAnHeHb! K pasbemMy 5/6
(cm. puc. 5.5a).

4.2.2 BcnomoratenbHble cUrHanbl gnsi HAaCTPOWKU
KOHE4HbIX BblKJlloHaTenen
OnumoHHoe pene BbINOMHSAET NPY HanagKke Ty »e PYHKLUMIo,
YTO 1 KpacHbIn ceeToguog RT, T.e. korga CBETOAMOL ropuT,
3TO 3HAYUT, YTO KOHEYHbIN BbIKMIOHYaTENb HE Obln JOCTUMHYT.
Ecnn K onunoHHOMy pene nopko4eHa namnoyka, To
NOMOXXEHNE KOHEYHOIO BbIK/IHOHaTENst MOXXHO HabnogaTth
napaneka (namnoyka/ceetogmop RT BbIK/l. = KOHEYHbI
BbIK/tOYaTesb, CM. puc. 7b.2).

4.2.3 MoproToBKa (cTBOpkKa A):

» Cwm. puc. 7b/7b.1

1. Pa30MKHyTb CTBOPKY A 1 OTKPbITb NPUMEPHO Ha 1 M.

2. CtBopka B pomkHa 6bITb 3aKpbiTa, B MPOTUBHOM Cly4ae,
Ha[lo Pa3oMKHYTb CTBOPKY B, nprBecTn B nonoxeHne
Bopota 3akp. 1 BHOBb 3aMKHYTb.

3. YcraHoBuTb Bee DIL-nepekntoyatenu B nonoxxeHne OFF.

4. Co3pgaTb NoaBof HanpsHKeHnst

5. DIL-nepekntoyatens 4 B nonoxeHnn ON = pexum
Hanagku
a. 3enenbin ceeTognon GN Muraet = pexxvmM Hanagku
b. KpacHbiii ceetognog RT ropuT = KOHEYHbIN

BbIKto4aTenb He Bblf JOCTUrHYT

4.2.4 MexaHuyeckas npeaBapuTeNibHas HacTponka
KOHEYHOro nonoxeHust Bopora 3akp.
(cTBOpPKa A):

1.  MepnneHHO 3akpbITb CTBOPKY A Bpy4Hyto. Korga ctBopka
[OVAeT Ao KoOHeYHoro Bblkntoyatens, cesetoguon LED RT
(VN NOAKNOYEHHAs K OMLUMOHHOMY pene laMnoYKa)
noracHer.

2. Ecnu nonoXeHne KOHEYHOro BblKoYaTens He
COOTBETCTBYET >XENaeMOMy MONOXKEHUIO, TO ero MOXKHO
N3MEHWTb NOCPEACTBOM PErYINMPOBOYHOIO BUHTA NPU
MOMOLL LLIECTUIPaHHOro Kto4a 3 MM (M. puc. 7b.2):

a. KoHeuyHoe nonoxeHve Bopora 3akp. panblue B
HanpaeneHnn BopoTta 3akp.: B HECKONIbKO NPUEMOB
NOBEPHYTb PErYIMPOBOYHbIA BUHT B HAaNpaBneHun +.

b. KoHeuHoe nonoxeHne Bopora 3akp. panblue B
HanpaeneHun Bopota OTKP.: B HECKONbKO NPUeMoB
NOBEPHYTb PErYIMPOBOYHbIA BUHT B HAanpasneHun —.

c. OpHOBPEMEHHO criefyeT OCTOPOXKHO NEPEMECTUTL B
COOTBETCTBYIOLLIEM HaNpPaB/ieHNN Kabenb KOHEYHOro
BbIKNtOYaTeNs.

d. Mocne Kaxxporo npougecca HaCTPONKY Heo6xoaUMo
OTKPbITb 1 3aKPbITb CTBOPKY BPYYHYIO, YTOObI TaKUM
06pa3oM NpmbAN3NTLCA K XKENAEMOMY KOHEHHOMY
MONOXEHNIO.

YKA3AHME:

He ncnonbayiitTe akkyMynsTOPHbIN BUHTOBEPT AN
nogperynnposku. OguH 060pOT PErynMpoBOYHOro BUHTA
cooTBeTcTBYEeT 1 MM X0fa WnuHAens.
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425 MporpammupoBaHne KOHEYHOro NMOJIOXKEHUs!
Bopota 3akp. B pexxume o6y4eHus (ctBopka A):

» Cwm. puc. 7b.3

1. OTKPbITb HAMOIOBUHY U PA30MKHYTb CTBOPKY A.

2. Haxartb ogHonnatHbIi Bblktovatenb T 1 gep>xatb ero
B Ha)KaTOM MOSIOXKEHNN.

3. CtBopka A B pexume Totmann mefneHHO nepemMellaeTcs
B HanpasneHun Bopota 3akp. JOCTUrHyB KOHEYHOrO
BbIK/llOYaTENs, BOPOTA OCTaHasnmBatoTcs, ceetognon RT
racHer.

YKA3AHME:

Ecnun Bopota gsuratotcst B HanpasneHun Bopota OTkp.,
npoBepLTE NOAKNOYEHNe aneKTpoasuraTens (cM. puc. 5.3),
npw HeoBXOAMMOCTM, NPAaBWBLHO NMOAKIIIOYKTE €ro,
npov3seanTe 3aBOACKYHO HACTPONKY (CM. rnasy 9.8) n
MoBTOPUTE OnepaLum, ONMcaHHbIe B 3TON rnase.

4. Tenepb BOpPOTa HAXOOATCS B KOHEYHOM MONOXEHNN
Bopora 3akp. Ecnv nonoxkeHue 3akpbITbix BOPOT He
COOTBETCTBYET >XENMaeMOMy KOHEHHOMY MOSIOKEHWIO
Bopota 3akp., TO MOXHO NPOU3BECTN OOMONHUTENBHYIO
NOACTPOWIKY:

JNn6o Bpy4Hyto (MPU OTKNOYEHHOM NPUBOAE)
B cooTBeTcTBUM € N. 1 1 2 unu rason 4.2.4
JNn60 «anekTpuyecku» cnegyowyM obpasom:

a. Haxartb Ha ogHonnaTHbIN BbikoyaTens T n gepxxarb
ero o Tex rnop, noka BopoTa He MPUOTKPOIOTCS.

b. TMpoun3secTy NOACTPOIKY (FOCTUPOBKY), Kak onncaHo
B rnase 4.2.4 n. 2a/2b.

c. Haxumatb Ha ogHonnaTHbIN BeiktodaTens T oo Tex
nop, noka KpacHslii ceetogunog RT onsatb He
noracHeT. BopoTa nepemeLyaotcsa o NoACTPOEHHOro
KOHEYHOIO MOJSIOXKEHWS 1 OCTAaHAB/IMBAKOTCS.

d. Bo3moXHO, NpuaeTca NOBTOPUTL onepaLumn oT a Ao
c, Noka He 6yaeT AOCTUrHYTO XXelaeMoe KOHeYHoe
NOMOXEHME.

4.2.6 MporpammupoBaHne KOHEYHOro NONOXKEHUs
Boporta OTKp. B pexume o6y4eHus (ctBopka A):

» Cwm. puc. 7b.4

1. Tlocne Toro, kak nonoxxeHne Bopota 3akp.
OKOHYaTeNlbHO onpefeneHo, HeobxoAMMO HaXkaTb Ha
opHomnnaTtHbIN Beiktodatenb T 1 aepXkaTb ero HaxkaTbiM,
rnoka ctBopka A He JOCTUrHET »KelaeMOoro NoNoXKeHNs
Bopota OTkp. 3aTem OTnyCTUTb OAHOMNATHbIN
BbIk/tovatens T.

2. Ecnn BopoTa OTKPbIICb CANLLKOM LUMPOKO, HaXXaB eLue
pas Ha ogHoMNaTHbIN Bbiko4YaTeNb T MOXXHO HEMHOMO
NMPUVKPbITb CTBOPKY. NMOBTOPHO HaXkaB Ha OAHOMMATHbIN
Bblk/itoyaTesib T, MOXXHO CHOBa OTKPbITb CTBOPKY
nowuvpe.

3. [locne Toro Kak xenaemoe KOHe4YHoe NoNoXKeHve
BblIOpaHO, HAXKMUTE 1 Cpasdy OTNyCTUTE OAHOMNATHLIN
Bblk/toyaTenb P — KoHeyHoe nonoxxeHne Bopota OTKp.
3anporpammMmmpoBaHo. Ceetoguon GN HekoTopoe Bpems
Muraet 6bICTPO, 3aTeM — MeAJIEHHO.

4.2.7 MoproToBka (cTBopka B):

» Cwm. puc. 7b.5

1. Pa30MkHyTb CTBOPKY B 1 OTKpbITb MpuMepHOo Ha 1 M.
2. DIL-nepekntoyatens 3 B nonoxeHun ON =

3anporpaMmnpoBaTb 2-CTBOPHaTbIN PeXxunM paboTbl
(cTBOpPKa B).

82

4.2.8 MexaHu4yeckasi npeagBapuTeibHas HacTpoiika
KOHE4YHOro nonoxeHusi Bopora 3akp.
(cTBOpPKa B):

1. MepaneHHO 3akpbITb CTBOPKY B Bpy4Hyto. Koraa ctBopka
[OWNOET [0 KOHeYHoro BbikNtoyatens, ceetoavon LED RT
(UnK NOOKNOYEHHas K OMNLMOHHOMY pene lammoYka)
noracHer.

2. Ecnu nonoxeHne KOHEYHOro BbIK/O4aTeNs He
COOTBETCTBYET >KEMAEMOMY MONOXKEHUIO, TO Er0 MOXXHO
N3MEHWTb NOCPELACTBOM PEryNNPOBOYHOIO BUHTA NPU
MOMOLL LLECTUIPaHHOro Kntoya 3 Mm (cM. puc. 7b.6):

a. KoHeyHoe nonoxeHve Bopora 3akp. panblue
B HanpaBneHuy Bopora 3akp.: B HECKONbKO NPYEMOB
NOBEPHYTb PEryIMPOBOYHbIA BUHT B HAaNpaBneHuu +.

b. KoHeuHoe nonoxerne Bopora 3akp. panblue
B HarnpaBneHun Bopora OTKP.: B HECKONbKO NMPUeEMOB
NOBEPHYTb PEryIMPOBOYHbI BUHT B HAanpaBneHun —.

c. OfHOBPEMEHHO criefyeT OCTOPOXKHO NepeMecTuTb
B COOTBETCTBYIOLLEM HanpaBneHnn kabesb
KOHEYHOrO BbIKJIlO4aTeNs.

d. Mocne kaxxporo npovlecca HacTPOKY Heo6xoaUMo
OTKPbITb 1 3aKPbITb CTBOPKY BPYYHYH, YTOObI TAKUM
06pa3oM NPUBAN3UTLCS K XKeaeMOMy KOHEYHOMY
MONOXXEHNIO.

YKASAHME:

He ucnonbayiite akkyMynsTOPHbI BUHTOBEPT ANs
nopperynmpoBkn. OgnmH 060pOT PerynnpoBOYHHOrO BUHTA
cooTBeTCTBYeT 1 MM XoAa WNNHAENS.

4.2.9 MporpammupoBaHne KOHEYHOrO NONOXKEHUS
Bopota 3akp. B pexxume o6y4eHus (ctBopka B):

» Cwm. puc. 7b.7

1. OTKPbITb HANOMOBUHY 1 PAa30OMKHYTb CTBOPKY B.

2. HaxaTb ogHonnaTHbIn BolkNoYaTens T 1 gepxxartb ero
B HQXKaTOM MONIOXKEHUN.

3. CtBopka B B pexvme Totmann MefneHHO nepemeLlaercs
B HanpasneHun Bopora 3akp. [OCTUrHYB KOHEYHOro
BbIK/tO4aTENsA, BOPOTa OCTaHaBnvBatoTcs, ceetogvon RT
racHert.

YKA3AHME:

Ecnwn BopoTa gBuratotcs B HanpasneHun Bopota OTkp.,
npoBepbTe NOAKIOYEHNEe anekTpoasuratens (cm. puc. 5.3),
npw Heo6XOAMMOCTM, NMPaBWIBLHO NOAKIIIOYKTE ero,
npov3BeanTe 3aBOACKYIO HACTPOIKY (CM. rnasy 9.8)

1 NOBTOPUTE Onepaunn, onncaHHbIe B 3TON rnase.

4. Tenepb BOpOTa HAXOAATCSH B KOHEYHOM MONOXEHUN
Bopota 3akp. Ecnu nonoxeHne 3akpbITbIX BOPOT HE
COOTBETCTBYET >XENaeMOMYy KOHEYHOMY MOSIOXKEHUIO
Bopora 3akp., TO MOXHO NPOU3BECTY AONONHUTENBbHYIO
NOACTPOWIKY:

JNn6o Bpy4HYIO (MPU OTKOYEHHOM NPUBOAE)
B cooTBeTcTBMM C M. 1 11 2 nnn rmasoii 4.2.8
Jn6o «anekTpuyeckn» cnemyoLyim obpas3om:

a. Haxarb Ha ogHoNnaTHbI BeikoYaTens T 1 gepxxatb
ero fjo Tex rnop, rnoka BopoTa He NPUOTKPOIOTCS.

b. TMpoun3secTy NOACTPOIKY (FOCTUPOBKY), Kak onncaHo
B rnase 4.2.8 n. 2a/2b.

c. Haxumatb Ha ogHoMNnaTHbIV BbikoYaTens T fo Tex
nop, noka kpacHbln ceetoguog RT onsAtb He
noracHeT. BopoTa nepemeLiaioTcs 0 NOACTPOEHHOrO
KOHEYHOrO MOJIOXEHNS 1 OCTaHABIMBAIOTCS.

d. Bo3mMOXHO, NpuaeTcsa NOBTOPUTL OonepaLumn oT a Ao
c, noka He ByfeT JOCTUrHYTO »KeflaeMoe KOHeYHoe
NOMNOXEHNe.
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4.2.10

MporpammupoBaHue KOHEYHOro NMONOXKEHUs!
Bopota OTKp. B pexume oby4eHus (ctBopka B):

Cwm. puc. 7b.8

Mocne Toro, kak nonoxxeHve Bopora 3akp.
OKOHYaTeNIbHO OMpPefeneHo, HeobXoAMMO HaXkaTb Ha
ofHOMNaTHbIV BbiKNoYaTenb T 1 Aep>KaTb ero HaxxaTbIM,
noka cTBopka B He JOCTUIHET Xenaemoro NonoXXeHns
Bopota OTkp. 3aTem oTnyCTUTb OAHOMNATHbIN
BblKntoyatess T.
Ecnu BopoTa OTKPbIINCh CANLLKOM LUMPOKO, HaXaB eLle
pas Ha OgHOMNaTHbIN BbiKOYaTeNb T MOXKHO HEMHOIO
MPUKPbITE CTBOPKY. [OBTOPHO HaXas Ha ofHOMNATHbI
BblkNto4artesb T, MOXKHO CHOBA OTKPbITb CTBOPKY
notuvpe.
Mocne TOro Kak xenaemoe KOHe4YHOe NMosoXeHNe
BbIGPAHO, HAXXMUTE 1 Cpasy OTNyCTUTE OAHOMNATHbI
BblK/tovaTenb P — koHevyHoe nonoxeHne Bopota OTKp.
3anporpammuposaHo. Ceetoanon GN HekoTopoe Bpemst
MuraeT 6bICTPO, 3aTeM — MeASIEHHO.
MepesecTu DIL-nepeknioyatens 3 B nonoxerHne OFF.
MepeBecTu DIL-nepekntoyaTenb 4 B nonoxeHne OFF.
a. AKTMBUPOBaHbI NOAKIIIOYEHHbIE YCTPONCTBA
6e30MacHoCTU.
b. BO3MOXHO AUCTaHLMOHHOE ynpasneHue.

Mpu nomoLm ogHonnatHoro Beikto4arens T B pexkume
camoyAep>KaHysi MPOU3BECTY TPM MOJSHbIX paboUmnx
LmKna Ans nporpaMmypoBaHuns ycunuia (cM. rasy 7.1

n puc. 7b.9).

a. Toput cBetogmon GN, ycunus 3anporpamMmpoBaHsbl.
Ecnu B 3TOM eCTb HEO6XOAUMOCTb, HACTPOWTE PYHKLMIO
CMeLLeHnst CTBOPKK (cM. rasy 4.2.11).

HacTpoliika (hyHKuUN cMeLleHnst CTBOPKU:

1.

HacTponTb yHKLMIO CMELLLEHNS CTBOPKY MPY NMOMOLLM
DIL-nepekntoyartens 2.

20N Bes cmelleHns CTBOPKM:
cTBOpKN A 1 B oTKpbIBatoTCA
1 3aKPbIBAOTCA OAHOBPEMEHHO.
2 OFF Co cmelLeHeM CTBOPKM:

CTBOpPKa A OTKpbIBaeTCs nepeq,
cTBOpKol B; cTBopka B 3akpbiBaeTcs
nepen CTBOPKOWi A.

~,

ks

HacTponTb BENYMHY CMELLEHs CTBOPKM NMPU NMOMOLLM
DIL-nepekntoyartens 3:

3 ON MporpammmpoBaHue cTBopku B/
He6onblIOe CMeLLeHne CTBOPKU
3 OFF MporpammMmupoBaHne cTeopku A/

6onbluoe cMeLLeHne CTBOPKU

BBoa B a3KcnlyaTayuio OCHOBHOIO
o6opyaoBaHus, BopoTa ¢ hmkcauuen
KOHEYHOro nosnoxxeHust Bopora 3akp.
npn NOMOLUMN MeXaHN4YeCKUx
KOHLeBbIX YNOPOB UWin
3NIEeKTPUYECKOro 3aMka

A\ onacHo!

>

OnacHOCTb Nnosny4YeHuUst TpaBM BCeACTBUE
HeucnpaBHoCTel U c60eB B paboTe yCTPONCTB
6e3onacHocTn

BcnencTene HencnpasHOCTY YCTPOWCTB 6€30MacHOCT
BO3MOXXHO MNOJyYeHne TpaBM B cnyyae c60eB B paboTe
npueoga.

Mocne pabounx LMKMNOB 418 NPorpaMmMupoBaHist

B pexxvme 06y4HeHus nnLo, OCyLLEeCTBAsIIoLLEee BBOS,
BOPOT B 9KCMJyaTaumio, AOMKHO NpoBepuTb paboTy
yCTpONCTB(a) 6630MacHOCTM, a TakKe HAaCTPOKMN
npweoga (cM. rasy 7.2).

TonbKo nocne 3Toro BOpoTa C NPMBOAOM rOTOBbI
K aKcnnyaTauun.

4.2.11

Co cmeLeHnem cTBOpKu/6e3 cmeleHuns
CTBOPKU 1 BENUYNHA CMELLEHUsi CTBOPKMN

» Cwm. puc. 9.1/9.2

2-cTBOpYaTble BOPOTa C YNOPHON MiaHKoW MOryT

B MpoLecce nepemMeLLeHns NpuinTn B CONPUKOCHOBEHNE.
MoaTomy nocne nporpaMmmmMpoBaHus B pexXnme o0byHeHunst
Heob6X0ANMO aKTVBUPOBaTh (hyHKLMIO CMELLEHUst CTBOPKK!

[Ons Toro, 4To6bI B NpoOLecce ABVKEHUS 2-CTBOPYATbIX
BOPOT HEe NMPOM30LLIO CTONKHOBEHUS, XKeNlaTeNlbHO Ha
aCMMMETPUYHbIX BOPOTax C YNOPHOW NiaHKON NMETb
60nbLUIOE CMELLEHNE CTBOPKM, B TO BPEMS Kak Ha
CUMMETPUYHBIX BOPOTax AOCTATOYHO HEGOMBLLOMO
CMeLLeHMsI.
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/A onAcHo!
OnacHoOCTb Nony4yeHus Tpasm nNpu
ABVXEHUN BOPOT

B 30He ABW>KeHVst BOPOT CyLlecTByeT

0OMNacHOCTb NOMyYeHUs TpaBm

1 MOBPEXAEHNIA.

» He ponyckaiite urp geten psgom

"T“ 1| C BOpOTamu.
I ".W »  Y6epuTecb B TOM, YTO BO BpeMs
‘ npuBefeHns BOPOT B AelCTBIE
B 30HE VX ABVKEHUS HeT nopaen
U NPeMEToB.

> Ybeputecb B TOM, YTO MeXay
BOPOTaMu 1 NPYBOAOM HET Ntofen
U NPeMEeToB.

»  OcyluecTBnsiiTe aKcnayaTaumo
npvBoAa BOPOT TONbKO Toraa,
koraa Bbl MeeTe BO3MOXHOCTb
Habnodatb 3a pabo4yeit 30HON
[BVKEHUS BOPOT W Ha HIX
YCTaHOB/EHO MO KpanHen mepe
0fJHO YCTPOWCTBO 6€30MacHOCTH.

» CnepguTte 3a X0[oOM BOPOT A0 TeX
rop, Noka BOpoTa He JOCTUMHYT
KOHEYHOr0 NMONOXEHNS.

» [lpoxognTb nnn Bbe3xaTb/
Bble3>aTb 4Yepe3 BOpoTa,
ynpasnsemble nynstom 1Y, MoXXHO

TOMbKO TOrAa, Korfga BopoTa
HaxOAsTCS B KOHEYHOM MOSIOXKEHNN
Bopora Orkp.!
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YKA3AHME:

na KoHeYHOro nonoxeHust Bopora 3akp. Mbl pekoMeHayeM
YCTaHOBUTb MEXaHNYECKNIA KOHLEeBO ynop. OH numeet
cnepytoLve npevmyLecTsa:

e CTBOPKYM NIOTHO NpMXXaThbl K KOHLEBLIM yrnopam 1 He
OTKPOIOTCA AaXKe MNP CUSIbHOM BETPe.

e Bnaropgaps 3anvMpaHuio NPy NOMOLLM 3NEKTPUHECKOTO
3amMKa BOpoTa JOMONHUTENBHO 3alUMLLEeHbl OT
NPOsiIBNEHWIA BaHAANN3Ma 1 XynuraHcTea.

e Ha 2-cTBOpYaTbiX BOPOTaX B KOHEYHOM MONOXEHUN
Bopota 3akp. 06e CTBOPKU PacnonoXXeHbl POBHO

HanpoTVB Apyr apyra.
5.1 1-cTBOpYaTbie BOpoTa
5.1.1 MoHTaX KOHLIEBbIX YNOPOB
5.1.2 JleakTuBauusi BCTPOEHHOI0O KOHEYHOro

BbIKNlO4aTens
Mepep, nporpaMmMpoBaHMeM KOHEYHbIX MONOXEHUIA Npn
NMOMOLLIM MEXaHNYECKUX KOHLEBbIX YNOPOB HEO6XOAMMO
[eaKTMBUPOBaTb BCTPOEHHbI KOHEYHBIN BbIK/loHYaTeNb.
Y6eputech B TOM, 4TO BMecTo »xun BN/WH kKoHedHoro
BbIKJtOYaTeNs K pasbemy 5/6 nogcoeanHeHa NpoBosioyHas
nepemblyka (cm. puc. 5.5b).

5.1.3 MoHTaXx 1 noakJiloveHne 3NeKTPU4ecKoro
3amka *
» Cwm.puc. 6

Mpy NoAKOYEHUN SNEKTPUYECKIX 3aMKOB 13 Cricka
NpYHAANEXHOCTEN MOXHO He obpalLaTb BHAMaHUE Ha
NONSIPHOCTb.

5.1.4 MoarotoBka

» Cwm. puc. 8a/8a.1

1. Pa30MKHyTb CTBOPKY A 1 OTKPbITb NPUMEPHO Ha 1 M,
BHOBb 3aKPbITb CTBOPKY.

2. YcraHoBuTb Bce DIL-nepekntodarenu B nonoxxeHne OFF.

3. Cospatb NoaBopf HanpsiKeHUs.

4. DIL-nepekntoyatens 1 B nonoxeHun ON =
1-cTBOpUaTbie BOpPoTa

5. DIL-nepekntoyatens 4 B nonoxeHun ON = pexxum
Hanagku
a. 3enenblin cBeTognop GN Muraet = pexxvm Hanagku
b. KpacHbiii ceetogrog RT roput He muras.

5.1.5 MporpammupoBaHne KOHEYHOro NMOJIOXKEHUs!
Bopota 3akp. B pexxume o6y4eHus

» Cwm. puc. 8a.2

1. HaxaTtb ogHoMnaTtHbIi BbikNtovaTenb T 1 aepxxatb ero
B HaxxaToM nonoxkeHun. Cteopka A ABUKETCS
B HanpaeneHun Bopora 3akp. 1 ocTaHaBMBaeTCs
y KOHLIEBOrO Yropa, 3NeKTpoABMraTesib BbIK/t0HaeTCs.
2. OTtnyctuTb ogHoMNaTHbIN BbiktoyaTenbs T.
Tenepb BOpOTa HAXOASTCA B KOHEYHOM MOJSIOXKEHNN
Bopota 3akp. Cetognop RT ocTaeTcsi BKIIOYEHHbBIM
nocrne perncTpaLmm KOHEHYHOrO MONOXKEHNS.

YKA3AHME:

Ecnu BopoTa gBuratotcs B HanpasneHun Bopora OTKp. ,
npoBepbTe NOAKIOYEHNEe aneKTpoasuratens (CM. puc. 5.2),
npy Heo6XoAUMOCTH, NPaBUILHO NMOAK/IOHNTE ero,
npov3seanTe 3aBOACKYHO HACTPOIKY (CM. rnasy 9.8)

1 NMOBTOPUTE Ofepauum, OnMcaHHbIE B 3TO rnase.

* MNprHagnexxHoCTH, He BXOASLLME B CTaHAAPTHbIN 06beM
nocrasku!
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5.1.6 MporpaMmMmpoBaHne KOHEYHOrO MOJNOXXEHUS
Bopota OTKp. B peXxume o0y4eHus

» Cwm. puc. 8a.2

1. HaxaTtb Ha ogHonnatHbIN Beikntoyatens T 1 aepxaTb ero
HaxkaTbIM, NMoka CTBopka A HE OOCTUTHET XXeNaeMoro
nonoxenus Bopota OTkp. 3atem oTnycTuTh
OfHOMNAaTHbIN BbiKNtoYaTenb T.

2. Ecnu BopoTa OTKPbUINCL CANLLKOM LUMPOKO, HaXas eLle
pa3 Ha ogHoMNaTHbIN BbikNtoYaTenb T MOXKHO HEMHOIO
NPUVKPbITE CTBOPKY. MOBTOPHO HaXkaB Ha OAHOMMATHbIN
BbIK/toYaTesib T, MOXXHO CHOBA OTKPbITb CTBOPKY
nowuvpe.

3. [locne Toro Kak »enaemoe KOHe4YHOe NoNoXKeHve
BbIGPAHO, HAXXMUTE 1 CPpasdy OTNyCTUTE OAHOMNATHbI
BbIkNtoyaTesb P — KoHe4Hoe nonoxxeHve Bopota OTKp.
3anporpammMmumpoBaHo. CBetoguon GN HekoTopoe Bpemst
Muraet 6bICTPO, 3aTeM — MeANIEHHO.

4. YctaHosuTb DIL-nepkntoyatens 4 B nonoxeHne OFF
a. AKTUBMPOBaHbI NMOAKOYEHHbIE YCTpOoicTBa

6e3onacHocTu.
b. BO3MOXHO ANCTaHLUMOHHOE ynpasneHe.

5. Tpu nomolum ogHonnatHoro BeikMovatens T B pexkume
camoyAep>KaHsi MPOU3BECTN TPU MOJHbIX paboUmnx
LyKna Ans nporpaMmmmpoBaHus ycunuid (cM. rasy 7.1
n puc. 8a.3).

a. TopuTt cBetogmon GN, ycunus 3anporpamMmpoBaHsbl.

A onacHo!

OnacHOCTb Nnosy4YeHus TpaBM BCeACTBME
HeucnpasHoCTel U c60eB B paboTe yCTPOINCTB
6e3onacHoCTN
BcnencTsne HencnpasHOCTY yCTPOWCTB 6€30MacHOCTM
BO3MOXXHO Mony4eHne TpaBM B cnyvae c6oes B paboTe
npusoga.
> Tlocne pabo4nx LUKMNOB 418 NPorpaMmMupoBaHist
B pexxvime 06y4HeHust Lo, OCyLLEeCTBAsIIOLLEee BBOS,
BOPOT B 9KCMJyaTaumto, AOMKHO NpoBepuTb paboTy
yCTPONCTB(a) 6630MacHOCTM, a TaKKe HaCTPOWKMN
npwsoga (cM. rasy 7.2).

Tonbko nocne aToro BOPoTa C NPUBOAOM FOTOBbI
K 3KcnayaTauum.

5.2 2-cTBOpYaTble BOpoTa
5.2.1 MoHTaX KOHLEBbIX YNOPOB
5.2.2 [leakTuBaLusi BCTPOEHHbIX KOHEYHbIX

BblK/IlOuaTenen
Mepep, nporpaMmypoBaHMeM KOHEYHbIX MONOXEHUIA NpK
MOMOLLIM MEXaHNYECKNX KOHLEBbIX YNOPOB HEO6X0AMMO
[eaKTMBUPOBaTb BCTPOEHHbIE KOHEYHbIE BbIKOYATESNN.
Y6eputechb B TOM, 4TO BMecTO >xun BN/WH koHe4yHoro
BbIK/tOYaTENs K pasbemy 5/6 nogcoeanHeHa NpoBonoYHas
nepemMblyka (cm. puc. 5.5b).
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5.2.3 MoHTaXx 1 noakJioYeHne ANeKTPU4eCcKux
3amKoB *
» Cwm.puc. 6

Mpu NOAKIIOHYEHUN ANEKTPUHECKMX 3aMKOB 13 CNCKa
NPYHAANEXHOCTEN MOXXHO He 06pallaTb BHUMaHME Ha
MONSIPHOCTb.

5.24 MoparoToBka
» Cwm. puc. 8b/8b.1

1. Pa30MKHyTb CTBOPKY A 1 OTKPbITb NPUMEPHO Ha 1 M,
BHOBb 3aKpPbITb CTBOPKY.

2. CtBopka B pomkHa 6bITb 3aKpbiTa, B MPOTUBHOM Cry4ae,
Hal0 Pa3oMKHYTb CTBOPKY B, nprBecTn B nonoxeHne
Bopota 3akp. 1 BHOBb 3aMKHYTb.

3. YcraHosuTb BCe DIL-nepekntoyatenn B nonoxkeHne OFF.

4. CospgaTb NOABOA HANPSXKEHUS.

5. DIL-nepekntoyatens 4 B nonoxeHnn ON = pexum
Hanagku
a. 3enenbin ceeTognon GN Muraet = pexxvM Hanagku
b. KpacHbii ceetognog RT roput He muras.

5.2.5 MporpammupoBaHne KOHEYHOro NONOXKEHUs
Bopora 3akp. B pexxume o6y4eHus (ctBopka A):

» Cwm. puc. 8b.2

1. Haxarb ogHonnaTHbIN BbikntoyaTens T u gepxarb ero
B Ha)KaToMm nosnoxxeHun. CTBopka A ABMKETCS B
HanpasneHnn BopoTta 3akp. 1 ocTaHaBnMBaeTCs y
KOHLIEBOrO Yropa, 9NeKTPoABMraTeNb BbIKNOYaETCS.

2. OTtnyctuTb opHoMNaTHbIN BbiktoyaTens T.
Tenepb BOpOTa HAXOAATCA B KOHEHHOM MOSTIOXKEHUN
Bopota 3akp. Ceetogunop, RT ocTaetcsi BKNOYEHHbIM
nocne perucTpaumy KOHe4YHOro NOMOXKEHNS.

YKA3AHME:

Ecnu BopoTa gsuratotcs B HanpasneHun Bopora OTkp. ,
npoBepLTE NOAKYeHNe anekTpoasuraTens (cM. puc. 5.3),
npu Heo6XoAMMOCTU, NPaBUIbHO NMOAKIOYNTE €ro,
npounsBeguTe 3aBOACKYIO HACTPONIKY (cM. rasy 9.8)

1 NMOBTOPUTE Onepauum, OnMcaHHbIE B 3TO rnase.

5.2.6 MporpammupoBaHne KOHEYHOro NONOXKEHUs
Bopota OTKp. B pexume o6y4eHus (cTtBopka A)

» Cwm. puc. 8b.2

1. Haxarb Ha ogHonnaTtHbI BbikoYatens T 1 gep>xxaTb ero
Ha)kaTbIM, NMoka cTBopka A He AOCTUTHET XXeNlaeMoro
nonoxxenuns Bopota OTkp. 3atem oTnycTUTb
ofHonNaTHbIN BbiktoyaTens T.

2. Ecnv BopoTa OTKPbUINCh CAMLLKOM LUMPOKO, HaXKaB eLle
pas Ha ofHOMNaTHbIN Bbiko4aTeNb T MOXKHO HEMHOIO
NPVKPbITb CTBOPKY. NOBTOPHO Ha)kaB Ha OOHOMMATHbIA
BbIkNtoyatesb T, MOXKHO CHOBa OTKPbITb CTBOPKY
nowuvpe.

3. [Mocne TOro Kak >xenaemoe KOHeYHOE NonoXKeHne
BbIGPaHO, HAXXMUTE 1 Cpa3y OTNyCTUTE OAHOMNATHbI
BbIkNtoyartenb P — koHe4Hoe nonoxxeHve Bopota OTKp.
3anporpammMmposaHo. Ceetognon GN HekoTopoe Bpems
mMuraet 6bICTPO, 3aTEM — MeAJSIEHHO.

* MprHapnexxHoCTH, He BXOASLLME B CTaHAAPTHbIN 06beM
nocrasku!
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5.2.7 MporpammupoBaHne KOHEYHOro NMOJNIOXKEHUs!
Bopota 3akp. B pexxume o6y4eHus (ctBopka B):

» Cwm. puc. 8b.3/8b.4

1. PasomMkHyTb CTBOPKY B 1 OTKpbITE NprMepHO Ha 1 M,
BHOBb 3aKPbITb CTBOPKY.

2. DIL-nepekntoyatens 3 B nonoxeHun ON =
3anporpaMmnpoBaTb 2-CTBOPHaTbIN PeXunM paboTbl
(ctBOpKa B).

3. Haxartb ogHonnatHbIi Boiktovatens T 1 gep>xatb ero
B HaxxaToM nonoxkeHun. Cteopka B gsuxetcs B
HanpaeneHun Bopora 3akp. n ocTaHaBIMBaETCs y
KOHLIEBOO Yropa, SNeKTPoABMraTeb BbIKNOYaETCS.

4. OTnycTuTb OfHOMNNATHBI BbikntovaTens T.

Tenepb BOpOTa HAXOAATCA B KOHEYHOM MOSTIOXKEHUN
Bopota 3akp. Ceetoguop RT ocTaetcst BKNOYEHHbIM
nocne perucTpaumy KOHEYHOro NOMOXKEHNS.

YKA3AHME:

Ecnu BopoTa gsuratotcs B HanpasneHun Bopora OTkp.,
npoBepLTE NOAKOYEHNe aneKTpoasuraTens (cM. puc. 5.3),
npu Heo6XOAMMOCTU, NPaBUIbHO NOAKIOYNTE €ro,
npoun3BeauTe 3aBOACKYIO HACTPOIIKY (CM. rasy 9.8) n
NoBTOPUTE OnepaLm, ONMcaHHbIe B 3TON rnase.

5.2.8 MporpammupoBaHne KOHEYHOro NONOXKEHUsI
Bopota OTKp. B pexume oby4eHusi (ctBopka B)

» Cwm. puc. 8b.4

1. Haxarb Ha ogHONnaTHbI Beiko4atens T 1 gepxxaTb ero
HaxkaTblM, NMoka cTBopka B He gocTurHeT xxenaemoro
nonoxxenuns Bopota OTkp. 3atem oTnycTUTh
ofHoNNaTHbIN BbiktoYaTenb T.

2. Ecnn BopoTa OTKPbIIMCb CANLLKOM LUMPOKO, HaXXaB eLue
pas Ha ofHOMNNaTHbI BbikO4aTeNb T MOXKHO HEMHOIO
NPVKPbITb CTBOPKY. NMOBTOPHO Ha)KaB Ha OOHOMMATHbINA
BbikNtoyaTesb T, MOXKHO CHOBa OTKPbITb CTBOPKY
nowumpe.

3. [locne Toro Kak xenaemoe KOHe4YHOe NoNoXKeHne
BbIGPAHO, HAXXMUTE 1 Cpa3y OTNyCTUTE OAHOMNATHBbI
BbIkNtoyatesb P — KoHe4Hoe nonoxeHve Bopota OTKp.
3anporpammmpoBaHo. Ceetognon GN HekoTopoe Bpems
Muraet 6bICTPO, 3aTeM — MeANIEHHO.

4. Tepesectu DIL-nepekntoyatens 3 B nonoxxeHne OFF.

5. Mepesectu DIL-nepekntoyatens 4 B nonoxeHvne OFF.

a. AKTUBMPOBaHbI MOAK/OYEHHbIE YCTPOCTBA
6e3onacHocTu.
b. B0O3MOXHO AUCTaHLMOHHOE ynpaBneHue.

6. [pu nomoLum ogHonnatHoro Belktovatens T B pexkume
camoyep>KaHusi MPOM3BECTY TPU MOJHbIX PaboUmX
LyKna ans nporpaMmmnpoBaHuns ycunuia (cM. rasy 7.1
n puc. 8b.5).

a. loput ceetogmon GN, ycunusa 3anporpamMmpoBaHsbl.

7. Ecnn B 3TOM eCTb HEOH6XOAUMOCTb, HACTPOWTE PYHKLINIO
CMeLLeHNsi CTBOPKM (CM. rnasy 5.2.9).
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A onacHo!

OnacHOCTb Nnosy4YeHuUst TpaBm BCeACTBUE
HeucnpaBHoCTel U c60eB B paboTe yCTPONCTB
6e3onacHoCTN
BcnepcTBue HencnpaBHOCTM yCTPONCTB 6€30MacHOCT
BO3MOXXHO MOJyYeHe TpaBM B cnyyae c60eB B paboTe
npueoga.
» [locne paBGo4nx LMKIOB A5 NPorpaMmMupoBaHis
B pexxvime 06y4eHus NnLo, OCyLLEeCTBAsIIOLLEee BBOS,
BOPOT B 3KCMJyaTaumio, AOMMKHO NpoBepuTb paboTy
yCTponCTB(a) 6e30MacHOCTM, a TaKKe HaCTPOKMN
npweoga (cM. rasy 7.2).

TonbKo nocne 3Toro BOpoTa C NPMBOAOM roTOBbI
K aKcnnyaTauun.

5.2.9 Co cmeLeHnem CTBOpKu/6e3 cmeleHns
CTBOPKMW M BeIMYNHA CMELLEeHUsI CTBOPKU

» Cwm. puc. 9.1/9.2

2-cTBOpYaTble BOPOTA C YNOPHO MiaHKoW MOryT

B npoLiecce nepemMeLleHns NpunT B CONPUKOCHOBEHUE.
MoaTomy nocne nporpaMmmMpoBaHus B pexXnme 06yHeHnst
Heo6X0oAVMO aKTBMPOBaTh (DYHKLMIO CMELLEHNS CTBOPKM!
[Ons Toro, 4TO6bI B NpOLIECCE ABVKEHUS 2-CTBOPYATbIX
BOPOT He MPON30LLIO CTONKHOBEHUS, XXeNaTeNlbHO Ha
aCYMMETPUYHBIX BOPOTaXx C YMOPHON MIAHKON NMETb
60/bLIOE CMELLEHNE CTBOPKM, B TO BPEMSI KaK Ha
CYMMETPUYHBIX BOPOTax AOCTaTOYHO HEGOMBLLIOrO
CMeLLeHus.

HacTtpoliika hyHKLuMM cMmeLeHnss CTBOPKU:

1. HacTtpouTb yHKLMIO CMEeLLEHNs CTBOPKW NPV MOMOLLIN
DIL-nepekntoyartens 2:

20N Bes cmelLeHnst CTBOPKU:
cTBOPKM A 1 B oTKpbIBatoTCS
1 3aKPbIBAIOTCS OAHOBPEMEHHO.

2 OFF Co cmelLLeHeM CTBOPKU:
cTBOpKa A OTKpbIBaeTCs nepen,
I by cTBOpKOW B; cTBOpKa B 3akpbiBaeTcs

nepeq, cTBOpKow A.

2. HacTpouTb BENNYMHY CMEeLLEHNst CTBOPKM NMPW MOMOLL
DIL-nepekntoyartens 3:

3ON MporpammMmupoBaHne cTBopkmu B/
HeGonblIOe CMeLleHNe CTBOPKMU
3 OFF MporpammupoBaHune cTBopku A/

6GonblLUOe CMELLEeHNEe CTBOPKU

6 Cucrtema c BopoTamu,
OTKPbIBAKOLMMUCS HAPYXXY

» Cwm. puc. 16

6.1 MopknioyeHne npusoaos
» Cwm. puc. 16.2/16.3a/b

MpucoeanHuTb Kabenn B cootTeeTcTBUM C prc. 16.2/16.3
K pasbemy cTBopka A/cTtBopka B.
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6.2 Wcnonb3oBaHue KOHLIEBOrro yrnopa

Mbl pekomeHayeM Ucrnonb3oBaTh KOHLEBbIE YMOpbI,
NMOCKOJIbKY KOHEYHBIN BbIK/IHOHYATENb HE MOXET BbITb
HaCTPOEH Ha MONHbIA XOf, WNnHAens. [ins aToro JosmkeH
ObITb EaKTUBUPOBAaH BCTPOEHHbIN KOHEYHbIN BbIK/OYaTe b
(c™m. rnasy 5.1.2).

6.3 Wcnonb3oBaHne KOHEYHOro BbiKoHaTens

» Cwm. puc. 16.1

Ecnu BopoTa OTKPbIBAIOTCS HAPY>KY, TO KOHEYHbIN
BbIK/OYaATESb OOMKEH ObITb NEPEABUHYT B HANpPaBieHnn
[ABuratesisi NPMBOAA, T.K. B 3TOM Clly4ae KOHEYHOE MOJIOXKEHVE
Bopota 3akp. pocTuraetcs Npu BBEPHYTOM LUNMUHAENe.

B cootBetcTBUM € puc. 16.1 Npy NOMOLLM LLIECTUTPAHHOIO
K/to4a 3 MM Haao nepefBuHYTb KOHEYHbIV BbIKtoYaTesb

B YKa3aHHOM HarnpasneHuu.

YKA3AHME:

He ucnonbayiiTe akkyMynsiTOPHbIN BUHTOBEPT AN
perynmpoBsku. OauH 060POT pPerympoBOYHOro BUHTA
cooTBeTcTByeT 1 MM XoAa WnnHAensi. KoHeyHbIn
BbIKJIlO4aTESb HE MOXET ObITb HACTPOEH Ha MOSHbIN XOf,
wnuHaens!

6.4 MporpammmpoBaHne KOHEYHbIX NONOXKEHUI
W yCUNWiA B peXXume oOy4eHust

KoHEeYHble NONOXXEHNS NMPOrpamMMUpPYOTCS B peXxume

oby4eHusi, Kak onncaHo B masax 5.1 /5.2, ycunusa kak

onuncaHo B rmase 7.1.

7 AanbHeiwue paboTbl
71 Pa6oune LUMKNbl BOPOT A4St NPOrpaMMmMpoBaHns
ycunui

[Mocne NporpaMmMMpoBaHNs KOHEYHbIX MONOXEHWUIA 1K nocne
nNpov3BeaeHUst oNpefeneHHbIX N3MEHEHNI HeO6XOaANMO
3aHOBO 3anporpammmpoBatb ycunus. BopoTta fonxHbl 6biTb
3aKpbIThl 1 TPebyeTcs NPon3BECTU ABa HENPEepPbIBHbIX
paboyrx LuKia BOPOT, MPU KOTOPbIX HE AOMKHO cpabaTbiBaTh
HV OQHO M3 YCTPOICTB 6e3onacHocTu. PerncTtpauus ycunuia
NPONCXOANT aBTOMATNYECKN B 060MX HanpasfeHnsX B
pexXrMe camoymepyKaHusi, T.e. NOCNe Bblayy UMynbca
NPVBOL, BbINOSIHAET aBTOMaTN4ECKOE NepemMeLLieHne B
KOHEYHOe nonoxxeHue. B TeueHne Bceii npoLenypbl
NPOrpaMmMMpoOBaHNs B PEXXME 0BYHEHUsI MUraeT

ceetoamog GN. MNocne 3aBepLleHnsi cepun nepemeLLieHuin
0715 NPOrpaMM1POBaHNS YCUIUIA OH FOPUT HEMPEPbIBHO

(cMm. puc. 7a.5/7b.9/8a.3/8b.5).

» OG6Ga npuBefeHHbIe HUXKe AeCTBUA cnegyeT
BbIMOJIHUTb ABaXAbl.

PaGouuii LMKn ans nporpaMMUpoBaHNs yCUnum

npu nepemeLeHnn BOpoT B KOHEYHOE MosoXeHne

Bopota OTkp.:

» OpyH pa3 HaxkaTb OQHOMNNIATHbIN BbikoYaTens T.
MpuBopA BKNtOHYaETCA 1 NepemeLLaeT BopoTa Ao
KOHEYHOro nonoyxeHuns Bopota OTKp.

PaGounii uukn ans NnporpaMMUpoOBaHUs YyCUNun

npu nepemMeLLeHUN BOPOT B KOHEYHOE NOJIoXKEHne

Bopora 3akp.:

»  OpayH pas HaxkaTb opgHoMNaTHbIN Belktoyatenb T.
MpuBoA BKNOYAETCA 1 NEpPeMeLLAET BOpoTa A0
KOHEYHOro NonoXeHust Bopora 3akp.
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711 HacTtpoiika orpaHu4eHus ycunust

Mo NpuYMHe HEKOTOPbIX OCOGbIX CUTYaLWiA NPV MOHTaXe
MOXET NONYYUTLCS TaK, YTO paHee 3anporpamMIpPOBaHHbIE
YCUNS OKa3bIBAIOTCS HEAOCTATOYHO GOMBLUMMMU, 1 ATO MOXET
NPUBECTU K CNyYaiHOMY peBepcrpoBaHuio. B Takux cnyyasx
orpaHnu4eHne ycunmsi MOXHO NOACTPOUTL MPW NMOMOLL
NOTEHLWIOMETPa, KOTOPbIN HAXOAUTCS Ha Nnate ynpaeneHus

1 0603HaveH kak Kraft F (ycunue F).

A\ onacHo!

CnVLIKOM BbICOKOE OrpaHuyeHue ycunus

Ecnu orpaHuyeHne ycunus HacTPOEHO Ha CIMLLKOM
BbICOKMII NMOKa3aTesb, TO NPW 3aKpblBaHUW BOPOTa He
yCreBatoT BOBPEMSI OCTAHOBUTLCS, B pPe3ynkTaTe Yero
MOXET NMPON30MTYN 3aLLeMIeHNe JIIOAE 1 NPeaMeToB.

» He ycTtaHaBnmBaiiTe Ype3mepHoe orpaHnuyeHme ycunms!

oBbILLEHNE OrpaHNYeHNs YCUINA NPOUCXOAUT B MPOLIEHTHOM
OTHOLLUEHWWN NMPUMEHWUTENBHO K 3anporpammMnpoBaHHbIM
3HAYEHNAM; NPUYEM NOJIOXKEHNE MOTEHLUMOMETPA O3Ha4aeT
cnegyollee ysennyeHve ycunus (cMm. puc. 10):

Ynop cnesa + 0% ycunne

Ynop nocpeauHe ~
+15% ycunne

Ynop cnpaBsa +75% ycunne

Ans nsmeHeHus HanpaBfieHUsi OrPaHNYEeHNs YCUNus:

1. TNepepsuHyTb NnoteHumomeTtp Kraft F B xenaemom
HanpaeneHun.

2. 3anporpamMmMnpoBaHHOE yCune JOSMKHO ObiTb CBEPEHO
C OonyCTUMbIMU 3Ha4YeHAMM No cTaHpapTam EN 12453
n EN 12445 nnn ¢ cooTBETCTBYIOLLMMMN NPEAnMCaHnaMU,
[EeNCTBYIOWMMIN B TON U NHOW CTPaHe; Afis 3Toro
MCMONb3YT COOTBETCTBYIOLLEE AVHAMOMETPUYECKOE
YCTPOWCTBO.

3. Ecnu ns3mepeHHoe ycunune npu HacTPomnke
noTeHuMomeTpa Ha orpaHuyeHne yennus 0% cnuwkom
BbICOKO, TO €r0 MOXHO CHU3UTb, YMEHbLLVB CKOPOCTb
nepemeLLeHnsi B HOPManbHOM PEXMME 1 B PeXnme
nepemeLLeHnst Ha MeaneHHON CKOpPOCTK (CM. rnasy 7.4.7).

7.2 MopknioyeHne ycTpoiicTB 6e3onacHocTu®
» Cwm. puc. 11.1/11.2

K uenun 6esonacHoctn SE1 1 SE2 MOXeT nogknoyaTees
COOTBETCTBEHHO 60 2-NPOBOAHO CBETOBOW 6apbep MO
NPOBEPEHHbIN/HENPOBEPEHHbIN CBETOBOI 6apbep.

[ns nopknioYeHnst ABYX CBETOBbIX 6apbepoB K Lenun
6e30nacHoCTy TpebyeTcs akcnaHaep CBEToBOro bapbepa *.

YKASAHME:

Bce ycTpoincTtea 6€e30MacHOCTN [OMKHbI MOAKII0HYATLCS
1 UCMbITbIBATbLCA NO o4epenn.

7.21 YcTpoiictBo 6e3onacHocTu SE1
B HanpasneHun Bopora OTKp.

Yetpoiictso 6e3onacHocT SE1 B HanpasneHun Bopora
Otkp. Mpu ero cpabaTbiBaHNM OCYLLECTBAAETCA
3amefnieHHOe, KpaTKOBPEMEHHOe peBepcripoBaHme

B HanpaeneHun Bopota 3akp. (cm. puc. 11.1).

* MprHaanexxHoCTH, He BXOAsALLME B CTaHAAPTHbIN 06beM
noctasku!
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MopaknioueHne 3NeKTPUHECKOMN Yactu

3axum 20 0 B (nopgaya anekTponuTaHusi)

3axnm 18 Bbixof, KOHTPONbHbIN CUrHan

3axum 73 Bxoa, KOMMyTaLmMOHHbIN
curtan SE1

3axum 5 +24 B (nopgaya

3NEeKTPONUTaHNS)

Bbi6op chyHkuumn npu nomowyum DIL-nepekniovartenei

5 ON 6 ON 2-NpoBOAHOI CBETOBOIA
6apbep
50N 6 OFF [MpoBepeHHbIi CBETOBOA
6apbep
5 OFF 6 OFF e HenpoBepeHHbIl
CBETOBOW 6apbep
> [ e BesycTpoicTea
6€e30MacHOCTM: MOCT
C PEOXopAoM MexXay
3axumamu 20/73, =
COCTOSIHIE MOCTABKMU
7.2.2 YcTpoiictBo 6e3onacHocTn SE2

B HanpaBneHun Bopora 3akp.

YctpoincTtso 6e3onacHocTn SE2 B HanpasneHun Bopota
3akp. MNpwn ero cpabaTtbiBaHUN OCYLLECTBASIETCS
3amefieHHoe, ANMTeNbHOEe PEBEPCUPOBaHIE 0 KOHEYHOro
nonoxeHus Bopota OTkp. (cM. puc. 11.2).

MopaknioyeHne aneKTpN4ECKo YacTu

3axum 20 0 B (nopaya anekTponuTaHusi)

3axum 18 BbIxof, KOHTPOLHbIN cUrHan

3axum 72 Bxoga, KOMMyTaLMOHHbIN
curHan SE2

3axum 5 +24 B (nopava

3NEeKTPONUTaHNS)

Bbi6op cdyHkuumu npu nomowym DIL-nepekniovarteneii

7 ON 8 ON 2-NpoBOAQHOI CBETOBOIA
G6apbep
7 ON 8 OFF MpoBepeHHbIi CBETOBOIA
6apbep
7 OFF 8 OFF e HenpoBepeHHblii
cBeTOBOW 6apbep
> i e BesycTpoicTea
6e3onacHOCTU: MOCT
C PEOXOPAOM MeXay
3axumamn 20/72, =
COCTOSIHIE MOCTaBKU
7.2.3 YcTtpoiicTBo 6e3onacHocTy SE2 B HanpaBneHun
Boporta 3akp. B Ka4yecTBe CBETOBOro 6apbepa
B npoesfe

DononHuTtenbHas yHKUMsi ycTpolicTBa 6e3onacHocTn SE2
B HanpaeneHun BopoTa 3akp. B Ka4yecTse
npegoxpaHnTeNbHOro CBETOBOro 6apbepa/cBETOBOrO
6apbepa B Npoe3fe (TONbKO C NPOBEPEHHBIM CBETOBbLIM
6apbepom, cMm. puc. 11.2c/11.2e).
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Bbi6op dyHkumKn npu nomowm DIL-nepekntoyarteneit

9 ON e [poBepeHHbI cBETOBOW Bapbep N

2-nNpoBOAHON CBETOBOW 6apbep

B Ka4yecTBe 3aL/THOrO dnemMeHTa

B HanpaeneHun BopoTa 3akp.

e [lononHuTensHas yHKLWS CBETOBOrO
6apbepa B Npoesfe: B cryyae
3aHATOro CBETOBOro 6apbepa Bpemsi
HaxOXXAEHNS B OTKPBITOM MOMOXEHNN
Mo UCTEYEHUN NONAET 3aHOBO, Mocne
MOKMAAHNS — COKpaTUTCS

9 OFF CBeToBO 6apbep B Ka4eCTBe 3alyTHOro
anemeHTa B HanpasneHun Bopota 3akp.
E B cny4ae 3aHaToro cBetoBOro 6apbepa

BPEMS HAXOXXAEHVSI B OTKPLITOM
MOMOXXEHNN MO UCTEYEHUN MOVAET 3aHOBO,
nocne NOKWAAHWsSt yCTaHOBNEHHOE BPEMSt
HaXOoXXAEHVS B OTKPLITOM MOJSIOXXEHNN
ncTeYeT.

YKASAHME:

ABTOMaTN4YECKOE 3aKPbIBAHNE MOXKET ObiTb aKTMBMPOBAHO
TOMLKO B TOM Clly4ae, eCin akTUBUPOBaAHO MUHVIMYM OfHO
YCTPOWCTBO 6€30NacHOCTY.

7.3 MoaknioyeHne [ONONHUTENbHbBIX KOMMNOHEHTOB/
npUHaaNeXXHocTen
YKA3AHUE:

O6Lwas Harpyska Bcex NpuHagIexxHocTeln nprsoga
C nuTaHmem Ha 24 B He gomkHa npesbiwatb Makc. 100 MA.

7.3.1 Mopknio4yeHne curHanbHOW namnbl *
» Cwm.puc. 11.3a

K KOHTakTam ¢ HyneBbIM NOTEHLUManom knemmol Onyms
MO>XHO MOAKNIOUNTL CUrHANBHYIO Nlamny (Hanpumep, Ans
npepynpeauTenbHbIX COOBLLEHNI nepep ABUKEeHNe BOPOT

1 BO BPeEMSI 11X NePEMELLEHNS) U yCTPONCTBO,
CUrHanM3npytoLLiee O JOCTVXXKEHNN KOHEYHOrO MOJSIOXKEHNS!
Bopora 3akp. Ons akcnnyataumu ¢ namnon 24 B (makc. 7 BT)
MOXHO MCMOJIb30BaTb Hanps>keHre 6noka ynpasneHms
(knemma 24 B =).

YKA3AHME:

CurHanbHas namna 230 B gonmxHa 6bITb NOAKOYEHa KO
BHELLIHEMY UCTOYHMKY nuTaHus (cm. puc. 11.3b).

7.3.2 MopknioyeHne BHELIHUX BbiKJlloHaTenen *

» Cwm.puc.11.4

MapannenbHo MOryT NOAKNOYATLCA OAUH WM HECKOJIbKO
BbIK/tO4aTENEelN C 3aMbIKAIOLLWIMIN KOHTaKTaMu (C HyneBbiM
NOTEHLMANOoM WiN C NEPEKIIIOYEHNEM MO HarpsiXeHuto 0 B),
HanpumMep, BbIK/loHaTeNb C KNOYOM, Makc. AnvHa nposofa
40 m (B kabenbHOM CMCTeME, NMPOJIOXEHHON OTAENbHO OT
nposogos 230 B).

1-cTBOpUaTbie BOpoTa
VIMnynbcHoe ynpasneHue:

»  [epBbilt KOHTAKT K 3akumy 21
»  BTOpOI KOHTaKT K 3axxumy 20

* MprHagnexxHoCTH, He BXOASALLME B CTaHAAPTHbIN 06beM
nocrasku!
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2-cTBOpYaTbie BOpoTa

mnynbcHoe ynpaeneHne, KomaHaa Ha nepemeLleHme —
npoxopgHas cTeopka (A):

»  [epBbiii KOHTAKT K 3aXuMy 23

»  BTOpOIi KOHTaKT K 3a>Kumy 20

VIMnynbcHoe ynpasneHvie, KoMaHaa Ha nepemeLLeHme —
npoxopHas cTeBopKa (A) n HenpoxopHas cTeopka (B):

»  [lepBblt KOHTAKT K 3axxumy 21

»  BTOpoii KOHTaKT K 3axkumy 20

YKASAHME:

Ecnu pns BHelHero anemeHTa ynpasneHusi Tpebyercs
BCMOMOraTenlbHOe HanpskKeHre, To 418 3TOro Ha 3axume 5
nmMeeTcst HanpsixeHue +24 B nocT. Toka (npoTvs

knemmbl 20 = 0 B).

7.3.3 MopknioyeHne BbiKNOYaTeNns oNa ocTaHoBa
1 BbIKJIlOYeHUs npuBopAa (Lenb ocTaHOBa
1 aBapUInHOIrO OTKJIloYeHus) *

» Cwm.puc. 11.5

Mpy NOMOLLM 3TOrO BbIK/IIOHYATENS MOXXHO MTHOBEHHO
OCTaHOBUTb ABVKEHNE BOPOT ¥ NPefoTBpaTuTb 1X
fanbHeiillee nepemeLLeHune.

BbikntoyaTens ¢ pa3MblKaloLLMMK KOHTaKTamm

(c nepekstodeHnem no HanpskeHunio 0 B unu ¢ Hynesbim

noTeHLUManom) nogKtoyaeTcs cnegytowym obpasom:

1. YpanuTb yCTaHOBNEHHbIV Ha 3aBOAE MOCT C PeoXopaoM
Mexgy Knemmoi 12 (Bxop Lenm octaHosa nnu
aBapuUNHOro OTKIIIo4eHs)) n knemmoii 13 (0 B).

2. CoepyHNTb KOMMYTALOHHBIV BbIXOA UV NepPBbI
KOHTaKT C 3axxnmoM 12 (BXop Lenu octaHoBa
1 aBapUNHOrO OTKITIOYEHUS).

3. CoeguHnTb 0 B (Macca) unm BTOPO KOHTaKT
¢ 3axumom 13 (0 B).

7.3.4 MopknioyeHne yHuBepcanbHOW aganTepHomn
nnatel UAP 1 *

» Cwm. puc. 11.6

YHuBepcanbHas agantepHas nnata UAP 1 moxeTt

MCMOoSb30BaTLCS:

e [1nsa Bbi6opa HanpasneHus (OTkp./3akp.) n yHKLMK
YaCTUYHOIO OTKPbITUS NPV MOMOLLM BHELLHNX 3NIEMEHTOB
ynpasneHns

e [Ina curHanm3aumm o AOCTUXKEHNN KOHEYHOrO
nonoxxenus Bopota OTkp. n BopoTa 3akp.

e [1na onumoHHOro pene

7.3.5 MopknioyeHne aBapuitHOro akkymynsitopa *
» Cwm. puc. 11.7

K aTm 3a>xnMam MoXXeT 6bITb NOAKOYEH aBapUiHbIA
aKKyMYNSITOP 07151 BDEMEHHOI aKCMnyaTauumy npuBoaa

B Cny4ae c60si B 9N1IEKTPOCHAGXEHNN.

A onacHo!

OnacHoCTb Nnosny4eHuUsi TpaBM BC/ieACTBME BHE3anHoro

ABVXEHUS1 BOPOT

BHesanHoe fBvKeHe BOPOT MOXXET NPOU30NTH B TOM

cly4ae, ecnv BIKa 3N1eKTPONUTaHns BbiHyTa 3 CeTH,

a aBapuiHbIA aKKyMyNSITOP BCE eLLe MOAK/OYEH.

» [pwv npoBeaeHNn Nto6bIX PaboT, CBA3AHHbIX
C BOpOTamu, crepuTe 3a TeM, Y4ToObl U BUSIKa
NEKTPONUTaHNSA NPUBOAA, W LUTEKEP aBapunHOro
aKkymynsTopa 6bin BbIHYTbl U3 CETU.
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7.4 HacTpoiika pononHutenbHbIX OyHKLMIA Npn
nomowyu DIL-nepekniovartenei

Bnok ynpasneHus nporpammmpyeTcsi py NoMoLLm

DIL-nepekntoyarenei.

Mepep nepBbiM BBOAOM B akcnnyartaumto DIL-nepekntovatenn

MMEIOT 3aBOAICKYIO HACTPOIAKY, TO €CTb YCTaHOBNEHbI

B nonoxxeHue OFF (cm. puc. 5.1). BHeceHne nameHeHnin

B HacTponku DIL-nepekntoyarenein BO3MOXHO TOSbKO Npw

BbINOSIHEHUW CNefyoLLX YCNOBHIA:

e [lpyBOA HAXOAUTCSt B COCTOSIHWN MOKOSA.

*  He BK/IOYeH TaiMep BPemMeHn NpeaynpexaeHns nm
BPEMEH HAXOXXAEHUS B OTKPbITOM MONOXEHNN.

e  Ceetoguop GN He muraer.

CornacHo npegnucaHysiM, AEeNCTBYIOWWM B TOW U MHOWA
CTpaHe, a Takxe B COOTBETCTBUN C 3aKa3aHHbIMU
ycTpoircTBamy 6€30MacHOCTN 1 MECTHBIMU YCIOBUSIMU,
HeobxoauMo HacTpouTb DIL-nepekntoyaten Takum o6pasom,
Kak 3TO NMoKasaHo HuXe.

Hapo HacTpouTb cnegytowme DIL-nepekntoyaTtenu:

7.4.1 DIL-nepekntoyartens 10/11: aBTomaTuyeckoe
3akpbiBaHue/Bpems npepynpexaeHus/
OMNUMOHHOe pene

C nomouypto DIL-nepekntodatens 10 B Kom6yHaumm

¢ DIL-nepeknioyaTenem 11 BbIMONHAETCA HACTPOVKA (PYHKLWIA

npvBoaa (aBTOMaTUHECKOE 3aKpbIBaHNE/BPEMS]

npepynpexaeHns 5 cek.) 1 AONONHUTENBHO 3aKa3bliBaeMoro
pene.

YKA3AHME:

ABTOMaTNYECKOE 3aKPbIBAHNE MOXET BbITb aKTUBUPOBaHO
TOMNbKO B TOM Clly4ae, eCin akTUBUPOBAHO MUHVIMYM OLHO
yCTPONCTBO 6e30MacHOCTU.

» Cwm. puc. 12.1

10 OFF 11 OFF MpuBog

Bes cneumnanbHon hyHKUmn

OnuuoHHoe pene

Pene cpabatbiBaeT

B KOHEYHOM MOSIOXKEHNN
Bopota 3akp.

bt e

» Cwm. puc. 12.2

10 ON 11 OFF Mpusopg

Bpewmsa npepynpexxaeHns npun
KakAoM nepemeLLeHn BOpoT
6e3 aBTOMaTN4ECKOro

3aKpbiBaHMA

OnuuoHHoe pene

B TeueHune BpemeHun
npeaynpexaeHns NponcxoanT
6bICTpasi CUHXPOHMU3aLWs
pene, Npu NepemeLLeHnn
BOPOT - HOpMasibHas

CUHXPOHM3auus.
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» Cwm.puc. 12.3
10 OFF 11 ON

Mpusopn

ABTOMaTN4ECKOE 3aKpblBaHWe,
BPEMS NMPenynpexXaeHNst
TOSBbKO NPV aBTOMATUHECKOM
3akpblBaHWN

OnuuoHHoe pene

B TeveHve BpemeHn
npenynpexxaeHns MPOUCXOANT
6bICTPasi CUHXPOHM3aLMSI
pene, Npu nepemeLleHnn
BOPOT - HOpMasibHast
CUHXPOHM3aLWs, a npu
HaxoXAeHnn BopoT

B OTKPbITOM MOJIOXKEHNN

OHO OTKJIIOYEHO.

» Cwm.puc. 12.4

10 ON 11 ON Mpusopn
ABTOMaTNYECKOE 3aKpbiBaHWe,
Bpems npeaynpexxaeHns npu

KaXX[OOM nepemMeLleHnn BopoT

OnuuoHHoe pene

B TeueHne Bpemern
npenynpexaeHns NponcxoamnT
BbICTPas CUHXPOHM3ALMS
pene, Npu nepemeLleHnn
BOPOT - HOpMasbHas
CUHXPOHM3aLWs, a npu
HaxoXAeHW BOpoT

B OTKPbITOM MOJIOXKEHNN

OHO OTKJIOYEHO.

YKA3AHME:

ABTOMaTN4ECKOE 3aKPbIBaHNE BO3MOXXHO TONBKO 13
KOHeYHOro nonoxxeHuns Bopota OTkp. Mpu cpabatbiBaHun
YCTPOWCTBA OrpaHNyeHns yCunms B NpoLecce 3akpblBaHus
NPON3BOANTCA KPAaTKOBPEMEHHOE PEBEPCUPOBAHNE B
HanpasneHun Bopota OTKp. 1 BOpOTa OCTaHABINBAIOTCS.
Mpwn cpabaTtbiBaHuM cBeTOBOrO 6apbepa B NpoLecce
3aKpblBaHUS NPOU3BOANTCS PeBEPCUPOBaHe BOPOT A0
[OCTUKEHNSA KOHEYHOro nonoxkeHns Bopota OTKp., 3aTem
BHOBb 3aMyCcKaeTcs aBTOMaTN4YECKOe 3aKpblBaH/e.

7.4.2 HacTtpoliika BpeMeHn HaxoXAeHUsA B OTKPbITOM
NMonoXxeHnn

» Cwm.puc.12.5

Bpemsi HaxoXaeHUsi B OTKPbITOM NonoxxeHunn Bopota OTkp.

(BpeEMs 0 3aKpbIBaHWS) MOXHO HACTPOUTL Ha OAHO 13

5 3Ha4eHUiA.

HacTtpoutb Bpemsi yaep>XvuBaHusi (Bpemsi HaxoXXaeHus
B OTKPbITOM MOJIOXKEHUM):

1. Nepesectn DIL-nepeknioyatens 12 B nonoxeHne ON.

120N HacTtpoliika BpeMeHn HaxoXpeHus
B OTKPbITOM MONOXEHNU
12 OFF DyHKUMA OTKNKOYEHa

2. KopoTKO HakaTb OfHOMNaTHbIN BblktoyaTenb P, 4To6bl
COKpaTUTb BPEMS HAXOXAEHUS B OTKPbITOM MOSIOXKEHNN.
nnm

KopoTKO HaXkaTb 0AHOMNNATHbIN BblktovaTtens T, YTOGbI
YBEeJINYUTb BPEMSA HAXOXAEHNSA B OTKPbITOM MOSIOXKEHUN.
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Mpwn ycTaHOBKE BPEMEHMN HAXOXAEHNS B OTKPbITOM
nonoxxexun ceetoguog RT ykasbiBaeT Ha cnegytoLime
HaCTPOWKMN:

LED RT Bpemsi HaxoXKaeHns B OTKPbITOM

nonoXeHnn B cekyHgax

1-kpaTHOe ~c
muraHue/ 30 E
naysa

2-KpaTHoe 60
mMuraHue/
naysa

3-KpaTHoe 90
mMmuraHue/
naysa

4-KpaTHoe 120
Mmuraiue/
naysa

5-kpaTHoe 180
Mmuraiue/
naysa

3. CHoBa nepesecTu DIL-nepekntoyatens 12 B nonoxeHve
OFF, 4TO6bl COXpPaHUTb YCTAHOBNIEHHOE BPEMS
HaXOX[AEHNS B OTKPLITOM MONIOXKEHNN.

7.4.3 HacTtpoliika umnynbca B Te4eHue BpemMeHmn
HaxoXXAEeHUs1 B OTKPbITOM MOJIOXKEHUMN

» Cwm. puc. 12.6

30ecb MOXXHO HAaCTPOUTb PaboTy YCTaHOBKU BOPOT B TOM

cnyyae, ecniv BO BPEMS HAXOX/AEHNSI B OTKPLITOM MOMOXEHUN
Npou3oiAeT Noaaya nMnynbca.

13 ON e [lpepbiBaHne BPEMEHN HaXOXAEHNA

B OTKPbITOM MOIOXKEHUN NPpU nopave
nMnynbca

*  lIMnynbC BO BpEMS ABVKEHNSI BOPOT

OCTaHaB/MBaET BOPOTa

13 OFF YBennyeHve BpeMeHy HaxoXKaeHns
B OTKPbITOM MONOXKEHWN
74.4 Mpepen pesepcupoBaHus

» Cwm. puc. 12.7

Mpu cpabaTbiBaHUK ycTPOCTBa 6€30NacHOCTH
OCYLLECTBNISETCA ABVKEHNE BOPOT B 06paTHOM HanpasneHuu
(peBepcmpoBaHue) Ao Npepena peBepcMpoBaHNs (Makc.

50 MM), HEMHOrO He [OCTUras KOHEYHOro NoNIoXeHust Bopora
3akp. MNMocne NpoxoXaeHys 3Toro npegena AaHHoe AeincTene
y>Ke He Npon3BOANTCS, HTOObI BOPOTa MOIN JOCTUYb
KOHEYHOrO MOSIOXEHNS!, He NpepblBasi CBOEro ABVKEHUS.

Bo Bpewmsi aKcnyaTaummn BOPOT C MEXAHNHECKM KOHLIEBbIM
yNopom Mnpu nepemeLLeHnn B HanpasneHun Bopora 3akp.
HeobXxoayMo pasnuyaTb, NepeMeLLaeTCcs i CTBOPKa B
HarpaBneHUy KOHLIEBOro yrnopa (CTBopKa OCTaHaB/IMBAETCS)
UNW >Ke B HanpaBneHnn NpensaTcTeus (CTBopka
nepemeLLaeTcs B NPOTMBOMOIOXHOM HanpasneHum).

B npouecce HacTpoiikvi Haao cneguTb 3a TeM, YTOObI
Bbl6paHHas CTBOpKa 2-CTBOPYaTbIX BOPOT B 3aBUCUMMOCTH OT
YMNOPHOI NNaHKy Morfia nepeasuratbcs 6ecnpensTCTBeHHO.
MpepenbHyto 061acTe MOXXHO HACTPOWTb, Pa3feniB ee Ha

8 nHTepBanos.
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HacTpoliika npegena peBepcupoBaHus:
1. MepeecTtu DIL-nepekntoyatens 14 B nonoxeHne ON.

14 ON

HacTtpolika npegena pesepcupoBaHns

14 OFF DyHKUMA OTKIIOYEHA

2. Tonbko B cry4ae 2-CTBOpYaTbIX BOPOT — BbIGOP CTBOPKMN
npwu nomoLumn DIL-nepekntoyatens 3:

30N CTtBopka B/HebonbLUoe cMeLLeHne
CTBOPKM
3 OFF CTBOopkKa A/60bLLOE CMELLEHNE CTBOPKY

(2%
3. KopoTKo HaxkaTb ofHONNaTHbIN BbikNoYatens P gns
TOro, 4To6bl COKPaTUTb NpeaeN PeBePCMPOBaHNS.
nnm
KopoTko HaxkaTb 0gHOMNMaTHbIV BbiktodaTens T ans
TOro, 4To6bl YyBENNYUTb NPEeen PEBEPCHPOBAHNSI.

Mpwv perynupoBke npefena peBepcrMpoBaHns CBETOANOL,
GN ykasbiBaeT Ha cnegytoLye HaCTPONKU:

LED GN

Mpenen peeepcupoBaHus

1-kpaTHoe MuHUMansHoe 3HadYeHne
mMuraHue/

naysa

2-3-KpaTHoe
mMuraHue/
naysa
4-kpaTHoe ~C
muranune/ CpepHee 3HayeHne
naysa
5-7-kpaTHoe
mMuraHue/
naysa

MpomexxyTo4Hoe 3HaYeHne

[MpomexxyTo4Hoe 3Ha4veHne

8-KpaTHoe MakcurmasnbHoe 3Ha4YeHne
Muraxue/

naysa

4. Tonbko B cnyyae 2-cTBoOp4aTbiXx BOPOT: BblbpaTh
cTBOPKY B npu nomowum DIL-nepekntoyaTens 3
1 MOBTOPWUTL War 3 Ans Apyron CTBOPKK.

5. DIL-nepekntoyarenb 14 BHOBb NEPEBECTMN B NONOXEHVE
OFF, pns TOro, 4To6bl COXPaHNUTb YCTAHOBNEHHBIN(-ble)
npegen(bl) peBepCcnpoBaHns.

6. BHOBb ycTaHoBUTL DIL-nepeknioyarens 3
B COOTBETCTBUM C BbIGPaHHBIM paHee CMeLLeHneM
CTBOPKM (cM. masy 4.2.11/5.2.9).

7.4.5 N3meHeHne ncxopHbIX TOHEK AN pexuma
nepemMelLeHUst Ha MeANEeHHON CKOPOCTH
(NnaBHbIi OCTAaHOB) NPU OTKPbLITUN U 3aKPbITUN
[nsi TOoro, 4To6bl U3MEHNTbL UCXOAHBIE TOYKM OIS peXxuma
nepemeLLeHnst Ha MeAneHHON CKOPOCTM NPW OTKPbITAN 1
3aKpbITVN, HEO6XOAVMO BbINOHUTL CReaytoLLVe YCOBUS:
e KoHeuHble NONOXKeHWS JOMKHbI ObITb YCTAaHOBJIEHbI.
e BopoTa foMmKHbI HAXOAUTECS B KOHEYHOM MONOXKEHUN
Bopora 3akp.
e DIL-nepeknoyatnb 4 PexxuMm Hanagkv [OMKEH ObiTb
ycTaHosneH B nonoxxeHvie OFF.

Be3 cmelleHust CTBOPKU:

DIL-nepekntoyatens 2 B nonoxxeHur ON = ctBopka A 1
CTBOpKa B oTKpbIBalOTCS 1 3aKpbIBAOTCA OQHOBPEMEHHO
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YcTaHOBUTb UCXOAHBbIE TOYKU ANSA 1-CTBOpYaTbiX BOPOT:
» Cwm. puc. 12.8
1. DIL-nepekntoyaTens 15 nepesectu B nosnoxxeHne ON.

15 ON YcTaHoBKa NPON3BOSbHbIX MCXOAHbBIX
TOo4eK
15 OFF DyHKUMA OTKIIOYEHa

e

2. Haxatb ogHoNnaTHbIi BbikoYaTenb T.

CTBOpKa BOPOT NEpEMELLAeTCA B HOPMaSIbHOM pexume
C camoypep>KaHuem B HanpaeneHun Bopora OTKp.

3. [Mocne Toro, kak BOPOTa JOCTUIHYT XXENaemMoro
NONOXKeHUs AN Ha4ana nepemeLLeHns Ha MeaneHHon
CKOPOCTM, CnedyeT HaxXaTb Ha KOPOTKOe BpeMst
ofHonnaTHbIN BbiktovaTens P.

CTBOpKa BOPOT AOXOAUT A0 KOHEYHOIO MONOXKEHMNS
Boporta OTkp. B pexvMe NepeMeLLeHNs Ha MEAJIEHHO
CKOPOCTW.

4. HaxaTb ogHonnaTHbIn BblkNoyatens T.

CTBOpKa BOPOT NEPEMELLAETCSH B HOPMaSIbHOM peXxuMe
C camoyzep>kaHuem B HarnpaeneHun Bopora 3akp.

5. TMocne Toro, kak BOPOTa AOCTUMHYT >XenaemMoro
NOMNIOXXEHNSA AN1A HaYana nepemeLLeHnst Ha MeaJsieHHoON
CKOPOCTW, CnefdyeT HaxxaTb Ha KOPOTKOE BpPeMst
OfHONNATHbIN BbiKNoYaTens P.

CTBOpPKa BOPOT AOXOANT A0 KOHEYHOIO MONOXKEHUS
Bopota 3akp. B pexxuMe nepemMeLLeHns Ha MefieHHON
CKOPOCTW.

6. [Mepesectu DIL-nepekntoyatens 15 B nonoxxeHne OFF.

7. Csetognog GN muraert, curHanuaupysi o Heo6xogMMoCTH
NPOBEAEHNS OBYX Paboymx LIMKIIOB Ans
nporpammmpoBaHus ycunuii (M. rmasy 7.1).

YcTaHOBUTb UCXOAHbIE TOUKU AJISi 2-CTBOPYAaTbIX BOPOT:
» Cwm. puc. 12.8
1. DIL-nepekntoyatens 15 nepesectu B nonoxxerHvne ON.

15 ON YcTaHoBKa NPOU3BOSIbHLIX MCXOAHbIX
TO4eK
15 OFF DYHKUMA OTKIOYEHa

ks

2. HaxaTb ogHonnaTtHbIN Bbiktoyatens T.

CHauvana ctBopka A (npoxogHasi CTBOpKa), a 3aTem
cTBOpKa B nepemelalotcsi B HOpManbHOM pexxmme ¢
camoypfep>KaHvnem B HanpaeneHun Bopota OTkp.

3. [Mocne Toro, Kak cTBOpKa A fOCTUINA XXenaemoro
NONOXXEHUs AN Ha4Yana nepemeLLeHnst Ha MeneHHoN
CKOPOCTW, CNefdyeT HaxaTb Ha KOPOTKOe BpeMst
OfiHOMMaTHbIN BbiKtoYaTesnb P.

4. Tocne Toro, kak cTBOpKa B pocturna >xenaemoro
NOMOXEHNS ANIA HaYana nepemMeLLeHnst Ha MegSIeHHON
CKOPOCTW, CrnefdyeT HaxaTb Ha KOPOTKOe Bpemst
OfiHOMNaTHbIN BbiKNoYaTens P.

O6e CTBOPKM BOPOT JOXOASAT IO KOHEYHOrO MOJIOXEHMUS
Bopota OTkp. B pexxvme nepemMeLLeHns Ha MefJIeHHO
CKOpOCTMW.

5. HaxaTb ogHonnaTHbIn Bbikoyatens T.

CHavana ctBopka B, a 3atem cTBOopka A nepemeLaloTcs
B HOPMaJIbHOM PEXUME C CaMOYAEP>KAHNEM B
HanpasneHnn Bopota 3akp.
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6. [ocne Toro, kak cTBOpKa B gocTurna >xenaemoro
NOMNOXXEHNS AJIS HaYana nepemMeLLeHnst Ha MegfIeHHON
CKOPOCTM, CnefdyeT HaxaTb Ha KOPOTKOe BpeMst
OfHOMNAaTHbIN BbiKNoYaTenb P.

7. Mocne Toro, kak cTBOpKa A fOCTUINA >Xenaemoro
NOMNOXEHNSA ANA HaYana nepemMeLLeHnst Ha MedfieHHoON
CKOPOCTM, CnedyeT HaxaTb Ha KOPOTKOe BpeMst
ofHonnaTHbIN BeiktovaTens P.

O6e CTBOPKM BOPOT A0OXOAAT A0 KOHEYHOMO NMONOXKEHUS
Bopota 3akp. B pexumMe nepemeLLeHnst Ha MeaneHHon
CKOPOCTMW.

8. epesecTtu DIL-nepekntoyatens 156 B nonoxeHne OFF.

9. Csetoamon GN muraert, curHanusmpys o Heo6xoaMMoCTn
npoBefeHus AByx paboynx LVKIoB Afist
nporpaMmMmpoBaHus ycunuii (cM. rmasy 7.1).

YKA3AHME:

Mpy N3MEHEHNN NCXOAHbIX TOYEK ANSi NepeMeLLeHns Ha
Me[IEHHO CKOPOCTU 3anporpaMMypOBaHHbIe paHee yCunns
cTupatotcs. lMocne 3aBepLueHNs NpoLeaypbl MU3MEHEHNS
muranve ceetoguopa GN curHanmaupyet o Tom, 4To
Heo6X0AMMO BbINOSIHUTL CEPUI0 MOBTOPHbIX NepeMeLLeHui
011 TPOrpPaMMMNPOBaHNS YCUNNA B PEXMME 00ydeHUs.

Bo3BpaleHne K 3aBOACKO HAaCTPOIKe UCXOAHbIX TOYEK

ANS NepemMeLlleHns Ha MeasIeHHOW CKOPOCTU (NJ1aBHbIA

OCTaHOB):

»  YcrtaHosuTb DIL-nepeknioyartens 16 B nonoxexne ON
1 3atem B nonoxxeHue OFF.

16 ON MepnneHHast CKOPOCTb NepemeLLeHns Ans
BCeX pabouunx LMKoB/yaaneHne
NCXOAHbIX TOYEK AN pexxvma
nepemMeLLeHnst Ha MeAJIEHHON CKOpPOCTH
16 OFF DyHKLMA OTKNOYEHA
7.4.6 HacTpoliika pexunma nepemMmelleHus Ha

MeJIEHHON CKOPOCTH:

Mpu nomoLum noteHumomeTpa Speed V MOXXHO HAaCTPOUTb
CKOPOCTb NepeMeLLeHnst Ha MeANeHHON CKOpoCTn
B ananasoHe 30 — 60% OT HopMasnbHOW CKOPOCTH.

HacTpoiika pexuma nepemeLleHns Ha MepAJIEHHOW
CKOpoOCTHU:

» Cwm. puc. 12.8a

1. MepeBecTtu DIL-nepekntoyatens 4 B nonoxxeHne ON.

4 ON Pexxum Hanagkn
4 OFF

HopmarnbHbIil peXrM ¢ camoyaepXxaHnem
2. YcTaHOoBUTb NPOW3BOJSIbHOE 3HAYEHVE Ha MOTEHLMOMETPE
Speed V.

Ynop cneBa

30% ckopocTu

45% cKOpOCTH E
60% ckopocTu

Ynop nocpeauHe

Ynop cnpasa

3. Mepesectu DIL-nepekntoyatens 4 B nonoxeHve OFF.
[MNepeHnMaeTcst ycTaHOBNEHHOE 3HAYEHME.

91



PYCCKUI

7.4.7 MepaneHHas ckopocTb NepemMeLLeHns

Ecnn namepeHHoe ycunne npu HacTPOIKe NoTEHLMOMETpa Ha
orpaHuyeHve yeunus 0% CAMLLKOM BbICOKO, TO €r0 MOXXHO
CHU3WTb, YMEHbLLVIB CKOPOCTb NepeMeLLieHnst B HOpManbHOM
pexXrMe 1 B peXKnuMe NepeMeLLeHns Ha MefIeHHON CKOpOoCTU.

J[ANsi CHNXKEHUS1 CKOPOCTU NepemMeLyeHns:
1. NMepesectu DIL-nepekntoyatens 16 B nonoxeHne ON.

16 ON MepneHHas ckopoCTb NepemeLLeHus ons
BCex pabouunx LmKos/yaaneHne
MNCXOQHbIX TOYEK NS pexuma
nepemeLLeHnsi Ha MeaneHHON CKOPOCTH

16 OFF O6bl4Hasa CKOPOCTb NepemeLLeHns s

BCEX pabo4mx LMKIOB

ks

2. TpownsBecTu nogpsg TPU paboymx LuKia BOpoT Afist
NPOrpamMMmMpoBaHNs YCUNUIA B peXKnMe 0By4eHnst
(c™m. rnaBy 7.1).

3. 3aHoBO NpoBepuTL yCcume npv NOMoLLm
COOTBETCTBYIOLLIEro AMHAMOMETPUHECKOrO YyCTPOIICTBa.

8 [AucTtaHumnoHHOe ynpasneHue

8.1 Mynbt AY HSM 4

A onacHo!

OnacHOCTb Nosly4eHus1 TPaBM Npu

ABUXEHUM BOPOT

Mpwu ynpaeneHuy BOPOTaMu € NMOMOLLIbIO

nynsta 1y nepemMelleHne BOPOT MOXXET

cTaTb MPUYVHO TPaBMUPOBaHUS
nogen.

»  XpanuTe nynsTbl [1Y B HEAOCTYMHOM
onsa geten mecte! K pabote ¢
nynsTaMu AONyCKakoTCst TONIbKO
JMua, 03HaKOMJIEHHbIE C TEM, KakK
cregyeT 3KCMnyaTMpoBaTth BOpoTa
C AUCTaHLMOHHBIM yripasneHvem!

»  Ecnu BopoTa UMEIOT TOSIbKO OAHO
YCTPOWCTBO 6€30MacHOCTM, TO Bbl
BCeraa AOSKHbI YPaBsiTb MyNsTOM
LY 13 30HbI BUOUMOCTN BOPOT!

> [poxoguTb N BbedxaTb/
Bble3>aTb 4Yepes BOpoTa,
ynpasnsiemble nynstom Y, MoXXHO
TOMbKO TOrfa, Koraa BopoTa
HaxoAsTCs B KOHEYHOM MOSIOXKEHNN
Bopota Otkp!

»  O6paTnTe BHUMaHWe Ha
BO3MOXXHOCTb CJly4aliHOro HaxkaTus
Ha ofHYy W3 KnasuL nynsTa
OVCTaHLMOHHOMO yrpaBneHust
(Hanpumep, ecnn NynsT
HaxoauTCcs B kapmaHe 6pIok),
BCNeACTBME Hero MoXeT Npov3onTn
HenpepHaMepeHHoe ABUKEHVE
BOPOT.
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A ocToPOXHO

OnacHOCTb Nosy4YeHnsi TpaBM BCReaCcTBMe

HEeNpPOU3BOJSILHOrO ABUXEHNSI BOPOT

Bo BpeMsi NporpaMM1MpoBaHns CUCTEMbI ANCTAHLYIOHHOTO

yNpasfieHyst MOXET NPOU30NTY Cy4YaiiHoe ABUXEHNe

BOPOT.

» CnepguTe 3a TeM, 4TOGbI MPU NPOrPaMMMPOBaHIN
CUCTEMbI AUCTAHLVMIOHHOIO YrpaB/eHus B 30He
LBVXXEHUS BOPOT He GbIfo HU ItOAei, HU NPeaMeToB.

BHUMAHUE

HeraTtueBHoe BnusiHne hakTopoB OKpyXXatoLei cpeabl

Ha cyHKLMOHMPOBaHUe U3penus

HecobntogeHune aTnx TpeboBaHNnii MOXET NPUBECTN

K pyHKLMOHanbHbIM c6oam!

MpenoxpaHsiiTe NynsT ANCTAHLMOHHOMO yNpaBneHns oT

BO3[ENCTBMSA CnepyoLwmx akTopos:

e [psmoe BO3OENCTBIE CONHEYHbIX JTyYel (gonycTumas
Temneparypa okpyxatoLLern cpegpbl: ot -20°C go +60°C)

e Bnara

e [lbb

YKA3AHMUE:

e [locne NporpaMMMpPOBaHUs UM PacLLPEHUst CUCTEMbI
[AVCTaHLMOHHOTO yrpaBfieHUsi HeO6XOAMMO NPOBECTU
hyHKLMOHaNbHOE KCTbITaHe.

e [lpu aKcnnyaTaunm CUCTeMbl AVCTAHLMOHHOMO
ynpasneHvsi Uin ee paclUMpPeHny NCnonbayiiTe
MCKIOYNTENBHO OpUrMHanbHble feTanu.

e MecCTHblE YCNOBUSA MOTYT OKasblBaTb BAVsSIHUE Ha
[anbHOCTb AEVCTBUS AUCTaHLMOHHOMO ynpaBneHust.
Mommmo aToro, MobunbHble TenedoHsl GSM -900 npun
OHOBPEMEHHOM MCMO/b30BaHNN MOTYT BANSITb HA
[anbHOCTb AEVICTBUSI CUCTEMbI ANCTAHLMOHHOTO
ynpasneHusi.

©

1.1 OnucaHue nynbta 1Y HSM 4
Cwm. puc. 13
Ceetoguon
Knasuwn nynsta Y
Kpblwka oTceka 6atapeikmn
Batapeiika
Knasuiwa BosBpara
Lepxatenb nynsta Y

OO hrWON=V

8.1.2 BcraButb/3ameHuTb 6aTapeiky
» Cwm.puc.13
»  Wcnonesyiite ncknoumtensHo 6aTtaperiky Tuna 23A

8.1.3 BoccTaHoBneHne 3aBoACKO KOAUPOBKU
» Cwm.puc. 13

Kaxpon knasuiue nynsta [IY cOOTBETCTBYET paAvioKoA.
V13HavanbHas 3aBoACcKas KoaMpoBKa MOXET ObiTb
BOCCTaHOB/EHA NPV NMOMOLLM CREAYIOLLMX OnepaLuii.

YKA3AHME:

MpuBeaAeHHbIE HUXXE 3Tanbl ynpaBieHnst HeOOXOANMbI TOMbKO
B CNy4asix OLUMOOYHbIX AEeCTBUIN OTHOCUTENbHO PacLUMpPeHnst
UM NPOrpaMmMMpPOBaHUS.

1.  OTKpoWiTe KpbILLKY 6aTapenHoro otceka.
Tenepb OTKPbLIT JOCTYN K Knasuwwe Bo3sparta (5), kotopas
pacnonoxxeHa Ha nnare.
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BHUMAHMUE:

OnacHoCTb NOJIOMKU KnaBulum Bo3Bpara (reset)

»  He ucnonbayiite oCTpble NPeaMEThI I HE HaXKUManTe
CJILLKOM CWJIbHO Ha KnasuLly Bo3BpaTa (reset).

2. OCTOPOXXHO HaXXMUTE Ha KNaBsyLLy BO3BPaTa, NCNosb3ys
[J191 3TOrO Kako-H1byab NPEAMET C TyMbIM KOHLIOM,
N AepXK1Te KNaswuLly HaXaTou.

3. HaxmuTe Ha knaBuwy nynsta Y, KoTopasi AomKHa 6bITb
3aKo4vpoBaHa, 1 AePXXUTe ee HaXKaToi.
CeeToamnop nepegaTynka Ha4ynHaeT MegsIeHHO MuraThb.

4. Ecnn Bbl npogomknTe aep>katb HaXXaTol KnasuLly
BO3BpaTa A0 Tex Nop, Noka He NPeKpaTUTCA MefIeHHoe
MUraHve, TO BEPHETCS N3HaYaslbHasi 3aBOACKas
HacTpoiika knasuwm nynsta 1Y, a ceetognon HayHeT
muraTb GbicTpee.

5. 3akpoliTe KpbILLKy 6aTapenHoro otceka.
BoccTaHoBneHa 3aBoackas KoaMpoBKa.

8.1.4 OTpbIBOK U3 cepTuchmkaTa cooTBeTCTBUA
nynsta A1y

CooTBeTCTBUE YKa3aHHOrO BblilLie N3fenus TpeboBaHNsaM

AvpeKTMB cornacHo crartee 3 Aupektuebl R&TTE 1999/5/EG

NnoATBEePXXAAETCA BbIMOMHEHNeM TpeboBaHWi CrnepyroLLmx

CcTaHAapToB:

e EN 60950:2000

e EN 300 220-1

e EN300220-3

e EN 301 489-1

e EN 300 489-3

OpuruHan cepTtudgukara cooTBeTcTBus Bbl MOXeTe
3anpocuTb Y N3roTOBUTENSt BOPOT.

8.2 BcTpoeHHbIil paguomoaynb

Mpu BcTpoeHHOM paguomopyne yHKumn Mmnynsc (OTKp. -

OcrtaHoB - 3akp. - OctaHoB) n [lpoxogHasi CTBOPKa MOryT

NpOrpaMMmpoBaTbCs MakCUMyM Ansi 12 pasfnyHbIX NynsTOB

LAY kaxpas. Ecnv ans kaxxgon yHKUMM nporpaMMupyoTcs

6onee 12 nynstoB 1Y, To Ha nynste 1Y, KOTOPbIA Gbin

3anporpaMM1pOBaH paHbLLe APYriX, (OYHKLMM CTUPAOTCS.

[Onsa Toro, 4To6bI 3aNPOrpaMMmMpoBaTh PAOAVIOMOAY b UAn

YAANWTb C HEro AaHHble, He06X0AMMO HTOObI Bbinn

BbINOJIHEHBI CNeAytoLLye YCNOBUS:

e Pexum Hanagku He aktuBupoBaH (DIL-nepekntovatens 4
B nonoxxeHuu OFF).

e CTBOPKU He NepemeLLalTcs

e He BKJtOYEH TaiMep BPEMEHN NPeaynpexxaeHus nnm
BPEMEHV HAXOXXAEHNS B OTKPLITOM MONOXEHUN.

YKASAHUE:

e [1na sKkcnnyaraumm NpuBoAa ¢ NOMOLLIO
pagmoycTponcTBa ofgHa KHomka nynsrta 1Y gomkHa 6bimb
3anporpaMmMnpoBaHa Ha BCTPOEHHbI PaavoMoay/ib.

e PaccTtosHue mexay nynstom Y 1 npuBogom AOMKHO
COCTaBNATb He MeHee 1 M.

e MobunbHble TenedoHsl GSM 900 moryT npu
OfJHOBPEMEHHOM VCMOb30BaHNN OKa3blBaThb BAUSHNE HA
pagnyc [encTBrsa CUCTEMbI AVCTAaHLMOHHOMO YNpaBieHns.

8.2.1 MporpammupoBaHue KHonok nynsta A1y
ANSi BCTPOEHHOro pagvuomMmoayns

1-cTBOpYAaTHIN PeXXUM paGoTbi:
Kanan 1/2 = CtBopKka A

2-cTBOpYaTbHIA peXxum paboTbl:

Cteopku A+B
CtBopka A

KaHan 1 =
Kanan 2 =
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1. [poussecTn KPaTKOBPEMEHHOE HaXXaTe OJHOMIATHOro
Bblkntovatens P: 1 pa3 onsa kaHana 1 vnn 2 pasa gnsa
kaHana 2. MoBTopHOe HaXKaTve OfHOMNNaTHOro
BbIKto4arTens P HemeaneHHO OTMEHSET peXxum
rOTOBHOCTM K NPOrpamMM1MpOBaHNIO PaauoycTpoicTaa.

B 3aBnCMMOCTY OT TOro, Kakoii kaHan NporpamMmMmpyeTcs,
ceeToguop RT muraeT oguH pas (ons kaHana 1) nnm gsa
pasa (ans kaHana 2). B ato Bpemsi knasuwa nynsta gy
MOXET 6bITb 3anporpaMmMrpoBaHa Ha BbINOSIHEHNE
xenaemow yHKLUmN.

2. Haxartb Ha knasuwwy nynsta 1Y, koTopas fosmkHa 6biTb
3anporpaMmnpoBaHa, 1 yaepXXvneartb eé Ao Tex nop,
noka cesetoguop RT Ha nnarte He Ha4HeT 6bICTPO MUraTh.
Papuokop paHHon kKnasuwim nynsta 1Y Tenepb BHECEH B
namsTb BCTPOEHHOMO pagvomogynsi (cMm. puc. 14a/14b).

8.2.2 YpaneHue Bcex AaHHbIX CO BCTPOEHHOIo
papgvomopnyns
1. HaxaTb ogHonnatHbI BeikMo4aTens P v gepxxats ero
B Ha)KaTOM MOSIOXKEHNN.
Ceetogunop RT MefieHHO MUraeT, curHanuanpys
0 FOTOBHOCTU K CTUPaHMIO.
MwraHne y6bicTpsieTcs.
Tenepb NPOVCXOANT yAarneHne BCex
3anporpamMmMmMpoBaHHbIX PaavoKodoB Beex Nynstos [Y.
2. OTtnyctuTb opHOMNATHbIN BbiktoyaTens P.

8.3 BHeluHW npnemMHNK

BmecTo BCTpOEHHOro pagmomMoayns Ans ynpasneHns
NPVBOAOM BOPOT MOXET NCMONb30BATLCSA BHELLHWIA
NPUEeMHUK Ans pyHKUMA Mimmyasc unu lNpoxogHas CTBOpKa.

8.3.1 MopaknioyeHne BHELIHErO NpUeMHUKa

1. BcTaBuTb LWITEKep BHELLUHEro NPUEMHIKA B
cooTBeTCTBYHOLLEe rHe3a0 (cM. puc. 11.8). 2Kunbl
BHELLHero NpueMHuKa AoSKHbI ObITb MOAKIOYEHbI
cnefyoLm 06pa3om:

— GN k 3axxumy 20 (0 B)

—  WH K 32>xumy 21 (curHan afisi UMnynbCHOMO
ynpaeneHns, kaHan 1, ¢ nepekntoyeHnem no
HanpsikeHuto 0 B)

— BN k 3axumy 5 (+24 B)

—  YE K 3aXnmy 22 (curHan ansi IPOXoAHON CTBOPKM,
KaHan 2, ¢ nepeksitoyeHnem no HanpsbxkeHuto 0 B).
TonbKO Ha 2-KaHasbHbIX NPYEMHMKAX.

2. YpanuTb fJaHHble BCTPOEHHOrO PapvioMoayss, HTo6bI
n36exxaTb ABOVMHOMO 3arnosiHeHust (CM. rnasy 8.2.2).

3. 3anporpammupoBaTb Npy NOMOLLY PyKOBOACTBA MO
aKcnyaTaumy KnasuLm nynsta Ha hyHKumn Mmnyisc
(kaHan 1) n lpoxogHasi cTBOpKa (KaHan 2) ANs BHELLUHEro
nNpueMHuKa.

YKA3AHMUE:

AHTEHHBI KaHaTWK BHELLHEero npuemHuka 1Y He fomkeH
KOHTaKTMpOBaTk C MpeaMeTamMm 13 MeTanna (reo3asamu,
nogkocamu u T.4.). OnTumanbHoe NoNoXKeHne No ypoBHIO
onpeaenseTca aKcnepuMeHTanbHbIM nyTem. MobunbHble
TenedoHsl GSM 900 mMoryT npv 0gHOBPEMEHHOM
1Crosb30BaHNN OKasblBaTb BAVSHWE HA paanyc AeicTBus
CUCTEMbI ANCTAHLIVIOHHOIO YNpaBieHus.
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8.3.2 OTpbIBOK U3 cepTudnKata COOTBETCTBUSA
npueMHuKa

COOTBETCTBYE YKa3aHHOrO Bbille n3genus TpeboBaHrsiM

OvpeKTuB cornacHo ctatbe 3 OupekTuebl R&TTE 1999/5/EG

NoATBEPXKAAETCS BbIMOMHEHNEM TPeBGoBaHMi CnepyroLLmx

cTaHdapToB:

e EN 60950:2000

e EN 300 220-1

e EN 300 220-3

e EN 301 489-1

e EN 300 489-3

OpuruHan ceptudukara cooTseTcTeus Bbl MoxeTe
3anpocuTb Yy N3roTOBUTENS BOPOT.

9 Okcnnyatauus usgenus

A onacHo!

OnacHoCTb nony4eHuUs Tpasm Npu
ABVXEHUN BOPOT

B 30He ABU>KEHWSt BOPOT CyLLecTByeT
OMacHOCTb MOJyHYeHNs TPaBM

1 NOBPEXAEHNN.

» He ponyckavite urp geten pagom

"‘T“ C BOpOTaMU.

I ’Wﬁﬂ »  Y6eguTecb B TOM, YTO BO BpeMsi
NpVBEQEHUs BOPOT B AelCTBIE
B 30HE VX OBVKEHUS HET Nofeit
W NPEAMETOB.

»>  Y6eputecb B TOM, YTO MeXAy
BOPOTaMu 1 NMPUBOLOM HET Nitoaen
1 NpeaMeToB.

»  OcyLuecTBnsiiTe aKcnayaTaumio
npuyBofa BOPOT TONBKO Toraa,
koraa Bbl UMeeTe BO3MOXXHOCTb
Habnogatb 3a paboyeit 30HON
[BWKEHUS BOPOT 1 Ha HIX
YCTaHOBJIEHO MO KpanHel mepe
O[HO YCTPOWCTBO 6€30MacHOCTH.

» CnepvTe 3a XO[OM BOPOT [0 TexX
nop, Nnoka BopoTa He [OCTUTHYT
KOHEYHOro NMONOXKEHNS.

»  [poxoauTb Nnn Bbe3dxaTtb/
Bble3)KaTb Yepes BOpoTa,
ynpasnsemble nynstom Y, MoXKHO
TONbKO TOrAa, korga BopoTa
HaxXoAsaTCA B KOHEYHOM MONIOXKEHNN
Bopota Otkp!

DKcnyaTaumoHHble NPOBEPKN

>  EXemecsiYHO KOHTPONNPYNTe YHKLMIO MEXaHNYECKOM
Pa36ioOKMPOBKHM.

»  [1ns npoBepku 6e30nacHoro
peBepca HeobxoanMo 06ermu
pyKamu 0CTaHOBUTbL BOPOTa BO
BPEMSI UX ABVKEHNS
B HanpaBneHnn 3aKpbITys.
Cuctema BOpPOT AOSKHA
OCTaHOBUTLCS U MHULMMPOBATh
6e30nacHsblii pesepc.

» B cny4ae c6osi 6e3onacHoro pesepca nopyyurte
cneuvanucTy BbIMOSHUTL NPOBEPKY UM PEMOHT.
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9.1 WHcTpyKTUpOBaHue nonb3oBaTenem

»  [IPOUHCTPYKTVPYITE BCEX NUL, KOTOPble ByAyT
nonb3oBaTbCA BOPOTaMU, O Mpasiiax Hagiexatlero
1 6e30MacHoro 06¢ny>XXMBaHNsa NPMBOAA pacnatlHbIX
BOPOT.

»  [poaeMOHCTPUpYIiTE N ONPOBYINTE MEXAHNYECKYIO
pPa3bioKMPOBKY 1 6e3onacHbIii pesepc.

9.2 HopmanbHbliii pexxum pa6oTbl

» HaxaTtb ogHonnaTHbIN KNaBuLWHbIN BbiKtovaTens T,
BHELLHWIA BbIKNOYaTeNb UV NPUBECTU B AeiiCTBIE
nmnynsc 1.

BopoTa nepemeLLatotcs B pexxkriMe NocneaoBaTenbHoro
npoxoxgeHus umnynbcos (OTkp.—Ctorn—3akp.-CTor).
Mpu cpabaTbiBaHUK MMMYNbCa 2 OTKPbIBAETCH CTBOPKA A
(NnpoxogHas CTBOPKa), ecnv 4o 3Toro oHa bbina 3akpbiTa
(cm. puc. 11.4/11.8). Mpun akTVBNPOBAHHOM CMELLEHNN
CTBOPKM CTBOPKa A MOXET NepemMeLLaTbCs TONIbKO B TOM
cnyvae, ecnu CTBopka B Haxogutcs B KOHeHHOM
nonoxeHun Bopota 3akp.

9.3 PeBepcupoBaHue Npu OTKPbITUN

Mpwn cpabatbiBaHWN B MPOLIECCE OTKPbITHA BOPOT YCTPONCTBA
OrpaHN4eHns yCUnnst Unm cBeToBoro 6apbepa
COOTBETCTBYIOLLIAA CTBOPKA OCYLLECTB/AET KpaTKOBPEMEHHOE
peBepcripoBaHne B HanpaeneHnn Bopota 3akp., T.e. Npusof,
nepemeLlaeT BOPOTa B NPOTUBOMONOXHOM HanpasneHun u
OoCTaHasnMBaeT ux. B cnyyae 2-cTtBopyaTbix BOPOT Apyras
CTBOpKa OCTaHaBNNBAETCS.

9.4 PeBepcupoBaHue npu 3aKpbiTUn

Mpu cpabaTbiBaHMK B MPOLIECCE 3aKPbITHS BOPOT YCTPOMCTBA
OrpaHN4eHNs YCUnnsi COOTBETCTBYIOLLAA CTBOPKA
OCYLLECTBNAET KPaTKOBPEMEHHOE PEBEPCUPOBAaHIE B
HanpasneHun Bopota OTKp. n ocTaHasnnsaeTcs. Ecnn
cpabaTbiBaeT CBETOBOI Hapbep, TO OCYLLECTBASETCS
ANnTeNbHOEe PEBEPCUPOBAHIIE 10 KOHEYHOrO NMONOXEHNS
Bopota Otkp. B uMnynbCHOM pexxmme BOpOTa OCTalOTCA Ha
MecTe, 1 Npu aBTOMaTN4ECKOM 3aKpblBaHUN Bpems
3anycKaeTcs 3aHOBO.

9.5 YT1o penatb Npu NCYE3HOBEHUN HANPSXXEHNS
(6e3 aBapuitHOro akKymynsitopa)
YT06bI NPU NCHE3HOBEHUN HANPSXKEHNS MOXXHO 6bII0
OTKPbITb UM 3aKPbITh pacnallHbie BOPOTa, X HE06X0AUMO
oTCOoeanHNTL OT NpuBoAa (cMm. puc. 15.1). Ecnm BopoTa
[OMOSHNTENBHO 3aKPbIThbl MOCPEACTBOM 3EKTPUHECKOrO
3aMKa, TO ero HeO6XOAVMMO NPEABapPUTENBHO OTMEPETb MPK
NMOMOLLIM COOTBETCTBYIOLLIETO KJltoya.

9.6 Y1o penatb Npu BO306GHOBNEHUM NofaYUN
aneKTpoaHeprum (6e3 aBapuitHoro
aKKymynsitopa)

» [ocne BO306HOBNEHNSA NOAAYN SNEKTPOIHEPTUN CriepyeT

BHOBb NOACOEANHUTB BOpOTa K Npusody (cM. puc. 15.2)

Mpu BO306HOBNEHNM MNOAAYMN INEKTPOIHEPT NN HEOBXOANMBIN

6a30Bblii pabo4yuii LMKN B HanpasneHnn BopoTta 3akp.

BbINOJSHSETCS aBTOMATUYECKM NMOCHE Bblhaun CreaytoLero

KOMaHgHOro nmnynbca. Bo Bpemsi 6azoBoro paboyero Lukna

CUHXPOHMN3VPYETCS OMLMOHHOE pesie 1 MeAneHHoO MuraeT

NOAKIIOYEHHAst cUrHanbHas namna.
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9.7 OTcoeauHeHne 6e3 OTKJIIOYEHUS HanpskeHus

Mocne BkoYeHUst He06x0AMMO OfVH pa3d OTCOeaVHNUTL
MPUBOZ OT UCTOYHMKA MUTAHUSA, YTOBbI aBTOMaTUYECKM
6bIn Npon3BefeH 6a30BbI PaBoOUMIA LMK B HaNpaBneHnm
Bopora 3akp.

9.8 3aBoackas HacTpoiika

Hwxe onucaHo, Kak BEepPHYTb 3aBOACKYHO HaCTpOVIKy
KOHEYHbIM MOJIOXKEHUNAM U YCUNUAM.

Onepauun ans Bo3BpaTa 3aBOACKOI HAaCTPOKK:
1. NMepesectu DIL-nepeknioyatens 4 B nonoxeHne ON.

4 ON Pexunm Hanagkn

4 OFF HopMarnbHbIii pexxum ¢ camoyaep>kaHnem

ks

2. Cpa3y HaxaTb 1 OTNYCTUTb OQHOMATHbIN
BblKto4atens P.

3. Ecnu ceetogmop RT 6bicTpo Muraert, To
DIL-nepekntoyatens 4 cnegyeT He3aMmepnuTeNlbHO
yCTaHoBUTb B nonoxkeHne OFF.

4. Tenepb 650K yNpaBfieHNst BHOBb UMEET 3aBOACKYIO
HacTpoiiky. Ceetoguon GN mMefneHHO Muraer.

9.9 CwurHanbl pa6o4yero cocTosiHusl, CoobLeHust 06
owmGKax u npeaynpeauTenbHble COOGLLEeHUS
9.9.1 LED GN

3eneHbii cBeTogmnog GN (cMm. puc. 5.1) ykasbiBaeT Ha
paboyee cocTosiHMe 6r10Ka ynpaBneHus:

HenpepbiBHOE cBeveHne

HopmanbHoe CoCTOsiHWE, BCE KOHEYHbIE NMOMOXEHNS
Bopora OTkp. 1 ycunusi 3anporpaMMnpoBaHbl B PeXXMme
06Yy4eHus.

BbicTpoe Muraxune
Heo6x0A1MMO BbIMONHUTL CEPUI0 MEePEMELLIEHNI ANA
NPOrpamMmnpPOBaHNS YCUINIA B peXXMme 00ydeHns.

MepneHHoe muraHue
Heob6xoanmo 3anporpaMmMnpoBaTb KOHEYHbIE MOSTOXKEHNS
B pexxmme obyyeHus.

Hactpolika npegenoB peBepcuUpoBaHus:

e KpaTHOCTb MUraHus (4Mcno MuraHuin/naysa) 3aBucuT
OT Bbl6paHHOro NpeAena peBepcupoBaHns

*  MuHuManbHbI Npefen peBepcrpoBaHns = 1-kpaTHoe
MUraHve/naysa

e MakcumasnbHbI NPefen pesepcnpoBaHmns = 8-kpaTHoe
mMuraHue/naysa (cm. rasy 7.4.4)

9.9.2 LED RT

KpacHblin ceetoguop RT (puc. 5.1) ykasbiBaeT Ha crnepytoLuee:

HacTpoiika BpemeHu yaepxuBaHus (BpemeHmn

HaxoXX/[ieHUs1 B OTKPbITOM MOJIOXKEeHUM):

e KparHOCTb MUraHus (HCNo MuraHwii/naysa) 3aBucut
OT BbIGPAHHOIO BPEMEHW HAXOXXAEHNS B OTKPLITOM
NOSNIOXKEHNM

e MuHUManbHOe BPeMsi HAXOXKAEHUS B OTKPbITOM
nonoxeHunn = 1-kpaTHoe MuraHne/naysa

e MakcnmanbHoe BpeMst HaXOXAEHUS B OTKPbITOM
MoNoXXeHnn = 5-kpaTHoe MuraHme/naysa
(c™m. rnasy 7.4.2)

WHavkaTop nporpaMMmpoBaHus paanoycTpoincTea:

Muraert, kak onvcaHo B rnase 8

MHanKaTop BXOAOB KNaBULLHOTO BbiKJloYaTens
PEXUMOB:

e AKTVBUPOBaH = CBETOAMOA BKIItOHEH

e He aKTMBMPOBAH = CBETOAMOA BbIK/OYEH

UHanKaTop owmnGoK/AnarHocTukm

C nomoupto kpacHoro ceetogmoaa (LED RT) MOXXHO fierko
NAEHTOMLMPOBAaTL NPUYMHBLI HEMoNaaokK B paboTe NpuBoaa.
LED RT

Owmbka/c6oi/ CpaboTano npegoxpaHuTenbHoe/
npepynpexaeHue | 3almnTHOe yCTponcTeo SE

Muraer 2 pasa

Bo3amoxHas .
npuyvHa

Bbino aktmemposaHo

npefoxpaHnTenbHoe/3almnTHoe

YCTPOWCTBO

e [edekT NpefoxpaHnTenbLHoOro/
3aLLMTHOrO YCTPOWCTBa

e bBes SE otcytcTBYyeT MoCT

C PEeoxXopaoM Mexay 3aXumammn

201 72/73

[MpoBepnTb yCTPONCTBO

6e3onacHoCTU/3aWmUTHOE

YCTPOWCTBO

e [lpoBepuTb, NMEIOTCS N1 NP

OTCYTCTBUW NOAKIOHEHHOMO

NPeAOoXPaHNTENbHOrO/3aLLUTHOrO

YCTPOWCTBA MOCTbI C PEOXOPAOM

Mepbl no o
ycTpaHeHuo

B pexxume Hanagku:

e KOHeYHbIli BbIKNHOHaTENb BbIOPAHHON CTBOPKY HE
aKTMBMPOBAH = CBETOAMOL, rOpUT

e KOHeuHblI BbIKOYaTENb BbIGPaHHOM CTBOPKM
aKTMBMPOBaH = CBETOANOL, HE rOpUT
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LED RT Mwuraet 3 pasa

Owunbka/c6oir/ OrpaHuyeHre ycunmsi B HanpasieHnm

npeaynpeXxaeHne | NnepeMeLLieHNs BOPOT B NMONOXEeHNe
Bopora 3akp.

BoamoxHas B paboueli 30He BOPOT HaxogmTcs

npu4nHa npensiTcTeme

Mepbi no YcTpaHuTb NpensiTcTBrie, NPOBEPUTL

yCTpaHeHuto YCUIUSA 1, NPU HEOBXOANMOCTH,
YBENNYNTD X

LED RT Mwraert 4 pasa

Owunbka/c6oi/ Llenb ocTaHoBa UK Lienb ToKa NOKOost

npeaynpexpeHne | pasoMKHyTa, NpuUBog He paboTaeT

BoamoxHasi e PasMblKaloLMii KOHTaKT Ha

npuynHa 3akume 12/13 pa3omMKHyT
*  Llenb anekTpuyeckoro Toka
pa3oMKHyTa
Mepb! no e 3aMKHyTb KOHTaKT
yCTpaHeHuto e [poBepuTb Lienb 3NEKTPNYECKOro

TOKa
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LED RT Muraer 5 pa3s

Owwnbka/c6oi/ OrpaHuyeHre ycunms B HanpasieHnn

npepynpexaeHne | nepemMeLleHns BOPOT B MOJSIOXEHNE
Bopota OT1kp.

BoamoxHas B paboueii 30He BOPOT HaxoauTcs

npuynHa npensitTcTene

Mepbi no YcTpaHuTb NpensTcTeue, NPoBepUTL

yCTpaHeHuto YCUIINSA U, NPU HEOBXOANMOCTH,
YBENNYUTb UX

LED RT Mwuraert 6 pa3s

Owmn6ka/c6oit/ CuncTemHbIl coonm

npepynpexaexHne

BoamoxHas BHyTpeHHss ownbka

npuynHa

Mepbl no BoccTaHoBUTbL 3aBOACKME HACTPONKN

yCTpaHeHuo (cm. rnasy 9.8) n
nepenporpaMmMmnpoBaTb 6510K
ynpaeneHus, Npu HeO6XOANMOCTY —
3aMeHUTb ero

9.10 KBuTupoBaHue owmn6ok

Mocne Toro, kak nNpuyrHa cbosi 6bina ycTpaHeHa, owmnbka
KBUTVPYETCA CReayoLwmm o6pasom:
»  Haxarb Ha BHYTPEHHWN WAV BHELUHUI KNaBULLIHbIVA
BbIK/llOYaTENb AN HA KHOMKY nynsTta Y.
Owwnbka copacbiBaeTCsi, U BOPOTa NEPEMELLAIOTCS
B COOTBETCTBYIOLLEM HarnpasieHnu.

10 MpoBepka u Texo6cnyxnBaHue

MpviBoA He TPebyeT TEXHNHECKOro 06Cy>KMBaHNS.

B uensax Bawelt cob6¢cTBEHHON 6€30MaCHOCTA Mbl
pekomeHayem Bam nopyunTb cneunanucTy BbiNOIHUTb
NpoBepPKyY 1 Texobcny)XKnMBaHne CUCTeMbl BOPOT B
COOTBETCTBUMN C A@HHBIMU (PUPMbI-U3rOTOBUTENS.

A onacHo!

OnacHOCTb Nnosy4YeHUs TpaBM BC/IeACTBME BHE3AMHOro

ABVKEHUs1 BOPOT

K BHe3anHoMmy ABV>KEHNIO BOPOT BO BPEMS NMPOBEAEHUS

KOHTPOSIS 1 paboT MO TEXOOCNY>KMBAHMIO MOXET NPUBECTY

cnyyaiiHoe BK/I0HeHUEe BOPOT NOCTOPOHHUMU nL@mm.

> [pu npoBeaeHnn NtoGbix PaboT, CBA3AHHBIX C
BOpOTamu, CneamTe 3a Tem, 4ToObl U ceTeBast
LuTencenbHas BIka NpuBoAa, W, Npy Heo6XoaMMoCTy,
LUTEKep aBapuiiHOro akkymynsitopa Gblan BbHyTbl 13
ceTu.

> CnepyeTt NPUHATL MepPbI, UCKIIOHaIoLLE ClyYaiiHoe
BKJIIO4EHIE BOPOT.

MpoBepka 1 Texobcny>KMBaHve AOKHbI OCYLLECTBAATLCA

TOSBKO KBaNMMULMPOBAHHBLIM CMELMANNCTOM.

[MpOKOHCYNBTMPYMTECH NO 3TOMY BOMpocy ¢ Bawmm

NOCTaBLLMKOM.

BusyanbHas npoBepka MOXET BbINOIHATLCS

KCMNyaTUPYIOLLVIM NPpeanpusiTem.

»  OcyLUecTBnsiiTE @XKEeMEeCSAYHYI NPOBEPKY BCEX
yHKLMIA obecneyeHnst 6e30MacHOCTY 1 3aLyThl.

» Cnepnyet HEMeANEHHO YCTPaHUTL NMeroLLMecs
HeuncnpaBHOCTY.

» Mol He faeM rapaHTUiHbIX 0653aTENBbCTB B OTHOLLEHNN
HeKBanMMULMPOBAHHO BbINOSHEHHbIX PEMOHTHbIX PaboT.
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11 JAononHutenbHble NPUHALNEXXHOCTU

J[ononHuTenbHble NPUHAANEXHOCTY He BXOASAT B KOMMIEKT

NoCTaBKMU.

O6Luas Harpyska BCex aNEeKTPUYECKNX NPUHAANIEXHOCTEN Ha

NPVBOA, He foMkHa npesbiwatb 100 MA.

B pacnopsixeHnn uMetoTcs crepyoLime NpuHagnexHoCcTy:

e BHewHue npuemHukun OY

e BHeLUHMEe UMNYNbCHbIE KNaBULLUHbIE BbIKMloYaTeNnu
(Hanp., BbIKOYATENN C KIHOHOM)

®  BHeluHMe KOAOBble BbIK/OHaTENN 1 6ECKOHTaKTHbIe
KOA0BbIE 3aMKW C KNOHOM

e OpHony4eBoii cBeTOBOW 6apbep

e JlamnoBble MHAMKATOPbI/CUrHAMbHBIE NIamnibl

*  YhuBepcanbHas agantepHas nnata UAP 1 gns curnana
0 [OCTVKEHWI KOHEHYHOTO MONOXXEHWS U BXOAOB AN
YMPaBsoLLX CUrHANOB HanpasBneHns

e AsapwuiiHbi akkymynstop HNA Outdoor

*  OneKTpMYeCcKuin 3aMOoK A1 3anmnparoLLero ycTpocTea
Ha cTonbe

®  DNeKTPUHECKWiA 3aMOK A1t HaMobHOro 3annpaHus

e OkcnaHpaepbl cBeToBOro 6apbepa

e OTBeTBUTENbHAA KOPOOKa B 6PbI3ro3aLLMTHOM
MCMOHEHUN

*  HakaTHOW KpPOHLITENH

e MoHTax cneumansHol ypPHUTYPbI

12 AeMoHTaXx n ytunusauus

YKASAHME:

Mpu pemoHTaxe cobniofaiite Bce AeNCTBYOLE Npasuna
TEXHUKN 6e30MacHOCTY.

[eMoHTaX 1 Hagnexatias yTunmsauyma npueopa BOpoT
AOJ/KHbBI NPON3BOANTLCA KBaJ'IVIq)I/ILI,I/IpOBaHHbIM
crneunanncToM B COOTBETCTBUM C AaHHbIM PYKOBOLACTBOM
B nocnenoBartesibHOCTH, OﬁpaTHOIﬁ NX MOHTaXy.

13 YcnoBus rapaHTum

FapaHTus

MbI cHMaeM ¢ cebs rapaHTuiiHble 06s13aTensCcTBa U
OTBETCTBEHHOCTb 3a KQ4eCTBO NPOU3BEAEHHBIX N3LeNui

1 NpefoCTaB/IEHHbIX YCNYr B TEX CyYasx, ecnv 6biiu
NPEeAnPUHSATLI COOCTBEHHbIE KOHCTPYKTUBHbBIE N3MEHeHUs 6e3
Haluero npeaBapuTeNbHOro Cornacust Unn Gbis BbIMOMHEH
HeKBaNNMULMPOBaHHbIA MOHTaXK YCUNSAMMN 3aKas4rka nm
TpeTbel CTOPOHbI BPa3pesa C HaWMMW UHCTPYKLMSIMA MO
MOHTaXKy. Kpome Toro, Mbl He HECEM OTBETCTBEHHOCTU Kak 3a
HenpaBWIbHYIO 1IN HEOCTOPOXKHYIO SKCMyaTauuio Nprsoaa
1 €ro NprHaaexXHOCTeN, Tak 1 3a NPOBEAEHNe
HeKBannMULMPOBAHHOMO TEXHNYECKOrO 06CYXXMNBAHUA U He
oTBevaroLLero TpeboBaHNsSM ypaBHOBELLIVBaHUS BOPOT.
lapaHTuiiHble 0683aTeNbLCTBA HE PACMPOCTPAHAOTCS Ha
namnbl HakanvBaHWs 1 6aTapeiku.

CpoK AeicTBus rapaHTum
JononHuTenbHO K rapaHTuv npoAasLa, NpeayCMOTPEHHON
3aKOHOAATENBLCTBOM 1 BbITEKAIOLLEN M3 [OroBopa Kyniu-
NPOAaXU, Mbl NPEAOCTABNSIEM CIEAYIOLLYIO rapaHTUIo Ha
oTAenbHble AeTanu 1 y3nbl C AaTbl NPOAAKN:
® 5 7eT Ha MexaHU3Mbl MPVUBOAOB, 3N1EKTPOMOTOPSI

1 CUCTEMbI YNPaBEHNs 3eKTPoOMOoTOpamMu
® 2 rofaHa papvoyCcTPONCTBa, NPUHAANEKHOCTH

1 creuyanbHoe obopyaoBaHne
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Mbl He NpefoCcTaBnsAeM rapaHTUIo Ha pacxogHble matepuansl
(Hanp., NnaBkune NpegoxpannTenu, 6araperiku, namnbi).
MpenbsBneHne rapaHTuiiHbIX TpeboBaHWii He SBNSETCA
OCHOBaHMeM AJ19 NPOANEHNS CPOKa AeCTBUS rapaHTun.
[apaHTUIHbIA CPOK Ha AeTanu 1 y3nbl, NoCTaBAseMble

B MOPSAKe 3aMeHbl, a TakxKe Ha ycnyru no gopabotke
COCTaBNSAET WEeCTb MECSLIEB, HO HE MEeHee TeKyLLero
rapaHTUAHOro cpoka.

Mpepnocbinkun

lapaHTuiiHble TPeboBaHNS MOryT NPEAbABNATLCS TONbKO

B TOW CTpaHe, B KOTOPOI 6bINo KynneHo nagenvie. Tosap
[OSKeH ObITb MPUOBPETEH ohuLIManbHbIM MyTeMm,
npeayCcMOTPEHHbIM HalLel KomnaHuen. fapaHTuiiHble
TpeboBaHWst MOryT ObITb 3asiBNEHbI TONBKO B CBA3N

C ywep6bom B OTHOLLEHUM COBCTBEHHO NpegmMeTa [orosopa.
lapaHTua UcKNo4aeT BO3MELLEHNE U3AEPXKEK B CBA3N

C AEMOHTa>KOM 11 MOHTa)>KOM, KOHTPOSIEM 11 MPOBEPKON
COOTBETCTBYIOLLMX AeTaseil 11 y3/10B, a TakKe npegbsiBieHne
TpeboBaHuUil N0 BO3MELLEHIO YNyLLEHHON NpubbLan

1 KOMMeHcaumm yobITKOB.

ToBapHbIN Yek CHUTAETCA [OKYMEHTOM, MOATBEP>KAAIOLLIMM
Balue npaBo Ha OCyLLECTBNEHNE rapaHTUNHBIX TPEGOBaHMWIA.

13.1 FapaHTuiiHbIe ycnyru

B TeyeHne cpoka AeicTBUSA rapaHTUM Mbl yCTpaHsieM Bce

HepocTaTKN M3aenvsi, 06yCnoBfeHHblE OLMbKaMu 1

AedekTamn maTepuana n NPou3BOACTBa, NPU YCNOBUK, HTO

3TV OLUMGKM 1 AebeKTbl JOKYMEHTaNbHO NOATBEP>KAEHbI. Mbl

06513yemMcsi, Ha Hallle ycMoTpeHune nnbo 6ecnnatHo

NpPOU3BECTN 3aMeHy M3aenus, MMbo YCTPaHUTb HEeJOCTaTKM,

60 KOMMEHCUPOoBaThb HEJOCTATKM 3a CHET CHYDKEHMS LiEHbI.

Hawwum rapaHTuiiHble o6a3aTenbcTBa He PacnpOCTPaHATCA

Ha AedeKTbl, Bbi3BaHHbIE CNEAYIOWLMMU NPUYUHAMK:

e HenpaBuibHO BbIMNOMHEHHbIE MOHTAX U MOAKIIIOHEHVE

e HenpaBunbHble BBOA B dKCMlyaTauyio 1 ynpasneHne

e BHeluHMe BO3AEVICTBIS, Takne Kak OroHb, BoAa,
IKCTPeMasibHble NMOrofHbIE YCNIOBUA

e MexaHn4eckune NoBpeXaeHNs BCneacTBMe aBapui,
nageHui, ynapos

e [loBpexaeHus, HaHeCeHHble NpegHaMepPeHHO U
BbI3BaHHbIE XaNaTHOCTbIO

e ECTeCTBEHHbIN U3HOC NN HE[OCTATKN TEXO6CYXNBaHUA

®  PeMOHT, Npou3BeQeHHbIN HeKBaNMMOULMPOBaHHbIMA
nuamu

¢ lcnonb3osaHvie getaneii 1 y3nos gpyrvix
npowasoguTenei

*  [leMOHTaX 1an nopya 3aBOACKON TabanyKm

3ameHeHHble feTanu 1 y3nbl CTaHOBSATCA Hallen
COBCTBEHHOCTbIO.

14 OTpbIBOK U3 PyKOBOACTBA No
MOHTaXy

(B cooTBeTcTBUM € [AnpekTunBoli EC no malumHHomMy

obopynosaHuio 2006/42/EG, peicTByOLLER Npy MOHTaXe

060pyA0BaHNs C HEMOMHOW KOMMIeKTaumei CornacHo

MpunoxeHuto I, Yactb B)

OnucaHHoe ¢ 06paTHOI CTOPOHbI N3fenne paspaboTaHo,

CKOHCTPYMPOBAHO 11 N3rOTOB/IEHO B COOTBETCTBUN CO

cnenyoLMN AVPeKTUBaMU:

*  [upektea EG 2006/42/EG B OTHOLLUEHWUN MALLNH

e [upekTnBa EC B OTHOLUEHWN CTPOUTENbHBIX N3AENUin
89/106/EWG

e [Nupektna EC «Hnskoe HanpsixkeHne» 2006/95/EG
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e [upektnBa EC «OnekTpomarHMTHas CoBMECTMMOCTb»
2004/108 EG

[Mpu 3TOM Mbl PyKOBOACTBOBAIMCh CREAYIOLLMM

cTaHpapTamu:

e ENISO 13849-1, PL «c», kaT. 2 BesonacHOCTb MaLLVH —
Detann 6nokoB ynpasneHusi, oTBevatoLLme 3a
6e3onacHocTb — YacTb 1: O6LLme NonoXeHus

e EN 60335-1/2, B Tolh YacTu, KOTOpasi NPUMEHNMA:
BesonacHocTb anekTponprbopos/MNpreoabl Anst BOPOT

e EN 61000-6-3
OnekTpoMarHuTHas COBMECTUMOCTb — VI3nyyeHne nomex

e EN 61000-6-2
OnekTpomarH1THasi COBMECTUMOCTb —
MomexoycTonymBoCcTb

O6opynoBaHNe C HEMOJSHOM KOMMJIEKTALMEN B COOTBETCTBIN
¢ OupekTneon EC 2006/42/EG npegHa3Ha4eHO TONbKO Anst
BCTpauBaHusi B Apyrvie yCTaHOBKW Unn apyroe o60pynosaHme
C HenoJIHOV KOMMNEeKTaLMen N CoOopy>XeHus, unm ons
06beANHEHNS! C HAMW s TOrO, YTOGbl COBMECTHO CO3AaTh

MalnHHoe o60pyp,osaH|/|e, KakK OHO onuncaHo B

BblLLeyKa3aHHOW [MpeKTuse.

MoaTomy 3TO 13aenne MoXeT ObiTb BBEAEHO B 3KCMyaTaumio
TOMbKO TOrAa, Koraa 6yaeT yCTaHOBNEHO, YTO BCe
YCTPOWCTBO/COOPY>KEHMNE, B KOTOPOE OHO BblI0 BCTPOEHO,
COOTBETCTBYET TPEOOBAHUSIM 1 MONOXEHNAM,
cofepKalyMcs B BbllleyKasaHHo! [upekTrBe.

15 TexHn4yecKkune xapakTepucTmkm

Makc. LLMpUHa CTBOPKU

2 500 mm/4 000 MM,
B 3aBNCUMOCTU OT Tuna
npusoga

Makc. BbicoTa BOpOT

2 000 mm

Makc. Bec cTBOpKM

220 kr/400 kr
B 3aBVICMMOCTM OT Tvna
npueoga

Makc. huneHka cTBOpku
BOpPOT

3aBuvicuT OT nnowagu
noBepxHOCTK BOPOT. IMpun
MCMoMb30BaHNN hrUNeHoK
BOPOT HEOGXOAUMO
y4uTbIBaTb BETPOBYIO
HarpysKy TOro unu Horo
pervona (EN 13241- 1).

HomuHanbHas Harpy3ka

CM. 3aBO[CKYIO Tabnmnyky

Makc. pactsarusatoilee n
CcXKuUmatoliee ycunme

CM. 3aBOfCKYIO Tabnmnyky

Makc. CKOPOCTb WnuHaens

Ok. 16 mm/c

3anupaHue BOpoT

Pexkomenpyetcs

3NEKTPUHECKNI 3aMOK Anst

3anuparoLLero ycTpomncTea

Ha cTon6e 1 st HanosIbHOro

3anvpaHns:

e [lpu WMPVHE CTBOPKMN
oT = 1500 mm

e [insA BOpOT C
peLueTHaTon prneHKon

e [lpun 6onee BbICOKOM
BETPOBOW Harpy3ke

Pa36nokupoBka npusoga

Ha npusopge, npv nomoLum
pbiM-60nTa

Kopnyc npuBopa

LinnkoBoe nnuTbe nop,
OaBneHveM U/unm nnacTuk
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MopkntoyeHune K ceTn

HomuHanbHoe HanpsxeHvne
230 B/50 Iy, notpebnsiemas
MOLUHOCTb oK 0,15 KBT

Bnok ynpaesneHus

MwukponpoueccopHoe
ynpasneHue,

¢ 16 nporpammunpyembiMn
DIL-nepekntovaTensimu,
ornepaTMBHOE Hanpsi>XeHne
24 B nocT. Toka, knacc

3awmTbl IP 65
Makc. gnvuHa npoBoga ot
6noka ynpaBneHus Ao
npusopa 40m

Pexxum pa6oTbi

S2, KpaTKoBPEMEHHbIN
PeXnum B Te4EHUE 4 MUHYT

Avana3oH Temneparyp

ot -20°C po +60°C

OTKNOYEHNE B KOHEYHOM
nonoxeHum/orpaHn4eHme
ycunusi

OneKTpoHHOE

ABTOMaTMKa OTK/NOHEHUSA

OrpaHuyeHve yeunus

B 060VX HanpasfeHnsx
LBVKEHUS

C NporpamMmmpoBaHmem
B pexunme 0by4eHuns

1 C CaMOTECTUPOBAHNEM

Bpems HaxoxpaeHus B
OTKPbITOM MOJIOXKEeHUn Ao

PerynvpyeTcs B onanasoHe
30 - 180 cek. (TpebyeTcs

aBTOMaTU4eCcKoro cBeToBOW 6apbep)
3aKpbiBaHUA
AnekTpoaBurartenb Y3en wnuHgens

C anekTpoasuraTenem
MOCTOSIHHOrO TOKa,

C HanpsbkeHuem 24 B nocT.
TOKa 1 YepBAYHON
nepepadyel, Knacc saLuTbl
IP 44

Cucrema gUCTaHUMOHHOIO
ynpaBsneHus

2-KaHanbHbI NPUEMHUK,
nynet Ay
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16 0630p yHkuun DIL-nepekntoyaTenen
DIL 1 1-cTBOpYaTbIfi UK 2-CTBOPUATbIA PeXXuM paboTbl
ON 1-cTBOPYaTLIN PeXnM paboTbl
OFF 2-cTBOpYATHIN PEXUM PaboTbl >
DIL 2 Co cmelleHnem CTBOpPKKU/6e3 cMelLleHUsi CTBOPKM (TOJIbKO Npu 2-CTBOPYaTOM peXXume paboTbi)
ON Bes cmelleHnst cTBOpKK: CTBOPKa A 1 CTBOPKA B OTKpbIBAOTCA 1 3aKPbIBAOTCS OQHOBPEMEHHO
OFF Co cMeLLeHeM CTBOPKI: CTBOPKa A OTKpPbIBaeTCs Neper CTBOPKO B; cTBopka B 3akpbiBaeTcs nepen [P
CTBOPKOW A
DIL 3 BbiGop CTBOpKW/BennyMHa CMELLEHNS CTBOPKHN
ON MporpammmpoBaHne cTBOpKy B/He6onbLLOe CMeLLEHNE CTBOPKHY
OFF MporpammupoBaHne cTBopkU A/60NbLLIOE CMELLIEHNE CTBOPKM 5%
DIL 4 HopmanbHblii peXxum akcnnyatauuu/Pexxum Hanagku
ON Pexxum Hanagku
OFF HopmanbHbIi pexxum ¢ camoyfepxaHnem E’
DIL 5 DIL 6 YcTtpoiictBo 6e3onacHocTu SE1 B HanpaBneHuu Boporta 3akp. (nopknioyeHune K 3axumy 73)
ON ON 2-NpoBOAHON CBETOBOW 6apbep
ON OFF MpoBepeHHbI cBETOBOI Hapbep
OFF OFF e Bes ycTpoiicTBa 6€30MaCHOCTM: MOCT C PEOXOPAOM Mexay 3axumamu 20/73, = cocTosiHue >
nocTaBkun
* HenpoBepeHHbI CBETOBOW 6apbep
DIL 7 DIL 8 YcTtpoiictBo 6e3onacHoctu SE2 B HanpaBneHuy BopoTa 3akp. (nopkntoveHne K 3axumy 72)
ON ON 2-npoBoAHON CBETOBOW 6apbep
ON OFF [MpoBepeHHbI CBETOBOI Gapbep
OFF OFF e bBes ycTpoicTBa 6€30NMacHOCTI: MOCT C PeoXopAoM Mexay 3akmumamu 20/72, = COCTosiHnE >
nocTaBkun
e HenpoBepeHHbIi CBETOBOWN 6Gapbep
DIL9 YcTtpoiictBo 6e3onacHocTu SE2 B HanpaBneHun Boporta 3akp. (nogknioyeHne K 3axxumy 72)
B KayecTBe CBETOBOro 6apbepa B npoespe
ON 3almTHbI CBETOBOI Hapbep aKkTVBMPOBaH B Ka4ecTBe CBETOBOro 6apbepa B Npoesae
OFF 3awynTHbIN CBETOBOI 6apbep He akTVBMPOBaAH B KAa4eCcTBE CBETOBOro 6apbepa B Npoesae E
DIL 10 DIL 11 ®dyHKUMA npuBoaa DYHKLMSA ONUMOHHOrO pene
ON ON ABTOMaTN4eCKOE 3aKpbIBaHNE, BPEMSI B TeueHve BpeMeHn npeaynpexxaeHnst MpoucxoanT
npepynpexxaeHns npu Kaxxaom 6bICTPas CUHXPOHU3ALUWS pene, Npu NepeMeLLeHn
nepemeLLeHn CTBOPKMN BOPOT - HOpMasibHast CUHXPOHM3aLUWs, a npu
HaxoXXAEHN BOPOT B OTKPBITOM MOMOXEHUN OHO
OTKJIIOYEHO
OFF ON ABTOMaTU4YECKOE 3aKpblBaHue, B TeveHve BpemeHn npeaynpexxaeHns NpoucxoanT
BpeMSs NPeaynpexXaeHns TobKo npun 6bICTPas CUHXPOHM3aUMS pene, Npy NepeMeLLeHnn
aBTOMaTNHECKOM 3aKpblBaAHWN BOPOT - HOPMasibHas CUHXPOHK3aLMS, a Npun
HaxoX/AeHUN BOPOT B OTKPbLITOM MOMOXEHUN OHO
OTKJIIOHYEHO
ON OFF ABTOMaTUYECKOE 3aKpblBaHNE He B TeyeHne BpemeHn npenynpexaeHns NponcxoanT
aKTMBUPOBaHO, BPeMs NnpeaynpexaeHns 6bICTPas CUHXPOHM3aUMs pene, Npy NepemMeLLeHnn
Npu KaXX[OM NnepemMeLLeHnn CTBOPKH BOPOT - HOpPMasibHas CUHXPOHK3aLMS.
OFF OFF Bes cneupanbHoii yHKLMN Pene cpabaTtbiBaeT B KOHEHYHOM MONOXEHUN [P
Bopora 3akp.
DIL 12 HacTpoiika BpemMeHn HaxoXXAEHUSA B OTKPbITOM MONIOXXEeHUN
ON HacTpoiika BpeMeHn HaxoXXAeHUsi B OTKPbITOM MOMOXEHNN
OFF DYHKUUSA OTKNOYEHA 59
DIL 13 HacTpoiika umnynbca B Te4eHne BpEMEHN HaXOXXAEeHNS B OTKPbITOM MOM0XXeHUN
ON e [lpepbiBaHMe BPEMEHUN HAXOXAEHNS B OTKPLITOM MOIOXKEHUN NPpU nofade nmnynbca
*  lIMnynbC BO Bpems ABVKEHNSI BOPOT OCTaHaBMBaeT BOPOTa
OFF YBenu4eHne BPEMeHN HaxoXXAEeHUS B OTKPLITOM MOSTIOXKEHNN [>9
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DIL 14 Mpepen pesepcupoBaHus

ON YcTaHoBKa nNpefena pesepcrpoBaHmnst

OFF DYHKUMS OTKIOYEHa >

DIL 15 WcxopHble TOUKM pexxnma nepemeLLeHns Ha MeaJIeHHOW CKOpPOCTU

ON YcTaHoBKa NPOM3BOSbHBIX MCXOOHbIX TOHEK

OFF DYHKUUSA OTKNtOYEHA 59

DIL 16 MepneHHasi CKOPOCTb NMepemeLLeHns ans Bcex pabounx LMKnos/yaaneHme NUCXO4HbIX TOUEK NS peXxuma
nepemMelLeHUst Ha MeANEHHON CKOPOCTH

ON MepnieHHast CKOPOCTb NepeMeLLeHNs AN BCeX paboumx LMKNOB/yAaneHne NCXOAHbIX TOYEK AJist pexuMa
nepemeLLeHNst Ha MegJIEHHOI CKOPOCT

OFF O6bl4Has CKOPOCTb NepPEMELLEHNS ANst BCEX PaboUnX LKII0B [>%
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Vazena zakaznicka, vazeny zakaznik,
teSime sa, ze ste sa rozhodli pre kvalitny vyrobok z nasho
zavodu.

1 K tomuto navodu

Tento navod je originalnym navodom na pouzitie v zmysle
smernice ES 2006/42/ES. Starostlivo si precitajte cely navod,
ktory obsahuje délezité informéacie o vyrobku. Dodrzujte
upozornenia a predovsetkym bezpeénostné a vystrazné
upozornenia.

Navod starostlivo uschovajte a zabezpecte, aby bol
kedykolvek k dispozicii a aby do neho mohol uzivatel vyrobku
nahliadnut.

1.1 Subezne platné podklady

Kone¢nému spotrebitelovi musia byt pre bezpecné
pouzivanie a udrzbu branového systému poskytnuté
nasledujuce podklady:

e tento navod

e prilozeny zdznam o preskusani

e navod k brane

1.2 Pouzité vystrazné pokyny

VSeobecny vystrazny symbol oznaduje
nebezpecenstvo, ktoré mbze viest k poraneniam alebo
k smrti. V textovej Casti sa pouziva véeobecny vystrazny
symbol v spojeni s nasledne popisanymi vystraznymi
stupfiami. V obrazovej ¢asti odkazuje dodatoény zapis na
vysvetlenie v textovej asti.

A NEBEZPECENSTVO

Oznacuje nebezpecenstvo, ktoré vedie bezprostredne
k smrti alebo k tazkym poraneniam.

A VYSTRAHA

Oznaduje nebezpecenstvo, ktoré méze viest k smrti alebo
k tazkym poraneniam.

A OPATRNE

Oznaduje nebezpecenstvo, ktoré méze viest k lahkym alebo
stredne tazkym poraneniam.

POZOR

Oznacuje nebezpecenstvo, ktoré moze viest k poskodeniu
alebo zni¢eniu vyrobku.

13 Pouzité definicie

Doba podrzania otvorenej brany

Doba ¢akania pred zatvorenim brany z koncovej polohy
Brana otvorena pri automatickom zatvoreni.
Automatické zatvorenie

Samocinné zatvorenie brany po uplynuti urcitého ¢asu,
z koncovej polohy Brana otvorena.

DIL spinace
Spinace nachadzajlce sa na doske plosnych spojov
ovladania ur€ené na nastavenie ovladania.
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Prejazdova svetelna zavora

Po prejazde branou a svetelnou zavorou sa doba podrzania
otvorenej brany prerusi a nastavi na prednastavenu hodnotu.

Kridlo A/ prechodové kridlo

Pri dvojkridlovych systémoch ide o prechodové kridlo, ktoré
sa otvara pre prechod os6b

Kridlo B/ pevné kridlo

Pri dvojkridlovych systémoch ide o kridlo, ktoré sa otvara
a zatvara spolo¢ne s prechodovym kridlom pre prejazd.
Presadenie kridla

Presadenie kridla zarucuje spravne poradie pri zatvarani
pri prekryvajucich sa kovaniach.

Impulzné ovladanie/ impulzna prevadzka

Pri kazdom stlaceni tla¢idla sa brana spusti proti poslednému
smeru pohybu alebo sa chod brany zastavi.

Chod pre nastavenie sily

Pri tomto chode sa nastavia sily, ktoré su potrebné pre posuv
brany.

Normainy chod

Posuv brany s nau¢enymi drahami a silami.

Referenény chod

Chod brany do koncovej polohy Brana zatvorend, aby sa
opétovne stanovila zékladna poloha (napr. po vypadku prudu).

Reverzny chod/ bezpecénostny spatny chod

Posuv brany v protismere pri aktivacii bezpe¢nostného
zariadenia alebo obmedzenia sily.

Hranica reverzacie

AZ po hranicu reverzacie (max. 50 mm), kratko pred koncovou
polohou Brdna zatvorend, sa pri zareagovani bezpe¢nostného
zariadenia spusti presun do protismeru (reverzny chod). Pri
prebehnuti tejto hranice uz toto spravanie nie je k dispozicii,
aby brana bezpec¢ne dosiahla koncovu polohu bez prerusenia
posuvu.

Ugiaci chod pre drahu

Chod brany, ktory nau¢i drahu posunu v pohone.

Chod bez obsluhy

Chod brany, ktory sa vykondva len tak dlho, ako su stla¢ané
prislusné tlagidla.

Doba varovania

Doba medzi prikazom na posuv (impulz)/ po uplynuti doby
podrzania otvorenej brany a zaciatku chodu brany.

Reset z vyroby

Vratenie nastavenych hodn6t do vychodiskového stavu /
na zavodné nastavenie.

1.4 Pouzité symboly a skratky

V obrazovej ¢asti sa zobrazuje montaz pohonu na 1-kridlovu,
prip. na 2-kridlovua otvaravu branu.

UPOZORNENIE:

Vsetky rozmerové Udaje v obrazovej ¢asti st v [mm].

Niektoré obrazky obsahuju tento symbol s odkazom

na miesto v texte. Tam ziskate ddlezité informacie tykajuce sa
montdaze a prevadzky pohonu brany.
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Na priklade znamena 2.2:

pozri textovu ¢ast, kapitolu 2.2

Okrem toho je v obrazovej, ako aj v textovej Casti

na miestach, na ktorych sa vysvetluju jednotlivé menu
pohonu, zobrazeny nasledovny symbol, ktory oznacuje
nastavenie zo zavodu:

~~
A

nastavenie zo zavodu

1.5 Pouzité skratky

Farebné kody pre kable, jednotlivé zily a konstrukéné
diely

Skratky farieb na oznacenie kdblov a zil, ako aj
konstrukénych dielov zodpovedaju medzinarodnym
farebnym kédom podla IEC 757:

2.2 Pouzitie v rozpore s uréenim

Nie je dovolené pouzitie v priemyselnej oblasti. Konstrukcia
pohonu nie je dimenzovana na prevadzku bran s tazkym
chodom.

2.3 Kvalifikacia montéra

Len spravna montdz a udrzba vykonana kompetentnou/
odbornou prevadzkou alebo kompetentnou/ odbornou
osobou v sulade s ndvodmi mdze garantovat bezpecny

a spravny sposob montaze. Odbornik podla EN 12635 je
osoba, ktord ma primerané vzdelanie, kvalifikované vedomosti
a praktické skusenosti, aby mohla spravne a bezpe¢ne
namontovat a skontrolovat branu a vykonavat jej udrzbu.

24 Bezpecnostné pokyny k montazi, udrzbe,
oprave a demontazi branového systému

/\ VYSTRAHA
Nebezpecenstvo poranenia neo¢akavanym chodom
brany
»  Pozri vystrazny pokyn kap. 10

BK Cierny RD &ervena

BN hneda WH biela

GN zelena YE Zlta
Oznacenia vyrobkov

EL 31 Jednocestna svetelna zavora

s testovanim

EL 301 Dynamicka dvojdrétova
svetelna zavora
HE 2 2-kandlovy prijimac
HNA Outdoor Nudzovy akumulator
HSM 4 4-tlagidlovy ruény mini
vysielac
UAP 1 Univerzalna adaptérova
doska plo$nych spojov
2 A Bezpecnostné pokyny
2.1 Uréeny spdsob pouzitia

Pohon otvaravej brany je uréeny vyluéne pre prevadzku lahko
posuvnych bran v sukromnej, nie priemyselnej oblasti.
Maximalne pripustna velkost brany a maximalna hmotnost sa
nesmu prekro€it. Brana sa musi dat lahko otvarat a zatvarat
rukou.

Pri branach so stupanim alebo so sklonom (max 6°) sa musi
vzdy pouzit suprava kovania pre stupajlice zavesy
(prislusenstvo) (pozri aj kapitolu 3.2.5).

Pri pouziti vyplni bran je potrebné prihliadat na regionalne
zatazZenia vetrom (EN 13241-1).

Dodrzujte pokyny vyrobcu tykajluce sa kombinacie brany

a pohonu. MoZnym nebezpefenstvam v zmysle

DIN EN 13241-1 sa zabraruje konstrukciou a montézou podla
nasich zadani.

Branové zariadenia, ktoré sa nachadzaju vo verejnej oblasti
a disponuju len jednym ochrannym zariadenim, napr.
obmedzenim sily, sa m6zu prevadzkovat len pod dozorom.
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Montdz, udrzbu, opravu a demontaz branového systému

a pohonu brany musi vykonavat odbornik.

»  Pri zlyhani branového systému a pohonu brany okamzite
poverte odbornika jeho kontrolou, resp. opravou.

2.5 Bezpecnostné pokyny k montazi

Odbornik musi dbat na to, aby boli pri realizacii montaznych
prac dodrzané platné predpisy pre bezpecnost prace, ako aj
predpisy pre prevadzku elektrickych zariadeni. Okrem toho sa
musia dodrziavat narodné smernice. Moznym
nebezpecenstvam v zmysle DIN EN 13241-1 sa zabrariuje
konstrukciou a montazou podla nasich zadani.

Po ukonéeni montaze musi zriadovatel zariadenia podla
rozsahu platnosti prehlasit zhodu podla DIN EN 13241-1.

A\ NEBEZPEGENSTVO

Sietové napétie

»  Pozri vystrazny pokyn kap. 3.4

A\ VYSTRAHA

Nebezpecenstvo zranenia v désledku poskodenych
konstrukénych dielov

»  Pozri vystrazny pokyn kap. 3.1

Nevhodné upeviovacie materialy

»  Pozri vystrazny pokyn kap. 3.2

Nebezpecéenstvo poranenia neiimyselnym pohybom
brany

»  Pozri vystrazny pokyn kap. 3.3
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2.6 Bezpeénostné pokyny k uvedeniu do prevadzky
a k prevadzke

A\ VYSTRAHA

Nebezpecenstvo poranenia pri pohybe brany
»  Pozri vystrazny pokyn kap. 4

Nebezpecenstvo poranenia sposobené nefunkénymi

bezpecnostnymi zariadeniami

»  Pozri vystrazny pokyn kap. 4.1.6 /4.2.10/5.1.6 a
kap. 5.2.8

Nebezpeéenstvo zranenia v dosledku prilis vysoko
nastaveného obmedzenia sily
»  Pozri vystrazny pokyn kap. 7.1.1

2.7 Bezpecénostné pokyny k pouzitiu ruéného
vysielaca

A\ VYSTRAHA

Nebezpecenstvo poranenia pri pohybe brany
»  Pozri vystrazny pokyn kap. 8.1

A\ OPATRNE

Nebezpecéenstvo poranenia pri neimyselnom chode
brany
»  Pozri vystrazny pokyn kap. 8.1

2.8 Bezpecénostné pokyny ku kontrole a tdrzbe

A\ VYSTRAHA

Nebezpecenstvo poranenia neo¢akavanym chodom
brany
»  Pozri vystrazny pokyn kap. 10

2.9 Preskusané bezpecénostné zariadenia

Bezpecnostné funkcie, prip. komponenty ovladdania, ako napr.
obmedzenie sily, externé svetelné zavory, pokial st

k dispozicii, boli skonstruované a preskusané podla

kategérie 2, PL ,,c* normy EN ISO 13849-1:2008.

A\ VYSTRAHA

Nebezpecenstvo poranenia sposobené nefunkénymi

bezpeénostnymi zariadeniami

»  Pozri vystrazny pokyn kap. 4.1.6 /4.2.10/5.1.6 a
kap. 5.2.8
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3 Montaz
3.1 Priprava montaze
A\ VWSTRAHA

Nebezpecenstvo zranenia v dosledku poskodenych

konstrukénych dielov

Chyby v branovom systéme alebo nespravne vyrovnané

brany mézu viest k vaznym poraneniam.

» Nepouzivajte branovy systém, ak sa musi vykonat
oprava alebo nastavovacie prace!

»  Prekontrolujte opotrebovanie a pripadné poskodenia
celého systému brany (kiby, loziska brany, pruziny a
upevriovacie diely).

»  Skontrolujte pripadny vyskyt hrdze, korézie a trhlin.

»  Kvéli vlastnej bezpe¢nosti nechajte prace
na vyrovnavacich pruzinach brany alebo v pripade
potreby Udrzbarske prace a opravy vykonavat vyluéne
odbornikovi!

Skér ako nainstalujete pohon, nechajte pre svoju viastnu
bezpecnost vykonat odbornikom pripadné potrebné
udrzbarske prace a opravy na zariadeni brany.

Len spravna montaz a udrzba vykonana odbornou

prevadzkou alebo odbornou osobou v sulade s navodmi

moZze garantovat bezpecny a spravny spdsob ¢innosti.

Odbornik musi dbat na to, aby boli pri realizacii montaznych

prac dodrzané platné predpisy pre bezpec¢nost prace, ako aj

predpisy pre prevadzku elektrickych zariadeni. Pritom musia
byt dodrzané aj narodné smernice. Mozné ohrozenia sa
eliminuju konstrukciou a montazou podla nasich pokynov.

»  Pred montazou vyradte z prevadzky mechanické
blokovania brany, ktoré nie su potrebné pre spustenie
pohonu brany, prip. ich Uplne demontujte. Sem patria
predovSetkym blokovacie mechanizmy zamku brany.

»  Skontrolujte, ¢i sa brana nachadza v mechanicky
bezchybnom stave, takZe sa da rukou lahko ovladat a
spravne otvorit a zatvorit (EN 12604).

» Ak chcete realizovat' montaz a uvedenie
do prevadzky, prejdite do obrazovej ¢asti. Prihliadajte
na prislusnu cast textu, ak na nu poukazuje symbol.

3.2 Montaz pohonu brany

A\ VYSTRAHA

Nevhodné upeviiovacie materialy

Pouzitie nevhodnych upeviiovacich materidlov moze viest

k tomu, Ze pohon nebude spolahlivo upevneny a méze sa

uvolnit.

» Dodané montazne materidly sa musia montaznym
persondlom skontrolovat na ich vhodnost pre dané
miesto montaze.

» Dodany upeviiovaci material (hmozdiny) pouzivajte iba
do beténu = B15 (pozri obrazky 2.2/3.1).

UPOZORNENIE:

Na rozdiel od obrazovej ¢asti musia byt pri inych typoch bran
pouzité iné spojovacie elementy s inymi dizkami
zaskrutkovania (napr. pri drevenych branach pouzite skrutky
do dreva).

Odlisne od obrazovej ¢asti sa mdze v zavislosti od hrubky
alebo pevnosti materialu zmenit potrebny priemer jadrovych
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dier. Potrebny priemer méZze byt pri hliniku @ 5,0 - 5,5 mm
a pri oceli @ 5,7 - 5,8 mm.

3.2.1 Zistenie montaznych rozmerov
1. Stanovte rozmer e, pozri obr. 1.
2. Vtabulke pod obrazkom 1 stanovte rozmer B:
a. Vv stipci e zvolte riadok, ktory je najblizSie rozmeru e.
b. V tomto riadku zvolte minimalne potrebny uhol
otvorenia.
c. Hore od¢itajte rozmer B.

3.2.2 Montazne zasady pre dodrziavanie

prevadzkovych sil

Prevadzkové sily podla DIN EN 12453/12445 je mozné

dodrzat, ak sa dodrzia nasledovné body:

e Vtabulke pod obr. 1 zvolte kombinaciu rozmeru A a B
z oblasti zo $edym podkladom (prednostna oblast).

o Tazisko brany lezi v strede brany (maximalna pripustna
odchylka + 20%).

e Na zatvaracich hranach je namontovany timiaci profil
DP 2 * (vyrobok €. 436 304) s prisluSnym profilom C.

e Pohon je naprogramovany na pomalu rychlost posuvu
(pozri kap. 7.4.7).

* Hranica reverzacie pri svetlej Sirke otvoru 50 mm sa
kontroluje a dodrziava v celej dizke hlavnej uzatvaracej
hrany (pozri kap. 7.4.4).

e Dodrziava sa tento montazny navod.

3.2.3 Montazne zasady pre dlhu Zivotnost’

DIhu Zivotnost pohonu dosiahnete vtedy, ak dodrzite

nasledujuce podmienky:

e Brana vykazuje l'ahky chod.

e  Bola zvolena prednostna oblast (pozri obr. 1).

e Pre rovnomernu rychlost chodu brany by mal byt rozmer
A a B priblizne rovnaky; max. rozdiel by nemal prekro¢it
40 mm.

e Rychlost chodu brany ma priamy vplyv na vznikajuce sily.
Na uzatvaracich hranach brany by sa mali udrziavat ¢o
najmensie:

— Ak je to mozné, vyuzite cely zdvih vretena.

— Zvacsujuci sa rozmer A znizuje rychlost
na uzatvaracej hrane brany Brdna zatvorena.

— Zvacsujuci sa rozmer B znizuje rychlost
na uzatvaracej hrane brany Brdna otvorend

— Pre va&si uhol otvorenia brany by sa mal vzdy zvolit
vacsi rozmer B. Pohon sa musi naprogramovat
na pomalu rychlost (pozri kap. 7.4.7).

e Max. uhol otvorenia brany sa zmensuje so zva¢sujucim
sa rozmerom A.

— Pri vd¢Som uhle otvorenia brany a men$om rozmere A
je potrebné pohon naprogramovat na pomalu
rychlost

* Naredukciu celkovych sil na vreteno ma byt rozmer A
a vzdialenost medzi otoénym bodom brany a upevnenim

UPOZORNENIA:
e Zbytocne velky zvoleny uhol otvarania zhorSuje spravanie
sa brany.

e Ak nendjdete vhodny rozmer A(e), pouzite iny obraz
usporiadania dier na stipikovom kovani alebo podlozte
stipikové kovanie.

e Hodnoty uvedené v tabulke pod obrazkom 1 su len
smernymi hodnotami.

* Prislusenstvo, nie je obsiahnuté v Standardnej vybave!
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3.24 Upevnenie kovani

Dodané kovania su galvanicky pozinkované a tym pripravené
na dalSiu dodatoénu upravu. Ako prisluSenstvo su k dispozicii
Specidlne kovania.

Kamenny alebo beténovy stip

DodrZiavajte odporucania rozstupov okrajov pri otvoroch
pre hmoi,diny. Pri dodanych hmozdinach €ini tento minimalny
rozmer dizku hmozdiny.

Hmozdinu otocte tak, aby rozperny smer hmozdiny pésobil
paralelne k okraju.

ZlepSenia ponukaju lepené kombinované kotvy, pri ktorych sa
kolik so zavitom zalepi do muriva bez napnutia.

Pri murovanych stipoch by malo byt mozné priskrutkovat
vacsiu ocelovu platiiu prekryvajucu viacero kameriov, na ktord
sa namontuje alebo navari uholnik stlpa.

Na upevnenie sa tiez dobre hodi uhlova platfia upevnena
okolo hrany stlpa.

Ocelovy stip

Prekontrolujte, &i je nosnik, ktory je k dispozicii, dostato¢ne
stabilny. Ak nie, musi sa zosilnit.

Zmysel méze mat pouzitie nitovacich matic.

Kovania je tiez mozné priamo navarit.

Dreveny stip

Kovanie brany sa musi priskrutkovat cez stip. Na druhej
strane stlpa sa pritom musia pouzit velké ocelové podlozky,
este lepsie ocelové platne, aby sa upevnenie nemohlo uvolnit.

3.2.5 Montaz pohonu

POZOR

Nedistota

Pri vitacich pracach moéze prach z vitania a triesky viest k
funk&nym porucham.
»  Pri vitacich pracach zakryte pohon.

»  Pri montazi je potrebné davat pozor na vodorovné,
stabilné a bezpe&né upevnenie, nielen na stipe, prip.
stfpiku, ale aj na kridle brany.

» V pripade potreby pouzite aj iné vhodné spojovacie
prvky. Nevhodné spojovacie prvky by nemuseli vydrzat
sily vyskytujuce sa pri otvarani a zatvarani.

»  Pri otvaravych branach so stupajucimi zavesmi (az do
max. 6°) sa musi pouzit suprava prislu$enstva *

(pozri obr. 2.1b), ktorl je mozné objednat oddelene.
Obrazok 2.2 znazorfiuje, ako sa tato suprava montuje.

UPOZORNENIE:

Pri pouZiti stupajucich zavesov sa musi brana zabezpecit
proti samocinnému spadnutiu (napr. jednostranne ¢inny
brzdny valec, tazna pruzina, a. pod.).

Pri montazi pohonu otvaravej brany postupujte takto:

1. Stipikové kovanie namontuijte podla stanovenych
rozmerov, premazte prislusné ¢apy a upevnite pohon
(pozri obr. 2.2).

2. Posuvnu ty¢ vytoéte na maximainu dizku.

3. Pre vytvorenie rezervy posuvnu ty¢ nasledne opat
zatocte o 1 otocenie (nie pri rozmere e 150 mm a pohone
720 =» 1 120 mm, prip. pri rozmere e 210 mm a pohone
820 =» 1 320 mm, pozri obr. 2.3).
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4. Premazte prislusné ¢apy, namontujte kovanie posuvnej
ty€e a pomocou skrutkového zvieradla provizérne
upevnite k brane (pozri obr. 2.3).

5. Konecné rozmery prekontrolujte manudlnym pohybom
brany do koncovych poléh pri odpojenom pohone
(pozri obr. 2.4).

6. Naznacte vitacie otvory, odstrante skrutkové zvieradlo,
vyvftajte obidva otvory a upevnite kovanie posuvnej ty¢e
(pozri obr. 2.5).

3.3 Montaz riadenia pohonu

/A VYSTRAHA

Nebezpecenstvo poranenia

neumyselnym pohybom brany

Pri nespravnej montazi alebo manipulacii

s pohonom sa moézu iniciovat nechcené

pohyby brany a pritom méze dojst k

privretiu os6b alebo predmetov.

» Dodrzte vSetky pokyny, ktoré su
uvedené v tomto navode.

Pri nespravne nainstalovanych riadiacich

zariadeniach (ako napr. tlacidlach) sa

mozu iniciovat nezelané pohyby brany

a pritom mézu byt privreté osoby alebo

predmety.

» Riadiace zariadenia umiestriujte
do vysky minimalne 1,5 m (mimo
dosahu deti).

»  Pevne nainstalované ovladacie
pristroje (ako napr. tlacidla)
namontujte tak, aby bolo mozné
vidiet na celu oblast pohybu brany,
ale v bezpec¢nej vzdialenosti od
pohybuijicich sa dielov.

Pri zlyhani existujucich bezpe¢nostnych

zariadeni moze dojst k privretiu oséb

alebo predmetov.

» Podla BGR 232 umiestnite
v blizkosti brany minimalne jedno
dobre rozpoznatelné a lahko
pristupné nudzové povelové
zariadenie (nudzové vypnutie),
prostrednictvom ktorého sa v
pripade nebezpecenstva zastavi
pohyb brany (pozri kapitolu 7.3.3).

» Riadenie pohonu sa musi namontovat zvislo a kablovymi
priechodkami smerom dole.

»  Pri dodato€nom vybaveni kablovymi priechodkami
so zavitom prerazajte pripravené vylamovacie otvory len
pri zatvorenom kryte.

» Dizka pripajacieho kabla medzi pohonom a riadenim
smie byt maximalne 40 m.

Pri montazi riadenia pohonu postupuijte takto:
1. Kryt riadenia pohonu odstrarte uvolnenim Styroch
skrutiek.
2. Namontujte Styri patky riadenia pohonu (pozri obr. 3.1).
3. Namontujte riadenie pohonu, ako je znazornené
na obréazku 3.1.

3.3.1 Upevnenie vystrazného Stitku

Vystrazny Stitok proti privretiu sa musi natrvalo upevnit

na napadnom mieste alebo v blizkosti pevne nainstalovanych
tlacidiel na ovladanie posuvu pohonu.

»  Pozriobr. 4

3.4 Siet'ové pripojenie

/A\ NEBEZPEGENSTVO

Sietové napdtie

Pri kontakte so sietovym napatim hrozi nebezpecenstvo
smrtelného zasahu elektrickym pridom.
Bezpodmienecne preto dodrzujte nasledujluce pokyny:

»  Elektrické pripojenie méze vykonat len elektrikar.

»  ElektroinStalacia zo strany stavebnika musi zodpovedat
prislusnym ochrannym ustanoveniam (230/240 V AC,
50/60 Hz)!

» Dbajte na to, aby boli dodrzané narodné predpisy pre
prevadzku elektrickych pristrojov.

»  Pred vSetkymi pracami na elektrickom vybaveni
odpojte zariadenie od napétia a zaistite ho proti
neopravnenému opatovnému zapnutiu.

POZOR

Externé napétie na pripojovacich svorkach

Externé napatie na pripojovacich svorkach ovladania vedie

k poskodeniu elektroniky.

» Na pripojovacie svorky ovladania nepripajajte sietové
napétie (230/240 V AC).

A\ VYSTRAHA

Nebezpecenstvo poranenia neo¢akavanym chodom

brany

K neo¢akdavanému chodu brany moze dojst vtedy, ak je

napriek vytiahnutej sietovej zastrcke pripojeny nudzovy

akumulator.

»  Pri vSetkych pracach na branovom systéme vytiahnite
sietovu zastréku a a zastréku nidzového akumulatora.

POZOR

Vlhkost’

Vniknutie vihkosti méze spdsobit poskodenie ovladania.

»  Pri otvoreni skrine ovladania chrarte ovladanie pred
vlhkostou.
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Aby ste zabranili porucham:

» Ovladacie vedenia pohonu (24 V DC) pokladajte
do instalaéného systému oddeleného od inych
napdjacich vedeni (230 V AC).

»  Pouzite uzemniovaci kabel (NYY) pre vSetky vedenia,
ktoré budu polozené v zemi (pozri obr. 3).

»  Pri pouziti podzemnych kablov na predizenie sa musi
spojenie k vedeniam pohonu realizovat v zavretej
odbockovej krabici (IP 65, prichystana zo strany
stavebnika).

»  Vsetky kable namontujte do pohonu zospodu bez tahu.
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3.5 Pripojenie pohonov
3.5.1 Pripojenie pohonu pri 1-kridlovom branovom
systéme

Kabel pohonu namontujte podla obrazku 5.2 na konektor
kridla A.

3.5.2 Pripojenie pohonu pri 2-kridlovom branovom
systéme bez dorazovej listy

»  Pozriobr. 5.3a

Na zastrcku kridla A pripojte najskér sa otvarajuce kridlo,
prip. prechodové kridlo. Kabel pohonu druhého kridla sa
pripaja na konektor kridla B. Pri rozdielnej velkosti kridla je
mensie kridlo prechodovym kridlom, prip. kridlom A.

3.5.3 Pripojenie pohonu pri 2-kridlovom branovom
systéme s dorazovou listou
»  Pozri obr. 5.3b

Pri branach s dorazovou li§tou je najskoér sa otvarajuce kridlo
prechodovym kridlom, prip. kridlom A a pripdja sa na
konektor kridla A. Kébel pohonu druhého kridla sa pripaja
podla obrazku 5.3 na konektor kridla B.

4 Uvedenie zakladného vybavenia
do prevadzky, branovy systém
s0 zaznamenanim koncovej polohy
Brana zatv. prostrednictvom
koncovych spinac¢ov (nastavenie
z0 zavodu)

A\ VYSTRAHA

Nebezpecéenstvo poranenia

TS pri pohybe brany

Jﬁw V priestore brany méze pri pohybujucej
—| | sa brane dojst k poraneniam alebo

poskodeniam.

» Na zariadeni brany sa nesmu hrat

7 "T" | deti.
* I » Zabezpecte, aby sa v priestore
L

|| pohybu brany nenachadzali Ziadne
| 2] osoby alebo predmety.
(3 »  Zabezpecéte, aby sa medzi branou

a mechanikou pohonu nenachadzali
osoby ani predmety.

»  Pohon brany prevadzkujte len
vtedy, ked mozete vidiet na zénu
pohybu brany, a ak brana disponuje
bezpecnostnym zariadenim.

»  Sledujte chod brany, az kym brana
nedosiahne koncovu polohu.

» Cez branové otvory dialkovo
ovladanych branovych systémov
prechadzajte az vtedy, ked brana
stoji v koncovej polohe Brdna otv.!
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4.1 1-kridlovy branovy systém

411 Aktivovanie integrovaného koncového spinaca
Pred nastavenim koncovej polohy sa musi prekontrolovat,

¢i je koncovy spina¢ aktivovany. Zabezpecte, aby boli Zily
BN/WH koncového spinaca pripojené na konektor 5/6

(pozri obrazok 5.5a).

4.1.2 Signalny pomocny prostriedok pre nastavenie
koncového spinaca
Volitelné relé ma pri nastavovani rovnaku funkciu ako ¢ervena
diéda LED RT, t. z. ak diéda LED svieti, doslo k nabehnutiu
na koncovy spina¢. Ak je na volitelné relé pripojené svetlo,
mdze sa poloha koncového spinaca sledovat aj na dialku
(svetlo/didda LED RT vyp. = nabehnuté na koncovy spinac,
pozri obr. 7a.2).

41.3 Pripravy
»  Pozriobr. 7a/7a.1
QOdpojte kridlo A a otvorte ho o cca. 1 m.
VSetky DIL spinace prestavte do polohy OFF.
Vytvorte privod napaétia.
DIL spina¢ 1 do polohy ON = 1-kridlovy branovy systém
DIL spina¢ 4 do polohy ON = nastavovacia prevadzka.
a. zelena diéda LED GN blika = nastavovacia prevadzka
b. cCervena didda LED RT svieti = nie je nabehnuté
na koncovy spina¢

ahoonp=

4.1.4 Mechanické prednastavenie koncovej polohy
Brana zatv.:

1. Kridlo A zatvorte pomaly rukou. Ak déjde k nabehnutiu
na koncovy spinaé, zhasne diéda LED RT (alebo svetlo
pripojené na volitelnom relé).

2. Ak pozicia koncového spina¢a nezodpoveda
pozadovanej pozicii, je mozné ju prestavit
prostrednictvom nastavovacej skrutky pomocou
Sesthranného klu¢a 3 mm) (pozri obr. 7a.2):

a. Koncova poloha Brana zatv. viac do smeru
Bréna zatv.: nastavovaciu skrutku otacajte postupne
vV smere +.

b. Koncova poloha Brdna zatv. viac do smeru Brdna otv.:
nastavovaciu skrutku otacajte postupne v smere —.

c. Sucasne opatrne pohybuijte vedenim koncového
spinaca na podporu v prisluSnom smere.

d. Kridlo otvorte a zatvorte ru¢ne po kazdom procese
nastavovania, aby ste sa tak pribliZili k pozadovanej
koncovej polohe.

UPOZORNENIE:

Na dodato¢né nastavenie nepouzivajte akumulatorové
skrutkovace. Jedno otocenie nastavovacej skrutky
zodpovedd 1 mm na vretene.

4.1.5 Nastavenie koncovej polohy Brana zatv.:

1. Kridlo A otvorte a zapojte ho.

2. Stlacte tlacidlo ploSného spoja T a podrzte ho stlacené.

3. Kridlo A sa presuva v prevadzke bez obsluhy pomalym
chodom v smere Brdna zatv. Pri dosiahnuti koncového
spinaca sa brana zastavi, diéda LED RT zhasne.

UPOZORNENIE:

Ak sa brana pohybuje v smere Brdna otv., skontrolujte
pripojenie motora (pozri obr. 5.2), prip. motor spravne pripojte,
vykonajte reset z vyroby (pozri kapitolu 9.8) a zopakujte kroky
popisané v tejto kapitole.
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4. Brana sa teraz nachadza v koncovej polohe Brdna zatv.
Ak tato pozicia zatvorenej brany nezodpoveda
pozadovanej koncovej polohe Brana zatv., mbze sa
vykonat dodato¢né nastavenie:

bud’ manualne (rozpojené) podla bodu 1 a 2 alebo
podla kapitoly 4.1.4
alebo elektricky takto:
a. Stlacte tlacidlo plo$ného spoja T, pokial sa brana
o kusok neotvori.
b. Nastavenie vykonajte podla kapitoly 4.1.4 bod 2a/2b.
c. Tlagidlo ploSného spoja T drzte stlacené dovtedy,
kym opat nezhasne diéda LED RT. Brana sa presunie
az do nastavovanej koncovej polohy a zastavi sa.
d. Pripadne zopakujte krok a az ¢, kym nedosiahnete
pozadovanu koncovu polohu.

4.1.6 Nastavenie koncovej polohy Brana otv.:
» Pozriobr. 7a.4

1. Ak je s konecnou platnostou uré¢end poloha Brdna zatv.,
stlacte a podrzte stlacené tlacidlo plosného spoja T
a kridlo A presunte do pozadovanej polohy Brana otv.
Uvolnite tlac¢idlo plo$ného spoja T.

2. Ak by doslo k prebehnutiu poZzadovanej polohy,
opéatovnym stla¢enim tlacidla ploSného spoja T kridlo
nepatrne privrite. Op&atovnym stla¢enim tlacidla ploSného
spoja T je mozné kridlo opét dalej otvarat.

3. Ak bola dosiahnutd pozadovana koncova poloha,
na kratku dobu stlacte tlacidlo plosného spoja P,
koncova poloha Brana otv. je nastavend. Diéda LED GN
blika kratkodobo rychlo a potom pomaly.

4. DIL spina¢ 4 do polohy OFF
a. Pripojené bezpecnostné zariadenia sa prepnu

do aktivneho stavu.
b. Ovladanie prostrednictvom radiového signalu mozné.

5. Pomocou tla¢idla plo$ného spoja T v prevadzke
s automatickym zastavenim iniciujte vzdy tri UpIné cykly
brany ako chod pre nastavenie sily (pozri kapitolu 7.1
a obr. 7a.5).

A\ VYSTRAHA

Nebezpecenstvo poranenia sposobené nefunkénymi
bezpecénostnymi zariadeniami
Ak su bezpec¢nostné zariadenia nefunkéné, méze v pripade
chyby déjst k poraneniam.
»  Po uciacich chodoch musi osoba uvadzajica
do prevadzky prekontrolovat funkciu(-ie)
bezpe&nostného(-ych) zariadenia(-i), ako aj nastaveni
(pozri kapitolu 7.2).

Az v nadvaznosti na to je zariadenie pripravené
na prevadzku.

4.2 2-kridlovy branovy systém

4.2.1 Aktivovanie integrovanych koncovych spinacov
Pred nastavenim koncovej polohy sa musi prekontrolovat,

¢i je koncovy spina¢ aktivovany.Zabezpecte, aby boli Zily
BN/WH koncového spinaca pripojené na konektor 5/6

(pozri obrazok 5.5a).

4.2.2 Signalny pomocny prostriedok pre nastavenie
koncového spinaca

Volitelné relé ma pri nastavovani rovnaku funkciu ako ¢ervena
didda LED RT, t. z. ak diéda LED svieti, doslo k nabehnutiu
na koncovy spina¢. Ak je na volitelné relé pripojené svetlo,
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mdze sa poloha koncového spinaca sledovat aj na dialku
(svetlo/didda LED RT vyp. = nabehnuté na koncovy spinac,
pozri obr. 7b.2).

4.2.3 Pripravy (kridlo A):

»  Pozri obr. 7b/7b.1

1. Odpojte kridlo A a otvorte ho o cca. 1 m.

2. Kridlo B musi byt zatvorené, inak kridlo B odpojte,
posurite do polohy Brdna zatv. a opat pripojte.

3. VSetky DIL spinace prestavte do polohy OFF.

Vytvorte privod napatia.

5. DIL spina¢ 4 do polohy ON = nastavovacia prevadzka.
a. zelena diéda LED GN blika = nastavovacia prevadzka
b. cGervena didda LED RT svieti = nie je nabehnuté

na koncovy spina¢

»

4.2.4 Mechanické prednastavenie koncovej polohy
Brana zatv. (kridlo A):

1. Kridlo A zatvorte pomaly rukou. Ak ddjde k nabehnutiu
na koncovy spina¢, zhasne diéda LED RT (alebo svetlo
pripojené na volitelnom relé).

2. Ak pozicia koncového spina¢a nezodpoveda
pozadovanej pozicii, je mozné ju prestavit
prostrednictvom nastavovacej skrutky pomocou
Sesthranného kli¢a 3 mm) (pozri obr. 7b.2):

a. Koncova poloha Brana zatv. viac do smeru
Brédna zatv.: nastavovaciu skrutku otac¢ajte postupne
VvV smere +.

b. Koncova poloha Brana zatv. viac do smeru Brdna otv.:
nastavovaciu skrutku ota¢ajte postupne v smere —.

c. Sucasne opatrne pohybuijte vedenim koncového
spinaca na podporu v prislusnom smere.

d. Kridlo otvorte a zatvorte ruéne po kazdom procese
nastavovania, aby ste sa tak pribliZili k pozadovanej
koncovej polohe.

UPOZORNENIE:

Na dodato¢né nastavenie nepouzivajte akumulatorové
skrutkovace. Jedno otocenie nastavovacej skrutky
zodpoveda 1 mm na vretene.

4.2.5 Nastavenie koncovej polohy Brana zatv.
(kridlo A):

»  Pozri obr. 7b.3

1. Kiridlo A otvorte a zapojte ho.

2. Stlacte tlacidlo plo$ného spoja T a podrzte ho stlacené.

3. Kridlo A sa presuva v prevadzke bez obsluhy pomalym

chodom v smere Brdna zatv. Pri dosiahnuti koncového
spinaca sa brana zastavi, diéda LED RT zhasne.

UPOZORNENIE:

Ak sa brana pohybuje v smere Brdna otv., skontrolujte

pripojenie motora (pozri obr. 5.3), prip. motor spravne pripojte,

vykonajte reset z vyroby (pozri kapitolu 9.8) a zopakujte kroky
popisané v tejto kapitole.

4. Brana sa teraz nachadza v koncovej polohe Brdna zatv.
Ak tato pozicia zatvorenej brany nezodpoveda
pozadovanej koncovej polohe Brana zatv., mbze sa
vykonat dodato¢né nastavenie:

bud’ manuélne (rozpojené) podla bodu 1 a 2 alebo
podla kapitoly 4.2.4
alebo elektricky takto:
a. Stlacte tlacidlo plo$ného spoja T, pokial sa brana
o kusok neotvori.
b. Nastavenie vykonajte podla kapitoly 4.2.4 bod 2a/2b.
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c. Tlagidlo plo$ného spoja T drzte stlacené dovtedy,kym
opat nezhasne didda LED RT. Brana sa presunie az
do nastavovanej koncovej polohy a zastavi sa.

d. Pripadne zopakujte krok a az ¢, kym nedosiahnete
pozadovanu koncovu polohu.

4.2.6 Nastavenie koncovej polohy Brana otv.
(kridlo A):
»  Pozri obr. 7b.4

1. Ak je s konecnou platnostou uré¢ena poloha Brdna zatv.,
stlacte a podrzte stlacené tlacidlo plosného spoja T
a kridlo A presunte do pozadovanej polohy Brdna otv.
Uvolnite tla¢idlo ploSného spoja T.

2. Ak by doslo k prebehnutiu poZzadovanej polohy,
opatovnym stla¢enim tlacidla ploSného spoja T kridlo
nepatrne privrite. Op&atovnym stla¢enim tlacidla plo§ného
spoja T je mozné kridlo opat dalej otvarat.

3. Ak bola dosiahnuta pozadovana koncova poloha,
na kratku dobu stlacte tlacidlo plosného spoja P,
koncova poloha Brana otv. je nastavend. Diéda LED GN
blika kratkodobo rychlo a potom pomaly.

4.2.7 Pripravy (kridlo B):

»  Pozri obr. 7b.5

1. Odpojte kridlo B a otvorte ho o cca. 1 m.

2. DIL spina¢ 3 do polohy ON = nastavenie 2-kridlovej
prevadzky pre kridlo B.

4.2.8 Mechanické prednastavenie koncovej polohy
Brana zatv. (kridlo B):

1. Kridlo B zatvorte pomaly rukou.Ak déjde k nabehnutiu na
koncovy spinac¢, zhasne diéda LED RT (alebo svetlo
pripojené na volitelnom relé).

2. Ak pozicia koncového spina¢a nezodpoveda
pozadovanej pozicii, je mozné ju prestavit
prostrednictvom nastavovacej skrutky pomocou
Sesthranného klu¢a 3 mm) (pozri obr. 7b.6):

a. Koncova poloha Brana zatv. viac do smeru
Brédna zatv.: nastavovaciu skrutku otacajte postupne
vV smere +.

b. Koncova poloha Brédna zatv. viac do smeru Brdna otv.:
nastavovaciu skrutku otacajte postupne v smere -.

c. Sucasne opatrne pohybuijte vedenim koncového
spinaca na podporu v prisluSnom smere.

d. Kridlo otvorte a zatvorte ru¢ne po kazdom procese
nastavovania, aby ste sa tak pribliZili k pozadovanej
koncovej polohe.

UPOZORNENIE:

Na dodato¢né nastavenie nepouzivajte akumulatorové
skrutkovace. Jedno oto&enie nastavovacej skrutky
zodpoveda 1 mm na vretene.

4.2.9 Nastavenie koncovej polohy Brana zatv.
(kridlo B):
»  Pozriobr. 7b.7
1. Kridlo B otvorte a zapojte ho.
2. Stlacte tlacidlo plosného spoja T a podrzte ho stlacené.
3. Kridlo B Brana zatv.Pri dosiahnuti koncového spinaca sa

brana zastavi, diéda LED RT zhasne.

UPOZORNENIE:

Ak sa brana pohybuje v smere Brdna otv., skontrolujte
pripojenie motora (pozri obr. 5.3), prip. motor spravne zapojte,
vykonajte reset z vyroby (pozri kapitolu 9.8) a zopakujte kroky
popisané v tejto kapitole.
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4. Brana sa teraz nachadza v koncovej polohe Brana zatv.
Ak tato pozicia zatvorenej brany nezodpoveda
pozadovanej koncovej polohe Brana zatv., mbze sa
vykonat dodato¢né nastavenie:

bud’ manualne (rozpojené) podla bodu 1 a 2 alebo
podla kapitoly 4.2.8
alebo elektricky takto:
a. Stlacte tlacidlo plo$ného spoja T, pokial sa brana
o kusok neotvori.
b. Nastavenie vykonajte podla kapitoly 4.2.8 bod 2a/2b.
c. Tlagidlo plodného spoja T drzte stlacené dovtedy,kym
opat nezhasne diéda LED RT. Brana sa presunie az
do nastavovanej koncovej polohy a zastavi sa.
d. Pripadne zopakujte krok a az ¢, kym nedosiahnete
pozadovanu koncovu polohu.

4.2.10 Nastavenie koncovej polohy Brana otv.
(kridlo B):
»  Pozriobr. 7b.8

1. Ak je s konecnou platnostou uréend poloha Brdna zatv.,
stlacte a podrzte stlacené tlagidlo ploSného spoja T
a kridlo B presurite do pozadovanej polohy Bréna otv.
Uvolnite tlacidlo plosného spoja T.

2. Ak by doslo k prebehnutiu poZzadovanej polohy,
opéatovnym stla¢enim tlacidla plo$ného spoja T kridlo
nepatrne privrite. Opatovnym stla¢enim tlacidla plo§ného
spoja T je mozné kridlo opét dalej otvarat.

3. Ak bola dosiahnuta pozadovana koncova poloha,
na kratku dobu stlacte tlacidlo plosného spoja P,
koncova poloha Brdna otv. je nastavena. Diéda LED GN
blika kratkodobo rychlo a potom pomaly.

4. DIL spina¢ 3 prestavte do polohy OFF.

5. DIL spina¢ 4 prestavte do polohy OFF.

a. Pripojené bezpecnostné zariadenia sa prepnu
do aktivneho stavu.
b. Ovladanie prostrednictvom radiového signalu mozné.

6. Pomocou tlacidla plosného spoja T v prevadzke
s automatickym zastavenim iniciujte vzdy tri UpIné cykly
brany ako chod pre nastavenie sily (pozri kapitolu 7.1
a obr. 7b.9).

a. Didéda LED GN svieti, sily su nastavené.

7. V pripade potreby nastavte funkciu presadenia kridla

(pozri kapitolu 4.2.11).

A\ VYSTRAHA

Nebezpecéenstvo poranenia spésobené nefunkénymi
bezpecénostnymi zariadeniami
Ak sU bezpe€nostné zariadenia nefunkéné, méze v pripade
chyby dojst k poraneniam.
»  Po uciacich chodoch musi osoba uvadzajica
do prevadzky prekontrolovat funkciu(-ie)
bezpecnostného(-ych) zariadenia(-i), ako aj nastaveni
(pozri kapitolu 7.2).

Az v nadvaznosti na to je zariadenie pripravené
na prevadzku.

4.2.11 S presadenim kridla/ bez presadenia kridla
a velkost presadenia kridla

»  Pozriobr. 9.1/9.2

Pri 2-kridlovych branovych systémoch s dorazovou listou
sa mozu brany poc¢as chodu skrizit. Preto je po nastaveni
bezpodmienecne potrebné aktivovat presadenie kridla!
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Aby pri 2-kridlovych branovych systémoch nedochadzalo
pocas chodu brany ku kolizii, ma pri asymetrickych branach
s dorazovou listou zmysel velké presadenie kridla, zatial' o
pri symetrickych branach s dorazovou listou malé presadenie
kridla.

Nastavenie funkcie presadenia kridla:

1. Pomocou DIL spinac¢a 2 nastavte funkciu presadenia
kridla.

20N Bez presadenia kridla:
Kridla A a B sa otvaraju a zatvaraju
sucasne.
2 OFF S presadenim kridla:
Kridlo A sa otvara pred kridlom B;
E kridlo B sa zatvara pred kridlom A.

2. Pomocou DIL spina¢a 3 nastavte velkost presadenia
kridla:

3 ON Nastavenie kridla B/malé presadenie
kridla

3 OFF Nastavenie kridla A/velké presadenie
kridla

ke

5 Uvedenie zakladného vybavenia
do prevadzky, branovy systém
so zaznamenanim koncovej polohy
Brana zatv. prostrednictvom
mechanickych koncovych dorazov
alebo elektrického zamku

A\ VYSTRAHA

Nebezpecenstvo poranenia

S pri pohybe brany

Jﬁ‘l. QE V priestore brany méze pri pohybujuicej

~| | sa brane dojst k poraneniam alebo
poskodeniam.

» Na zariadeni brany sa nesmu hrat

z “Wﬁﬂ deti.

|1 » Zabezpecte, aby sa v priestore

ﬁ!. pohybu brany nenachadzali Ziadne

7{@ 2 osoby alebo predmety.

&0 »  Zabezpecte, aby sa medzi branou
a mechanikou pohonu nenachadzali
osoby ani predmety.

»  Pohon brany prevadzkuijte len
vtedy, ked moézete vidiet na zénu
pohybu brany, a ak brana disponuje
bezpe&nostnym zariadenim.

»  Sleduijte chod brany, az kym brana
nedosiahne koncovu polohu.

»  Cez branové otvory dialkovo
ovladanych branovych systémov
prechadzajte az vtedy, ked brana
stoji v koncovej polohe Brana otv.!

UPOZORNENIE:

Pre koncovu polohu Brdna zatv. odpori¢ame namontovat
mechanicky koncovy doraz. M4 to tieto vyhody:
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e  Kridla pevne priliehaji ku koncovému dorazu a nemézu
sa pohybovat vo vetre.

®  Prostrednictvom blokovania elektrickym zamkom je
zariadenie dodato¢ne chranené proti vandalizmu.

e Pri 2-kridlovych branach stoja v koncovej polohe
Brdna zatv. obidve kridla presne oproti sebe.

5.1 1-kridlovy branovy systém
5.1.1 Montaz koncovych dorazov
5.1.2 Deaktivacia integrovaného koncového spinaca

Pred nastavenim koncovych poléh prostrednictvom
mechanickych koncovych dorazov sa musi deaktivovat
integrovany koncovy spina¢. Zabezpecte, aby sa namiesto Zzil
BN/WH koncového spinac¢a na konektor 5/6 pripoijil dréteny
mostik (zo strany stavebnika) (pozri obr. 5.5b).

5.1.3 Montaz a pripojenie elektrického zamku *
» Pozriobr. 6

Pri pripdjani elektrickych zdmkov zo zoznamu prisluSenstva je
potrebné sledovat polaritu.

5.1.4 Pripravy

»  Pozri obr. 8a/8a.1

1.  Odpoijte kridlo A a otvorte ho o cca. 1 m, kridlo opat
pripojte.

Vsetky DIL spinace prestavte do polohy OFF.

Vytvorte privod napaétia.

DIL spina¢ 1 do polohy ON = 1-kridlovy branovy systém
DIL spina¢ 4 do polohy ON = nastavovacia prevadzka.

a. zelena diéda LED GN blika = nastavovacia prevadzka
b. cervena diéda LED RT svieti

[ o

5.1.5 Nastavenie koncovej polohy Brana zatv.

»  Pozri obr. 8a.2

1. Stlacte tlacidlo plosného spoja T a podrzte ho stlacené.
Kridlo A sa presunie v smere Brdna zatv. a zostane stat
pri koncovom doraze, motor sa vypne.

2. Uvolnite tlacidlo plo$ného spoja T.
Brana sa teraz nachadza v koncovej polohe Brdna zatv.
Diéda LED RT zostane po zaznamenani koncovej polohy
svietit.

UPOZORNENIE:

Ak sa brana pohybuje v smere Brdna otv., skontrolujte
pripojenie motora (pozri obr. 5.2), prip. motor spravne zapojte,
vykonajte reset z vyroby (pozri kapitolu 9.8) a zopakujte kroky
popisané v tejto kapitole.

5.1.6 Nastavenie koncovej polohy Brana otv.
»  Pozri obr. 8a.2

1. Stlacte a podrzte stlacené tlacidlo ploSného spoja T
a kridlo A presunte do pozadovanej polohy Brana otv.
Uvolnite tlac¢idlo plo$ného spoja T.

2. Ak by doslo k prebehnutiu poZzadovanej polohy,
opéatovnym stla¢enim tlacidla ploSného spoja T kridlo
nepatrne privrite. Op&atovnym stlacenim tlacidla ploSného
spoja T je mozné kridlo opét dalej otvarat.

3. Ak bola dosiahnuta pozadovana koncova poloha,
na kratku dobu stlacte tlacidlo plosného spoja P,
koncova poloha Brana otv. je nastavena. Diéda LED GN
blika kratkodobo rychlo a potom pomaly.

4. DIL spina¢ 4 do polohy OFF

* Prislusenstvo, nie je obsiahnuté v Standardnej vybave!
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a. Pripojené bezpe€nostné zariadenia sa prepnu
do aktivneho stavu.
b. Ovladanie prostrednictvom radiového signalu mozné.
Pomocou tlacidla plosného spoja T v prevadzke
s automatickym zastavenim iniciujte vzdy tri UpIné cykly
brany ako chod pre nastavenie sily (pozri kapitolu 7.1
a obr. 8a.3).
a. Dioda LED GN svieti, sily su nastavené.

A\ VYSTRAHA

Nebezpecenstvo poranenia sposobené nefunkénymi
bezpecnostnymi zariadeniami

Ak sU bezpec¢nostné zariadenia nefunkéné, méze v pripade
chyby dojst k poraneniam.

>

Az v nadvaznosti na to je zariadenie pripravené
na prevadzku.

Po uciacich chodoch musi osoba uvadzajuca

do prevadzky prekontrolovat funkciu(-ie)
bezpeénostného(-ych) zariadenia(-i), ako aj nastaveni
(pozri kapitolu 7.2).

5.2 2-kridlovy branovy systém
5.2.1 Montaz koncovych dorazov
5.2.2 Deaktivacia integrovanych koncovych spinacov

Pred nastavenim koncovych pol6h prostrednictvom
mechanickych koncovych dorazov sa musia deaktivovat
integrované koncové spinace.Zabezpecte, aby sa namiesto zil
BN/WH koncového spinac¢a na konektor 5/6 pripojil dréteny
mostik (zo strany stavebnika) (pozri obr. 5.5b).

5.23

>

Montaz a pripojenie elektrickych zamkov *
Pozri obr. 6

Pri pripdjani elektrickych zdmkov zo zoznamu prisluSenstva je
potrebné sledovat polaritu.

5.2.4 Pripravy

»  Pozri obr. 8b/8b.1

1. Odpojte kridlo A a otvorte ho o cca. 1 m, kridlo opat
pripojte.

2. Kridlo B musi byt zatvorené, inak kridlo B odpojte,
prestavte do koncovej polohy Brana zatv., a opét pripojte.

3. VSetky DIL spinace prestavte do polohy OFF.

4. \Vytvorte privod napétia.

5. DIL spina¢ 4 do polohy ON = nastavovacia prevadzka.
a. zelena diéda LED GN blika = nastavovacia prevadzka
b. Cervena didda LED RT svieti

5.2.5 Nastavenie koncovej polohy Brana zatv.

(kridlo A):

»  Pozri obr. 8b.2

1. Stlacte tlacidlo plo$ného spoja T a podrzte ho stlacené.
Kridlo A sa presunie v smere Brdna zatv. a zostane stat
pri koncovom doraze, motor sa vypne.

2. Uvolnite tlacidlo ploSného spoja T.

Brana sa teraz nachadza v koncovej polohe Brdna zatv.
Diéda LED RT zostane po zaznamenani koncovej polohy
svietit.

UPOZORNENIE:

Ak sa brana pohybuje v smere Brdna otv., skontrolujte
pripojenie motora (pozri obr. 5.3), prip. motor spravne zapojte,

* Prislusenstvo, nie je obsiahnuté v Standardnej vybave!
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vykonajte reset z vyroby (pozri kapitolu 9.8) a zopakujte kroky
popisané v tejto kapitole.

5.2.6 Nastavenie koncovej polohy Brana otv.
(kridlo A)

»  Pozri obr. 8b.2

1. Stlacte a podrzte stlacené tladidlo ploSného spoja T
a kridlo A presunte do pozadovanej polohy Brana otv.
Uvolnite tlacidlo plosného spoja T.

2. Ak by doslo k prebehnutiu pozadovanej polohy,
opéatovnym stla¢enim tlacidla plo§ného spoja T kridlo
nepatrne privrite. Op&atovnym stla¢enim tlacidla ploSného
spoja T je mozné kridlo opét dalej otvarat.

3. Ak bola dosiahnutd pozadovana koncova poloha,
na kratku dobu stlacte tlacidlo plosného spoja P,
koncova poloha Brdna otv. je nastavena. Diéda LED GN
blika kratkodobo rychlo a potom pomaly.

5.2.7 Nastavenie koncovej polohy Brana zatv.

(kridlo B):

»  Pozri obr. 8b.3/8b.4

1. Odpojte kridlo B a otvorte ho o cca. 1 m, kridlo opat
pripojte.

2. DIL spina¢ 3 do polohy ON = nastavenie 2-kridlovej
prevadzky pre kridlo B.

3. Stlacte tlacidlo plo$ného spoja T a podrzte ho stlacené.
Kridlo B sa presunie v smere Bradna zatv. a zostane stat
pri koncovom doraze, motor sa vypne.

4. Uvolnite tlacidlo plosného spoja T.

Brana sa teraz nachadza v koncovej polohe Brdna zatv.
Diéda LED RT zostane po zaznamenani koncovej polohy
svietit.

UPOZORNENIE:

Ak sa brana pohybuje v smere Brdna otv., skontrolujte
pripojenie motora (pozri obr. 5.3), prip. motor spravne zapojte,
vykonajte reset z vyroby (pozri kapitolu 9.8) a zopakujte kroky
popisané v tejto kapitole.

5.2.8

>

1.

Nastavenie koncovej polohy Brana otv.
(kridlo B)
Pozri obr. 8b.4
Stlacte a podrzte stlacené tlacidlo plosného spoja T
a kridlo B presunite do pozadovanej polohy Brana otv.
Uvolnite tlacidlo plosného spoja T.
Ak by doslo k prebehnutiu pozadovanej polohy,
opéatovnym stla¢enim tlacidla plo§ného spoja T kridlo
nepatrne privrite. Opatovnym stlacenim tlacidla ploSného
spoja T je mozné kridlo opat dalej otvarat.
Ak bola dosiahnuta pozadovana koncova poloha,
na kratku dobu stlacte tlacidlo plosného spoja P,
koncova poloha Brdna otv. je nastavend. Diéda LED GN
blika kratkodobo rychlo a potom pomaly.
DIL spina¢ 3 prestavte do polohy OFF.
DIL spina¢ 4 prestavte do polohy OFF.
a. Pripojené bezpecnostné zariadenia sa prepnu

do aktivneho stavu.
b. Ovladanie prostrednictvom radiového signalu mozné.
Pomocou tlacidla plosného spoja T v prevadzke
s automatickym zatvaranim iniciujte vzdy tri Uplné cykly
brany ako chod pre nastavenie sily (pozri kapitolu 7.1
a obr. 8b.5).
a. Dioda LED GN svieti, sily su nastavené.
V pripade potreby nastavte funkciu presadenia kridla
(pozri kapitolu 5.2.9).
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A\ VYSTRAHA

Nebezpecenstvo poranenia sposobené nefunkénymi
bezpeénostnymi zariadeniami
Ak su bezpecnostné zariadenia nefunkéné, méze v pripade
chyby dojst k poraneniam.
» Po uciacich chodoch musi osoba uvadzajuca
do prevadzky prekontrolovat funkciu(-ie)
bezpecnostného(-ych) zariadenia(-i), ako aj nastaveni
(pozri kapitolu 7.2).

Az v nadvaznosti na to je zariadenie pripravené
na prevadzku.

5.2.9 S presadenim kridla/ bez presadenia kridla

a velkost presadenia kridla
»  Pozriobr. 9.1/9.2
Pri 2-kridlovych branovych systémoch s dorazovou liStou
sa mézu brany poc¢as chodu skrizit. Preto je po nastaveni
bezpodmienecne potrebné aktivovat presadenie kridla!
Aby pri 2-kridlovych branovych systémoch nedochadzalo
pocas chodu brany ku kolizii, ma pri asymetrickych branach
s dorazovou listou zmysel velké presadenie kridla, zatial ¢o
pri symetrickych branach s dorazovou listou malé presadenie
kridla.

Nastavenie funkcie presadenia kridla:

1. Pomocou DIL spina¢a 2 nastavte funkciu presadenia
kridla.

20N Bez presadenia kridla:
Kridla A a B sa otvaraju a zatvaraju
suGasne.
2 OFF S presadenim kridla:
Kridlo A sa otvara pred kridlom B;
E kridlo B sa zatvara pred kridlom A.

2. Pomocou DIL spina¢a 3 nastavte velkost presadenia
kridla:

3 ON Nastavenie kridla B/malé presadenie
kridla
3 OFF Nastavenie kridla A/velké presadenie
kridla
6 Branovy systém s branou

otvarajlicou sa smerom von
» Pozriobr. 16

6.1 Pripojenie pohonov
»  Pozri obr. 16.2/16.3a/b

Kébel pohonu namontujte podla obrazku 16.2/16.3 na
konektor kridla A/kridla B.

6.2 Pouzitie koncového dorazu

Odporuc¢ame pouzitie koncovych dorazov, pretoze koncovy
doraz nie je mozné nastavit prostrednictvom plného zdvihu
vretena. Integrovany koncovy spina¢ sa musi preto
deaktivovat (pozri kap. 5.1.2).
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6.3 Pouzitie koncového spinaca
» Pozriobr. 16.1

Pri branach otvarajucich sa smerom von sa musi koncovy
spinac¢ prestavit v smere hnacieho motora, pretoze

do koncovej polohy Brédna zatvorend sa v tomto pripade
nabieha pri zasunutom vretene. Podla obrazku 16.1 presurite
pomocou Sesthranného klti¢a 3 mm koncovy spina¢ do
uvedeného smeru.

UPOZORNENIE:

Na nastavenie nepouzivajte akumulatorové skrutkovace.
Jedno otocenie nastavovacej skrutky zodpoveda 1 mm
na vretene. Koncovy doraz nie je mozné nastavit
prostrednictvom plného zdvihu vretena.

6.4 Nastavenie koncovych pol6h a sil

Koncové polohy sa nastavuju podla kapitoly 5.1 /5.2, sily sa
nastavuju podla kapitoly 7.1.

7 Nasledné prace

71 Chody pre nastavenie sil:

Po nastaveni koncovych pol6h alebo uréitych, vykonanych
zmenach sa musia nanovo nastavit sily v chode pre
nastavenie sil. Brana musi byt zatvorena a potrebné su dva
neprerusované cykly brany, pri ktorych nesmie zareagovat
ziadne bezpec€nostné zariadenie. Stanovenie sil sa
uskutoc€nuje v obidvoch smeroch automaticky v
samozastavujlcej prevadzke, t.z. pohon sa posunie po
jednom impulze samocinne az do koncovej polohy. Po¢as
celého procesu nastavovania blika diéda LED GN.
Po ukonéeni chodu pre nastavenie sil svieti potom tato diéda
nepretrzite (pozri obr. 7a.5/7b.9/8a.3/8b.5).
» Obidva nasledujice postupy sa musia vykonat dva
krat.

Chod pre nastavenie sil po koncovu polohu
Brana otvorena:
» Jeden krat stlacte tlacidlo plosného spoja T.

Pohon sa automaticky posunie az do koncovej polohy
Brana otvorena.

Chod pre nastavenie sil po koncovu polohu
Brana zatvorena:
» Jeden krét stlacte tlacidlo plosného spoja T.

Pohon sa automaticky posunie do koncovej polohy
Brana zatvorena.

7441 Nastavenie obmedzenia sily

Na zaklade osobitnych situacii pri montazi sa méze stat, ze
vopred nastavené sily nie su dostato¢né, ¢o potom méze
viest k neZelanym reverznym procesom. V takych pripadoch
je mozné obmedzenie sily dodato¢ne nastavit pomocou
potenciometra, ktory sa nachadza na doske plos$nych spojov
a je oznacené ako Kraft F.

/\ VYSTRAHA

Prili$ vysoké obmedzenie sily

Pri prili§ vysoko nastavenom obmedzeni sily sa brana pri
zatvarani nezastavi v€as a moze pri tom privriet osoby
alebo predmety.

» Nenastavujte prili§ vysoké obmedzenie sily.
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Zvysenie obmedzenia sily sa uskuto¢ni percentualne
k nastavenym hodnotam, pricom poloha potenciometra
znamena nasledujlci narast sily (pozri obr. 10):

Lavy doraz + 0% sily

Stredna poloha >
+15 % sily las

Pravy doraz +75 % sily

Pre prestavenie obmedzenia sily postupujte takto:

1. Potenciometer Kraft F prestavte do pozadovaného
smeru.

2. Nastavenu silu je potrebné pomocou vhodného
zariadenia na meranie sily skontrolovat na pripustné
hodnoty v rozsahu platnosti noriem EN 12453
a EN 12445 alebo prislu$nych narodnych predpisov.

3. Ak je namerana sila pri nastaveni potenciometra
obmedzenia sily na 0 % prili§ vysoka, je ju mozné
redukovat’ prostrednictvom znizenej rychlosti posuvu
pre normalny a pomaly chod (pozri kapitola 7.4.7).

7.2 Pripojenie bezpec¢nostnych zariadeni *

»  Pozriobr. 11.1/11.2

Na bezpecnostné obvody SE1 a SE2 je mozné pripojit vzdy
bud' 2-drétovu svetelnd zavoru alebo otestovand, pripadne
neotestovanu svetelnd zavoru. Na pripojenie dvoch
svetelnych zavor na jeden bezpe¢nostny okruh je potrebny
expandér svetelnej zavory *.

UPOZORNENIE:

Vsetky bezpecnostné zariadenia by sa mali pripajat a testovat’
postupne.

7.21 Bezpecénostné zariadenie SE1 v smere

Brana otvorena
Bezpecnostné zariadenie SE1 v smere Brana otvorena Pri
iniciacii sa realizuje oneskoreny, kratky reverzny chod v smere
Brana zatvorena (pozri obr. 11.1)

Elektrické pripojenie

Svorka 20 0V (napéjanie napatim)
Svorka 18 Vystup testovacieho signalu
Svorka 73 Vstup spinacieho signalu SE1
Svorka 5 +24 V (napdjanie napatim)

Vyber funkcie prostrednictvom DIL spinacov

5ON 6 ON 2-drétova svetelna zavora

5ON 6 OFF testovana svetelna zavora

5 OFF 6 OFF e Netestovana svetelna
zavora

s - e Ziadne bezpednostné
zariadenie: dréteny mostik
medzi svorkou 20/73, =
stav pri vyexpedovani

7.2.2 Bezpeénostné zariadenie SE2 v smere
Brana zatvorena

Bezpecnostné zariadenie SE2 v smere Brana zatvorend Pri
iniciacii sa realizuje oneskoreny, dlhy reverzny chod do
koncovej polohy Brana otvorend (pozri obr. 11.2)

* Prislusenstvo, nie je obsiahnuté v Standardnej vybave!
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Elektrické pripojenie

Svorka 20 0 V (napajanie napatim)
Svorka 18 Vystup testovacieho signalu
Svorka 72 Vstup spinacieho signalu SE2
Svorka 5 +24 V (napéjanie napatim)

Vyber funkcie prostrednictvom DIL spinacov

7 ON 8 ON 2-drétova svetelna zavora
7 ON 8 OFF testovana svetelna zavora
7 OFF 8 OFF e Netestovana svetelna
zavora
> by e Ziadne bezpeénostné
zariadenie: dréteny mostik
medzi svorkou 20/72, =
stav pri vyexpedovani
7.2.3 Bezpecnostné zariadenie SE2 v smere
Brana zatvorena ako prejazdova svetelna
zavora

Dodato¢na funkcia bezpe&nostného zariadenia SE2 v smere
Brdna zatvorena ako bezpecnostnej/ prejazdovej svetelnej
zavory (iba s otestovanou svetelnou zavorou, pozri

obr. 11.2c/11.2¢)

Vyber funkcie prostrednictvom DIL spinaca
9 ON 3

Testovana svetelna zavora alebo
2-drétova svetelna zavora ako
bezpecnostny prvok v smere

Brana zatvorena.

e  Pridavna funkcia prejazdovej svetelnej
zavory: pri obsadenej svetelnej zavore
sa po uplynuti nanovo spusti doba
podrzania otvorenej brany, po
opusteni sa skrati

Svetelna zavora ako bezpe¢nostny prvok v
smere Brdna zatvorena. Pri obsadenej

E svetelnej zavore sa po uplynuti nanovo
spusti doba podrzania otvorenej brany, po

opusteni sa skrati

9 OFF

UPOZORNENIE:

Automatické zatvaranie je mozné aktivovat len vtedy, ked'je
aktivované minimalne jedno bezpe€nostné zariadenie.

7.3 Pripojenie pridavnych komponentov/
prisluSenstva

UPOZORNENIE:

Celé prisluenstvo smie napdjanie pohonu 24 V zatazit
s max. 100 mA.

7.3.1 Pripojenie vystrazného svetla *

» Pozriobr. 11.3a

Na bezpotencidlovych kontaktoch na svorke Volba je mozné
pripojit vystrazné svetlo (napr. pre vystrazné hlasenia pred

a pocas chodu brany) alebo hlasenie koncovej polohy

Brana zatvorena. Pre prevadzku so svetlom 24 V (max. 7 W) e
mozné odoberat napétie z riadenia (svorka 24 V =).

UPOZORNENIE:

Vystrazné svetlo 230 V sa musi napajat externe
(pozri obr. 11.3b).
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7.3.2 Pripojenie externych tlacidiel *

» Pozriobr. 11.4

Jedno alebo viac tlacidiel so zatvaracimi kontaktmi

(bez potencialu alebo so zapnutim po 0 V), napr. klu¢ové
tlac¢idlo, sa mézu zapojit paralelne, max. dizka vedenia 40 m
(v kéblovom systéme poloZzenom oddelene od vedeni 230 V).

1-kridlovy branovy systém
Impulzové ovladanie:

»  Prvy kontakt na svorke 21
»  Druhy kontakt na svorke 20

2-kridlovy branovy systém

Impulzné ovladanie prikaz na posuv prechodového kridla (A):
»  Prvy kontakt na svorke 23

»  Druhy kontakt na svorke 20

Impulzné ovladanie prikaz na posuv prechodového kridla (A)
a pevného kridla (B):

»  Prvy kontakt na svorke 21

»  Druhy kontakt na svorke 20

UPOZORNENIE:

Ak je pre externé ovladacie prvky potrebné pomocné napatie,
je na tento Ucel k dispozicii na svorke 5 napétie +24 V DC
(proti svorke 20 = 0 V).

7.3.3 Pripojenie vypinac¢a na zastavenie pohonu a/
alebo vypnutie pohonu (okruh pre zastavenie
prip. okruh nidzového vypnutia) *

» Pozriobr. 11.5

Pomocou tohto spinaca je mozné ihned' zastavit chody brany

a zabranit dal$im chodom bran.

Vypina¢ s otvaracimi kontaktmi (so zapnutim po 0 V alebo bez

potencialu) sa pripoji nasledovne:

1. Odstrante z vyroby nastaveny dréteny mostik medzi
svorkou 12 (vstup pre zastavenie, resp. nidzové
vypnutie) a svorkou 13 (0 V).

2. Spinaci vystup alebo prvy kontakt pripojte na svorku 12
(vstup pre zastavenie prip. nidzové vypnutie).

3. 0V (kostra) alebo druhy kontakt pripojte na svorku 13
V).

7.3.4 Pripojenie univerzalnej dosky plosnych
spojov UAP 1 *

» Pozriobr. 11.6

MéZe sa pouzit univerzalna doska plosnych spojov UAP 1:

e Pre vyber smeru (otvorenie/zatvorenie) a funkcie
Siasto¢ného otvorenia prostrednictvom externych prvkov
obsluhy

e Pre hlasenia koncovych poléh Bréna otvorena
a Brana zatvorenad.

e  Pre volitelné relé.

7.3.5 Pripojenie nidzového akumulatora *

»  Pozriobr. 11.7

Na tieto svorky je mozné pripojit nidzovy akumulator

na do¢asnu prevadzku pohonu pocas vypadku sietového
napétia.

* Prislusenstvo, nie je obsiahnuté v Standardnej vybave!
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A\ VYSTRAHA

Nebezpecéenstvo poranenia neo¢akavanym chodom

brany

K neoCakavanému chodu brany méze dojst vtedy, ak je

napriek vytiahnutej sietovej zastréke pripojeny nudzovy

akumulator.

»  Pri v8etkych pracach na branovom systéme vytiahnite
sietovu zastréku a a zastréku nidzového akumulatora.

7.4 Nastavenie dodatoénych funkcii
prostrednictvom DIL spinacov

Ovladanie sa programuje prostrednictvom DIL spinacov.

Pred prvym uvedenim do prevadzky sa DIL spinace

nachadzaju v nastaveni zo zavodu, t.z. spinace su nastavené

na OFF (pozri obr. 5.1). Zmeny nastaveni DIL spinacov su

pripustné len za nasledovnych predpokladov:

e Pohon je v pokoji.

¢ Nie je aktivna doba predbeznej vystrahy alebo doba
podrzania otvorenej brany.

e Dioda LED GN neblika.

DIL spinace nastavte podla narodnych predpisov,
pozadovanych bezpe&nostnych zariadeni a miestnych
danosti, podla nasledujliceho popisu.

Nasledovné DIL spinace je potrebné nastavit:

7.41 DIL spina¢ 10/11: automatické zatvaranie/ doba
varovania/ volitelné relé

Pomocou DIL spina¢a 10 v kombin&cii s DIL spinacom 11 sa
nastavuju funkcie pohonu (automatické zatvaranie / doba
varovania 5 sekund) a funkcia volitelného relé.

UPOZORNENIE:

Automatické zatvaranie je mozné aktivovat len vtedy, ked'je
aktivované minimalne jedno bezpe€nostné zariadenie.

»  Pozriobr. 12.1
10 OFF 11 OFF

Pohon
Bez Specialnej funkcie

Volitel'né relé
Relé sa pritiahne v koncovej
polohe Bréna zatvorena

» Pozriobr. 12.2
10 ON 11 OFF

Pohon

Doba varovania pri kazdom
chode brany bez
automatického zatvorenia

Volitel'né relé

Relé taktuje po¢as doby
varovania rychlo a po¢as
chodu brany normalne.
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» Pozriobr. 12.3

10 OFF 11 ON Pohon
Automatické zatvaranie, doba
varovania len pri

automatickom zatvarani

Volitel'né relé

Relé taktuje pocas doby
varovania rychlo, po¢as chodu
brany normalne a po¢as doby
podrzania otvorenej brany je
vypnuté.

» Pozriobr. 12.4

10 ON 11 ON Pohon
Automatické zatvaranie, doba
varovania pri kazdom chode

brany

Volitelné relé

Relé taktuje po¢as doby
varovania rychlo, po¢as chodu
brany normalne a pocas doby
podrzania otvorenej brany je
vypnuté.

UPOZORNENIE:

Automatické zatvaranie je mozné iba z koncovej polohy
Brana otvorena Pri iniciacii obmedzenia sily po¢as zatvarania
sa realizuje kratky reverzny chod v smere Brdna otvorend a
brana sa zastavi. Pri iniciacii svetelnej zavory po¢as
zatvarania sa spusti spatny chod brany, az do koncovej
polohy Brdna otvorend a automatické zatvorenie sa opat
spusti.

7.4.2 Nastavenie doby podrzania otvorenej brany
» Pozriobr. 12.5

Dobu podrzania otvorenej brany Brana otvorend az po
automatické zatvorenie je mozné nastavovat v 5 stuprnoch.

Nastavenie doby podrzania otvorenej brany:
1. DIL spina¢ 12 nastavte do polohy ON.

12 ON Nastavenie doby podrzania otvorenej
brany
12 OFF Bez funkcie

b

2. Kratko stlacte tlacidlo ploSného spoja P, aby sa skratila
doba podrzania otvorenej bran,
alebo
krétko stladte tlagidlo ploného spoja T, aby sa predizila
doba podrzania otvorenej brany.
Pri nastaveni doby podrzania otvorenej brany zobrazuje
diéda LED RT nasledovné nastavenia:
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Diéda LED RT Doba podrzania otvorenej
brany v sekundach

1x ~_

bliknutie/prestavka 30

2x 60

bliknutie/prestavka

3x 90

bliknutie/prestavka

4x 120

bliknutie/prestavka

5x 180

bliknutie/prestavka

3. DIL spina¢ 12 nastavte opat do polohy OFF, aby sa
nastavena doba podrzania otvorenej brany ulozila
do paméti.
74.3 Impulz poéas doby podrzania otvorenej brany
» Pozriobr. 12.6
Tu je mozné nastavovat spravanie sa brany, ak sa po¢as doby
podrzania otvorenej brany vyda ovladaci impulz.

13 ON .

Preru$enie doby podrzania otvorenej
brany pri impulze

e Impulz po¢as chodu brany zastavi
branu

13 OFF Predizenie doby podrzania otvorenej
brany pri impulze
7.4.4 Hranica reverzacie

» Pozriobr. 12.7

AZ po hranicu reverzacie (max. 50 mm), kratko pred koncovou
polohou Brdna zatvorend, sa pri zareagovani bezpe¢nostného
zariadenia spusti presun do protismeru (reverzny chod). Pri
prebehnuti tejto hranice uz toto spravanie nie je k dispozicii,
aby brana bezpec¢ne dosiahla koncovu polohu bez prerusenia
posuvu

Pri prevadzke s mechanickym koncovym dorazom sa musi
pri chode v smere Bradna zatvorena rozliSovat, ¢i sa kridlo
presuva voci koncovému dorazu (kridlo zastavi) alebo vodi
prekazke (kridlo sa presuva v protismere).

Pri nastaveni je potrebné dbat na to, aby sa pri 2-kridlovych
branovych systémoch, podla dorazove;j listy, mohlo zvolené
kridlo volne presuvat.

Hrani¢nu oblast je mozné nastavit v 8 stuprioch.

Nastavenie hranice reverzacie:
1. DIL spina¢ 14 nastavte na ON.

14 ON Nastavenie hranice reverzacie
14 OFF

Bez funkcie
2. Iba pri 2-kridlovych branovych systémoch zvolte kridlo
pomocou DIL spinaca 3:

3 ON Kridlo B/Malé presadenie kridla

3 OFF Kridlo A/Velké presadenie kridla
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3. Kratko stlacte tlacidlo ploSného spoja P, aby sa hranica
reverzacie znizila,
alebo
kratko stlacte tlacidlo plosného spoja T, aby sa hranica
reverzacie zvysila.
Pri nastavovani hranice reverzacie zobrazuje diéda LED
GN nasledujuce nastavenia:

Diéda LED GN Hranica reverzacie

1x Minimalna hodnota
bliknutie/prestavka

2x - 3x
bliknutie/prestavka

Medzihodnota

4x i~
bliknutie/prestavka | Stredna hodnota E

5x - 7x Medzihodnota
bliknutie/prestavka

8x Maximalna hodnota
bliknutie/prestavka

5. Ak sa brana dostane do poZadovanej polohy pre zaciatok
pomalého chodu, kratko stlacte tlacidlo plosného
spoja P.
Kridlo brany prejde zvysny Usek do koncovej polohy
Brdna zatvorena v pomalom chode.

6. DIL spina¢ 15 prestavte do polohy OFF.

7. Diéda LED GN blika ako signalizacia vykonania dvoch za
sebou iducich chodov pre nastavenie sily
(pozri kapitolu 7.1).

Nastavenie startovacich bodov pre 2-kridlovu branu:
» Pozriobr. 12.8
1. DIL spina¢ 15 prestavte do polohy ON.

15 ON Zriadenie pozadovanych Startovacich
bodov
15 OFF Bez funkcie

ke

4. Iba pri 2-kridlovych branovych systémoch zvolte kridlo B
pomocou DIL spinac¢a 3 a zopakujte krok 3 pre druhé
kridlo:

5. DIL spina¢ 14 opét nastavte do polohy OFF, aby sa
nastavana(-é) hranica(-e) reverzacie ulozila(-i) do paméte.

6. DIL spina¢ 3 pat umiestnite spat podla predtym
zvoleného presadenia (pozri kapitolu 4.2.11 / 5.2.9).

7.4.5 Zmena Startovacich bodov pre pomaly chod
(lemné zastavenie) pri otvarani a zatvarani
zmenit’

Skér ako je mozné zmenit Startovacie body pre pomaly chod

pri otvarani a zatvarani, musia byt splnené nasledovné

podmienky:

e Musia byt zriadené koncové polohy.

e  Brana sa musi nachadzat v koncovej polohe

Bréna zatvorena
e DIL spina¢ 4 Nastavovacia prevadzka musi byt v polohe
OFF.

Bez presadenia kridla:

DIL spina¢ 2 na ON = kridlo A a kridlo B sa otvara a zatvara
sucasne

Nastavenie Startovacich bodov pre 1-kridlovi branu:

» Pozriobr. 12.8

1. DIL spina¢ 15 prestavte do polohy ON.

15 ON Zriadenie pozadovanych Startovacich
bodov
15 OFF Bez funkcie

ks

2. Stlacte tlagidlo plo$ného spoja T.
Kridlo brany sa postva v normalnom chode
so samodrznym zapojenim v smere Brana otvorena.
3. Ak sa brana dostane do pozadovanej polohy pre zagiatok
pomalého chodu, kratko stlacte tlacidlo plosného
spoja P.
Kridlo brany prejde zvysny Usek ku koncovej polohe
Brana otvorend v pomalom chode.
4. Stlacte tlacidlo plosného spoja T.
Kridlo brany sa posuva v normalnom chode
so samodrznym zapojenim v smere Bréna zatvorena.
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2. Stlacte tlacidlo plo$ného spoja T.
Najskor sa presuva kridlo brany A (prechodové kridlo)
a nasledne sa presuva kridlo brany B v normalnom chode
v samodrZznom zapojeni v smere Brdna otvorena

3. Ak sa kridlo brany A dostane do pozadovanej polohy
pre zaciatok pomalého chodu, kratko stlacte tlacidlo
plos$ného spoja P.

4. Ak sa kridlo brany B dostane do pozadovanej polohy
pre zacCiatok pomalého chodu, kratko stlacte tlacidlo
plos$ného spoja P.

Obidve kridla brany prejdu zvy$ny Usek ku koncovej
polohe Bréna otvorend v pomalom chode.

5. Stlacte tlacidlo plo$ného spoja T.

Najskor sa presuva kridlo brany B a nasledne sa presuva
kridlo brany A v normélnom chode v samodrznom
zapojeni v smere Brdna zatvorena.

6. Ak sa kridlo brany B dostane do pozadovanej polohy
pre zaciatok pomalého chodu, kratko stlacte tlacidlo
plos$ného spoja P.

7. Ak sa kridlo brany A dostane do poZadovanej polohy

pre zacCiatok pomalého chodu, kratko stlacte tlacidlo

plos$ného spoja P.

Obidve kridla brany prejdu zvy$ny usek do koncovej

polohe Bréna zatvorena v pomalom chode.

DIL spina¢ 15 prestavte do polohy OFF.

9. Diéda LED GN blika ako signalizécia vykonania dvoch za
sebou iducich chodov pre nastavenie sily
(pozri kapitolu 7.1).

®

UPOZORNENIE:

Zmenou Startovacich bodov pre pomaly chod sa vymazu uz
nastavené sily. Po ukon&eni zmeny signalizuje blikanie diédy
LED GN, Ze sa musia opatovne vykonat chody pre nastavenie
sil.
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Vynulovanie Startovacich bodov pomalého chodu

(iemné zastavenie) na nastavenie zo zavodu:

» DIL spinac¢ 16 prestavte do polohy ON a potom
do polohy OFF.

16 ON Pomala rychlost posuvu pre vSetky
chody/vymazanie Startovacich bodov
pomalého chodu

16 OFF Bez funkcie

7.4.6 Nastavenie rychlosti pomalého chodu:

Pomocou potenciometra Speed V je mozné nastavovat
rychlost pomalého chodu v rozsahu 30 — 60 % normalne;j
rychlosti.

Nastavenie rychlosti pomalého chodu:
» Pozriobr. 12.8a
1. DIL spina¢ 4 nastavte do polohy ON.

4 ON Nastavovacia prevadzka

4 OFF Normadlna prevadzka so samodrznym

zapojenim

ke

2. Potenciometer Speed V zmerite podla Zelania.

Lavy doraz 30 % rychlosti

~,

Stredna poloha ~
45 % rychiosti k4

Pravy doraz 60 % rychlosti

3. DIL spina¢ 4 prestavte do polohy OFF.
Nastavena hodnota sa prevezme.

7.4.7 Pomala rychlost posuvu

Ak je namerana sila pri nastaveni potenciometra obmedzenia
sily na 0 % prili§ vysoka, je ju mozné redukovat’
prostrednictvom zniZenej rychlosti posuvu pre normalny

a pomaly chod.

Znizenie rychlosti posuvu sa realizuje takto:
1. DIL spina¢ 16 prestavte do polohy ON.

16 ON Pomala rychlost posuvu pre véetky
chody/vymazanie Startovacich bodov
pomalého chodu

16 OFF Normalna rychlost posuvu pre vSetky

chody

~,

ks

2. Vykonajte tri za sebou idice chody pre nastavenie sil
(pozri kap. 7.1).

3. Silu opatovne premerajte pomocou pristroja na meranie
sily.
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8 Radiovy systém
8.1 Ruény vysielaé HSM 4
A\ VYSTRAHA

Nebezpeéenstvo poranenia

pri pohybe brany

Pri obsluhe ruéného vysielac¢a méze

dojst k poraneniu os6b v désledku

pohybu brany.

»  Zabezpecéte, aby sa ruéné vysielace
nedostali do ruk detom a aby boli
pouzivané vyluéne osobami, ktoré
su zaskolené v sposobe funkcie
dialkovo ovladaného branového
systémul!

»  Ruc¢ny vysiela¢ musite zdsadne
obsluhovat s vizualnym kontaktom
ku brane, ak disponuje len jednym
bezpecnostnym zariadenim!

» Cez branové otvory dialkovo
ovladanych branovych systémov
prechadzajte az vtedy, ked brana
stoji v koncovej polohe
Brana otvorena!

»  Prihliadajte na to, Ze sa na ruénom
vysielaci méze nedopatrenim stlagit
tlacidlo (napr. vo vrecku nohavic/
kabelky) a pritom méze dojst
k nechcenému chodu brany.

A\ OPATRNE

Nebezpecéenstvo poranenia pri neimyselnom chode

brany

Pocas procesu ucenia na radiovom systéme moze dojst

k neimyselnym posuvom brany.

» Dbajte na to, aby sa pri u¢eni radiového systému
nenachadzali v oblasti pohybu brany ziadne osoby
alebo predmety.

POZOR

Ovplyvnenie funkcie pésobenim zivotného prostredia
V opac¢nom pripade mdze byt negativne ovplyvnena
ich funk&nost!
Ruény vysiela¢ chrante pred nasledujlcimi vplyvmi:
e Priame sIne¢né Ziarenie (prip. teplota okolia:
-20 °C az +60 °C)
e Vihkost
e  ZataZenie prachom

UPOZORNENIA:

Po programovani alebo rozsireni radiového systému
vykonajte funkénu kontrolu.

e Na uvedenie radiového systému do prevadzky alebo na

jeho rozsirenie pouzivajte vylu€ne originalne diely.

e Miestne danosti mézu mat vplyv na dosah radiového

systému. Okrem toho mézu mobilné telefony siete
GSM 900 pri suéasnom pouzivani ovplyvnit dosah.
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8.1.1 Popis ruéného vysielaéa HSM 4
» Pozriobr. 13

1 Diéda LED

2 Tlagidla ruéného vysielaca

3  Priehradka na batérie

4 Batéria

5 Tlacidlo Reset

6 Drziak ru¢ného ovladaca

8.1.2 VloZenie/ vymena batérie
»  Pozriobr. 13
»  Poutzite vyhradne batériu typu 23A.

8.1.3 Obnovenie zavodného kédu

»  Pozriobr. 13

Ku kazdému tla¢idlu ruéného vysielaca je priradeny jeden
radiovy kod. Pévodny zavodny kéd méze byt opat obnoveny
po vykonani nasledujucich krokov.

UPOZORNENIE:

Nasledujuce kroky obsluhy st potrebné len pri chybnych
postupoch pri rozsireni alebo uceni.

1. Otvorte kryt prie€inku pre batérie.

Tlacidlo Reset (5) je pristupné na doske plosnych spojov.

POZOR

Poskodenie tlacdidla Reset

» Nepouzivajte Spicaté predmety a netlacte prili$ silno na
tlac¢idlo Reset.

2. Opatrne stlacte tla¢idlo Reset s tupym predmetom
a podrzte ho stlacené.

3. Stlacte tlagidlo ru¢ného vysielaca, ktoré ma byt
kédované, a podrzte ho stlacené.

Diéda LED vysiela¢a blika pomaly.

4. Ked podrzite tlagidlo Reset stlatené az do ukonéenia
pomalého blikania, ruéné ovladacie tlacidlo sa opat
obsadi s pévodnym zavodnym kédom a diéda LED
zacne blikat rychlejSie.

5. Zatvorte kryt prie€inku pre batérie.

Zavodny kéd je opét obnoveny.

8.1.4 Vypis z prehlasenia o zhode pre ruény vysielaé¢
Zhoda vyssie uvedeného vyrobku s predpismi smernic podla
¢lanku 3 smernic R&TTE 1999/5/ES bola preukazana
dodrzanim nasledujtcich noriem:

e EN 60950:2000

e EN 300 220-1

e EN300220-3

e EN 301 489-1

e EN 300 489-3

Original prehlasenia o zhode si mézete vyziadat u vyrobcu.

8.2 Integrovany radiovy modul

Pri integrovanom radiovom module je mozné nastavit funkcie

impulz (zastavenie otvdrania-zastavenie zatvarania)

a prechodové kridlo vzdy na max. 12 réznych ruénych

vysielac¢och. Ak sa nastavi viac ako 12 ru¢nych ovliadacov,

potom sa funkcie na prvom nastavenom ovladaci vymazu.

Ak chcete programovat radiovy modul alebo vymazat jeho

udaje, musite splnit nasledujuce predpoklady:

¢ Nie je aktivovana nastavovacia prevadzka (DIL spina¢ 4
v polohe OFF).

e Kridla brany sa nepohybuju.

¢ Nie je aktivna Ziadna doba predbeznej vystrahy alebo
podrzania otvorenej brany.
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UPOZORNENIA:

e Na prevadzku pohonu s vysielatom sa musi nastavit
tlac¢idlo ruéného vysielaca na integrovany radiovy modul.

e  Vzdialenost medzi ruénym ovladacom a pohonom by
mala byt minimélne 1 m.

e Mobilné telefénne pristroje GSM 900 mézu pri si¢asnom
pouziti ovplyvnit dosah radiového ovladania.

8.2.1 Nastavenie tlacidla ruéného ovladaca
pre integrovany radiovy modul
1-kridlova prevadzka:

Kanal 1/2 = kridlo A
2-kridlova prevadzka:

Kandl 1 = kridlo A+B
Kanal 2 = kridlo A

1. Tlacidlo plosného spoja P stlacte 1x kratko pre kanal 1
alebo 2x kratko pre kanal 2. Opéatovné stlacenie tlacidla
plosného spoja P ihned’ ukoné&i programovaciu
pohotovost radiového systému.

V zavislosti od toho, ktory kanal sa programuije, blikne
teraz divda LED RT 1x (pre kandl 1) alebo 2x

(pre kandl 2). Pocas tejto doby je mozné naprogramovat’
tlac¢idlo ruéného vysielaca pre pozadovanu funkciu.

2. Tlacidlo ruéného vysielaca, ktoré sa ma naprogramovat,
stlacajte tak dlho, kym diéda LED RT na doske plosnych
spojov neblika rychlo.

Radiovy kdéd tohto tlacidla ruéného vysielaca je teraz
uloZzeny v paméti v integrovanom radiovom module
(pozri obr. 14a/14b).

8.2.2 Vymazanie v$etkych udajov z integrovaného
radiového modulu

1. Stlacte tlacidlo plodného spoja P a podrzte ho stlacené.
Diéda LED RT blika pomaly a signalizuje pripravenost’
na vymazanie.
Blikanie sa zmeni na rychlejsi rytmus.
Teraz su vSetky nastavené radiové kody vSetkych
ruénych vysielacov vymazané.

2. Uvolnite tlacidlo ploSného spoja P.

8.3 Externy prijimac

Namiesto integrovaného radiového modulu je mozné
na ovladanie pohonu brany pouzit externy prijima¢
pre funkcie Impulz a Prechodové kridlo.

8.3.1 Pripojenie externého prijimaca
1. Konektor externého prijimaca nasurite na prislusné
konektorové miesto (pozri obr. 11.8).
Vodi€e externého prijimaca musia byt pripojené
nasledovne:
— GN nasvorku 20 (0 V)
—  WH na svorku 21 (signal pre impulzné ovladanie
kanal 1, 0 V spinaci)
— BN nasvorku 5 (+24 V)
— YE na svorku 22 (signal pre prechodové kridlo 2, 0 V
spinaci). Iba pri 2-kanalovom prijimaci.
2. Vymazte udaje integrovaného radiového modulu, aby ste
zabranili dvojitym obsadeniam (pozri kap. 8.2.2).
3. Tlacidla ruéného vysielaca pre funkciu Impulz (kanal 1)
Prechodové kridlo (kandl 2) nastavte na zaklade navodu
na pouzitie pre externy prijimac.

UPOZORNENIE:

Anténové lanko z externého prijimaca by nemalo prist
do kontaktu s predmetmi z kovu (ihly, vystuze, atd.). Najlepsie
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nasmerovanie sa stanovi formou pokusov. Mobilné telefénne
pristroje GSM 900 mézu pri su¢asnom pouziti ovplyvnit dosah
radiového ovladania.

8.3.2 Vypis z prehlasenia o zhode pre prijimaé
Zhoda vys$Sie uvedeného vyrobku s predpismi smernic podla
¢lanku 3 smernic R&TTE 1999/5/ES bola preukazana
dodrzanim nasledujucich noriem:

e EN 60950:2000

e EN 300 220-1

e EN 300 220-3

e EN 301 489-1

e EN 300 489-3

Origindl prehlasenia o zhode si mézete vyziadat u vyrobcu.

9 Prevadzka

A\ VYSTRAHA

F Nebezpecenstvo poranenia
TS pri pohybe brany
J ﬁw V priestore brany méze pri pohybujuicej
~| | sa brane dojst k poraneniam alebo
poskodeniam.
» Na zariadeni brany sa nesmu hrat’

n ﬂT” 3 deti.

I MW » Zabezpecte, aby sa v priestore
pohybu brany nenachadzali Ziadne
osoby alebo predmety.
Zabezpecte, aby sa medzi branou a
mechanikou pohonu nenachadzali
osoby ani predmety.

»  Pohon brany prevadzkuijte len
vtedy, ked mézete vidiet na zénu
pohybu brany a ak tato disponuje
bezpe€nostnym zariadenim.

»  Sledujte chod brany, az kym brana
nedosiahne koncovu polohu.

» Cez branové otvory dialkovo
ovladanych branovych systémov
prechadzajte az vtedy, ked brana
stoji v koncovej polohe
Brana otvorena!

Funkéné skuasky
»  Funkciu mechanického odblokovania kontrolujte raz
mesacne.

» Na kontrolu bezpe¢nostného
spatného chodu zadrzte branu
pocas jej zatvarania obidvoma
rukami.

Branovy systém sa musi vypnut a
spustit bezpe¢nostny spatny
chod.

»  Pri zlyhani bezpe¢nostného spatného chodu
bezprostredne poverte odbornika vykonanim skusky,
resp. opravy.

9.1 Zaskolenie pouzivatelov

»  Zaskolte vSetky osoby, ktoré branovy systém pouzivaju,
do spravneho a bezpe¢ného ovladania pohonu otacavej
brany.
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» Demonstrujte a otestujte mechanické odblokovanie,
ako aj bezpe€nostny spatny chod.

9.2 Normalna prevadzka

»  Stlacte tlacidlo ploSného spoja T, externé tlacidlo alebo
aktivujte impulz 1.
Bréna sa posunie v impulzovej prevadzke (Otv.-Stop—
Zatv.-Stop).
Pri iniciacii impulzu 2 sa otvori kridlo A (prechodové
kridlo), ak bolo toto zatvorené skoér (pozri obr. 11.4/11.8).
Pri aktivacii presadenia kridla sa mdze kridlo A presuvat
iba vtedy, ak sa kridlo B nachadza v koncovej polohe
Brana zatvorena.

9.3 Spustenie reverzného chodu pri otvarani

Ak pri otvarani zareaguje obmedzenie sily, prip. svetelna
z4avora, spusti sa na kratku dobu reverzny chod kridla v smere
Brana zatvorena, t. z. pohon prestva branu do opacného
smeru a nasledne ju zastavi. Pri 2-kridlovej brane sa zastavi
nezucastnené kridlo.

9.4 Spustenie reverzného chodu pri zatvarani

Ak pri zatvarani zareaguje obmedzenie sily, spusti sa na
kratku dobu reverzny chod prislusného kridla v smere
Brana otvorend a zastavi sa. Ak zareaguje svetelna zavora,
realizuje sa dlhy reverzny chod aZ do koncovej polohy
Brana otvorend V impulznej prevadzke zostane brana stat a
pri automatickom zatvarani sa nanovo spusti ¢as.

9.5 Postup pri vypadku napdtia

(bez nidzového akumulatora)
Aby bolo mozné otvaravu branu otvorit alebo zatvorit po¢as
vypadku napatia, musi byt odpojena od pohonu
(pozri obr. 15.1). Ak bola brana dodato¢ne zabezpecena
pomocou elektrického zamku, musi sa tento najskor
odblokovat prislusnym kltu¢om.

9.6 Postup po vypadku napétia
(bez nudzového akumulatora)
» Po obnoveni napaétia je potrebné branu opéat pripojit
k pohonu (pozri obr. 15.2)

Po vypadku napétia sa pri nasledujucom prikazovom impulze
automaticky vykona potrebny referenény chod v smere
Brana zatvorena. Pocas tohto referenéného chodu sa
taktovanim spusta volitelné relé a pripojené vystrazné svetlo
blika pomaly.

9.7 Odpojenie bez vypadku napatia

Po pripojeni sa musi napajanie napatim este raz odpojit, aby
sa automaticky vykonal novy referenény chod v smere
Bréana zatvorena.

9.8 Reset z vyroby
Tymto je mozné vynulovat nastavené koncové polohy a sily.

Vykonanie resetu z vyroby:
1. DIL spina¢ 4 nastavte do polohy ON.

4 ON Nastavovacia prevadzka
4 OFF Normalna prevadzka so samodrznym
zapojenim

2. Ihned kratko stlacte tlacidlo plo$ného spoja P.

3. Ked rychlo blika diéda LED RT, je potrebné DIL spina¢ 4
bezodkladne nastavit do polohy OFF.
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4. Ovladanie je teraz opét nastavené na zavodné
nastavenia.
Diéda LED GN blika pomaly.

9.9 Prevadzkové, chybové a udrzbové hlasenia

9.9.1 Diéda LED GN

Zelenda diéda LED GN (pozri obr. 5.1) signalizuje prevadzkovy
stav ovladania:

Nepretrzité svietenie
Normalny stav, vSetky koncové polohy Brana otvorena a sily
sU nastavené.

Rychle blikanie
Musia sa vykonat postupy pre nastavenie sil.

Pomalé blikanie
Koncové polohy sa musia nastavit.

Diéda LED RT | blikne 3x
Chyba/Vystraha | Obmedzenie sily v smere posuvu
Brana zatvorena

Mozna pri¢ina |V priestore brany sa nachadza prekazka

Odstranenie Odstrarite prekazku, skontrolujte, prip.

zvyste sily

Diéda LED RT | blikne 4x

Chyba/Vystraha | Pridrzny obvod alebo pokojovy pridovy
obvod je rozpojeny, pohon stoji

Mozna pric¢ina .

Otvaraci kontakt na svorke 12/13
otvoreny

e Prudovy obvod preruseny
Odstranenie e  Zatvorit kontakt

e Skontrolovat pridovy obvod

Nastavenie hranice reverzacie:

e Pocet bliknuti/prestavok je zavisly od zvolenej hranice
reverzacie

e Minimalna hranica reverzacie = 1x bliknutie/prestavka

e Maximalna hranica reverzacie = 8x bliknutie/prestavka
(pozri kapitolu 7.4.4)

9.9.2 Diéda LED RT
Cervend diéda LED RT (obr. 5.1) signalizuje:

V nastavovacej prevadzke:
e Koncovy spina¢ zvoleného kridla neaktivovany =
dioéda LED svieti

e Koncovy spina¢ zvoleného kridla aktivovany =
diéda LED nesvieti

Nastavenie doby podrzania otvorenej brany:

*  Pocet bliknuti/prestavok je zavisly od zvolenej doby
podrzania otvorenej brany

e Minimalna doba podrzania otvorenej brany =
1x bliknutie/prestavka

e Maximalna doba podrzania otvorenej brany =
5x bliknutie/prestavka (pozri kap. 7.4.2)

Zobrazenie radiového programovania:
Popis blikania ako v kapitole 8

Zobrazenie vstupov prevadzkovych tlacidiel:
e  Aktivované = didda LED svieti
e  Neaktivované = didda LED nesvieti

Zobrazenie chyb / diagnostiky

Pomocou diédy LED RT je mozné jednoducho identifikovat
pri¢iny prevadzky nesplfiajucej o€akavania.

Diéda LED RT | blikne 2x
Chyba/Vystraha | Bezpe¢nostné/ ochranné zariadenie SE
zareagovalo

Mozna pri€ina * Bezpec€nostné/ ochranné zariadenie

bolo spustené

e Bezpecnostné/ ochranné zariadenie
je chybné

e Bez bezpe€nostného zariadenia
SE chyba dréteny mostik medzi
svorkami 20 a 72/73

Skontrolovat bezpe€nostné/
ochranné zariadenie

e  Skontrolujte, ¢i st bez pripojeného
bezpeénostného / ochranného
zariadenia k dispozicii drétené
mostiky.

Odstranenie o
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Diéda LED RT | blikne 5x

Chyba/Vystraha | Obmedzenie sily v smere posuvu
Bréna otvorend
Mozna pri€ina |V priestore brany sa nachadza prekazka

Odstranenie Odstrante prekazku, skontrolujte, prip.
zvyste sily
Diéda LED RT | blikne 6x

Chyba/Vystraha | Systémova chyba

Mozna pri€¢ina | Interna chyba
Obnovenie zavodného nastavenia
(pozri kap. 9.8) a nové nastavenie

ovladania, prip. vymena

Odstranenie

9.10 Potvrdenie chyb

Potom ¢€o bola chyba odstranend, potvrdte chybu takto:

»  Stlacte interné alebo externé tlacidlo alebo aktivujte
ruény radiovy vysielac.
Chyba sa vymaze a brana sa presunie do prislusného
smeru.

10 Kontrola a udrzba

Pohon brany je bezudrzbovy.

Pre vasu vlastnu bezpecnost v§ak odpord¢ame nechat’
skontrolovat branovy systém odbornikom podla udajov
vyrobcu a nechat vykonat udrzbu.

A\ VYSTRAHA

Nebezpecéenstvo poranenia neo¢akavanym chodom

brany

K neogakavanému chodu brany méze déjst vtedy, ak pri

kontrole a udrzbovych pracach na branovom systéme

dojde k neimyselnému opéatovnému zapnutiu tretou
osobou.

»  Pri v8etkych pracach na branovom systéme vytiahnite
sietovu zastréku a pripadne zastréku nidzového
akumulatora.

»  Branovy systém zaistite proti neopravnenému
opatovnému zapnutiu.

Kontrolu alebo potrebni opravu méze vykonavat vyluéne
odborne spdsobild osoba. Obratte sa za tymto u¢elom
na Vasho dodéavatela.
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Vizualnu kontrolu méze vykonavat prevadzkovatel.

»  VSetky bezpecnostné a ochranné funkcie kontrolujte
mesacne.

»  Zistené chyby, prip. nedostatky sa musia okamzite
odstranit.

» Za neodborne alebo nespravne vykonané opravy
nepreberame Ziadnu zaruku.

11 Volitelné prislusenstvo

Volitelné prislusenstvo nie je obsiahnuté v rozsahu dodavky.

Celé elektrické prislusenstvo smie pohon zatazit maximalne

100 mA.

Nasledujuce prislusenstvo je k dispozicii:

e Externy radiovy prijimac

e  Externé tlagidla impulzov (napr. klu€ové tlagidlo)

e  Externé kddové a transpondérové tlacidlo

e Jednocestna svetelna zavora

e Vystrazna lampa / signélne svetlo

e Univerzalna doska plosnych spojov UAP 1 pre hlasenia
koncovych poléh a vstupov prikazov smeru

e Nudzovy akumulator HNA-Outdoor

e Elektricky zamok pre blokovanie na stipiku

e  Elektricky zamok pre podlahové blokovanie

e  Expandér svetelnej zavory

e  Zavretd odbockova krabica

e Nabehovy uholnik

e Montéaz Specidlnych kovani

12 Demontaz a likvidacia

UPOZORNENIE:
Pri demontazi dodrzujte platné predpisy bezpecénosti prace.

Pohon brany nechajte demontovat a zlikvidovat odbornikovi
podla tohto ndvodu na pouzitie v opaénom poradi podla
zmyslu.

13 Zarucéné podmienky

Zaruka

Nasa firma je oslobodend od garancie a zaruky pre vyrobok,
ak budu bez nasho predchadzajuceho suhlasu vykonané
vlastné konstrukéné zmeny, alebo ak budu realizované, prip.
iniciované neodborné instaldcie v rozpore s nasimi uvedenym
smernicami pre montaz. Okrem toho nepreberame Ziadnu
zodpovednost za chybnu alebo nepozornu prevadzku pohonu
a prisluSenstva, ako aj za neodbornu udrzbu brany a jej
vyrovnanie hmotnosti. Batérie a Ziarovky su taktiez vynaté

z nérokov vyplyvajucich zo zaruky.

Zaruéna doba

Dodato¢ne k zakonnym zarukam predajcu z kipnej zmluvy
poskytujeme nasledovnu zaruku na diely od datumu predaja:
e 5 rokov na mechaniku pohonu, motor a ovliddanie motora
e 2 roky na vysielag, prisluSenstvo a Specidlne zariadenia

Na spotrebné prostriedky (napr. poistky, batérie, Ziarovky) sa
neposkytuje Ziadna zaruka. V désledku uplatnenia zaruky sa
zaruéna doba nepredizuje. Na ndhradné dodavky a opravy je
zaruka Sest mesiacov, minimalne vSak po dobu trvania
zarucnej doby.
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Predpoklady

Narok z dévodu zaruky plati len pre krajinu, v ktorej bolo
zariadenie zakupené. Tovar musi byt kipeny nami ur¢enou
distribu¢nou cestou. Narok vyplyvajuci zo zaruky plati len

pre chyby na samotnom predmete zmluvy. Nahrada nakladov
na montaz a demontaz, preskusanie prislusnych dielov, ako aj
poziadavka na nahradu uslého zisku a nahradu $kody su zo
zaruky vylucené.

Doklad o kupe plati ako doklad pre vase garanéné naroky.

13.1 Vykon

Pocas zaruénej doby odstranime vSetky nedostatky

na vyrobku, ktoré preukazatelne vyplyvaju z materidlovej

alebo vyrobnej chyby. Zavazujeme sa podla nasho vyberu

bezplatne nahradit chybny tovar za bezchybny, opravit ho

alebo ho vymenit za minimalnu hodnotu.

Vylucené su skody v dosledku:

¢ Nespravnej montaze a pripojenia

e Nespravneho uvedenia do prevadzky a obsluhy

e Vonkajsich vplyvov, ako poziar, voda, abnormalne
podmienky Zivotného prostredia

e Mechanického poskodenia v désledku nehody, padu,
narazu

e Poskodenia v désledku nedbanlivosti alebo svojvdle

¢ Normalneho opotrebovania alebo nedostato¢nej udrzby

e Opravy nekvalifikovanymi osobami

e  Pouzitia dielov cudzieho pévodu

e  Odstranenia alebo zneditatelnenia vyrobného stitku

Vymenené diely su nasim vlastnictvom.

14 Vypis z prehlasenia o montazi

(v zmysle smernice ES o strojoch 2006/42/ES pre montaz
neuplného stroja podla prilohy Il, ¢ast B)

Vyrobok opisany na zadnej strane je vyvinuty, skonstruovany
a vyrobeny v sulade so smernicami:

e Smernica ES o strojoch 2006/42/ES

e Smernica ES o stavebnych vyrobkoch 89/106/ES

e Smernica ES o nizkom napati 2006/95/ES

e Smernica ES o elektromagnetickej kompatibilite
2004/108/ES

Pouzité a vztahujuce sa normy:

e ENISO 13849-1, PL ,c“ Cat. 2
Bezpecénost strojov — Bezpe€nostné Casti riadiacich
systémov — Cast 1: VSeobecné zasady navrhovania

e EN 60335-1/2, pokial sa hodi
Bezpecnost elektrickych zariadeni / pohonov pre brany
EN 61000-6-3
Elektromagneticka kompatibilita — Vyzarovanie

e EN61000-6-2
Elektromagneticka kompatibilita — Ru$enie

NeuplIné stroje v zmysle smernice ES 2006/42/ES su uréené
na to, aby sa zabudovali do inych strojov alebo inych
neuplnych strojov alebo zariadeni alebo aby sa s nimi
zmontovali, aby spolu s nimi vytvorili stroj v zmysle hore
uvedenej smernice.

Tento vyrobok sa preto smie uviest do prevadzky az vtedy,
ked' sa stanovi, Ze cely stroj/zariadenie, do ktorého sa
zabudoval, zodpoveda nariadeniam hore uvedenej
smernice ES.
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15 Technické parametre

Max. Sirka kridla brany

2 500 mm /4 000 mm podla
typu pohonu

Max. vyska brany

2000 mm

Max. hmotnost kridla
brany

220 kg/400 kg podla typu
pohonu

Max. vypli kridla brany

V zavislosti od plochy brany.
Pri pouZziti vyplIni bran je
potrebné prihliadat na
regiondlne zatazenia vetrom
(EN 13241- 1).

Menovité zatazenie

Pozri vyrobny stitok

Max. tahova a tlacna sila

Pozri vyrobny stitok

Max. rychlost vretena

Cca. 16 mm/s

Blokovanie brany

Elektricky zamok pre
blokovanie na stlpiku a
podlahové blokovanie,

odporucané:
e Od Sirky kridla
=1500 mm

e  Pri ¢iastoénom vyplneni
plochy

e Pri zvy$enom zatazeni
vetrom

Odblokovanie pohonu

Na pohone, pomocou ¢apu
s okom

Teleso pohonu

Tlakovy zinkovy odliatok
a/alebo plast

Sietové pripojenie

Menovité napétie 230 V /
50 Hz, prikon cca. 0,15 kW

Ovladanie

Mikroprocesorové ovliadanie,
programovatelné s

16 DIL spinaémi, riadiace
napatie 24 V DC, trieda
ochrany IP 65

Max. dizka vedenia
ovladania pohonu

40 m

Prevadzkovy rezim

S2, kratkodoba prevadzka
4 minuaty

Rozsah teploty

-20 °C az +60 °C

Koncové vypnutie /
obmedzenie sily

Elektronicky

Vypinacia automatika

Obmedzenie sily pre obidva
smery posuvu, so
samonastavenim a
samokontrolou

Doba podrzania otvorenej
brany pri automatickom
zatvarani

Nastavitelna
30 - 180 sekund (potrebna
svetelna zavora)

Motor

Vretenova jednotka s
jednosmernym motorom
24V DC a zavitovkovou
prevodovkou, druh ochrany
IP 44

Dialkové radiové ovladanie

2-kandlovy prijimac, rué¢ny
ovladac
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16 Prehl'ad funkcii DIL spinacov
DIL 1 1- alebo 2-kridlova prevadzka
ON 1-kridlova prevadzka
OFF 2-kridlové prevadzka (59
DIL 2 S/bez presadenia kridla (iba pri 2-kridlovej prevadzke)
ON Bez presadenia kridla: kridla A a B sa otvaraju a zatvaraju suc¢asne
OFF S presadenim kridla: kridlo A sa otvéara pred kridlom B a kridlo B sa zatvara pred kridlom A E:I
DIL3 Vyber kridla/Velké presadenie kridla
ON Nastavenie kridla B/malé presadenie kridla
OFF Nastavenie kridla A/velké presadenie kridla [P
DIL 4 Normalna prevadzka/nastavovacia prevadzka
ON Nastavovacia prevadzka
OFF Normalna prevadzka so samodrznym zapojenim (59
DIL5 DIL 6 Bezpecnostné zariadenie SE1 v smere Brana otvorena (pripojenie na svorku 73)
ON ON 2-drétova svetelna zavora
ON OFF Testovana svetelna zavora
OFF OFF e Ziadne bezpeénostné zariadenie: dréteny mostik medzi svorkou 20/73, = stav pri vyexpedovani B
e Netestovana svetelnda zavora
DIL 7 DIL 8 Bezpecnostné zariadenie SE2 v smere Brana zatvorena (pripojenie na svorku 72)
ON ON 2-drétova svetelna zavora
ON OFF Testovana svetelna zavora
OFF OFF e Ziadne bezpeénostné zariadenie: drdteny mostik medzi svorkou 20/72, = stav pri vyexpedovani >
e Netestovana svetelna zavora
DIL9 Bezpeénostné zariadenie SE2 v smere Brana zatvorena (pripojenie na svorku 72) ako prejazdova
svetelna zavora
ON Bezpecnostna svetelna zavora aktivovana ako prejazdova svetelna zavora
OFF Bezpecénostna svetelna zavora neaktivovana ako prejazdova svetelna zavora (59
DIL 10 DIL 11 Funkcia pohonu Funkcia volitelného relé
ON ON Automatické zatvaranie, doba varovania pri | Relé taktuje po¢as doby varovania rychlo, po¢as
kazdom chode kridla chodu brany normalne a poc¢as doby podrzania
otvorenej brany je vypnuté.
OFF ON Automatické zatvaranie, doba varovania len | Relé taktuje po¢as doby varovania rychlo, po¢as
pri automatickom zatvarani chodu brany normalne a po¢as doby podrzania
otvorenej brany je vypnuté.
ON OFF Bez automatického zatvarania, doba Relé taktuje po¢as doby varovania rychlo, po¢as
varovania pri kazdom chode kridla chodu brany normélne
OFF OFF Bez $pecidlnej funkcie Relé sa pritiahne v koncovej polohe Brana zatvorend. | |aaq
DIL 12 Nastavenie doby podrzania otvorenej brany
ON Nastavenie doby podrzania otvorenej brany
OFF Bez funkcie [>9)
DIL 13 Impulz poc¢as doby podrzania otvorenej brany
ON e  PreruSenie doby podrzania otvorenej brany pri impulze
e Impulz po&as chodu brany zastavi branu
OFF Predizenie doby podrzania otvorenej brany pri impulze [>9
DIL 14 Hranica reverzacie
ON Zriadenie hranice reverzacie
OFF Bez funkcie (P9
DIL 15 Startovaci bod pomalého chodu
ON Zriadenie pozadovanych Startovacich bodov
OFF Bez funkcie [>9)
DIL 16 Pomala rychlost posuvu pre v§etky chody/vymazanie startovacich bodov pomalého chodu
ON Pomald rychlost posuvu pre v§etky chody/vymazanie $tartovacich bodov pomalého chodu
OFF Normalna rychlost posuvu pre vSetky chody 52
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kopijuoti, naudoti ir perduoti jo turinj. Pazeidus Siuos
reikalavimus gali buti pareikalauta atlyginti zalg. Saugomos
visos teisés j patenta, modelj arba pavyzdZio ar modelio
registravima. Pasiliekame teise daryti pakeitimus.
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Brangus Pirkéjau,
dziaugiames, kad Jus nusprendéte pasirinkti misy
bendrovéje pagaminta kokybiska gamin;.

1 Apie Sia instrukcija

Si instrukcija yra originali naudojimo instrukcija pagal EB
direktyva 2006/42/EB. Perskaitykite $ia instrukcija atidziai ir iki
galo - joje pateikiama svarbi informacija apie gaminj.
Atsizvelkite j nuorodas ir ypac laikykités saugos bei
ispéjamujuy nuorody.

Instrukcijg saugokite kruops$ciai ir uztikrinkite, kad gaminio
naudotojas jg visada turéty po ranka.

1.1 Papildomi dokumentai

Galutiniam vartotojui apie varty pavaros saugy naudojimg ir
priezidra turi bati pateikiami Sie dokumentai:

e $§jinstrukcija;

e pridedama tikrinimy knyga;

e varty instrukcija.

1.2 Naudojami jspéjamieji nurodymai

Bendrieji jspéjamieji Zenklai, jspéjantys apie
pavoju, dél kurio galima patirti suzalojimy arba zuti.
Tekstinéje dalyje bendrieji jspéjamieji Zenklai apraSomi kartu
su naudojama saugos nuo apraSomo pavojaus jranga.
Paveiksléliuose nurodomi papildomi duomenys apie
tekstinéje dalyje pateikiamus paaiskinimus.

|spéja apie pavoju, dél kurio galima patirti sunkiy suzalojimy
arba zuti.

A JSPEJIMAS!

|spéja apie pavojy, dél kurio galima patirti sunkiy suzalojimy
arba zUti.

A ATSARGIAI!

Nurodo pavoju, dél kurio galima patirti lengvy arba vidutiniy
suzalojimy.

DEMESIO!

Nurodo pavojy, dél kurio gali bati padaryta Zalos arba
gaminys gali sugesti.

1.3 Naudojamos apibréztys

Laikymo atidarius trukmé

Laiko tarpas, kol uzsidaro vartai, automatiskai uzsidarydami i§
galinés padeéties ,Vartai atidaryti“.

Automatinis uzdarymas

Savarankiskas varty uzsidarymas i$ galinés padéties

,Vartai atidaryti“, praéjus nustatytam laiko tarpui.

DIL jungiklis

Ant valdymo sistemos elektroninés plokstés esantis jungiklis,
skirtas valdymui reguliuoti.

Pravaziavimo Sviesinis barjeras

Pravaziavus pro vartus ir Sviesos barjerg yra nutraukiamas
uztrukimo laikas ir jam priskiriama anksciau nustatyta verte.

TR10A079 RE/07.2010

Savara A / vaikSc¢iojimo sgvara

Sistemose su dviem sgvaromis - tai vaikS€iojimo savara, kuri
atidaroma, kad buty galima praeiti.

Savara B / nevarstoma savara

Sistemose su dviem sgvaromis - tai sgvara, kuri atidaroma ir
uzdaroma kartu su vaik$ciojimo savara, kad buty galima
pravaziuoti.

Savaros poslinkis

Dél savaros poslinkio uztikrinamas teisingas uzdarymo
eiliSkumas tuomet, kai apkaustai persidengia.

Impulsinis valdiklis / impulsinis reZimas

Kiekvienu mygtuko paspaudimu vartai arba pradeda judéti
ankstesniaja kryptimi, arba judéjimas sustabdomas.

Jégos mokomoji eiga

Sia mokomaja eiga yra suprogramuojama jéga, kuri yra bitina
stumti vartus.

Normali eiga

Varty eiga suprogramuotais atstumais ir galia.

Judéjimas j pradine padétj

Varty judéjimas iki galinés padéties ,Vartai uzdaryti“, kad
jsitvirtinty pradinéje padétyje (pvz., dingus elektros srovei).
Atbuliné eiga / apsauginé griztamoji eiga

Varty eiga priesinga kryptimi suveikus saugos jtaisui arba
galios ribotuvui.

Reversavimo riba

Iki reversavimo ribos (maks. 50 mm) prie$ pat galing padétj
WVartai uzdaryti“, suveikus saugos jtaisui, aktyvinama eiga
priesinga kryptimi (reversavimo eiga). Pervaziavus $ig riba, to
nelieka, kad, nenutraukiant eigos, vartai galéty saugiai
pasiekti galing padét;.

Atstumy mokomoji eiga

Varty eiga, kurios metu pavaros kaupiklyje suprogramuojamas
judéjimo kelias.

Zmogaus valdomas judéjimas

Varty judéjimas, kuris vyksta tol, kol laikomi nuspausti
atitinkami mygtukai.

Pirminio jspéjimo laikas

Laikas tarp nurodymo judeéti (impulso) (pasibaigus laikymo
atidarius trukmei) ir varty judéjimo pradzios.

Gamykliniy parametry atstata

Nustatyty verciy atstatymas j pradine bukle / gamyklines
vertes.

1.4 Naudojami simboliai ir trumpiniai
Paveiksléliuose vaizduojama, kaip montuoti pavara prie 1
arba 2 savary sukamujy varty.

NURODYMAI

Visi matmenys paveiksléliuose nurodyti milimetrais.

Kai kuriuose paveiksléliuose yra $is simbolis su nuoroda |

vietg tekste. Ten pateikiama svarbi informacija, susijusi su
varty pavaros montavimu ir eksploatavimu.
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Pavyzdyije 2.2 reiskia:

Z>22

Zr. 2.2 skyriaus tekstine dalj

Be to, tose paveiksléliy ir teksto daliy vietose, kuriose
aiskinami pavaros meniu, vaizduojamas Sis simbolis, Zymintis
gamyklinj nustatyma:
~
~r

Gamyklinis nustatymas

1.5 Naudojami trumpiniai

Spalvy kodai jvadams, laidams ir konstrukcijos dalims
|vady, laidy ir konstrukcijos daliy spalvy kodai atitinka
tarptautinius spalvy kodus pagal IEC 757:

BK Juoda RD Raudona
BN Ruda WH Balta
GN Zalia YE Geltona
Gaminio pavadinimas

EL 31 ISbandytas vienakryptis

Sviesinis barjeras

EL 301 Dinaminis dvilaidis Sviesos
barjeras
HE 2 2 kanaly imtuvas
,HNA-Outdoor* Avarinis akumuliatorius
HSM 4 Mini rankinis siystuvas su
4 mygtukais
UAP 1 Universalaus adapterio
elektroniné ploksté
2 A Saugos nuorodos
2.1 Naudojimas pagal paskirtj

Sukamujy varty pavara yra numatyta naudoti lengviems
sukamiesiems vartams vien privacioje / nekomercinéje
aplinkoje. Negalima virSyti didZiausiojo varty dydzio ir svorio.
Vartai turi lengvai atsidaryti ir uzsidaryti rankomis.

Vartuose su nuolydziu (maks. 6°) kylantiems vyriams (priedas)
visada reikia naudoti apkausty rinkinj (taip pat zr. 3.2.5 skyriy).
Jei naudojate varty uzpildus, tuomet atsizvelkite j regiono véjo
apkrovas (EN 13241-1).

Laikykités gamintojo duomenyse nurodyto varty ir pavaros
derinio. Kaip reikalaujama DIN EN 13241-1, galimy pavoju
iSvengiama konstruojant ir montuojant pagal musy pateiktus
nurodymus.

Varty sistemas, kurios yra vieSoje aplinkoje ir turi tik vieng
apsauginj jtaisa, pavyzdziui, jégos ribotuva, galima naudoti tik
su priezidra.

2.2 Naudojimas ne pagal paskirtj

Naudoti komerciniams tikslams draudziama. Pavaros
konstrukcija néra skirta naudoti sunkiosios eigos vartams.
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2.3 Montuotojo kvalifikacija

Saugu ir numatyta jrenginio funkcionavima gali uztikrinti tik
tinkamas jrangos montavimas ir techniné priezitra, kurig
pagal instrukcija atlieka kvalifikuota tarnyba arba kvalifikuotas
asmuo. Kaip nurodyta EN 12635, kvalifikuotas asmuo yra
asmuo, kuris buvo tinkamai i$mokytas, jam suteiktos
kvalifikuotos Zinios ir praktiné patirtis apie tai, kaip vartai turi
bati teisingai ir saugiai sumontuojami, tikrinami ir kaip turi bati
atliekama jy techniné prieZitra.

2.4 Varty sistemos montavimo, techninés
prieziuros, remonto ir iSmontavimo saugos
nurodymai

/\ |SPEJIMAS!

Pavojus susizaloti netikétai pradéjus judéti vartams!
»  Zr. jspéjamaijj nurodyma 10 skyriuje.

Varty sistema ir varty pavara montuoti, techniskai prizitréti,

remontuoti bei iSmontuoti privalo specialistas.

»  Atsiradus varty sistemos ir vartu pavaros veikimo
sutrikimui, tikrinimag arba remonta patikékite kvalifikuotam
asmeniui.

25 Montavimo saugos nurodymai

Kvalifikuotas asmuo turi uztikrinti, kad vykdant montavimo
darbus buty laikomasi galiojan¢iy nurodymuy dél darbo saugos
ir elektros prietaisy eksploatavimo. Atliekant Siuos darbus
reikia laikytis nacionaliniy taisykliy. Kaip reikalaujama

DIN EN 13241-1, galimy pavoju iSvengiama konstruojant ir
montuojant pagal musy pateiktus nurodymus.

Baigus montuoti, jrengimo darbus atlikes specialistas pagal
galiojimo sritj turi patvirtinti atitikima DIN EN 13241-1
standartams.

A\ pavouyus!
Tinklo jtampa

»  7Zr. jspéjamajj nurodyma 3.4 skyriuje.

A\ |SPEJIMAS!

Pavojus susizeisti dél sugadinty konstrukciniy
elementy!

»  Zr. jspéjamaijj nurodyma 3.1 skyriuje.

Netinkamos tvirtinimo priemonés
»  Zr. jspéjamajj nurodyma 3.2 skyriuje.

Pavojus susizaloti dél nepageidaujamo varty judéjimo!

>  7Zr. jspéjamajj nurodyma 3.3 skyriuje.
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2.6 Eksploatacijos pradzios ir eksploatavimo
saugos nurodymai

A\ |SPEJIMAS!

Pavojus susizaloti judant vartams!

»  7Zr. jspéjamaijj nurodyma 4 skyriuje.

Pavojus susizaloti dél neveikianc¢iy saugos jtaisy!

>  Zr. jspéjamajj nurodyma 4.1.6 / 4.2.10 / 5.1.6 ir
5.2.8 skyriuose.

Susizalojimo pavojus dél nustatyto per didelio jégos
ribojimo

»  Zr. jspéjamajj nurodyma 7.1.1 skyriuje.

2.7 Rankinio siystuvo naudojimo saugos nurodymai

A\ |SPEJIMAS!

Pavojus susizaloti judant vartams!
»  7Zr. jspejamaijj nurodyma 8.1 skyriuje.

/\ ATSARGIAI

Pavojus susizaloti dél neplanuotos varty eigos!

> Zr. jspéjamajj nurodyma 8.1 skyriuje.

2.8 Tikrinimo ir techninés prieziuros saugos
nuorodos

A\ |SPEJIMAS!

Pavojus susizaloti netikétai pradéjus judéti vartams!

»  Zr. jspéjamaijj nurodyma 10 skyriuje.

29 Patikrinti saugos jtaisai

Saugai svarbios funkcijos ir valdiklio komponentai, pvz., jégos
ribotuvas, iSoriniai Sviesiniai barjerai, jei yra, buvo sukonstruoti
ir patikrinti pagal EN ISO 13849-1:2008 PL ,.c“, 2 kategorija.

/\ |SPEJIMAS!

3 Montavimas

3.1 Pasirengimas montavimo darbams

/\ |SPEJIMAS!

Pavojus susizeisti dél sugadinty konstrukciniy elementy
Varty sistemos klaidos arba netinkamai iSlygiuoti vartai gali
sukelti sunkius suzeidimus!

» Nenaudokite varty sistemos, jei ja butina remontuoti
arba reguliuoti!

»  Patikrinkite visa varty jranga (lankstus, varty guolius,
spyruokles ir tvirtinimo dalis), ar néra susidévéjimo
pozymiy ir galimy pazeidimy.

»  Patikrinkite, ar néra rudziy, korozijos pozymiy ir
jtrukimy.

»  Savo paciy saugumui techninés priezitros ir remonto
darbus paveskite atlikti tik kvalifikuotiems asmenims!

Kad uztikrintuméte savo sauguma, prie$ jrengdami pavara
kreipkités j kvalifikuotus klienty aptarnavimo specialistus, kad
jie atlikty reikalingus taisymo darbus!
Saugus ir numatytas sistemos veikimas uztikrinamas tik
tinkamu, kvalifikuotos jmonés arba kvalifikuoto asmens
atliekamu montavimu ir technine prieZitra pagal instrukcijas.
Kvalifikuotas asmuo turi uztikrinti, kad vykdant montavimo
darbus buty laikomasi galiojan¢iy nurodymuy dél darbo saugos
ir elektros prietaisy eksploatavimo. Taip pat batina laikytis
nacionaliniy teisés akty. Galimy pavojy iSvengiama
konstruojant ir montuojant pagal misy pateiktus nurodymus.
»  Pries montuodami, mechaninius vartu fiksatorius, kurie
néra reikalingi, kai naudojama vartu pavara, perjunkite j
nenaudojimo padétj arba juos visiSkai iSmontuokite. Taip
pat batinai iSjunkite varty uzrakto fiksavimo
mechanizmus.
»  Patikrinkite, ar varty mechanika veikia be priekaisty: ar
vartus galima lengvai atidaryti ir uzdaryti ranka ir ar jie
teisingai atsidaro ir uzsidaro (EN 12604).

» Montuodami ir pradédami eksploatuoti pereikite prie
paveiksléliy. Atkreipkite démes;j j atitinkama
paveikslélj, jei Jus j jj nukreipiami tekstinés nuorodos
simboliu.

3.2 Varty pavaros montavimas

Pavojus susizaloti dél neveikianc¢iy saugos jtaisy!
»  Zr. jspéjamajj nurodyma 4.1.6 / 4.2.10 /5.1.6 ir
5.2.8 skyriuose.
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Netinkamos tvirtinimo priemonés

Naudojant netinkamas tvirtinimo priemones, pavara

netinkamai pritvirtinama ir gali atsilaisvinti.

» Montuotojas privalo patikrinti, ar pateiktos montavimo
medziagos tinka Jusy numatytai montavimo vietai.

» Naudokite komplektacijoje esancias tvirtinimo
priemones (murvines) tik betonui = B15
(zr. 2.2/3.1 pav.).

NURODYMAI

Kai jrengiant yra naudojami kitu, nei pavaizduota
paveiksléliuose, rasiy vartai, reikia naudoti kitus kito jsukamo
ilgio jungiamuosius elementus (pvz., mediniams vartams
tvirtinti reikia naudoti medvarz¢ius).

Skirtingai nei pavaizduota paveiksléliuose, priklausomai nuo
medziagos storio arba tvirtinimo daliy tvirtumo gali kisti ir
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reikalaujamas pagrindiniy angy skersmuo. Butinas skersmuo
naudojant aliuminj turi bati @ 5,0 — 5,5 mm, o naudojant pliena
@5,7-5,8mm.

3.2.1 Statymo matmeny nustatymas
1. Kai apskai€iuoti matmenj e, zr. 1 pav.
2. Lenteléje po 1 pav. apskaiciuokite matmenj B:
a. Skiltyje e pasirinkite eilute, kuri yra arCiausiai
matmens e.
b. Sioje eilutéje pasirinkite reikalinga minimaly atidarymo
kampa.
c. VirSuje nuskaitykite matmenj B.

3.2.2 Montavimo principai, kad buty iSlaikytos

darbinés jégos

Darbines jégas pagal DIN EN 12453/12445 islaikysite, jei

laikysités $iy punkty:

e Lenteléje po 1 pav. pasirinkite A ir B matmenu derinj i$§
pilkai pavaizduotos srities (pirmenybinés srities);

e Varty sunkio centras yra varty viduryje (didZiausias
leidZziamas nuokrypis yra + 20 %);

®  Prie uzdarymo briauny pritvirtintas izoliacinis profilis
DP 2 * (gaminio Nr. 436 304) su atitinkamu C profiliu;

e Pavara suprogramuota létam grei€iui (Zr. 7.4.7 skyriu);

e Reversavimo riba, esant maks. 50 mm atidarymo plo¢iui,
patikrinama per visa pagrindinés uzdarymo briaunos ilgj ir
jos yra laikomasi (zr. 7.4.4 skyriy);

e  Laikomasi $ios montavimo instrukcijos.

3.2.3 Montavimo principai ilgai naudojimo trukmei

uztikrinti

Jus uztikrinsite ilga pavaros naudojimo trukme, jei laikysités

Siy salygu:

e Varty eiga yra lengva;

e Buvo pasirinkta pirmenybiné sritis (Zr. 1 pav.);

e Vienodam varty eigos grei€iui uztikrinti A ir B matmenys
turi bti mazdaug vienodi; maks. skirtumas neturi virSyti
40 mm;

e Varty eigos greitis turi tiesiogine jtaka pasitaikanc¢ioms
jégoms. Prie varty uzdarymo briauny jos turi bati kuo
mazesnés:

— Jeijmanoma, i$naudokite visa suklio eiga,

— Didéjantis matmuo A sumazina greitj prie varty
uzdarymo briaunos ,Vartai uZzdaryti“,

— Didéjantis matmuo B sumazina greitj prie varty
uzdarymo briaunos ,,Vartai atidaryti“,

— Dideliam varty atidarymo kampui visada parinkite
didesnj matmenj B. Pavarg suprogramuokite létam
greiciui (2r. 7.4.7 skyriu).

e Didéjant matmeniui A, maks. varty atidarymo kampas
mazéja:

— Jei varty atidarymo kampas didelis, o matmuo A
mazas, pavarg suprogramuokite mazam greiciui.

e  Bendrosioms jégoms, kurios veikia suklj sumazinti
matmuo A ir atstumas tarp varty sukimosi tasko ir suklio
tvirtinimo prie varty elemento turi bati kuo didesnis.

NURODYMAI

e Dél bereikalingai pasirinkto per didelio atidarymo kampo,
pablogéja varty eiga.

e Jei nerasite tinkamo matmens A(e), naudokite
statramsc€io apkaustuose kitas skyles arba juos
paremkite.

* Lenteléje po 1 pav. nurodytos vertés yra tik orientacinés.

* Priedas, nepridedamas prie standartinés jrangos!
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3.2.4 Apkausty tvirtinimas

Komplektacijoje esantys apkaustai yra galvani$kai cinkuoti,
taigi, paruosti papildomai apdoroti. Kaip priedas yra specialus
apkaustai.

Akmeniné arba betoniné kolona

Atkreipkite démesj j rekomendacijas dél atstumu iki krasty, kai
naudojamos skylés murvinéms. Komplektacijoje esan¢ioms
murvinéms $is minimalus atstumas yra mdrvinés ilgio.

Sukite marvines taip, kad murvinés skétimo kryptis bty
lygiagrediai su krastu.

Kaip patobulinimas naudojami klijuctiniai inkarai, kuriuose be
jtempio mare jklijucjamas srieginis kaistis.

Imdrijus kolonas, reikia prisukti didele, kelis akmenis
uzdengiancia plieno plokste, prie kurios galima pritvirtinti arba
privirinti kolonos kampuot;.

Pritvirtinti taip pat gerai tinka ir prie kolonos briaunos
pritvirtinta kampiné ploksté.

Plieninis statramstis

Patikrinkite, ar turima atrama yra pakankamai stabili. Jei taip
néra, ja butina sustiprinti.

Tam naudokite kniedijimo verzZles.

Apkaustus galima privirinti ir tiesiogiai.

Mediniai statrams¢iai

Varty apkaustus reikia prisukti. Tuo metu uzpakalinéje
statramscio puséje reikia naudoti dideles plienines poverzles,
dar geriau pliening plokste, kad tvirtinimo elementai negaléty
atsilaisvinti.

3.2.5 Pavaros montavimas

DEMESIO!

Nesvarumai
Greziant, dél dulkiy gali atsirasti veikimo sutrikimy.
»  Grezdami uzdenkite pavara.

» Montuodami, atkreipkite démesj, kad ant kolonos arba
statrams¢io ir ant varty savaros esantys tvirtinimo
elementai buty pritvirtinti horizontaliai, stabiliai ir saugiai.

» Jei reikia, naudokite ir kitus tinkamus jungiamuosius
elementus. Netinkami jungiamieji elementai gali
neatlaikyti atidarant ir uzdarant atsirandanciy jéguy.

»  Sukamuosiuose vartuose su kylanciais vyriais
(maks. iki 6) naudokite priedy rinkinj * (zr. 2.1b pav.), kurj
galima uZsisakyti atskirai. 2.2 pav. pavaizduota, kaip §j
rinkinj montuoti.

NURODYMAI

Naudojant kylancius vyrius, vartus reikia uzfiksuoti, kad jie
patys neuzsidaryty (pvz., vienpusio veikimo stabdymo
cilindru, tempimo spyruokle arba pan.).

Norédami sumontuoti sukamuyjy varty pavara:

1. Statramscio apkaustus sumontuokite pagal nustatytus
matmenis, sutepkite atitinkama kaistj ir pritvirtinkite
pavarg (zr. 2.2 pav.).

2. Stumimo strypa iSsukite iki maks. matmens.

3. Kad turétuméte rezervo, po to stimimo strypa per
1 pasukima jsukite atgal (negalioja matmeniui e 150 mm
ir pavarai 720 =» 1120 mm arba matmeniui € 210 mm ir
pavarai 820 = 1320 mm, Zr. 2.3 pav.).
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4. Sutepkite atitinkama kaistj, sumontuokite stimimo strypo
apkaustus ir su verztuvu laikinai pritvirtinkite prie varty
(2r. 2.3 pav.).

5. Galutinius matmenis patikrinkite rankiniu budu judindami
vartus j galines padeétis, atjunge pavara (zr. 2.4 pav.).

6. Pazymékite grezimo skyles, pasalinkite verztuva,
iSgrezkite abi skyles ir pritvirtinkite stimimo strypo
apkaustus (zr. 2.5 pav.).

3.3 Pavaros valdiklio montavimas

A\ |SPEJIMAS!

Pavojus susizaloti dél

nepageidaujamo varty judéjimo!

Jei pavara netinkamai sumontuojama

arba naudojama, vartai gali

nepageidaujamai pradéti judéti ir tuo
metu prispausti Zmones arba daiktus.

» PraSome laikytis visy Sioje
instrukcijoje pateiktu nurodymu.

Netinkamai sumontavus valdymo

prietaisus (pvz., mygtukus), vartai gali

neplanuotai pradéti judéti ir tuo metu
prispausti Zmones arba daiktus.

»  Valdymo jtaisus sumontuokite ne
mazesniame kaip 1,5 m aukstyje
(kad nepasiekty vaikai).

»  Sumontuokite stacionariai jrengtus
valdymo prietaisus (pvz., mygtukus)
taip, kad matytusi visa vartu
judéjimo sritis, taciau toliau nuo
judandiy daliy.

Sugedus esamiems saugos jtaisams,

gali bati prispausti Zmonés arba daiktai.

» Pagal BGR 232 netoli sgvaros
pritvirtinkite bent viena gerai
matoma ir lengvai prieinama avarinj
komandinj jtaisag (avarinio
iSjungimo), kuriuo, iSkilus pavojui,
bity galima sustabdyti judancius
vartus (zr. 7.3.3 skyriy).

/\ |SPEJIMAS!

Pavojus susizaloti netikétai pradéjus judéti vartams!

Vartai gali pradéti netikétai judéti, kai, nepaisant iStraukto

tinklo kiStuko, yra prijungtas avarinis akumuliatorius.

»  Atlikdami bet kokius darbus prie varty sistemos,
iStraukite tinklo ir avarinio akumuliatoriaus kistukus.

DEMESIO!

Drégmeés

Dél jsiskverbusios drégmeés gali sugesti valdymas.

»  Atidare valdiklio korpusa, apsaugokite valdiklj nuo
drégmeés.

»  Pavaros valdiklj pritvirtinkite vertikaliai, sriegines kabelio
jungtis nukreipdami zemyn.

»  Norédami papildomai jrengti sriegines kabeliy jungtis,
pazymétose vietose skyles darykite tik uzdare dangtj

» Pavara ir valdiklj jungiantis kabelis turi buti ne ilgesnis
kaip 40 m.
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Norédami sumontuoti pavaros valdiklj:

1. Atlaisvinkite keturis varztus ir nuimkite pavaros valdiklio
dangtj.

2. Sumontuokite keturias pavaros valdiklio kojeles
(2r. 3.1 pav.).

3. Sumontuokite pavaros valdiklj, kaip pavaizduota 3.1 pav.

3.3.1 Ispéjamojo Zenklo tvirtinimas

Pritvirtinkite jspéjamajj Zenklg dél prispaudimo matomoje
vietoje arba $alia pritvirtinto pavaros valdymo pultelio.

> 7Zr.4pav.

3.4 Prijungimas prie elektros tinklo

A pavoJus!
Tinklo jtampa

Kontakto su tinklo jtampa metu kyla mirtino srovés smugio

pavojus.

Todeél laikykités Siy nurodymuy:

»  Elektros prijungimo darbus turi atlikti tik kvalifikuoti
elektrikai;

» Montavimo vietoje elektra turi bati jrengiama pagal
visus saugos reikalavimus (230/240 V kintamoji srove,
50/60 Hz);

»  Atkreipkite démesj, kad baty laikomasi elektros
prietaisy eksploatavimo taisykliy;

»  Pries$ atlikdami bet kokius darbus su elektra, nuo
jrenginio atjunkite jtampa ir apsaugokite jj nuo
nesankcionuoto jjungimo.

DEMESIO!

ISoriné jtampa jungiamuosiuose gnybtuose

I1Soriné jtampa jungiamuosiuose valdiklio gnybtuose gali

sugadinti elektronika.

»  Prie jungiamuyju valdiklio gnybty nejunkite tinklo
jtampos (230/240 V AC).

Kad iSvengtuméte sutrikimuy:

» Pavaros valdymo laidus (24 V DC) atskiroje instaliacinéje
sistemoje nutieskite iki kity maitinimo laidy (230 V AC);

» Visoms linijoms, kurias tiesiate po Zeme, naudokite
pozeminj kabelj (NYY) (zr. 3 pav.);

» Jei naudojate poZeminius ilginimo kabelius, jungtis,
jungianti su pavaros laidais, turi bati atlikta atSakinéje
dézutéje, apsaugotoje nuo vandens pursly (IP 65, jrengti
montavimo vietoje);

»  Visus laidus prie pavaros reikia prijungti i§ apacios jy
nedeformuojant.

3.5 Pavary prijungimas

3.5.1 Pavaros prijungimas 1 sgvaros varty sistemoje

Pavaros kabelj prijunkite prie A savaros kistuko, kaip
pavaizduota 5.2 pav.

3.5.2 Pavaros prijungimas 2 sagvary varty sistemoje
be atraminés plokstelés

» 7r.5.3apav.

1S pradziy atidaroma savara arba vaik$¢iojimo savara prijunkite

prie A sgvaros. Kitos sgvaros pavaros kabelj prijunkite prie

B savaros kistuko. Jei sgvaros yra skirtingo dydzio, mazesné

sagvara priklauso vaik§¢iojimo savarai arba A savarai.
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3.5.3 Pavaros prijungimas 2 sgvary varty sistemoje
su atramine plokstele

»  Zr.5.3b pav.

Vartuose su atramine plokstele i§ pradziy atsidaro
vaiks¢iojimo arba A savara ir prijungiama prie A savaros
kistuko. Kitos savaros pavaros kabelj prijunkite prie

B savaros kistuko, kaip pavaizduota 5.3 pav.

4 Pagrindinés jrangos, varty sistemos
su galinés padéties ,,Vartai uzdaryti“
registravimo galiniu jungikliu funkcija
(gamyklinis nustatymas)
eksploatacijos pradzia

A\ |SPEJIMAS!

Pavojus susizaloti judant vartams!
Judant vartams, varty srityje galimos
traumos arba pazeidimai.

»  Prie varty sistemos vaikams Zaisti

draudziama.
B Al UZtikrinkite, varty judéjimo plote
“"-W nebdty Zmoniy ir daikty.
» |sitikinkite, kad tarp varty ir pavaros

mechanikos néra Zmoniy arba

daikty.

Eksploatuokite varty pavara tik

tada, kai galite matyti varty judéjimo

zona ir juose yra tik vienas saugos

jtaisas.

»  Stebekite varty eiga, kol jie
nepasieks galinés padéties.

»  Atidarius vartus nuotoliniu pultu, pro

juos praeiti ar pravaziuoti galima tik

tada, kai garaZo vartai sustoja

galinéje padétyje ,Vartai atidaryti“!

4.1 1 sagvary varty sistema

411 Integruoto galinio jungiklio aktyvinimas
Prie$ suprogramuodami galines padétis patikrinkite, kad
galinis jungiklis buty aktyvintas. |sitikinkite, kad galinio
jungiklio gyslos BN/WH buty prijungtos prie kiStuko 5/6
(zr. 5.5a pav.).

4.1.2 Galinio jungiklio nustatymo pagalbiné
priemoné - signalas
Nustatant papildoma relé turi tokig pacia funkcija, kaip ir
raudonas $viesos diodas RT, t. y., jei raudonas Sviesos
diodas $viecia, tai galinis jungiklis néra pasiektas. Kai prie
papildomos relé prijungiama lemputé, galinio jungiklio padétj
galima stebéti i$ toli (lemputé / Sviesos diodas RT i§j. = galinis
jungiklis pasiektas, zr. 7a.2 pav.).

41.3 PasiruoSimai
» 7Zr.7a/7Ta.1 pav.

1. Atjunkite A pavarg ir mazdaug 1 m atidarykite.
2. Visus DIL jungiklius nustatykite j padétj OFF.
3.  Prijunkite maitinimo jtampa.

4. DIL jungiklis 1 ties ON = 1 savaros sistema.
5. DIL jungiklis 4 ties ON = suderinimo rezimas:
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a. zalias Sviesos diodas GN mirksi = suderinimo

rezimas;
b. raudonas $viesos diodas RT $viecia = galinis jungiklis
nepasiektas.
4.1.4 Galinés padéties ,Vartai uzdaryti“ nustatymas

mechaniniu budu:

1. Rankomis létai uzdarykite A sgvara. Kai pasiekiamas
galinis jungiklis, Sviesos diodas RT (arba prie papildomos
relés prijungta lemputé) uzgesta.

2. Jei galinio jungiklio padeétis neatitinka pageidaujamos
padéties, tuomet ja galima sureguliuoti reguliavimo
varztu, naudojant 3 mm $esiabriaunj rakta) (zr. 7a.2 pav.).
a. Galine padétj ,Vartai uzdaryti“ pasukite j priekj

kryptimi ,Vartai uzdaryti“: reguliavimo varzta
palaipsniui sukite kryptimi +.

b. Galing padétj ,Vartai uzdaryti* pasukite kryptimi
,Vartai atidaryti“: reguliavimo varzta palaipsniui sukite
kryptimi -.

c. Tuo paciu metu kaip pagalba galinio jungiklio laida
judinkite atitinkama kryptimi.

d. Baige nustatymo procesa, rankomis sgvarg
atidarykite ir uzdarykite, kad priartétuméte prie
pageidaujamos galinés padéties.

NURODYMAS

Norédami sureguliuoti, nenaudokite akumuliatoriniy
atsuktuvy. Vienas reguliavimo varzto pasukimas, atitinka
1 mm.

4.1.5 Galinés padéties ,,Vartai uzdaryti“
suprogramavimas:

Atidarykite A sgvara iki pusés ir prijunkite.

2. Paspauskite elektroninés plokstés mygtuka T ir laikykite jj
paspaustg.

3. A sagvara létai juda saugos rezimu kryptimi
LVartai uZzdaryti“. Pasiekus galinj jungiklj, vartai sustoja, o
Sviesos diodas RT uzgesta.

-

NURODYMAS
Jei vartai juda kryptimi ,Vartai atidaryti“, patikrinkite, kaip
prijungtas variklis (Zr. 5.2 pav.), jei reikia, teisingai prijunkite
variklj, atlikite atstatg j gamyklinius parametrus (zr. 9.8 skyriy)
ir pakartokite Siame skyriuje aprasytus Zingsnius.
4. Dabar vartai yra galinéje padétyje ,Vartai uZzdaryti“.
Jei uzdaryty varty padétis neatitinka pageidaujamos
galinés padéties ,Vartai uZdaryti“ galinés padéties,
tuomet jg galima sureguliuoti:
arba rankiniu budu (atjungta) pagal 1 ir 2 punktus ar
4.1.4 skyriy,
arba elektriskai taip:
a. paspauskite elektroninés plokstés mygtuka T, kol
vartai bus Siek tiek atidaryti;
b. sureguliuokite pagal 4.1.4 skyriaus 2a/2b punktg;
c. elektroninés plokstés mygtuka T spauskite tol, kol
Sviesos diodas RT vél uzges. Vartai juda iki
sureguliuotos padéties ir sustoja;
d. jeireikia, pakartokite zingsnius nuo a iki c, kol
pasieksite pageidaujama galing padét;.
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4.1.6 Galinés padeéties ,,Vartai atidaryti“

suprogramavimas:

> Zr.7a.4 pav.

1. Kai padétis ,Vartai uzdaryti“ bus galutinai pasiekta,
paspauskite elektroninés plokstés mygtuka T ir laikykite
paspaude bei nustatykite A sgvara j pageidaujama padétj
,Vartai atidaryti“. Atleiskite elektroninés plokstés
mygtuka T.

2. Jei pageidaujama padétis buvo pravaziuota, tuomet i$
naujo paspauskite elektroninés plokstés mygtuka T ir
savarg Siek tiek uzdarykite. Dar karta paspaude
elektroninés plokstés mygtuka T, sgvara galésite atidaryti
dar placiau.

3. Kai pageidaujama galiné padétis bus pasiekta, trumpai
paspauskite elektroninés plokstés mygtuka P ir galiné
padetis ,Vartai atidaryti“ bus suprogramuota. Sviesos
diodas GN trumpai mirksi greitai, tada — létai.

4. DIL jungiklis 4 ties OFF:

a. prijungti saugos jtaisai aktyvinami;
b. galima valdyti radijo rySiu.

5. Elektroninés plokstés mygtuku T savistabdos rezimu
atitinkamai aktyvinkite tris pilnus varty ciklus kaip jégos
programavimo eiga (zr. 7.1 skyriy ir 7a.5 pav.).

A\ |SPEJIMAS!

Pavojus susizaloti dél neveikianciy saugos jtaisy!

Jei saugos jtaisai neveikia, jvykus gedimui, galima

susizaloti.

» Po mokomosios eigos eksploatuotojas privalo patikrinti
saugos jtaiso (-y) veikima ir nustatymus (Zr. 7.2 skyriu).

Tik po to sistema yra parengta darbui.

4.2 2 sgvary varty sistema

4.21 Integruoto galinio jungiklio aktyvinimas
Prie$ suprogramuodami galines padétis patikrinkite, kad
galiniai jungikliai buty aktyvinti. |sitikinkite, kad galinio
jungiklio gyslos BN/WH buty prijungtos prie kiStuko 5/6
(2r. 5.5a pav.).

4.2.2 Galinio jungiklio nustatymo pagalbiné
priemoné - signalas
Nustatant papildoma relé turi tokia pacia funkcija, kaip ir
raudonas $viesos diodas RT, t. y., jei raudonas Sviesos
diodas Svie€ia, tai galinis jungiklis néra pasiektas. Kai prie
papildomos relé prijungiama lemputé, galinio jungiklio padétj
galima stebéti i$ toli (lemputé / Sviesos diodas RT i§j. = galinis
jungiklis pasiektas, zr. 7b.2 pav.).

4.2.3 Pasiruosimai (A savara):

> Zr.7b/7b.1 pav.

1. Atjunkite A pavarg ir mazdaug 1 m atidarykite.

2. B savara turi bati uzdaryta, jei taip néra, tada atjunkite
B savara, nustatykite | padétj ,Vartai uzdaryti“ ir vél
prijunkite.

3. Visus DIL jungiklius nustatykite j padétj OFF.

Prijunkite maitinimo jtampa.

5. DIL jungiklis 4 ties ON = suderinimo rezimas:

a. Zalias Sviesos diodas GN mirksi = suderinimo
rezimas;

b. raudonas Sviesos diodas RT Sviecia = galinis jungiklis
nepasiektas.

»
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4.2.4 Galinés padéties ,,Vartai uzdaryti“ nustatymas

mechaniniu badu (A savara):

1. Rankomis létai uzdarykite A sgvara. Kai pasiekiamas
galinis jungiklis, Sviesos diodas RT (arba prie papildomos
relés prijungta lemputé) uzgesta.

2. Jei galinio jungiklio padétis neatitinka pageidaujamos
padéties, tuomet ja galima sureguliuoti reguliavimo
varztu, naudojant 3 mm $Sesiabriaunj rakta) (zr. 7b.2 pav.).
a. Galine padétj ,Vartai uzdaryti“ pasukite j priekj

kryptimi ,Vartai uzdaryti“: reguliavimo varzta
palaipsniui sukite kryptimi +.

b. Galing padétj ,Vartai uzdaryti* pasukite kryptimi
,Vartai atidaryti“: reguliavimo varzta palaipsniui sukite
kryptimi —.

c. Tuo paciu metu kaip pagalba galinio jungiklio laida
judinkite atitinkama kryptimi.

d. Baige nustatymo procesa, rankomis sgvarg
atidarykite ir uzdarykite, kad priartétuméte prie
pageidaujamos galinés padéties.

NURODYMAS

Norédami sureguliuoti, nenaudokite akumuliatoriniy
atsuktuvy. Vienas reguliavimo varzto pasukimas, atitinka
1 mm.

4.2.5 Galinés padéties ,,Vartai uzdaryti“
suprogramavimas (A savara):

> Zr.7b.3 pav.

1. Atidarykite A sgvarg iki puseés ir prijunkite.
Paspauskite elektroninés plokstés mygtuka T ir laikykite jj
paspausta.

3. A savara létai juda saugos rezimu kryptimi
»Vartai uZdaryti“. Pasiekus galinj jungiklj, vartai sustoja, o
Sviesos diodas RT uzgesta.

NURODYMAS

Jei vartai juda kryptimi ,Vartai atidaryti“, patikrinkite, kaip
prijungtas variklis (zr. 5.3 pav.), jei reikia, teisingai prijunkite
variklj, atlikite atstatg j gamyklinius parametrus (zr. 9.8 skyriy)
ir pakartokite Siame skyriuje aprasytus Zingsnius.

4. Dabar vartai yra galinéje padétyje ,Vartai uzdaryti“. Jei
uzdaryty varty padétis neatitinka pageidaujamos galinés
padeéties ,Vartai uzdaryti“ galinés padéties, tuomet ja
galima sureguliuoti:

arba rankiniu budu (atjungta) pagal 1 ir 2 punktus
arba 4.2.4 skyriy,
arba elektriskai taip:
a. paspauskite elektroninés plokstés mygtuka T, kol
vartai bus Siek tiek atidaryti;
b. sureguliuokite pagal 4.2.4 skyriaus 2a/2b punkta;
c. elektroninés plokstés mygtuka T spauskite tol, kol
Sviesos diodas RT vél uzges. Vartai juda iki
sureguliuotos padéties ir sustoja;
d. jeireikia, pakartokite Zingsnius nuo a iki c, kol
pasieksite pageidaujama galing padétj.
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4.2.6 Galinés padéties ,,Vartai atidaryti*

suprogramavimas (A savara):

» 7Zr.7b.4 pav.

1. Kai padétis ,Vartai uzdaryti“ bus galutinai pasiekta,
paspauskite elektroninés plokstés mygtuka T ir laikykite
paspaude bei nustatykite A sgvara j pageidaujama padétj
,Vartai atidaryti“. Atleiskite elektroninés plokstés
mygtuka T.

2. Jei pageidaujama padétis buvo pravaziuota, tuomet i$
naujo paspauskite elektroninés plokstés mygtuka T ir
savarg Siek tiek uzdarykite. Dar karta paspaude
elektroninés plokstés mygtuka T, sgvara galésite atidaryti
dar placiau.

3. Kai pageidaujama galiné padeétis bus pasiekta, trumpai
paspauskite elektroninés plokstés mygtuka P ir galiné
padétis ,Vartai atidaryti“ bus suprogramuota. Sviesos
diodas GN trumpai mirksi greitai, tada — létai.

4.2.7 Pasiruosimai (B savara):
»  7Zr.7b.5 pav.
1. Atjunkite B pavara ir mazdaug 1 m atidarykite.

2. DIL jungiklis 3 ties ON = B sgvarai suprogramuokite 2
sgvary rezima.

4.2.8 Galinés padéties ,Vartai uzdaryti“ nustatymas

mechaniniu badu (B savara):

1. Rankomis létai uzdarykite B savara. Kai pasiekiamas
galinis jungiklis, Sviesos diodas RT (arba prie papildomos
relés prijungta lemputé) uzgesta.

2. Jei galinio jungiklio padétis neatitinka pageidaujamos
padéties, tuomet jg galima sureguliuoti reguliavimo
varztu, naudojant 3 mm SeSiabriaunj rakta) (zr. 7b.6 pav.).
a. Galine padétj ,Vartai uzdaryti“ pasukite j priekj

kryptimi ,Vartai uzdaryti“: reguliavimo varztg
palaipsniui sukite kryptimi +.

b. Galine padétj ,,Vartai uzdaryti“ pasukite kryptimi
,Vartai atidaryti“: reguliavimo varzta palaipsniui sukite
kryptimi -.

c. Tuo paciu metu kaip pagalba galinio jungiklio laida
judinkite atitinkama kryptimi.

d. Baige nustatymo procesa, rankomis sgvarg
atidarykite ir uzdarykite, kad priartétuméte prie
pageidaujamos galinés padéties.

NURODYMAS

Norédami sureguliuoti, nenaudokite akumuliatoriniy
atsuktuvy. Vienas reguliavimo varzto pasukimas, atitinka
1 mm.

4.29 Galinés padéties ,,Vartai uZzdaryti“
suprogramavimas (B savara):

> Zr.7b.7 pav.

1. Atidarykite B savara iki pusés ir prijunkite.
Paspauskite elektroninés plokstés mygtuka T ir laikykite jj
paspausta.

3. B sagvara létai juda saugos rezimu kryptimi
,Vartai uzdaryti“. Pasiekus galinj jungiklj, vartai sustoja, o
Sviesos diodas RT uzgesta.

NURODYMAS

Jei vartai juda kryptimi ,Vartai atidaryti“, patikrinkite, kaip
prijungtas variklis (Zr. 5.3 pav.), jei reikia, teisingai prijunkite
variklj, atlikite atstatg j gamyklinius parametrus (zr. 9.8 skyriy)
ir pakartokite Siame skyriuje aprasytus zingsnius.
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4. Dabar vartai yra galinéje padétyje ,Vartai uZzdaryti. Jei
uzdaryty varty padétis neatitinka pageidaujamos galinés
padéties ,Vartai uZdaryti“ galinés padéties, tuomet ja
galima sureguliuoti:

arba rankiniu budu (atjungta) pagal 1 ir 2 punktus arba
4.2.8 skyriy,
arba elektriskai taip:

a. paspauskite elektroninés plokstés mygtuka T, kol
vartai bus Siek tiek atidaryti;

b. sureguliuokite pagal 4.2.8 skyriaus 2a/2b punktg;

c. elektroninés plokstés mygtuka T spauskite tol, kol
Sviesos diodas RT vél uzges. Vartai juda iki
sureguliuotos padéties ir sustoja;

d. jeireikia, pakartokite zingsnius nuo a iki c, kol
pasieksite pageidaujama galing padét;.

4.2.10 Galinés padéties ,,Vartai atidaryti*

suprogramavimas (B savara):

» 7r.7b.8 pav.

1. Kai padétis ,Vartai uZdaryti“ bus galutinai pasiekta,
paspauskite elektroninés plokstés mygtuka T ir laikykite
paspaude bei nustatykite B savara j pageidaujama padétj
,Vartai atidaryti“. Atleiskite elektroninés plokstés
mygtuka T.

2. Jei pageidaujama padétis buvo pravaziuota, tuomet i$
naujo paspauskite elektroninés plokstés mygtuka T ir
savara Siek tiek uzdarykite. Dar kartg paspaude
elektroninés plokstés mygtuka T, savara galésite atidaryti
dar placiau.

3. Kai pageidaujama galiné padétis bus pasiekta, trumpai

paspauskite elektroninés plokstés mygtuka P ir galiné

padétis ,Vartai atidaryti” bus suprogramuota. Sviesos
diodas GN trumpai mirksi greitai, tada — |étai.

DIL jungiklj 3 nustatykite ties OFF;

5. DIL jungiklj 4 nustatykite ties OFF:

a. prijungti saugos jtaisai aktyvinami;
b. galima valdyti radijo rySiu.

6. Elektroninés plokstés mygtuku T savistabdos rezimu
atitinkamai aktyvinkite tris pilnus varty ciklus kaip jégos
programavimo eiga (zr. 7.1 skyriy ir 7b.9 pav.):

a. Sviesos diodas GN Sviecia, jégos yra
suprogramuotos.

7. Jei reikia, nustatykite sgvaros poslinkio funkcija
(2r. 4.2.11 skyriy).

»

A\ |SPEJIMAS!

Pavojus susizaloti dél neveikianc¢iy saugos jtaisy!

Jei saugos jtaisai neveikia, jvykus gedimui, galima

susizaloti.

» Po mokomosios eigos eksploatuotojas privalo patikrinti
saugos jtaiso (-y) veikima ir nustatymus (Zr. 7.2 skyriy).

Tik po to sistema yra parengta darbui.

4.2.11 Su sagvaros poslinkiu / be jo ir savaros poslinkio
dydis

> 7r.9.1/9.2 pav.

2 sgvary varty sistemose su atramine plokstele judédami
vartai gali susidurti. Todél suprogramavus butina aktyvinti
sgvaros poslinkj!

Kad, judant vartams, 2 sgvary varty sistemoje nejvykty
susiddrimo, nesimetriSkuose vartuose su atramine plokstele
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yra prasmingas didelis varty poslinkis, o simetriSkuose
vartuose su atramine plokstele — pakanka mazo.

Savaros poslinkio funkcijos nustatymas:
1. Dil jungikliu 2 nustatykite sgvaros poslinkio funkcija.

20N Be savaros poslinkio:
A ir B sgvaros atsidaro ir uzsidaro tuo
paciu metu.

2 OFF Su savaros poslinkiu:

A savara atsidaro prie$ B sgvara;
IA" B savara uzsidaro prie$ A savara.

2. DIL jungikliu 3 nustatykite sgvaros poslinkio dyd;:

30N B savaros suprogramavimas / mazas
sagvaros poslinkis

3 OFF A savaros suprogramavimas / didelis
savaros poslinkis
5 Pagrindinés jrangos, varty sistemos

su galinés padéties ,,Vartai uzdaryti“
registravimo mechaninémis
galinémis atramomis arba E spyna
funkcija eksploatacijos pradzia

A\ |SPEJIMAS!

Pavojus susizaloti judant vartams!
Judant vartams, varty srityje galimos
traumos arba pazeidimai.

»  Prie varty sistemos vaikams Zaisti
draudziama.

»  Uztikrinkite, varty judéjimo plote

nebuty Zmoniy ir daikty.

|sitikinkite, kad tarp varty ir pavaros

mechanikos néra Zmoniy arba

daikty.

Eksploatuokite varty pavara tik

tada, kai galite matyti varty judéjimo

zonag ir juose yra tik vienas saugos
jtaisas.

»  Stebékite varty eiga, kol jie
nepasieks galinés padéties.

»  Atidarius vartus nuotoliniu pultu, pro
juos praeiti ar pravaziuoti galima tik
tada, kai garazo vartai sustoja
galinéje padétyje ,Vartai atidaryti“!

NURODYMAS

Galinei padéciai ,,Vartai uzdaryti“ rekomenduojame
sumontuoti mechaning galing atrama. To yra tokie privalumai:

e sagvaros gerai priglunda prie galinés atramos ir puciant
Véju nejuda;

e uzsklendus elektrine spyna, sistema papildomai
apsaugoma nuo vandalizmo;

e 2 sgvary sistemose galinéje padétyje ,Vartai uZdaryti* abi
savaros yra tiksliai viena priesais kita.
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5.1 1 sgvary varty sistema
5.1.1 Galiniy atramy montavimas
5.1.2 Integruoto galinio jungiklio iSaktyvinimas

Prie$ suprogramuojant galines padétis mechaninémis
galinemis atramomis, reikia iSaktyvinti integruotg galinj
jungiklj. |sitikinkite, kad vietoj galinio jungiklio gysly BN/WH
prie kiStuko 5/6 buty prijungti vieliniai tilteliai (montavimo
vietoje) (zr. 5.5b pav.).

5.1.3 Elektrinés spynos* montavimas ir prijungimas
»  7r.6pav.

Prijungiant elektrines spynas i$ priedy saraso, j poliSkuma
nereikia kreipti démesio.

5.1.4 PasiruosSimai

»  7Zr.8a/8a.1 pav.

1. Atjunkite A pavara ir mazdaug 1 m atidarykite, tada vél

prijunkite sgvarg.

Visus DIL jungiklius nustatykite j padétj OFF.

Prijunkite maitinimo jtampa.

DIL jungiklis 1 ties ON = 1 sagvaros sistema.

DIL jungiklis 4 ties ON = suderinimo rezimas:

a. Zalias Sviesos diodas GN mirksi = suderinimo
rezimas;

b. raudonas $viesos diodas RT Sviecia.

o h N

5.1.5 Galinés padéties ,,Vartai uzdaryti“
suprogramavimas

» 7r.8a.2pav.

1. Paspauskite elektroninés plokstés mygtuka T ir laikykite jj
paspausta. A savara juda kryptimi ,Vartai uZdaryti ir lieka
stoveéti galinéje padétyje, variklis iSsijungia.

2. Atleiskite elektroninés plokstés mygtuka T.

Dabar vartai yra galinéje padétyje , Vartai uzdaryti.
Uzregistravus galine padétj, Sviesos diodas RT Sviecia.

NURODYMAS

Jei vartai juda kryptimi ,Vartai atidaryti“, patikrinkite, kaip
prijungtas variklis (Zr. 5.2 pav.), jei reikia, teisingai prijunkite
variklj, atlikite atstatg j gamyklinius parametrus (zr. 9.8 skyriy)
ir pakartokite Siame skyriuje aprasytus zingsnius.

5.1.6 Galinés padéties ,,Vartai atidaryti*
suprogramavimas:

» Zr.8a.2pav.

1. Paspauskite elektroninés plokstés mygtuka T ir laikykite
paspaude bei nustatykite A sgvara j pageidaujama padétj
,Vartai atidaryti“. Atleiskite elektroninés plokstés
mygtukg T.

2. Jei pageidaujama padétis buvo pravaZiuota, tuomet i$
naujo paspauskite elektroninés plokstés mygtuka T ir
sgvarg Siek tiek uzdarykite. Dar karta paspaude
elektroninés plokstés mygtuka T, sgvara galésite atidaryti
dar placiau.

3. Kai pageidaujama galiné padétis bus pasiekta, trumpai
paspauskite elektroninés plokstés mygtuka P ir galiné
padeétis ,Vartai atidaryti” bus suprogramuota.

Sviesos diodas GN trumpai mirksi greitai, tada — létai.

4. DIL jungiklis 4 ties OFF:

a. prijungti saugos jtaisai aktyvinami;
b. galima valdyti radijo rySiu.

* Priedas, nepridedamas prie standartinés jrangos!
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5. Elektroninés plokstés mygtuku T savistabdos rezimu
atitinkamai aktyvinkite tris pilnus varty ciklus kaip jégos
programavimo eiga (zr. 7.1 skyriy ir 8a.3 pav.):

a. Sviesos diodas GN Sviecia, jégos yra
suprogramuotos.

A\ |SPEJIMAS!

Pavojus susizaloti dél neveikianciy saugos jtaisy!

Jei saugos jtaisai neveikia, jvykus gedimui, galima

susizaloti.

» Po mokomosios eigos eksploatuotojas privalo patikrinti
saugos jtaiso (-y) veikima ir nustatymus (2r. 7.2 skyriy).

Tik po to sistema yra parengta darbui.

5.2 2 sgvary varty sistema
5.2.1 Galiniy atramy montavimas
5.2.2 Integruoty galiniy jungikliy iSaktyvinimas

Prie$ suprogramuojant galines padétis vir§ mechaniniy galiniy
atramy, reikia iSaktyvinti integruotus galinius jungiklius.
Isitikinkite, kad vietoj galinio jungiklio gyslu BN/WH prie
kistuko 5/6 buty prijungti vieliniai tilteliai (montavimo vietoje)
(2r. 5.5b pav.).

5.2.3 Elektriniy spyny* montavimas ir prijungimas
> 7r.6pav.

Prijungiant elektrines spynas i$ priedy saraso, j poliSkuma
nereikia kreipti démesio.

5.2.4 Pasiruosimai

»  Zr. 8b/8b.1 pav.

1. Atjunkite A pavara ir mazdaug 1 m atidarykite, tada vél
prijunkite savara.

2. B savara turi bti uzdaryta, jei taip néra, tada atjunkite
B savara, nustatykite j padétj ,,Vartai uzdaryti“ ir vél
prijunkite.

3. Visus DIL jungiklius nustatykite j padétj OFF.

Prijunkite maitinimo jtampa.

5. DIL jungiklis 4 ties ON = suderinimo rezimas:

a. zalias Sviesos diodas GN mirksi = suderinimo
rezimas;
b. raudonas Sviesos diodas RT Sviecia.

»

5.2.5 Galinés padéties ,,Vartai uzdaryti“
suprogramavimas (A savara):
>  Zr.8b.2 pav.

1. Paspauskite elektroninés plokstés mygtuka T ir laikykite jj
paspausta. A savara juda kryptimi ,,Vartai uzdaryti“ ir lieka
stovéti galinéje padétyje, variklis iSsijungia.

2. Atleiskite elektroninés plokstés mygtuka T.

Dabar vartai yra galinéje padétyje , Vartai uzdaryti“.
Uzregistravus galing padétj, Sviesos diodas RT Sviecia.

NURODYMAS

Jei vartai juda kryptimi ,Vartai atidaryti“, patikrinkite, kaip
prijungtas variklis (Zr. 5.3 pav.), jei reikia, teisingai prijunkite
variklj, atlikite atstata j gamyklinius parametrus (zr. 9.8 skyriu)
ir pakartokite Siame skyriuje aprasytus Zingsnius.

* Priedas, nepridedamas prie standartinés jrangos!
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5.2.6 Galinés padéties ,,Vartai atidaryti“

suprogramavimas (A savara):

>  7r.8b.2 pav.

1. Paspauskite elektroninés plokstés mygtuka T ir laikykite
paspaude bei nustatykite A sagvara j pageidaujama padétj
,Vartai atidaryti“. Atleiskite elektroninés plokstés
mygtukg T.

2. Jei pageidaujama padétis buvo pravaziuota, tuomet i$
naujo paspauskite elektroninés plokstés mygtuka T ir
sgvara Siek tiek uzdarykite. Dar kartg paspaude
elektroninés plokstés mygtuka T, savara galésite atidaryti
dar placiau.

3. Kai pageidaujama galiné padétis bus pasiekta, trumpai
paspauskite elektroninés plokstés mygtuka P ir galine
padétis ,Vartai atidaryti” bus suprogramuota. Sviesos
diodas GN trumpai mirksi greitai, tada — létai.

5.2.7 Galinés padéties ,,Vartai uzdaryti“
suprogramavimas (B savara):
>  7r. 8b.3/8b.4 pav.

1. Atjunkite B pavara ir mazdaug 1 m atidarykite, tada vél
prijunkite savara.

2. DIL jungiklis 3 ties ON = B savarai suprogramuokite 2
sgvary rezima.

3. Paspauskite elektroninés plokstés mygtuka T ir laikykite jj
paspausta. B sgvara juda kryptimi ,Vartai uzdaryti“ ir lieka
stovéti galinéje padétyje, variklis i$sijungia.

4. Atleiskite elektroninés plokstés mygtuka T.

Dabar vartai yra galinéje padétyje , Vartai uZdaryti“.
Uzregistravus galine padétj, Sviesos diodas RT Sviecia.

NURODYMAS

Jei vartai juda kryptimi ,Vartai atidaryti“, patikrinkite, kaip
prijungtas variklis (Zr. 5.3 pav.), jei reikia, teisingai prijunkite
variklj, atlikite atstatg j gamyklinius parametrus (zr. 9.8 skyriy)
ir pakartokite Siame skyriuje aprasytus zingsnius.

5.2.8 Galinés padéties ,,Vartai atidaryti“

suprogramavimas (B savara):

>  Zr.8b.4 pav.

1. Paspauskite elektroninés plokstés mygtuka T ir laikykite
paspaude bei nustatykite B savarg j pageidaujama
padétj ,Vartai atidaryti“. Atleiskite elektroninés plokstés
mygtuka T.

2. Jei pageidaujama padétis buvo pravaziuota, tuomet i$
naujo paspauskite elektroninés plokstés mygtuka T ir
sgvara Siek tiek uzdarykite. Dar kartg paspaude
elektroninés plokstés mygtuka T, savara galésite atidaryti
dar placiau.

3. Kai pageidaujama galiné padétis bus pasiekta, trumpai

paspauskite elektroninés plokstés mygtuka P ir galiné

padétis ,Vartai atidaryti” bus suprogramuota. Sviesos
diodas GN trumpai mirksi greitai, tada — létai.

DIL jungiklj 3 nustatykite ties OFF;

5. DIL jungiklj 4 nustatykite ties OFF:

a. prijungti saugos jtaisai aktyvinami;
b. galima valdyti radijo rySiu.

6. Elektroninés plokstés mygtuku T savistabdos rezimu
atitinkamai aktyvinkite tris pilnus varty ciklus kaip jégos
programavimo eiga (zr. 7.1 skyriy ir 8b.5 pav.):

a. Sviesos diodas GN Sviecia, jégos yra
suprogramuotos.

7. Jei reikia, nustatykite sgvaros poslinkio funkcija
(2r. 5.2.9 skyriy).

»
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A\ |SPEJIMAS!

Pavojus susizaloti dél neveikianéiy saugos jtaisy!

Jei saugos jtaisai neveikia, jvykus gedimui, galima

susizaloti.

» Po mokomosios eigos eksploatuotojas privalo patikrinti
saugos jtaiso (-y) veikima ir nustatymus (zr. 7.2 skyriy).

Tik po to sistema yra parengta darbui.

5.2.9 Su savaros poslinkiu / be jo ir savaros poslinkio
dydis

> 7r.9.1/9.2 pav.

2 sagvary varty sistemose su atramine plokstele judédami

vartai gali susidurti.

Kad, judant vartams, 2 sgvary varty sistemoje nejvykty
susiddrimo, nesimetriS$kuose vartuose su atramine plokstele
yra prasmingas didelis varty poslinkis, o simetriSkuose
vartuose su atramine plokstele — pakanka mazo.

Savaros poslinkio funkcijos nustatymas:
1. Dil jungikliu 2 nustatykite sgvaros poslinkio funkcija.

20N Be savaros poslinkio:
A ir B savaros atsidaro ir uzsidaro tuo
paciu metu.

2 OFF Su savaros poslinkiu:

A savara atsidaro prie$ B savara;
E B sagvara uzsidaro prie$ A sgvara.

2. DIL jungikliu 3 nustatykite sgvaros poslinkio dydj:

3ON B sgvaros suprogramavimas / mazas
sagvaros poslinkis

3 OFF A savaros suprogramavimas / didelis
sgvaros poslinkis
6 Varty sistema su j iSore
atsidaranéiais vartais
> Zr. 16 pav.
6.1 Pavary prijungimas

>  7r.16.2/16.3a/b pav.

Pavaros kabelj prijunkite prie A sgvaros/B sagvaros kistuko,
kaip pavaizduota 16.2/16.3 pav.

6.2 Galinés atramos naudojimas
Rekomenduojame naudoti galines atramas, nes galinio
jungiklio negalima sureguliuoti per visa suklio eiga. Todél
integruota galinj jungiklj reikia iSaktyvinti (Zr. 5.1.2 skyriu).

6.3 Galinio jungiklio naudojimas

> Zr.16.1 pav.

| iSore atsidaranciuose vartuose galinj jungiklj reikia perjungti
pavaros variklio kryptimi, nes Siuo atveju galiné padétis
,Vartai uZdaryti“ pasiekiama, kai suklys yra sustumtas. 3 mm
SeSiabriauniu raktu pagal 16.1 pav. galinj jungiklj judinkite
nurodyta kryptimi.
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NURODYMAI

Norédami nustatyti, nenaudokite akumuliatoriniy atsuktuvy.
Vienas reguliavimo varzto pasukimas, atitinka 1 mm. Galinio
jungiklio negalima sureguliuoti per visa suklio eiga!

6.4 Galiniu padéciy ir jégy programavimas
Galinés padétys programuojamos pagal 5.1 / 5.2 skyriy, jégos
—pagal 7.1 skyriu.

7 Kiti darbai

71 Jégos programavimo eigos

Suprogramavus galines padétis arba tam tikrus atliktus
pakeitimus, jégos programavimo eigos rezimu jégas reikia
suprogramuoti i§ naujo. Tam reikalingi du nenutraukiami varty
ciklai, per kuriuos neturi veikti joks saugos jtaisas. Jégos
registruojamos abiem kryptimis automatiskai uZsifiksavimo
rezimu, t. y. kai pavara, gavusi impulsa, pati stumia vartus iki
galinés padéties. Per visg programavima mirksi $viesos
diodas GN. Po jégos programavimo eigos pabaigos, Sis
diodas dega nuolat (zr. 7a.5/7b.9/8a.3/8b.5 pav.).

»  Abu kitus procesus reikia pakartoti du kartus.

Jégos programavimo eiga iki galinés padéties

wVartus atidaryti“:

» paspauskite elektroninés plokstés mygtuka T.
Pavara pati nustums vartus iki galinés padéties
,Vartai atidaryti*.

Jégos programavimo eiga iki galinés padéties

wVartus uzdaryti":

» paspauskite elektroninés plokstés mygtuka T.
Pavara pati nustums vartus iki galinés padéties
, Vartai atidaryti*.

7.1.1 Jégos ribojimo nustatymas

Dél ypatingu jrengimo situaciju gali atsitikti taip, kad pradzioje
suprogramuotos jégos neuztenka ir tai gali sukelti
nepageidauting judéjima atgal. Tokiais atvejais jégos ribojima
galima sureguliuoti potenciometru, kuris yra ant valdymo
plokstés ir ant kurio yra uzrasas ,Kraft F*.

/\ |SPEJIMAS!

Per stipriai ribojama jéga

Sureguliavus per mazg jégos ribojima, uzsidarydami vartai
nesustoja laiku ir todél gali prispausti asmenis arba daiktus.
» Nenustatykite per mazo jégos ribojimo.

Padidinus jégos ribojima, proporcingai pasikeicia ir
i§saugotosios vertés — tuo paciu potenciometro padétis
reiSkia Siuos jégos padidéjimus (zr. 10 pav.):

Tvirtinimas i$ kairés + 0 % jégos

Viduriné padétis ~
+15 % jégos

+75 % jégos

Tvirtinimas i$ deSinés

Norédami nustatyti jégos ribojima:

1. Potenciometra ,Kraft F“ perkelkite pageidaujama
kryptimi.

2. Suprogramuota jéga reikia patikrinti su pritaikytu jégos
matavimo jrenginiu, ar ji nevirSija EN 12453 ir EN 12445
arba atitinkamose nacionalinése normose nustatyty
leidziamy verciy.
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3. Jei, potenciometru nustatant jégos ribojima ties 0 %,
iSmatuota jéga yra per didelé, ja galima sumazinti
sumazinus normaliosios ir létosios eigos greit]

(2r. 7.4.7 skyriy).

7.2 Saugos jtaisy prijungimas *

>  Zr11.1/11.2pav.

Prie saugos kontury SE1 ir SE2 galima prijungti arba 2 laidy
Sviesinj barjera, arba iSbandyta ar neiS$bandyta Sviesinj
barjera. Norint prijungti po du Sviesinius barjerus prie saugos
kontdro, reikalingas $viesinio barjero iSplétiklis*.
NURODYMAI

Visus saugos jtaisus reikia prijungti palaipsniui ir iSbandyti.

7.21 Saugos jtaisas SE1 kryptimi ,Vartai atidaryti*

Saugos jtaisas SE1 kryptimi ,Vartai atidaryti“. Suveikus
saugos jtaisui, vyksta uzdelstas, trumpas reversavimas
kryptimi ,,Vartai uzdaryti“ (zr. 11.1 pav.).

Elektros prijungimas

20 gnybtas 0V (jtampos maitinimo $altinis)
18 gnybtas Bandomojo signalo i$éjimas

73 gnybtas Perjungimo signalo SE1 jéjimas

5 gnybtas +24 V (jtampos maitinimo Saltinis)

Funkcijos pasirinkimas DIL jungikliu

50N 6 ON 2 laidy Sviesinis barjeras
5 ON 6 OFF ISbandytas Sviesinis barjeras
5 OFF 6 OFF * NeiSbandytas Sviesinis

barjeras

e Jokio saugos jtaiso:
vielinis tiltelis tarp gnybty
20/73, = nustatyta
gamykloje

7.2.2 Saugos jtaisas SE2 kryptimi ,Vartai uzdaryti*

Saugos jtaisas SE2 kryptimi ,Vartai uzdaryti“. Suveikus
saugos jtaisui, vyksta uzdelstas, ilgas reversavimas iki galinés
padéties ,Vartai atidaryti“ (zr. 11.2 pav.).

Elektros prijungimas

20 gnybtas 0V (jtampos maitinimo $altinis)
18 gnybtas Bandomojo signalo i$éjimas

73 gnybtas Perjungimo signalo SE2 i$éjimas
5 gnybtas +24 V (jtampos maitinimo $Saltinis)

Funkcijos pasirinkimas DIL jungikliu

7 ON 8 ON 2 laidy Sviesinis barjeras
7 ON 8 OFF ISbandytas $viesinis barjeras
7 OFF 8 OFF * NeiSbandytas Sviesinis

barjeras

Jokio saugos jtaiso:
vielinis tiltelis tarp gnybtu
20/72, = nustatyta
gamykloje

bt b |

* Priedas, nepridedamas prie standartinés jrangos!
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7.2.3 Saugos jtaisas SE2 kryptimi ,,Vartai uzdaryti“
kaip pravaziavimo Sviesinis barjeras

Papildoma saugos jtaiso SE2 funkcija kryptimi

,Vartai uZdaryti“ kaip saugos / pravaziavimo Sviesinis barjeras
(tik su iSbandytu Sviesiniu barjeru, zr. 11.2c/11.2e pav.).
Funkcijos pasirinkimas DIL jungikliu

9 ON .

ISbandytas Sviesinis barjeras arba
dvilaidis $viesinis barjeras kaip saugos
elementas kryptimi ,,Vartai uzdaryti“

e Pravaziavimo Sviesinio barjero
papildoma funkcija: kai Sviesinis
barjeras priskirtas, laikymo atidarius
trukmeé jai pasibaigus paleidziama i$
naujo, pravaziavus — sutrumpinama

9 OFF Sviesinis barjeras kaip apsauginis
elementas kryptimi ,,Vartai uzdaryti“. Kai
Sviesinis barjeras priskirtas, laikymo
atidarius trukmeé jai pasibaigus paleidziama
i naujo, pravaziavus nustatyta laikymo
atidarius trukmé pasibaigia

NURODYMAI

Automatinj uzdaryma galima aktyvinti tik tada, kai aktyvintas
bent vienas saugos jtaisas.

7.3 Papildomy komponenty / priedy prijungimas

NURODYMAI

Visi priedai pavaros 24 V maitinimo linija gali apkrauti ne
daugiau kaip 100 mA.

7.3.1 Ispéjamosios lemputés prijungimas *

» 7r.11.3a pav.

Prie gnybto ,,Pasirinktis* kontakty be potencialo gali bati
prijungta jspéjamoji lemputé (pvz., jspéjamujy pranesimy pries
varty eiga ir per jg) arba galinés padéties signalas

LVartus uZdaryti“. Norint naudoti su 24 V lemputé (maks. 7 W),
jtampa galima imti i$ valdiklio (24 V gnybtas =).
NURODYMAI

230 V jspéjamoiji lemputé turi bati maitinama i$ iSorés

(2r. 11.3b pav.).

7.3.2 ISoriniy mygtuky prijungimas *

> Zr.11.4pav.

Vienas arba keli jungikliai gali bati lygiagreciai sujungiami su
sujungiamuoju kontaktu (be potencialo arba jsijungia,

esant 0 V), pvz., raktiniai mygtukai; didziausias laido ilgis gali
bati 40 m (nuo 230 V laidy atskirai nutiestoje kabeliy
sistemoje).

1 savaros varty sistema

Valdymas impulsu:

» Pirmas kontaktas prie 21 gnybto;

» Antras kontaktas prie 20 gnybto.

2 sgvary varty sistema

Vaiks¢iojimo sgvaros (A) eigos komanda impulsiniu valdikliu:
» Pirmas kontaktas prie 23 gnybto;

»  Antras kontaktas prie 20 gnybto.

Vaiksc¢iojimo savaros (A) ir nevarstomos savaros (B) eigos
komanda impulsiniu valdikliu:

» Pirmas kontaktas prie 21 gnybto;

» Antras kontaktas prie 20 gnybto.

TR10A079 RE/07.2010



LIETUVIY KALBA

NURODYMAI

Jei iSoriniam valdymo elementui bus reikalinga pagalbiné
jtampa, tam yra paruostas 5 gnybtas su +24 V DC jtampa
(priesais 20 gnybta = 0 V).

7.3.3 ISjungiklio, skirto pavarai sustabdyti ir (arba)
iSjungti prijungimas (sustabdymo arba avarinio
iSjungimo grandiné) *

» Zr.11.5pav.

Siuo jungikliu galima i$ karto sustabdyti varty eiga ir isvengti

tolesnés varty eigos.

ISjungiklis su atjungiamaisiais kontaktais (jsijungiantis, esant

0V jtampai arba be potencialo) prijungiamas $ia tvarka:

1. I8imkite gamykloje jmontuota vielinj tiltelj tarp 12
(sustabdymo arba avarinio iSjungimo jéjimus) ir 13 (0 V)
gnybtu.

2. Jungiklio i$éjima arba pirmajj kontakta prijunkite prie 12
gnybto (sustabdymo arba avarinio i§jungimo jéjimas).

3. 0V (masés) arba antrajj kontakta prijunkite prie 13 gnybto
V).

7.3.4 Universalaus adapterio elektroninés plokstés
UAP 1 * prijungimas

>  7r.11.6 pav.

Universalaus adapterio elektroniné plokste UAP 1 galima

naudoti:

e Krypdiai pasirinkti (atidaryti / uzdaryti) ir dalinio atidarymo
funkcijai aktyvinti iSoriniais valdymo elementais;

* Galinéms padétims signalizuoti ,,Vartai atidaryti* ir
,Vartai uzdaryti“;

e  Papildomai relei.

7.3.5 Avarinio akumuliatoriaus prijungimas *

»  Zr. 11.7 pav.

Prie Siy gnybtuy galima prijungti avarinj akumuliatoriy, skirta
pavarai laikinai eksploatuoti nutriikus maitinimo jtampai.

/\ |SPEJIMAS!

Pavojus susizaloti netikétai pradéjus judéti vartams!
Vartai gali pradéti netikétai judéti, kai, nepaisant iStraukto
tinklo kiStuko, yra prijungtas avarinis akumuliatorius.

»  Atlikdami bet kokius darbus prie varty sistemos,
iStraukite tinklo ir avarinio akumuliatoriaus kistukus.

7.4 Papildomy funkcijy nustatymas DIL jungikliu
Valdiklis programuojamas DIL jungikliais.

Prie$ pirmosios eksploatacijos pradzia DIP jungikliai yra
gamyklinéje padétyje, t. y. jungikliai perjungti j padétj ,,OFF*
(2r. 5.1 pav.). DIL jungikliy nustatymus galima keisti tik esant
Sioms salygoms:

e Pavara nejuda;

e Neéra aktyvintas jspéjimo arba laikymo atidarius laikas;
o Sviesos diodas GN mirksi.

Atsizvelgiant | nacionaliniy teisés akty nuostatas,
pageidaujama saugos jranga ir vietines salygas, DIL jungiklius
galima nustatyti, kaip aprasSyta toliau.

* Priedas, nepridedamas prie standartinés jrangos!
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Reikia nustatyti Siuos DIL jungiklius:

7.4.1 DIL jungiklis 10/11: automatinis uzsidarymas /
pirminio jspéjimo laikas / papildoma relé

DIL jungikliu 10 kartu su DIL jungikliu 11 nustatomos pavaros

funkcijos (automatinis uzsidarymas / 5 s pirminio jspéjimo

laikas) ir papildomos relés funkcija.

NURODYMAI

Automatinj uzdaryma galima aktyvinti tik tada, kai aktyvintas

bent vienas saugos jtaisas.

> 7r.12.1 pav.

10 OFF

11 OFF Pavara

Be atskiros funkcijos
Papildoma relé

Relé suveikia galinéje padétyje
JVartai uzdaryti“.

bt b

> Zr.12.2pav.
10 ON

11 OFF Pavara

Pirminio jspéjimo laikas per
kiekviena varty eiga be
automatinio uzsidarymo

Papildoma relé

Pirminio jspéjimo metu relé
siuncia greitus impulsus, o
varty eigos metu — normalius
impulsus.

> 7r.12.3 pav.
10 OFF

11 ON Pavara

Automatinis uzdarymas,
pirminio jspéjimo laikas tik
esant automatiniam uzdarymui
Papildoma relé

Pirminio jspéjimo metu relé
siuncia greitus impulsus, varty
eigos metu — normalius
impulsus, o laikymo atidarius
trukmés metu ji neveikia.

>  Zr.12.4 pav.

10 ON 11 ON Pavara

Automatinis uzdarymas,
pirminio jspéjimo laikas
kiekvienos varty eigos metu
Papildoma relé

Pirminio jspéjimo metu relé
siuncia greitus impulsus, varty
eigos metu — normalius
impulsus, o laikymo atidarius
trukmés metu ji neveikia.

NURODYMAI

Automatinis uzsidarymas galimas tik i§ galinés padéties
,Vartai atidaryti“. Kai uzsidarant aktyvinamas jégos ribotuvas,
tuomet vyksta trumpas reversavimas kryptimi ,Vartai atidaryti“
ir vartai sustoja. Kai uzsidarant suveikia Sviesinis barjeras,
vartai reversuoja j galine padétj ,Vartai atidaryti* ir vél
paleidziamas automatinis uzsidarymas.
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7.4.2 Laikymo atidarius trukmés nustatymas

> Zr.12.5 pav.

Laikymo atidarius trukme ,Vartai atidaryti“ iki automatinio
uzdarymo galima nustatyti 5 pakopomis.

Laikymo atidarius trukmés nustatymas:

1. DIL jungiklj 12 nustatykite ties ON.

12 ON Nustatyti laikymo atidarius trukme

12 OFF Be funkcijos

ks

2. Norédami sutrumpinti laikymo atidarius trukme, trumpai
paspauskite elektroninés plokstés mygtuka P.
arba
Norédami pailginti laikymo atidarius trukme, trumpai
paspauskite elektroninés plokstés mygtuka T.
Nustatant laikymo atidarius trukme, $viesos diodas RT
rodo $iuos nustatymus:

R Sviesos diodas Laikymo atidarius trukmé

sekundémis

1x sumirksi / pertrauka ~_
30

Reversavimo ribos nustatymas:

1. DIL jungiklj 14 nustatykite ties ON.

14 ON Nustatyti reversavimo ribg
14 OFF

Be funkcijos

[

2. Tik 2 savary varty sistemose su DIL jungikliu 3 pasirinkite

sgvarg:
3 ON B sgvara / mazas savaros poslinkis
3 OFF A savara / didelis savaros poslinkis

ks
3. Norédami sumazinti reversavimo riba, trumpai
nuspauskite P mygtuka.
arba
Norédami padidinti reversavimo riba, trumpai
nuspauskite T mygtuka.

Nustatant reversavimo riba, $viesos diodas GN rodo
Siuos nustatymus:

Sviesos diodas GN (zalias) Reversavimo riba

2x sumirksi / pertrauka |60

3x sumirksi / pertrauka |90

4x sumirksi / pertrauka | 120

5x sumirksi / pertrauka | 180

3. Norédami i§saugoti nustatyta laikymo atidarius trukme,
nustatykite DIL jungiklj 12 vél ties OFF.

7.4.3 Impulsas laikymo atidarius trukmés metu
> 7r.12.6 pav.

Cia galima nustatyti sistemos elgsena, kai laikymo atidarius
trukmés metu duodamas valdymo impulsas.

13 ON e Laikymo atidarius trukmés

nutraukimas impulsu

e Vykstant varty eigai, impulsas
sustabdo vartus

13 OFF Laikymo atidarius trukmés pailginimas
impulsu
7.4.4 Reversavimo riba

>  Zr.12.7 pav.

Iki reversavimo ribos (maks. 50 mm) prie$ pat galine padét;
»Vartai uzdaryti“, suveikus saugos jtaisui, aktyvinama eiga
priesinga kryptimi (reversavimo eiga). Pervaziavus $ia riba, to
nelieka, kad, nenutraukiant eigos, vartai galéty saugiai
pasiekti galing padétj.

Kai eksploatuojama su mechanine galine atrama, judant
kryptimi ,,Vartai uzdaryti“, reikia atskirti, ar sagvara juda galinés
atramos link (savara sustoja), ar kliuties link (sgvara juda
priesinga kryptimi).

Nustatydami atkreipkite démesj | tai, kad 2 sgvary sistemoje,
atsizvelgiant j atramine plokstele, pasirinkta savara gali laisvai
judéti.

Ribine sritj galima nustatyti 8 pakopomis.
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1x sumirksi / pertrauka
2-3x sumirksi / pertrauka
4x sumirksi / pertrauka ~
Vidutiné verté E
Tarpiné verté
Maksimalioji verté

Minimalioji verté
Tarpiné verté

5-7x sumirksi / pertrauka
8x sumirksi / pertrauka

4. Tik 2 savary varty sistemose su DIL jungikliu 3 pasirinkite
savarg B ir pakartokite 3 Zingsnj kitai sgvarai.

5. Norédami i§saugoti nustatyta (-as) reversavimo riba (-as),
DIL jungiklj 14 vél nustatykite ties OFF.

6. DIL jungiklj 3 vél nustatykite pagal i$ anksto pasirinkta
sgvaros poslinkj (zr. 4.2.11 / 5.2.9 skyriy).

7.4.5 Létosios eigos (atsargaus sustabdymo)
pradzios tasky atidarant ir uzdarant keitimas

Norint pakeisti létosios eigos pradzios taskus atidarant ir

uzdarant, i$ pradziy reikia jvykdyti Sias salygas:

e Turi buti nustatytos galinés padétys;

e  Vartai turi buti galinéje padetyje ,Vartai uzdaryti*;

e DIL-jungiklis 4 ,Suderinimo reZimas* turi buti ties OFF.

Be savaros poslinkio:
DIL jungiklis 2 ties ON = A ir B savaros atsidaro ir uzsidaro tuo
paciu metu.

1 savaros sistemos pradzios tasky nustatymas:
> Zr.12.8 pav.
1. DIL jungiklj 15 nustatykite ties ON.

150N Pageidaujamy pradZios tasky
suderinimas
15 OFF Be funkcijos

2. Paspauskite T mygtuka.

Varty savara normaliai juda kryptimi ,,Vartai atidaryti“ ir
pati sustoja.
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3. Kai vartai pasiekia pageidaujama padétj, kurioje turéty
pradéti judeti létai, tuomet trumpai paspauskite
elektroninés plokstés mygtuka P.

Likusj atstuma iki galinés padéties ,Vartai atidaryti“ varty
sgvara judeés létai.

4. Paspauskite T mygtuka.

Varty sgvara normaliai juda kryptimi ,Vartai uzdaryti* ir
pati sustoja.

5. Kai vartai pasiekia pageidaujama padétj, kurioje turéty
pradéti judeti létai, tuomet trumpai paspauskite
elektroninés plokstés mygtuka P.

Likusj atstuma iki galinés padéties ,,Vartai uZdaryti“ varty
sgvara judeés létai.

6. DIL jungiklj 15 nustatykite ties OFF.

7. Sviesos diodas GN mirksi kaip Zenklas, kad reikia atlikti
dvi viena po kitos sekancias jégos programavimo eigas
(2r. 7.1 skyriy).

2 sagvary sistemos pradzios tasky nustatymas:
> 7r.12.8 pav.
1. DIL jungiklj 15 nustatykite ties ON.

15 ON Pageidaujamuy pradzios taskuy
suderinimas
15 OFF Be funkcijos

b

2. Paspauskite T mygtuka.

I$ pradziy juda A varty savara (vaiks¢iojimo savara), tada
B varty savara normaliai juda kryptimi ,Vartai atidaryti“ ir
pati sustoja.

3. Kai A varty savara pasiekia pageidaujama padétj, kurioje
turéty pradéti judéti létai, trumpai paspauskite
elektroninés plokstés mygtuka P.

4. Kai B varty sgvara pasiekia pageidaujama padétj, kurioje
turéty pradéti judéti létai, trumpai paspauskite
elektroninés plokstés mygtuka P.

Likusj atstuma iki galinés padéties ,Vartai atidaryti“ abi
varty sagvaros judés létai.

5. Paspauskite T mygtuka.

I$ pradziy juda B varty savara, tada A varty savara
normaliai juda kryptimi ,Vartai uZzdaryti* ir pati sustoja.

6. Kai B varty sgvara pasiekia pageidaujama padétj, kurioje
turéty pradéti judéti létai, trumpai paspauskite
elektroninés plokstés mygtuka P.

7. Kai A varty sgvara pasiekia pageidaujama padétj, kurioje
turéty pradéti judéti létai, trumpai paspauskite
elektroninés plokstés mygtuka P.

Likusj atstuma iki galinés padéties ,Vartai uzdaryti“ abi
varty sagvaros judés létai.

8. DIL jungiklj 15 nustatykite ties OFF.

9. Sviesos diodas GN mirksi kaip Zenklas, kad reikia atlikti
dvi viena po kitos sekancias jégos programavimo eigas
(2r. 7.1 skyriy).

NURODYMAI

Pakeitus létosios eigos pradzios taskus, panaikinamos jaus
suprogramuotos jégos. Po pakeitimo mirksi Sviesos

diodas GN, kuris nurodo, kad reikia i$ naujo atlikti jégos
programavimo eiga.
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Létosios eigos (atsargaus sustabdymo) pradzios tasky
atstata j gamyklinj nustatyma:

»  DIL jungiklj 16 nustatykite ties ON, tada ties OFF.

16 ON Létas visy eigu greitis / Iétosios eigos
pradzios tasky iStrynimas

Be funkcijos

16 OFF

7.4.6 Létosios eigos greic¢io nustatymas:
potenciometru ,,Speed V* létosios eigos greitj galima nustatyti
30 - 60 % normalaus grei€io intervale.

Létosios eigos greic¢io nustatymas:

» Zr.12.8a pav.

1. DIL jungiklj 4 nustatykite ties ON.

4 ON Suderinimo reZzimas

4 OFF Normalusis rezimas vykstant savistabdai
2. Pagal pageidavima pakeiskite potenciometra ,Speed V*“.
30 % greitis

Tvirtinimas i$ kairés

45 % greitis E
60 % greitis

Viduriné padétis

Tvirtinimas i$ deSinés

3. DIL jungiklj 4 nustatykite ties OFF.

Nustatyta verté perimama.
7.4.7 Létas poslinkio greitis
Jei, potenciometru nustatant jégos ribojima ties 0 %,
iSmatuota jéga yra per didelé, ja galima sumazinti sumazinus
normaliosios ir létosios eigos greitj.
Norédami sumazinti poslinkio greitj:
1. DIL jungiklj 16 nustatykite ties ON.
16 ON Létas visy eigy greitis / létosios eigos
pradzios tasky iStrynimas
Standartinis visy eigy greitis

16 OFF

2. Atlikite tris viena po kitos sekancias jégos programavimo
eigas (2r. 7.1 skyriy).
3. Jégos matavimo jtaisu patikrinkite jéga i$ naujo.
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8 Radijo rysys

8.1 Rankinis siystuvas HSM 4

A\ 1SPEJIMAS!

—
STAN

Pavojus susizaloti judant vartams!

Jei rankinis siystuvas valdomas, judant

vartams, gali biti suzaloti asmenys.

»  Uztikrinkite, kad rankiniai siystuvai
nepatekty j rankas vaikams ir juos
naudoty tik asmenys, kurie yra
instruktuoti, kaip veikia nuotoliniu
bldu valdoma varty sistemal

» Jei vartuose yra tik vienas saugos
jtaisas, rankinj siystuva Jus
privalote valdyti taip, kad
matytumeéte vartus!

»  Atidarius vartus nuotoliniu pultu, pro
juos praeiti ar pravaziuoti galima tik
tada, kai garaZo vartai sustoja
galinéje padétyje , Vartai atidaryti“!

> Atkreipkite démesj, kad ant rankinio
siystuvo galima netyc¢ia paspausti
mygtuka (pvz., kelniy kiSenéje) ir
taip neplanuotai vartai gali pradéti
judeti.

A

/\ ATSARGIAI

Pavojus susizaloti dél neplanuotos varty eigos!

Radijo rysio sistemoje vykstant programavimo procesui,

galima netikéta varty eiga.

»  Atkreipkite démes;j | tai, kad, programuojant radijo rySio
sistema, varty judéjimo plote nebity Zmoniy ir daikty.

DEMESIO!

Jtaka veikimui dél aplinkos poveikio

Nepaisant Siy nurodymuy, gali sutrikti veikimas!

Saugokite rankinj siystuva nuo Sio poveikio:

e Tiesioginiy saulés spinduliy (leidZiama aplinkos
temperatira: nuo -20 °C iki +60 °C);

e Drégmés;

e Dulkiy.

NURODYMAI

e Suprogramave arba iSpléte radijo rysio sistema,
patikrinkite, kaip ji veikia;

e Radijo rysio sistemos eksploatacijos pradziai arba
iSplétimui naudokite tik originalias dalis;

e Vietinés salygos gali turéti jtakos radijo rySio sistemos
veikimo nuotoliui. Be to, veikimo nuotoliui jtakos gali
turéti tuo paciu metu naudojami GSM 900 mobilieji
telefonai.

©

.1.1 Rankinio siystuvo HSM 4 aprasymas
Zr. 13 pav.
Sviesos diodas
Rankinio siystuvo mygtukai
Bateriju skyriaus dangtelis
Baterija
Atstatos mygtukas
Rankinio siystuvo laikiklis

oA WOWN=V
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8.1.2 Baterijy jdéjimas / keitimas
>  Zr. 13 pav.
» Naudokite tik 23A tipo baterija.

8.1.3 Gamykliniy nustatymuy atstata

> Zr.13 pav.

Kiekvienam rankinio siystuvo mygtukui priskirtas radijo rysio
kodas. Pirminj gamyklinj koda galima vél atstatyti toliau
nurodytais veiksmais.

NURODYMAI

Toliau nurodytieji valdymo veiksmai atliekami tik netinkamai
atlikus plétimo arba suprogramavimo procesa.

1. Atidarykite baterijy skyriaus dangtelj.

Atstatos mygtuka (5) galima pasiekti ant elektroninés
plokstés.

DEMESIO!

Atstatos mygtuko sugadinimas!

»  Nenaudokite jokiy astriy daikty ir nespauskite per stipriai
atstatos mygtuko.

2. Atstatos mygtuka atsargiai paspauskite buku daiktu ir
paspaude palaikykite.

3. Paspauskite tg rankinio siustuvo mygtuka, kurj reikia
suprogramuoti, ir palaikykite jj paspausta.

Siystuvo Sviesos diodas létai mirksi.

4. Jei atstatos mygtuka laikysite paspaude tol, kol létai
mirksés Sviesos diodas, rankinio siustuvo mygtukui bus
grazintas gamykloje nustatytas kodas, o $viesos diodas
pradés mirkseti greitai.

5. Uzdarykite baterijy skyriaus dangtel].

Gamyklinis kodas atstatytas vél.

8.1.4 IStrauka i$ rankinio siystuvo atitikties
deklaracijos

Pirmiau minétasis gaminys atitinka

RTTE Direktyvos 1999/5/EB 3 straipsnio nuostatas, nes buvo

laikomasi $iy standarty:

e EN 60950:2000

e EN 300 220-1

e EN300220-3

e EN 301 489-1

e EN 300 489-3

Originalios atitikties deklaracijos galima paprasyti pas
gamintoja.

8.2 Integruotas radijo modulis

Esant integruotam radijo moduliui, galima suprogramuoti

iki 12 skirtingy rankiniy siystuvy funkcijy ,/mpulsas* (atidaryti

— sustoti — uzdaryti — sustoti) ir funkcija ,Vaik$&iojimo sgvara“.

Kai suprogramuojami daugiau kaip 12 rankiniu siystuvy,

tuomet panaikinamos funkcijos pirmame suprogramuotame

rankiniame siystuve.

Norint suprogramuoti radijo modulj arba itrinti jo duomenis,

reikia jvykdyti Sias salygas:

e Neéra aktyvintas joks suderinimo rezimas (DIL jungiklis 4
nustatytas ties OFF);

e  Savara néra stumiama;

e Neéra aktyvintas jspéjimo arba laikymo atidarius laikas.

NURODYMAI

e Kad buty galima naudoti pavara su radijo rySiu, reikia
suprogramuoti rankinio siustuvo mygtuka integruotam
radijo moduliui.

e  Atstumas tarp rankinio siystuvo ir pavaros turi biti ne
mazesnis kaip 1 m.
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e Tuo paciu metu naudojami GSM 900 mobilieji telefonai
gali turéti jtakos radijo bangy veikimo nuotoliui.

8.2.1 Rankinio siystuvo mygtuky programavimas
integruotam radijo moduliui

1 sgvaros rezimas:

1/2 kanalas = A savara

2 sgvary rezimas:
1 kanalas =
2 kanalas =

A+B savaros
A savara

1. Elektroninés plokstés mygtuka P 1 kanalui paspauskite 1
karta, o 2 kanalui - 2 kartus. Dar kartg paspaudus
elektroninés plokstés mygtuka P, radijo modulio
parengtis programuoti bus i$ karto nutraukta.
Priklausomai nuo to, kuris kanalas programuojamas,
dabar Sviesos diodas RT sumirksi 1 karta (1 kanalui) arba
2 kartus (2 kanalui). Tuo metu galima suprogramuoti
rankinio siystuvo mygtuka norimai funkcijai.

2. Rankinio siystuvo mygtuka, kurj reikia suprogramuoti,
laikykite paspaude tol, kol ant elektroninés plokstés
esantis Sviesos diodas RT ims greitai mirkséti.

Sio rankinio siystuvo mygtuko kodas dabar i§saugomas
integruotame radijo modulyje (Zr. 14a/14b pav.).

8.2.2 Visy duomeny iStrynimas integruotame radijo
modulyje
1. Paspauskite elektroninés plokstés mygtuka P ir laikykite
paspaustg.

Sviesos diodas RT létai mirksi ir rodo, kad yra pasirengta
trinti duomenis.
Mirkséjimas tampa greitesnis.
Dabar visi suprogramuotieji visy rankiniy siystuvy radijo
kodai istrinti.

2. Atleiskite elektroninés plokstés mygtuka P.

8.3 ISorinis imtuvas

Vietoj integruoto radijo modulio varty pavarai valdyti galima
naudoti radijo imtuva funkcijoms ,/mpulsas* ir
,Vaiksciojimo savara“.

8.3.1 ISorinio imtuvo prijungimas
1. I8orinio imtuvo kistuka jkiskite j atitinkama lizda
(2r. 11.8 pav.). ISorinio imtuvo gyslos turi bati prijungtos
taip:
— GN prie 20 gnybto (0 V);
—  WH prie 21 gnybto (impulsy valdiklio 1 kanalo
signalas, jsijungia, esant 0 V);
— BN prie 5 gnybto (+24 V);
— YE prie 22 gnybto (vaik$ciojimo pavaros 2 kanalo
signalas, jsijungia, esant 0 V). Tik 2 kanaly imtuvui.
2. Kad iSvengtumeéte dviguby priskir¢iy, istrinkite integruoto
radijo modulio duomenis (Zr. 8.2.2 skyriy).
3. Rankinio siystuvo mygtukus funkcijai ,,/mpulsas*
(1 kanalas) ir funkcijai ,Vaik$ciojimo pavara“ (2 pavara)
suprogramuokite pagal iSorinio imtuvo naudojimo
instrukcija.

NURODYMAI

ISorinio imtuvo antenos lankstusis laidas neturi liestis prie
objekty i§ metalo (viniy, atramy ir kt.). Geriausia kryptis turi
bati nustatoma bandymais. Tuo paciu metu naudojami
GSM 900 mobilieji telefonai gali turéti jtakos radijo bangy
veikimo nuotoliui.
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8.3.2 IStrauka i$ imtuvo atitikties deklaracijos
Pirmiau minétasis gaminys atitinka

RTTE Direktyvos 1999/5/EB 3 straipsnio nuostatas, nes buvo
laikomasi Siy standarty:

e EN 60950:2000

e EN 300 220-1

e EN 300 220-3

e EN 301 489-1

e EN 300 489-3

Originalios atitikties deklaracijos galima paprasyti pas
gamintojg.

9 Eksploatacija

A\ 1SPEJIMAS!

Pavojus susizaloti judant vartams!

Judant vartams, varty srityje galimos

traumos arba pazeidimai.

»  Prie varty sistemos vaikams Zaisti
draudziama.

»  Uztikrinkite, varty judéjimo plote

"’T“Wmﬂ nebdty Zmoniy ir daikty.

» |sitikinkite, kad tarp varty ir pavaros

mechanikos néra Zzmoniy arba

daikty.

Eksploatuokite varty pavara tik

tada, kai galite matyti varty judéjimo

zong ir juose yra tik vienas saugos

jtaisas.

»  Stebékite varty eiga, kol jie
nepasieks galinés padéties.

»  Atidarius vartus nuotoliniu pultu, pro

juos praeiti ar pravaziuoti galima tik

tada, kai garaZo vartai sustoja

galinéje padétyje , Vartai atidaryti“!

Veikimo patikrinimai

» Kas ménes;j patikrinkite, kaip veikia mechaninio
atrakinimo mechanizmas.

»  Norédami patikrinti apsauginj
griztamajj kontara, vartams
leidziantis, prilaikykite juos abiem
rankomis.

Varty sistema turi i$sijungti ir
pradéti judéti saugos atbuline eiga.

»  Atsiradus apsauginio griztamojo konttro veikimo
sutrikimui, patikrinimg arba remonta patikekite tik
kvalifikuotam asmeniui.

9.1 Naudotojy instruktavimas

»  Visus asmenis, kurie naudosis varty sistema,
instruktuokite, kaip tvarkingai ir saugiai naudotis
sukamyjy varty pavara.

»  Parodykite ir iSbandykite atblokavimo mechanizmus ir
saugos atbuline eiga.
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9.2 Normalusis rezimas

» Paspauskite skydelio mygtuka T, iSorinj mygtuka arba
aktyvinkite 1 impulsa.
Vartai juda impulso sekimo rezimu (atidaryti — sustabdyti
— uZdaryti — sustabdyti).
Suveikus impulsui 2, atsidaro A savara (vaiksciojimo
savara), jei ji pries tai buvo uzdaryta (zr. 11.4/11.8 pav.).
Aktyvinus savaros poslinkj, A sgvarg galima perstumti tik
tada, kai B sgvara yra galinéje padétyje ,Vartai uZdaryti“.

9.3 Reversavimas atsidarant

Jei atsidarant suveikia jégos ribotuvas arba Sviesinis barjeras,
tuomet atitinkama sgvara trumpai reversuoja kryptimi

,Vartai uzdaryti“, t. y. pavara perkelia vartus priesinga kryptimi
ir po to sustoja. 2 sgvary vartuose sustoja nesusijusi sgvara.

9.4 Reversavimas uzsidarant

Jei uzsidarant suveikia jégos ribotuvas arba Sviesinis barjeras,
tuomet atitinkama sgvara trumpai reversuoja kryptimi

,Vartai atidaryti“ ir sustoja. Jei suveikia Sviesinis barjeras,
tuomet vyksta ilgas reversavimas iki galinés padéties

,Vartai atidaryti“. Impulsiniu rezimu vartai lieka stovéti, o
automatiskai uzsidarant, laikas paleidziamas i$ naujo.

9.5 Elgsena dingus jtampai (be avarinio
akumuliatoriaus)

Kad buty galima sukamuosius vartus atidaryti arba uzdaryti

dingus jtampai, reikia juos atjungti nuo pavaros (zr. 15.1 pav.).

Jei vartai buvo papildomai uzrakinti E spyna, pries tai

atitinkamu raktu ja reikia atrakinti.

9.6 Elgsena po jtampos dingimo (be avarinio
akumuliatoriaus)

» Vel atsiradus jtampai, vartus reikia vél prijungti prie
pavaros (zr. 15.2 pav.).

Po jtampos dingimo gavus komandos impulsa, automatiskai

batinai vyksta atskaitos eiga kryptimi ,Vartai uzdaryti“.

Vykstant atskaitos eigai, papildoma relé veikia impulsiniu

rezimu ir l&tai mirksi prijungta jspéjamoji lemputé.

9.7 Atjungimas be jtampos dingimo

Prijungus, maitinimo jtampa reikia viena kartg atskirti, kad

automati$kai bty atlikta atskaitos eiga kryptimi

,Vartai uZdaryti“.

9.8 Gamykliniy parametry atstata
Taip galima atstatyti suprogramuotas galines padétis ir jégas.

Gamykliniy parametry atstatos atlikimas:
1. DIL jungiklj 4 nustatykite ties ON.

4 ON Suderinimo rezimas

4 OFF Normalusis rezimas vykstant savistabdai

ke

2. IS karto trumpai paspauskite elektroninés plokstés
mygtuka P.

3. Kai greitai mirksi Sviesos diodas RT, DIL jungiklj 4
nedelsdami nustatykite ties OFF.

4. Dabar yra atstatyti valdiklio gamykliniai nustatymai.
Sviesos diodas GN mirksi létai.

9.9 RezZimo, klaidy ir perspéjimy pranesimai

9.9.1 Sviesos diodas GN (zalias)
Sviesos diodas GN (Zr. 5.1 pav.) rodo valdiklio darbo rezima:
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Kai Sviecia nuolat
|prasta busena, visos galinés padétys ,Vartus atidaryti“ ir
jégos yra suprogramuotos.

Kai mirksi greitai
Reikia atlikti jégos programavimo judéjima.

Kai mirksi létai
Galines padétis reikia suprogramuoti.

Reversavimo riby suderinimas:

e  Mirktelgjimy skai€ius / pertrauka priklauso nuo
pasirinktos reversavimo ribos;

e Minimali reversavimo riba = 1x sumirksi / pertrauka;

e Maksimali reversavimo riba = 8x sumirksi / pertrauka
(2r. 7.4.4 skyriy).

9.9.2 Sviesos diodas RT (raudonas)
Sviesos diodas RT (5.1 pav.) rodo:

Suderinimo rezimu:

e Pasirinktos sgvaros galinis jungiklis neaktyvintas =
Sviesos diodas Sviecia;

e  Pasirinktos sgvaros galinis jungiklis aktyvintas =
Sviesos diodas nesviecia.

Laikymo atidarius trukmés nustatymas:

e mirkteléjimy skaicius / pertrauka priklauso nuo
pasirinktos laikymo atidarius trukmes;

e Minimali laikymo atidarius trukmeé = 1x sumirksi /
pertrauka;

e Maksimali laikymo atidarius trukmé = 5x sumirksi /
pertrauka (Zr. 7.4.2 skyriu).

Radijo rysio programavimo rodmuo:
Mirksi, kaip aprasyta 8 skyriuje.

RezZimo mygtuky jéjimy rodmuo:
e  Aktyvinta = Sviesos diodas Sviecia;
¢ Neaktyvinta = Sviesos diodas nesviecia.

Klaidy / diagnozés rodmenys

Sviesos diodu RT galima lengvai nustatyti netikéty
eksploataciniy sutrikimy priezastis.

Sviesos sumirksi 2x
diodas RT
(raudonas)
Klaida / Suveiké saugos / apsauginis jtaisas
ispéjimas
Galima e Buvo aktyvintas saugos / apsauginis
priezastis jtaisas
e  Saugos / apsauginis jtaisas sugedes
e Be SE, truksta vielinio tiltelio tarp
20 ir 72/73 gnybty
Salinimas e Patikrinkite saugos / apsauginj jtaisa.
e  Patikrinkite, ar be prijungto saugos /
apsauginio jtaiso, yra vieliniai tilteliai
R Sviesos sumirksi 3x
diodas
Klaida / Jégos ribojimas judant kryptimi
ispéjimas LVartus uZdaryti“
Galima Varty zonoje yra kliatis
priezastis
Salinimas Pasalinkite klittj, patikrinkite jégas, i, jei
reikia, padidinkite.
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Sviesos sumirksi 4x
diodas RT
(raudonas)
Klaida / Atvira blokavimo grandiné arba rimties
ispéjimas srovés grandiné, pavara nejuda
Galima e Atviras atjungiamasis kontaktas prie
priezastis 12/13 gnybto.
*  Srovés grandiné nutraukta.
Salinimas e  Prijunkite kontakta.
e Patikrinkite srovés grandine.
R Sviesos sumirksi 5x
diodas
Klaida / Jégos ribojimas judant kryptimi
ispéjimas ,Vartai atidaryti“
Galima Varty zonoje yra kliatis
priezastis
Salinimas Pasalinkite kliutj, patikrinkite jegas, ir, jei
reikia, padidinkite.
R Sviesos sumirksi 6x
diodas
Klaida / Sistemos klaida
ispéjimas
Galima Vidiné klaida
priezastis
Salinimas Atstatykite gamyklinj nustatyma
(2r. 9.8 skyriy) ir i$ naujo suprogramuokite
pavara, jei reikia, ja pakeiskite.
9.10 Klaidy patvirtinimas

Pasaline klaidos priezastj, klaida patvirtinkite:

» paspauskite vidinj arba iSorinj mygtuka arba aktyvinkite
rankinj radijo siystuva.
Klaida iStrinama, o vartai juda atitinkama kryptimi.

10 Tikrinimas ir techniné prieziura
Varty pavarai techninés priezidros nereikia.

Taciau dél Jusy paciy saugumo mes rekomenduojame kreiptis
i kvalifikuotus specialistus, kurie patikrinty vartu sistema pagal
gamintojo duomenis ir atlikty jos technine prieZitra.

A\ |SPEJIMAS!

Pavojus susizaloti netikétai pradéjus judéti vartams!
Vartai gali pradéti netikétai judéti, jei tikrinant vartu sistema
arba atliekant jos technine priezilra tretieji asmenys netycia
juos jjungs.

»  Atlikdami bet kokius darbus prie varty sistemos,
iStraukite tinklo ir, jei reikia, avarinio akumuliatoriaus
kiStukus.

»  Apsaugokite varty sistemg nuo nesankcionuoto
jjlungimo.

Patikra arba reikalinga remonta leidziama atlikti tik
kvalifikuotam asmeniui. Pasitarkite Siuo klausimu su savo
tiekéju.
Naudotojas gali atlikti vizualinj patikrinima.
»  Visas saugos ir apsaugines funkcijas tikrinkite
kas ménesj.
» Esamas klaidas arba trukumus reikia pasalinti i§ karto.
» Uz nekvalifikuotai atliktg remonta mes nesuteikiame
jokios garantijos.
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11 Pasirenkami priedai

Papildoma jranga néra jtraukta j komplekta.

Visi elektros priedai pavarg gali apkrauti ne daugiau kaip

100 mA.

Yra Sie priedai:

e iSoriniai radijo imtuvai;

e iSoriniai impulso mygtukai (pvz., raktiniai mygtukai);

e iSoriniai kodiniai ir magnetiniai mygtukai;

e vienakryptis Sviesinis barjeras;

e jspéjamoji lemputé / signaliné lemputé;

e galiniy padéciy signalizavimo ir krypties komanduy jéjimy
universalaus adapterio elektroniné ploksté UAP 1;

e avarinis akumuliatorius ,,HNA-Outdoor®;

e kolony uzsklendimo elektriné spyna;

e grindinio uzsklendimo elektroniné spyna;

e Sviesinio barjero iSplétiklis;

e apsaugota nuo vandens pursly atSakiné dézute;

e atmusas;

e  specialus montavimo apkaustai.

12 ISmontavimas ir utilizavimas

NURODYMAI

ISmontuodami vartus, laikykités visy galiojanciy darby saugos
reikalavimy.

Paveskite varty pavarag iSmontuoti specialistui pagal Sig
instrukcija logiskai atvirkstine tvarka ir jg tinkamai utilizuoti.

13 Garantijos salygos

Garantija

Musy teikiama garantija ir atsakomybé uz gaminj nustos
galioti, jei be musuy iSankstinio sutikimo bus atilikti savi
konstrukciniai pakeitimai arba bus atlikti arba planuojami
atlikti neteisingi jrengimo darbai, kurie priestarauja musy
nustatytoms jrengimo darby gairéms. Be to, mes
neprisiimame atsakomybés dél netinkamo ar neatsargaus
pavaros ir jos priedy eksploatavimo bei dél neteisingos varty
techninés priezidros ir ju pusiausvyros. Garantija taip pat
neteikiama baterijoms ir kaitinamosioms lempoms.

Garantijos trukmé

Be jstatymais nustatyty pardavéjo jsipareigojimu pagal

pirkimo sutartj, mes suteikiame Sias daliy garantijas,

galiojancias nuo jsigijimo datos:

e 5 mety garantija pavaros mechanikai, varikliui ir variklio
valdikliui;

e 2 mety garantija radijo imtuvui, priedams ir specialiai
jrangai.

Garantija neteikiama sunaudojamiems elementams (pvz.,
saugikliams, baterijoms, lemputéms). Pasinaudojus garantija,
jos trukmé néra pratesiama. Pakeitus dalis arba atlikus
pagerinimo darbus, suteikiama $esiy ménesiy garantija, ji turi
bati ne trumpesné nei likes esamos garantijos laikotarpis.

ISankstiniai reikalavimai

Garantijos teisé galioja tik toje Salyje, kurioje buvo pirktas
prietaisas. Prekeé turi bati jsigyta misuy nustatytu realizavimo
bldu. Garantijos teisé yra taikoma tik sutarties objekto
defektams. | garantijg nejeina iSlaidy uz iSardyma ir surinkima
kompensavimas, atitinkamu daliy patikrinimas, prarasto pelno
ir sukelty nuostoliy kompensavimas.

Pirkimo kvitas galioja kaip garantijos teisiy pazyméjimas.
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13.1 Garantijos vykdymas

Garantijos laikotarpiu mes pasaliname visus gaminio

trikumus, kuriuos aiskiai sukélé medziagos ar gamintojo

klaida.Mes jsipareigojame parinkti ir nemokamai pakeisti

defektuotas prekes prekémis be defekty, pagerinti arba

pakeisti maZzesnés vertés preke.

Neatlyginama uz Zala, atsiradusia dél:

® neteisingo sumontavimo ir prijungimo;

* neteisingos eksploatavimo pradzios ir valdymo;

e iSorinio poveikio, pvz., ugnies, vandens, nenormaliy
aplinkos salygu;

e mechaniniy pazeidimuy, atsiradusiy dél nelaimingo
atsitikimo, nukritimo, smugiuy;

e neatsargiy arba tyCiniy pazeidimy;

e normalaus susidévejimo arba techninés priezitros
stokos;

e remonto, kurj atliko nekvalifikuoti asmenys;

e neoriginaliy daliy naudojimo;

e taip pat tuo atveju, jei yra nuimta modelio lentelé arba ji
tapo nejskaitoma.

Pakeistos detalés tampa musy nuosavybe.

14 IStrauka iS montavimo deklaracijos

(pagal EB Masiny direktyva 2006/42/EB nesukomplektuotam

jrenginiui montuoti pagal Il prieda, B dalj).

Galinéje puséje aprasytas gaminys buvo suprojektuotas,

sukonstruotas ir pagamintas pagal:

e EB Masiny direktyvg 2006/42/EB;

e EB Statybos produkty direktyva 89/106/EEB dél statybos
produkty;

e EB Zemosios jtampos direktyva 2006/95/EEB;

e EB Elektromagnetinio suderinamumo direktyva
2004/108/EB.

Pritaikyti ir naudoti standartai:

e ENISO 13849-1, PL ,c", 2 kat.
Masiny sauga. Valdymo sistemuy dalys, susijusios su
sauga. 1 dalis. Bendrieji projektavimo principai;

e EN 60335-1/2, jei taikoma, elektros prietaisy / varty
pavary sauga;

e EN 61000-6-3, Elektromagnetinis suderinamumas.
Spinduliuojamieji trikdziai;

e EN 61000-6-2, Elektromagnetinis suderinamumas.
Atsparumas trikdziams.

Nesukomplektuoti jrenginiai pagal EB direktyva 2006/42/EB
skirti tik montuoti j kitus jrenginius arba kitus
nesikomplektuotus jrenginius ar sistemas ar su jais sujungti,
kad kartu su jais sudaryty jrenginj pagal pirmiau nurodyta
direktyva.

Todeél §j gaminj leidZiama pradéti eksploatuoti tik tada, kai
nustatoma, kad visas jrenginys / sistema, j kuria jis buvo
jmontuotas, atitinka pirmiau nurodytos EB direktyvos
nuostatas.
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15 Techniniai duomenys

Maks. varty savaros plotis

2500 mm /4 000 mm
priklausomai nuo pavaros
tipo

Maks. varty aukstis

2000 mm

Maks. varty sgvaros svoris

220 kg / 400 kg,
priklausomai nuo pavaros
tipo

Maks. varty sagvaros
uzpildas

Priklausomai nuo vartu ploto.
Jei naudojate varty uzpildus,
tuomet atsizvelkite j regiono
véjo apkrovas (EN 13241-1).

Vardiné apkrova

zr. modelio lentele

Maks. traukos ir spaudimo
jéga

Zr. modelio lentele

Maks. suklio greitis

Apie 16 mm/s

Varty uzraktas

Kolonos ir grindinio
uzsklendimo elektriné spyna,
rekomenduojama:
®  nuo savaros ploto
> 1500 mm;
e esant daliniam uzpildui;
e esant padidintai véjo
apkrovai.

Pavaros atsklendimas

Ant pavaros, zZiediniu kais¢iu

Pavaros korpusas

IS slegiant pagaminto cinko
liejinio ir (arba) plastiko

Prijungimas prie elektros
tinklo

230V /50 Hz vardiné
jtampa, imamaoji galia
apie 0,15 kW

Valdiklis

Mikroprocesoriaus valdiklis,
programuojamas su

16 DIL jungikliy, valdymo
jtampa 24 V DC, apsaugos
tipas IP 65

Maks. pavaros valdiklio
laido ilgis

40 m

Darbo rezimas

S2, trumpalaikis naudojimas
4 minutes

Temperatury sritis

-20 °C iki +60 °C

Galinis iSjungimas / jégos
ribotuvas

Elektroninis

ISjungimo automatika

Abiejy eigos krypciu jégos
ribotuvas, automatiskai
susiprogramuojantis ir
atliekantis savo patikra

Laikymo atidarius trukmé,
automatinis uzsidarymas

Galima nustatyti 30 - 180 s
(reikia Sviesinio barjero)

Variklis

Suklio mazgas su pastovios
jtampos varikliu 24 V DC ir
sraigtiné pavara, apsaugos
tipas IP 44

Nuotolinis radijo bangy
valdiklis

2 kanaly imtuvas, nuotolinio
valdymo pultas
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16 DIL jungikliy funkcijy apzvalga

1DIL 1 arba 2 savary rezimas
ON 1 savaros rezimas
OFF 2 sgvary rezimas %2
2DIL Su savaros poslinkiu / be jo (tik 2 savary rezimu)
ON Be sgvaros poslinkio: A ir B sgvaros atsidaro ir uzsidaro tuo paciu metu
OFF Su savaros poslinkiu: A sgvara atsidaro prie$ B savara, o B sgvara uzsidaro prie$ A savarg (P9
3 DIL Savaros pasirinkimas / savaros poslinkio dydis
ON B savaros suprogramavimas / mazas sagvaros poslinkis
OFF A sgvaros suprogramavimas / didelis sgvaros poslinkis [>2
4 DIL Normalusis rezimas / derinimo rezimas
ON Suderinimo reZimas
OFF Normalusis rezimas vykstant savistabdai P9
5DIL 6 DIL Saugos jtaisas SE1 kryptimi ,Vartai atidaryti“ (73 gnybto prijungimas)
ON ON Dvilaidis $viesinis barjeras
ON OFF IS$bandytas $viesinis barjeras
OFF OFF e Jokio saugos jtaiso: vielinis tiltelis tarp gnybty 20/73, = nustatyta gamykloje [

e NeiSbandytas Sviesinis barjeras
7 DIL 8 DIL Saugos jtaisas SE2 kryptimi ,,Vartai uZzdaryti“ (72 gnybto prijungimas)
ON ON Dvilaidis Sviesinis barjeras
ON OFF ISbandytas Sviesinis barjeras
OFF OFF e Jokio saugos jtaiso: vielinis tiltelis tarp gnybty 20/72, = nustatyta gamykloje >

e NeiSbandytas Sviesinis barjeras
9 DIL Saugos jtaisas SE2 kryptimi ,,Vartai uzdaryti“ (72 gnybto prijungimas) kaip pravaziavimo Sviesinis barjeras
ON Saugos Sviesinis barjeras aktyvintas kaip pravaziavimo Sviesinis barjeras
OFF Saugos Sviesinis barjeras kaip pravaziavimo $viesinis barjeras neaktyvintas [>9
10 DIL 11 DIL Pavaros funkcija Papildomos relés funkcija
ON ON Automatinis uzsidarymas, pirminio jspéjimo | Pirminio jspéjimo metu relé siuncia greitus impulsus,

laikas per kiekviena savaros eiga varty eigos metu — normalius impulsus, o laikymo

atidarius trukmés metu ji neveikia

OFF ON Automatinis uzdarymas, pirminio jspéjimo Pirminio jspéjimo metu relé siuncia greitus impulsus,

laikas tik esant automatiniam uzdarymui varty eigos metu — normalius impulsus, o laikymo

atidarius trukmés metu ji neveikia

ON OFF AutomatiSkai neuzsidaro, pirminio jspéjimo | Pirminio jspéjimo metu relé siuncia greitus impulsus,

laikas per kiekviena savaros eiga varty eigos metu — normalius impulsus
OFF OFF Be atskiros funkcijos Relé suveikia galinéje padétyje ,Vartai uzdaryti“ (59
12 DIL Laikymo atidarius trukmés nustatymas
ON Nustatyti laikymo atidarius trukme
OFF Be funkcijos 52
13 DIL | Impulsas laikymo atidarius trukmés metu
ON e Laikymo atidarius trukmés nutraukimas impulsu

e Vykstant varty eigai, impulsas sustabdo vartus
OFF Laikymo atidarius trukmés pailginimas impulsu (P9
14 DIL Reversavimo riba
ON Reversavimo ribos suderinimas
OFF Be funkcijos (59
15DIL | Létosios eigos pradzios taskas
ON Pageidaujamuy pradzios tasky suderinimas
OFF Be funkcijos 5P
16 DIL Létas visy eigy greitis / Iétosios eigos pradzios tasky iStrynimas
ON Létas visy eigy greitis / létosios eigos pradzios tasky iStrynimas
OFF Standartinis visy eiguy greitis (59
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Loti cien. kliente, augsti god. klient!
Meés priecajamies, ka esat izvel€jies iegadaties musu firma
razotu augstas kvalitates izstradajumu

1 Par So instrukciju

ST instrukcija ir originala lieto$anas instrukcija EK

Direktivas 2006/42/EK izpratné.Uzmanigi izlasiet $o instrukciju
lidz galam, jo ta satur svarigu informaciju par izstradajumu.
Nemiet véra norades un ipasu uzmanibu pievérsiet drosibas
un bridinajuma noradijumiem. Nemiet véra norades un ipasu
uzmanibu pieversiet droSibas un bridinajuma noradijumiem.
Rupigi uzglabajiet instrukciju un nodrosiniet, ka izstradajuma
lietotajs jebkura bridr tai var brivi pieklut un atrast
nepiecieSamo informaciju.

1.1 Citas speka esosas dokumentacijas

Lai gala lietotajs vartu iekartu varéetu lietot un tas apkopi veikt
dro$a veida, vina riciba ir janodod $adi dokumenti:

e &linstrukcija

e klat pievienotais parbaudes zurnals

e  vartu instrukcija

1.2 Lietotas bridinajuma norades

Visparejais bridinajuma simbols apzime
apdraud€jumu, kas var nodarit miesas bojajumus vai
izraisit navi. Teksta sadala visparéjo bridinajuma simbolu
izmanto kopa ar talak aprakstitajam bridinajuma pakapem.
Attélu sadala papildu informacija norada uz
paskaidrojumiem teksta sadala.

Apzimé apdraudéjumu, kas tiesi var izraisit navi vai nodarit
smagus miesas bojajumus.

A BRIDINAJUMS

Apzimé apdraudéjumu, kas var izraisit navi vai smagus
miesas bojajumus.

A IEVEROT PIESARDZIBU!

Apzime apdraudéjumu, kas var izraisit vieglus vai videjas
pakapes miesas bojajumus.

UZMANIBU!

Apzimé apdraudéjumu, kas var izraisit bojajumus
izstradajuma vai pilniba to sabojat.

1.3 Lietotas definicijas

Atverta stavokla laiks

Gaidi8anas laiks pirms vartu aizvér§anas no gala stavokla
Varti atvérti, vartiem aizveroties automatiski.

Automatiska aizversanas

Automatiska vartu aizvérSanas péc noteikta laika spriza no
gala stavokla Varti atvérti.
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DIL sledzi

Sledzi, kuri atrodas vadibas paneli un ir paredzéti vadibas
ierices iestatiSanai.

Vartu linijas Skérsosanas fotoelements

Izbraucot cauri vartiem garam fotoelementam, laiks, kad varti
tiek turéti atverti, tiek partraukts un noreguléts uz kadu
ieprieks uzstaditu vertibu.

Vertne A/Kustibas vértne

Divvertnu iekartu gadijuma kustibas veértne, kas tiek atvérta
cilvéku izie$anai caur vartiem.

Vertne B/Fikséta vertne

Divvertnu iekartu gadijuma vértne, kas kopa ar kustibas veértni
tiek atverta un aizverta transportlidzekla izbrauk$anai cauri
vartiem.

Veértnes parsedze

Veértnes parsedze garanté pareizu aizveér§anas secibu
parklajosSos vadotnu gadijuma.

Impulsu vadibas sistéma/impulsu iniciéta vadiba

Ikreiz aktivizéjot kadu no taustiniem, varti tiek iedarbinati
pretéji peédéejam kustibas virzienam vai vartu kustiba tiek
apstadinata.

Speka faktoru ieprogrammeésanas gajiens

Sis ieprogrammésanas kustibas laika tiek ieprogramméti
spéka faktori, kas nepiecieSami vartu parvirzisanai.

Vartu standarta atvér$ana un aizvér$ana

Vartu kustiba atbilstosi ieprogrammeétajiem posmiem un
speka faktoriem.

Atiestates kustiba

Vartu kustiba gala stavoklt Varti aizvérti, lai no jauna fiksetu
vartu pamatstavokli (piem., péc stravas padeves
partraukuma).

Vartu reversa kustiba/drosibas atpakalkustiba
Vartu kustiba pretéja virziena, nostradajot drosibas
mehanismam vai spéka ierobezojumam.

Reversas kustibas ierobezojums

Lidz reversas kustibas ierobezojumam (maks. 50 mm) isi
pirms gala stavokla Varti aizvérti, reagéjot drosibas iericei, tiek
sakta vartu kustiba pretéja virziena (reversa kustiba).
Skérsojot So robezu, $§ada kustiba netiek izpildita, lai varti bez
kustibas partraukuma dro$i sasniegtu gala stavokli.

Posmu ieprogrammeésanas gajiens

Vartu kustiba, kuras laika piedzina tiek ieprogramméts
parvirzes posms.

Manuala vartu darbinasana

Vartu kustiba tikai tik ilgi, kamer tiek aktivizeti attiecigie sledzi.
lepriekséja bridinajuma laiks

Laiks starp kustibas komandu (impulsa)/péc atverta stavokla
laika beigam un vartu kustibas sakuma.

AtiestatiSana uz rapnicas iestatijumiem

leprogrammeéto vértibu atiestatiSana sakuma stavokii/
atbilstosi ripnicas iestatfjumam.

147



LATVIESU VALODA

14 Lietotie simboli un saisinajumi

Attélu sadala ir sniegts piedzinas montazas piemeérs
vienvértnes, resp., divvertnu pagriezamajiem vartiem.
NORADE:

Visi méri attélu sadala noraditi milimetros.

Dazos attélos Sis simbols ir ieklauts kopa ar noradi uz kadu
konkrétu vietu teksta. Tur ir sniegta svariga informacija par
vartu piedzinas montazu un ekspluataciju.

Piemeéra 2.2. nozime:

7z 2.2

=

\

Skat. teksta sadalu, 2.2. nodalu

Bez tam gan attélu sadala, gan ari teksta sadala tajas vietas,
kuras ir sniegti skaidrojumi par piedzinas izvélném, ir redzams
§ads simbols, kas apzimé rupnicas iestatijumu:

~
-

Rupnicas iestatijumi

1.5 Lietotie saisinajumi

Vartu iekartas, kas ir uzstaditas publiskas vietas un kas ir
aprikotas tikai ar vienu aizsargmehanismu, piem., speka
ierobezotaju, atlauts ekspluatét tikai specialistu uzraudziba.

2.2 Noteikumiem neatbilstoss pielietojums

Izmantosana komercialaja sektora nav atlauta. Piedzinas
konstrukcija neatbilst smagnéjas darbibas vartu darbinasanas
prasibam.

2.3 Montiera kvalifikacija

Tikai pareiza montaza un tehniska apkope, ko saskana ar
instrukcijas noradijumiem ir veicis kompetents/profesionals
uznémums vai kompetenta/profesionala persona, var garantét
montazu, ka tas ir paredzéts. Saskana ar standartu EN 12635
specialists ir tada persona, kura ir ieguvusi atbilstosu izghtibu,
kurai ir kvalificétas zinaSanas un praktiska pieredze, lai vartu
montazu, parbaudi un apkopi veiktu pareizi un drosi.

2.4 Drosibas noradijumi par vartu iekartas montazu,
apkopi, labo$anu un demontazu

A\ BRIDINAJUMS

Savainojumu gusanas risks negaiditas vartu kustibas
laika!
»  Skatit bridinajuma noradi 10. nodala

Vadu, atseviSku dzislu un komponensu krasu kods
Vadu un dzislu, ka arT atsevisku komponensu markesanai
krasu nosaukumi ir saisinami atbilstosi starptautiskajam
krasu kodam saskana ar standartu IEC 757:

BK melna RD sarkana
BN brina WH balta

GN zala YE dzeltena
Pre¢u nosaukumi

EL 31 Vienpuséjs fotoelements ar

veiktu parbaudi

EL 301 Dinamisks divu stieplu
fotoelements
HE 2 2 kanalu uztveréjs
HNA Qutdoor Avarijas akumulators
HSM 4 4 taustinu mini rokas raiditajs
UAP 1 Universala adaptera plate
2 A\ Drosibas noradijumi
2.1 Noteikumiem atbilstoss pielietojums

Pagriezamo vartu piedzina ir paredzéta lietosanai tikai un
vienigi viegli siidoSu pagriezamo vartu ekspluatacijai privataja,
nekomercialaja sektora. Ir stingri jaievero maksimali
pielaujamie vartu izméri un maksimalais. svars. Lietotajam ir
jaspé€j vartus ar rokam atvert un aizvert.

Vartiem, kas ir uzstaditi uz slipas pamatnes — kapumos vai
kritumos (maks. 6°), vienmér ir jaizmanto vadotnu komplekts,
kuru konstrukcija atbilst celo$am engém (papildpiederums)
(skat. ar1 3.2.5. nodalu).

Izvéloties vartu pildijumu, janem véra regionam tipiskie véja
apstakli, kas rada slodzi uz vartiem (standarts EN 13241-1).
Nemiet véra razotaja norades attieciba uz vartu un piedzinas
kombinésanas variantiem. lespéejami apdraudéjumi kvalitates
standarta DIN EN 13241-1 izpratné, pateicoties konstrukcijas
Tpasibam un montazas specifikai, saskana ar musu datiem
tiek noversti.
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Vartu iekartas un vartu piedzinas montaza, apkope, labosana

un demontaza ir jauztic specialistiem.

» Vartu iekartas un vartu piedzinas sabojasanas gadijuma
tas parbaudi, resp., laboSanu uzticiet specialistam,
neizmantojot starpnieku pakalpojumus.

25 Drosibas noradijumi par montazas izpildi
Montazas specialistam jaraugas, lai montazas darbu laika
tiktu ievéroti speka esosie darba drosibas noteikumi, ka art
elektroieri¢u ekspluatacijas noteikumi. Tapat ir jaievéero valstu
nacionalas direktivas. lesp&jami apdraudé&jumi kvalitates
standarta DIN EN 13241-1 izpratné, pateicoties konstrukcijas
Tpasibam un montazas specifikai, saskana ar musu datiem
tiek noversti.

P&c montazas pabeig$anas iekartas uzstaditajam atbilstosi
iekartas pielietojuma sférai ir jaapliecina iekartas atbilstiba
attiecigajam normam saskana ar DIN EN 13241-1 standartu.

A\ BisTAMI!

Tikla spriegums

»  Skatit bridinajuma noradi 3.4. nodala

A\ BRIDINAJUMS

Savainojumu gusanas risks bojatu detalu del
»  Skatit bridinajuma noradi 3.1. nodala

Nepiemeéroti stiprinajuma materiali
»  Skatit bridinajuma noradi 3.2. nodala

Savainojumu guasanas risks nejausas vartu kustibas
laika!
»  Skatit bridinajuma noradi 3.3. nodala
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2.6 Drosibas noradijumi par ekspluatacijas sakSanu
un ekspluataciju

/\ BRIDINAJUMS

Savainojumu gusanas risks vartu kustibu laika
»  Skatit bridinajuma noradi 4. nodala

Savainojumu gusanas risks, nedarbojoties drosibas

mehanismiem

»  Skatit bridinajuma noradi 4.1.6. / 4.2.10./ 5.1.6. un
5.2.8. nodala

SavainoSanas risks parak liela iestatita speka
ierobezojuma deél!
»  Skatit bridinajuma noradi 7.1.1

2.7 Drosibas noradijumi par rokas raiditaja
lietoSanu

A\ BRIDINAJUMS

Savainojumu gusanas risks vartu kustibu laika
»  Skatit bridinajuma noradi 8.1. nodala

/\ IEVEROT PIESARDZIBU!

Savainojumu gusanas risks, notiekot nejausai vartu
parvirzes kustibai

»  Skatit bridinajuma noradi 8.1. nodala

2.8 Drosibas noradijumi par parbaudém un apkopi

/\ BRIDINAJUMS

Savainojumu gusanas risks negaiditas vartu kustibas
laika!

»  Skatit bridinajuma noradi 10

29 Parbauditi droSibas mehanismi

Drosibai svarigas vadibas ierices funkcijas, resp., sastavdalas,
piem., spéka ierobezotajs, aréjais fotoelements, ja tads ir
uzstadits, ir izgatavotas un parbauditas atbilstosi standarta
EN ISO 13849-1:2008 2. kategorijai PL ,,c“.

A\ BRIDINAJUMS

Savainojumu gusanas risks, nedarbojoties drosSibas
mehanismiem
»  Skatit bridinajuma noradi 4.1.6./4.2.10./5.1.6. un

5.2.8. nodala
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3 Montaza

3.1 Sagatavosanas montazai

/\ BRIDINAJUMS

Savainojumu gusanas risks bojatu detalu del

Kluda vartu iekarta vai nepareizi noreguléti varti var nodarit

smagus miesas bojajumus!

» Nelietojiet vartu iekartu, ja tai ir nepiecieSams veikt
labo$anas vai iestati$anas darbus!

» Parbaudiet visu vartu iekartu kopuma (Sarniri, vartu
gultni, atsperes un stiprinajumu detalas), vai ta nav
bojata un kada no detalam nav nodilusi.

» Parbaudiet, vai nav konstatejama rusa, korozija un
plaisas.

» Jusu pasa drosibai uzticiet apkopes un remontdarbus
veikt vienigi specialistam!

Pirms piedzinas montazas jusu pasu droSibai uzticiet visu
nepiecieSamo vartu iekartas apkopes un labosanas darbu
izpildi specializetam klientu apkalpo$anas centram.

Tikai pareiza montaza un tehniska apkope, ko saskana ar

instrukcijas noradijumiem ir veicis profesionals uznémums vai

kvalificéta specialists, var garantét drosu iekartas darbibu
atbilstosi noteikumiem.

MontaZas specialistam jaraugas, lai montazas darbu laika

tiktu ieveroti speka esosie darba drosibas noteikumi, ka art

elektroiericu ekspluatacijas noteikumi. Turklat ir jaievero art
nacionalas direktivas. leverojot razotaja sniegtos noradijumus
par iekartas konstrukciju un montazu, tiek novérsti iesp&jamie
apdraudéjumi.

» Pirms montazas deaktiviz€jiet vai nepiecieSamibas
gadijuma pilniba demontéjiet tos vartu mehaniskos
slegmehanismus, kuri nav nepiecieSami vartu
darbinasanai ar vartu piedzinu. Ipasi tas attiecas uz vartu
slédzenes slégmehanismiem.

» Parbaudiet, vai vartu mehaniska sistéma darbojas bez
trauceéjumiem, ta ka vartus ir iespéjams viegli parbidit un
tie pareizi atveras un aizveras (standarts EN 12604).

» Vecot montazu un ekspluatacijas sak$anu, atveriet
attélu sadalu. Nemiet vera attiecigo teksta sadalu, ja
uz to norada simbols ar noradi uz tekstu.

3.2 Vartu piedzinas montaza

A\ BRIDINAJUMS

Nepieméroti stiprinajuma materiali

Nepiemérotu stiprinajuma materialu izmanto$ana var bt

par iemeslu tam, ka piedzina netiek drosa veida nostiprinata

un var atvienoties.

»  Attieciba uz piegades komplekta ieklautajiem montazas
materialiem montazas izpilditajam ir japarbauda to
atbilstiba paredzetajai montazas vietai.

» Piegades komplekta ieklautos stipringjuma materialus
(dibelus) izmantojiet tikai betonam = B15
(skat. 2.2./3.1. attélu).

NORADE:
Atkapjoties no attélu sadala sniegtajiem piemériem, citiem
vartu veidiem ir jaizmanto citi savienotajelementi ar citiem
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ieskrivéSanas garumiem (piem., koka vartiem ir jaizmanto
koka skraves).

Atkapjoties no attélu sadala sniegtajiem piemériem,
nepiecieSamais serdes urbuma diametrs var mainities
atkariba no materiala biezuma vai izturibas. NepiecieSamais
diametrs aluminijam varétu bat @ 5,0 — 5,5 mm un téraudam
@5,7-5,8mm.

3.2.1 UzstadiSanas izméru noteikSana
1. Aprekinat e izméru, skatit 1. attélu.
2. Tabula zem 1. attéla aprékinat B izméru:
a. Aile e izvéleties rindinu, kas ir vistuvak e izméram.
b. Saja rindina izveléties minimalo nepiecieS$amo
atvéruma lenki.
c. Augsa nolasit B izméru.

3.2.2 Montazas pamatprincipi, nodrosinot darbibas

spéka faktoru ievérosanu

Darbibas speka faktorus saskana ar standartu

DIN EN 12453/12445 iespéjams ieverot, izpildot Sadus

punktus:

e Tabula zem 1. attéla izvélieties A un B izméru kombinaciju
no sadalas ar peléko fonu (ieteicamais diapazons).

e  Vartu smaguma centrs atrodas vartu vidusdala
(maksimali pielaujama nobide ir + 20%).

e Pie noslegprofiliem ir uzmontéts skanas izolacijas profils
DP 2 * (preces Nr. 436 304) ar attiecigo C profilu.

* Piedzina ir ieprogrammeta atbilstoSi lenam parvirzes
atrumam (skat. 7.4.7. nodalu).

e Atveres platumam esot maks. 50 mm, reversas kustibas
ierobezojums tiek parbaudits un ievérots visa galvena
noslégprofila garuma (skat. 7.4.4. nodalu).

e Tiek ievéeroti §is montazas instrukcijas noradijumi.

3.2.3 Montazas pamatprincipi ilgam kalposanas

laikam

ligs piedzinas kalposanas laiks tiks nodro$inats, ieverojot

$§adus nosacijumus:

e  Vartu kustiba ir viegla.

e Lietotajs ir veicis iestatijumus, kas atbilst ieteicamajam
diapazonam (skat. 1. attélu).

e Lai tiktu nodroSinats vienmérigs vartu kustibas atrums,
A un B izmériem vajadzetu but aptuveni vienadiem;
maks. starpibai nevajadzétu parsniegt 40 mm.

e Vartu kustibas atrums tiesi ietekmé rodo$os speka
faktorus. Pie vartu noslégprofiliem tiem vajadzétu pec
iespéjams mazakiem:

— Jaiesp€jams, izmantot visu varpstas pacéelumu.

— Aizmérs, kas nepartraukti palielinas, samazina
atrumu pie vartu noslegprofila Varti aizvérti.

— B izmérs, kas nepartraukti palielinas, samazina
atrumu pie vartu noslégprofila Varti atverti.

— Lai sasniegtu lielu vartu atveéruma lenki, vienmer
ieteicams iestatit lielu B izméru. Piedzina ir
jaieprogrammeé atbilstosi Ienam atrumam (skat. 7.4.7.
nodalu).

e Maks. vartu atvéruma lenkis samazinas, nepartraukti
palielinoties A izméram.

— Liela vartu atveruma lenka un maza A izméra
gadijuma piedzina ir jaieprogrammé atbilstosi IEnam
atrumam.

e Lai samazinatu kop€jos spéka faktorus, kas iedarbojas uz
varpstu, A izméram un attalumam starp A vartu griezes
punktu un varpstas stiprinajumu pie vartiem ir jabut pec
iespéjas lielakam.

* Papildpiederumi nav iek|auti standarta aprikojumal
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NORADES:

* Nevajadzigi liels izvélétais atvéruma lenkis nelabveligi
ietekme vartu parvirzi.

e Janeizdodas atrast piemérotu A(e) izméru, izmantojiet
pie statna vadotnes citu urbuma shému vai izveidojiet
statna vadotnei ieklajumu.

e Tabula noraditas vertibas zem 1. attéla ir jauztver ka
orientgjosas vertibas.

3.24 Vadotnu piestiprinasana

Piegades komplekta ieklautas vadotnes ir galvaniski cinkotas
un tadejadi sagatavotas talakai apstradei. Ka papildpiederumi
ir pieejamas specialas vadotnes.

No akmeniem murétas vai betona kolonnas

leverojiet ieteikumus, kas ir sniegti attieciba uz dibelu
caurumu attalumiem ldz malam. Piegades komplekta
ieklautajiem dibeliem Sis minimalais attalums atbilst viena
dibela garumam.

Grieziet dibeli ta, lai ta izpleSanas virziens butu paraléls malai.

Papildu korekcijas iesp&jams veikt, izmantojot Tmé&jamos
savienotajenkurus, kuriem vitnotais stienis bez nospriegojuma
tiek iellméts mart.

No akmeniem muréetas kolonnas gadijuma pie tas ieteicams
pieskravét vairakus akmenus parklajosu térauda plaksni, uz
kuras var uzmontét vai uzmetinat kolonnas lenki.

Piestiprinasanai efektivi izmantot var ari ap kolonnas malu
piestiprinamu lenka plaksni.

Térauda kolonna

Parbaudiet, vai esosais balsts ir pietiekami stabils. Ja tas ta
nav, tas ir janostiprina.

Efektiva var but uzgrieznu ar kniedes galvu izmanto$ana.
Vadotnes var piemetinat arm bez papildu plaksnes.

Koka kolonna

Vartu vadotnei skraves ir jaizskrave cauri. Turklat kolonnas
aizmugure ir jaizmanto liela izméra térauda paplaksnes,
vislabak viena térauda plaksne, lai stiprinajums nekl|itu valigs.

3.25 Piedzinas montaza

UZMANIBU!

Netirumi

Urbsanas laika rodoSies putekli un metala skaidas var
izraisit darbibas traucejumus ierice.

»  Veicot urbSanu, parklajiet piedzinu.

» Veicot montazu, jaraugas, lai piestiprinasana tiktu izpildita
horizontala un stabila stavokii gan pie kolonnas, resp.,
statna, gan ari pie vartu vértnes.

» NepiecieSamibas gadijuma izmantot ari vél citus
piemeérotus savienotajelementus. Nepiemeéroti
savienotajelementi varétu neizturét atvérsanas un
aizvérsanas laika rodosos spéka faktoru radito
noslogojumu.

»  Ekspluatéjot pagriezamos vartus ar celo§am engém
(dz maks. 6°), ir jaizmanto papildpiederumu komplekts *
(skat. 2.1b), ko iesp&jams pasutit atseviski. 2.2. attela ir
redzams, ka Sis komplekts ir uzmonté&jams.

NORADE:

Izmantojot celo$as enges, varti ir janostiprina pret patvaligu
aizkri$anu (piem., vienpuséjas darbibas bremzu cilindrs,
stiepes atspere u.tml.).
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Lai izpilditu pagriezamo vartu piedzinas montazu:

1. Statna vadotni uzmontet atbilstosi aprekinatajiem
izmériem, attiecigo aizbidni ieziest ar smérvielu un
piestiprinat piedzinu (skat. 2.2. attélu).

2. Bidstieni izgriezt ara ldz maksimalajam attalumam.

3. Laiizveidotu rezervi, bidstieni pec tam atkal par 1
apgriezienu iegriezt atpakal (tas nav jadara, ja e izmérs ir
150 mm un piedzina 720 =» 1120 mm, resp., € izmérs ir
210 mm un piedzina 820 =» 1320 mm, skat. 2.3. attélu).

4. Attiecigo aizbidni ieziest ar smérvielu, uzmontét bidstiena
vadotni un ar skruvspilém pagaidu varianta piestiprinat
pie vartiem (skat. 2.3. attélu).

5. Galigos izmérus parbaudit, ar rokam virzot vartus gala
stavoklos, piedzinai esot atvienotai (skat. 2.4. attélu).

6. Atzimét urbjamo caurumu atra$anas vietas, nonemt
skravspiles, izurbt abus caurumus un piestiprinat
bidstiena vadotni (skat. 2.5. attélu).

3.3 Piedzinas vadibas ierices montaza

/\ BRIDINAJUMS

Savainojumu gusanas risks nejausas

vartu kustibas laika!

Nepareizi veiktas piedzinas montazas

vai lietoSanas gadijuma var tikt nejausi

iniciétas vartu kustibas, ka rezultata var
tikt saspiesti cilveki vai priekSmeti.

» leveérojiet visus $aja instrukcija
ietvertos noradijumus.

Nepareizi piestiprinatu vadibas iericu

gadijuma (piem., slédzi) var notikt

nejausi iniciétas vartu kustibas, ka
rezultata var tikt saspiesti cilveki vai
priek$meti.

» Vadibas ierices piestipriniet vismaz
1,5 m augstuma (bérniem
nepieejama vieta).

»  Stabili uzinstalétas vadibas ierices
(piem., slédzus) uzstadiet ta, lai
bUtu iesp€jams parredzét visu vartu
kustibas zonu, bet attalak no
kustigam dalam.

Nenostradajot uzstaditajiem drosibas

mehanismiem, var tik saspiesti cilveki

vai priekSmeti.

>  Atbilstosi BGR 232 (Vacijas
arodorganizaciju izstradati darba
drosibas prieksraksti) vartu tuvuma
piestipriniet vismaz vienu skaidri
identificejamu un viegli pieejamu
avarijas komandierici (avarijas
izslegSanas ierici), kuru aktivizejot,
riska situacija iespéjams apturéet
vartu kustibu (skat. 7.3.3. nodalu).

/\ BRIDINAJUMS

Savainojumu gusanas risks negaiditas vartu kustibas

laika!

Negaidita vartu kustiba var notikt tad, ja, neraugoties uz to,

ka ir atvienots tikla kontaktspraudnis, ir pieslégts avarijas

akumulators.

»  Veicot jebkadus darbus pie vartu iekartas, atvienojiet
tikla kontaktspraudni un avarijas akumulatora
kontaktspraudni.
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UZMANIBU!

Mitrums

Vadibas ieric€ iekluvis mitrums var tai nodarit bojajumus.

»  Atverot vadibas ierices korpusu, aizsargajiet vadibas
ierici no mitruma iedarbibas.

» Piedzinas vadibas ierice ir jamonte vertikala stavokli un ar
kabelu skruvsavienojumiem uz leju.

» Lai kabelu skrivsavienojumiem veiktu papildu
apriko$anu, markeétas izlauzamas vietas izlauzt tikai,
vakam esot aizvértam.

» Piesleguma kabela garums posma starp piedzinu un
vadibas ierici nedrikst parsniegt 40 m.

Lai izpilditu piedzinas vadibas ierices montazu:
1. Nonemt piedzinas vadibas ierices vaku, atskravejot visas
Getras skrives.

2. Uzmontét visas Cetras piedzinas vadibas ierices kajinas
(skat. 3.1. attelu).
3. Uzmonteét piedzinas vadibas ierici, ka attélots 3.1. attéla.

3.3.1 Bridinajuma plaksnites piestiprinasana
Bridinajuma plaksniti, kas norada uz kermena dalu
iespieSanas risku, piestipriniet labi redzama vieta vai stingri
uzmonteto piedzinas darbinasanas sledzu tuvuma, lai ta
pastavigi batu redzama.

»  Skat. 4. att.

3.4 Tikla pieslegums

A\ BisTAMI!

Tikla spriegums

Saskaroties ar tikla spriegumu, pastav navéjosa stravas

trieciena gus$anas risks.

Tade| ieverojiet Sadas norades:

» Elektropieslegumus drikst veikt tikai sertificets
elektrikis.

» Izpildot elektroinstalacijas darbus ierices uzstadisanas
vieta, visi darbi ir javeic saskana ar attiecigajiem
aizsardzibas noteikumiem (230/240 V AC, 50/60 Hz).

» Pieversiet uzmaniba tam, lai tiktu ievéroti nacionalie
priekSraksti par elektrisko iekartu ekspluataciju.

» Pirms jebkadu elektrodarbu veikSanas pie iekartas,
partrauciet tai sprieguma padevi un nodrosiniet to pret
nesankcionétu ieslégsanos.

UZMANIBU!

Argjs spriegums, kas tiek pievadits pievieno$anas

spailem

Argjs spriegums, kas tiek pievadits vadibas iefices

piesléguma spailém, izraisa bojajumus ierices elektroniskaja

sistéma.

» Vadibas sistemas pieslégspailém nepievadiet tikla
spriegumu (230/240 V AC).

Lai novérstu traucéjumus:

» Piedzinas vadibas pievadus (24 V DC) izvietojiet atseviska
instalaciju sistema, kas neparklajas ar tikla sprieguma
padeves vadiem (230 V AC).

» Ka zemé ierokamos vadus izmantojiet apakszemes
kabelus (NYY) (skat. 3. attélu).
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» Izmantojot apak§zemes kabelus ka pagarinajumu,
sadales ligzda (IP 65, uzstadisanu veic pasutitajs), kas ir
aizsargata no Udens $lakatu iedarbibas, ir jaizveido
savienojums ar piedzinas vadiem.

»  Visus kabelus piedzina mont€jiet no apak$as nostiepta

stavoklr.
3.5 Piedzinu pieslegsana
3.5.1 Piedzinas pieslegSana, ekspluatéjot vienvértnes

vartu iekartu
Kabelus atbilstosi 5.2. attéla sniegtajam pieméram piemontét
pie kontaktspraudna Vertne A.

3.5.2 Piedzinas pieslegSana, ekspluatéjot divvertnu
vartu iekartu bez atturu stiprinajuma listes

» Skat. 5.3a att.

Vertni, kas atveras pirma, resp., kustibas véertni pieslegt pie

kontaktspraudna Vertne A. Otras vértnes piedzinas kabelis

tiek pieslégts pie kontaktspraudna Vertne B. Atskirigu vertnu

izmeéru gadijuma mazaka vertne ir kustibas vértne, resp.,

vértne A.

3.5.3 Piedzinas pieslegSana, ekspluatéjot divvértnu
vartu iekartu ar atturu stiprinajuma hsti
»  Skat. 5.3b att.

Vartiem ar atturu stiprinajuma [isti vertne, kas atveras
vispirms, ir kustibas vértne, resp., vértne A, un ta tiek
pieslégta pie kontaktspraudna Vertne A. Otras vértnes
piedzinas kabelis atbilstosi 5.3. attéla sniegtajam pieméram
tiek pieslégts pie kontaktspraudna Vértne B.

4 Pamataprikojuma ekspluatacijas
uzsaksana, vartu iekarta ar gala
stavokla Varti aizverti fikseSanu,
izmantojot gala slédzi (rliipnicas
iestatijums)

/\ BRIDINAJUMS

Savainojumu gasanas risks vartu
kustibu laika

w Vartiem parvirzoties, vartu zona pastav
—| | risks gut miesas bojajumus vai

materialos bojajumus.

»  Bérniem ir aizliegts spéléties vartu
-
| ‘"“W
I >
I

iekartas tuvuma.

Parliecinieties, ka vartu kustibas

zona neuzturas cilveki vai neatrodas

priekSmeti.

Parliecinieties, ka zona starp

vartiem un piedzinas mehanisko

sistému neatrodas cilveki vai kadi
priekSmeti.

»  Darbiniet vartu piedzinu tikai tad, ja
vartu kustibas zona ir labi
parskatama un tai ir uzstadits tikai
viens droSibas mehanisms.

»  Novérojiet vartu gaitu, idz varti ir
sasniegusi gala stavokli.

» Talvadamo vartu iekartu liniju

braucot vai ejot Skérsojiet tikai tad,

kad varti atrodas gala stavokit

Varti atvérti!
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4.1 Vienvértnes vartu iekarta

411 lebuveta gala sledza aktivizéSana

Pirms gala stavok|u ieprogrammeésanas ir japarbauda, vai ir
aktivizets gala slédzis. Parbaudiet, vai gala sléedza vada
dzislas BN/WH ir pievienotas pie kontaktspraudna 5/6
(skat. 5.5a att.).

4.1.2 Signalizeésanas paliglidzekli gala sledza
iestatiSanai
Papildiespéju relejam uzstadiSanas bridr ir tada pati funkcija
ka sarkanajai gaismas diodei RT, t.i., ja gaismas diode ir
izgaismota, gala slédzis nav aktivizets. Pie papildiespéju releja
pieslédzot lampinu, gala slédza stavokli iesp&jams novérot no
attaluma (lampina/gaismas diode RT nav izgaismota = gala
sledzis aktivizejies, skat. 7a.2. att.).

4.1.3 Sagatavosanas darbi
» Skat. 7a/7a.1 att.

1. Vertni A izkabinat un atvert apm. 1 m.

2. Visus DIL sledzus iestatit pozicija OFF.

3. lzveidot sprieguma padevi.

4. DIL sledzis 1 pozicija ON = vienvertnes iekarta.

5. DIL sledzis 4 poZicija ON = iestatiSanas rezims.
a. Zala gaismas diode GN mirgo = iestatiSanas reZims.
b. Sarkana gaismas diode RT izgaismota = gala slédzis

nav aktivizéjies.
4.1.4 Gala stavokla Varti aizvérti mehaniska

prieksiestatiSana:

1. Vertni A ar rokam |éni vért ciet. Aktivizéjoties gala
slédzim, izdziest gaismas diode RT (vai pie papildiesp€&ju
releja pieslégta lampina).

2. Jagala sledza stavoklis neatbilst velamajam stavoklim, to
ar reguléSanas skrivi, izmantojot seskantu atslégu 3 mm,
var parregulét (skat. 7a.2. att.):

a. Gala stavokli Varti aizvérti iestatfit talak kustibas
virziena Varti aizvérti: reguléSanas skravi pakapeniski
griezt virziena +.

b. Gala stavokli Varti aizvérti iestatit talak kustibas
virziena Varti atvérti: reguléSanas skruvi pakapeniski
griezt virziena -.

c. Vienlaicigi gala slédZa vadu papildus uzmanigi virzit
attiecigaja virziena.

d. Vertni péc katra iestatiSanas procesa ar rokam atvert
un aizvert, lai $adi pietuvotos nepiecieS$amajam gala
stavoklim.

NORADE:

Papildu pielago$anai neizmantot akumulatora skrivgriezi.
Viens regulé$anas skrives apgrieziens atbilst 1 mm uz
varpstas.

4.1.5 Gala stavokla Varti aizveérti ieprogrammésana:

1. Veértni A lidz pusei atvéert un iekabinat.

2. Nospiest un turét nospiestu plaksnes slédzi T.

3. Vertne A droSibas reZima ar paléninatu atrumu siid
virziena Varti aizvérti. Sasniedzot gala slédzi, varti
apstajas, gaismas diode RT izdziest.

NORADE:

Ja varti siid virziena Varti atveérti, parbaudiet motora
pieslégumu (skat. 5.2. att.), nepiecieSamibas gadijuma
pieslédziet motoru pareizi, veiciet atiestatiS8anu atbilstosi
rupnicas iestatijumiem (skat. 9.8) un atkartojiet $aja nodala
aprakstitas darbibas.
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4. Tagad varti atrodas gala stavokli Varti aizvérti. Ja st
aizverto vartu pozicija neatbilst vélamajam gala stavoklim
Varti aizvérti, iestatijumam iespéjams veikt papildu
pielagosanu:

manuali (izkabinata stavokli) atbilstosi 1. un 2. punktam
vai 4.1.4. nodalai
vai elektriski, veicot $adas darbibas:

a. Spiest plaksnes slédzi T, lidz varti ir nedaudz
atverusies.

b. PielagoSanu veikt atbilstosi 4.1.4. nodalas 2a/2b
punktam.

c. Spiest plaksnes slédzi T tik ilgi, ldz gaismas diode RT
atkal izdziest. Varti virzas lidz papildus pielagotajam
gala stavoklim un apstajas.

d. Ja nepiecieSams, darbibas a ldz ¢ atkartot tik ilgi,
lidz ir sasniegts nepiecieSamais gala stavoklis.

4.1.6 Gala stavokla Varti atvérti ieprogrammeésana:
» Skat. 7a.4 att.

1. Kad ir noteikts galigais stavoklis Varti aizvérti, nospiest un
turét nospiestu plaksnes slédzi T un veértni A parvirzit
nepiecieSamaja stavokli Varti atvérti. Atlaist plaksnes
sledzi T.

2. JanepiecieSamais stavoklis jau ir parsniegts, velreiz
nospiezot plaksnes slédzi T, vértni nedaudz parvirzit
aizvérSanas virziena. Veélreiz nospiezot plaksnes slédzi T,
vertni atkal iespéjams virzit talak atvérsanas virziena.

3. Kad nepiecieSamais gala stavoklis ir sasniegts, viegli
nospiest plaksnes slédzi P, gala stavoklis Varti atverti ir
ieprogrammeéts. Gaismas diode GN Tsu bridi mirgo atri un
péc tam sak mirgot I1eénak.

4. DIL sledzis 4 iestatit poZzicija OFF.

a. Tiek aktivizéti pieslegtie drosibas mehanismi.
b. Darbinasana, izmantojot talvadibas sistemu.

5. Arplaksnes sledzi T pasfikseéSanas rezima iniciet tris
pilnus vartu darbibas ciklus ka spéka faktoru
ieprogrammeésanas gajienus (skat. 7.1 nodalu
un 7a.5 att.).

/\ BRIDINAJUMS

Savainojumu gusanas risks, nedarbojoties drosibas

mehanismiem

Nedarbojoties drosibas mehanismiem, klimes gadijuma

pastav risks gt miesas bojajumus.

» Péc vartu ieprogrammeésanas gajieniem ekspluatacijas
uzsacejam ir japarbauda drosibas mehanisma(-u)
funkcija(s), ka art iestatijumi (skat. 7.2).

Tikai péc tam iekarta ir gatava ekspluatacijai.

4.2 Divvertnu vartu iekarta

4.21 lebiiveta gala sledza aktivizeSana

Pirms gala stavok|u ieprogrammeésanas ir japarbauda, vai ir
aktivizeti gala sledzi. Parbaudiet, vai gala sledza vada dzislas
BN/WH ir pievienotas pie kontaktspraudna 5/6

(skat. 5.5a att.).
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4.2.2 SignalizéSanas paliglidzekli gala sledza
iestatiSanai
Papildiespéju relejam uzstadiS$anas bridi ir tada pati funkcija
ka sarkanajai gaismas diodei RT, t.i., ja gaismas diode ir
izgaismota, gala slédzis nav aktivizéts. Pie papildiespéju releja
pieslédzot lampinu, gala slédza stavokli iesp&jams novérot no
attaluma (lampina/gaismas diode RT nav izgaismota = gala
sledzis aktivizejies, skat. 7b.2. att.).

4.23 Sagatavosanas darbi (vértne A):

» Skat. 7b/7b.1 att.

1. Vertni A izkabinat un atvéert apm. 1 m.

2. Vertnei B ir jabut aizvértai, pretéja gadijuma vértni B
izkabinat, iestatit pozicija Varti aizvérti un iekabinat
atpakal.

3. Visus DIL sledzus iestatit pozicija OFF.

Izveidot sprieguma padevi.

5. DIL sledzis 4 pozicija ON = iestatiSanas rezims.

a. Zala gaismas diode GN mirgo = iestatiS8anas reZzims.
b. Sarkana gaismas diode RT izgaismota = gala slédzis
nav aktivizéjies.

»

4.2.4 Gala stavokla Varti aizvérti mehaniska
priekSiestatiSana (vertne A):

1. Vertni A ar rokam leni vert ciet. Aktivizejoties gala
slédzim, izdziest gaismas diode RT (vai pie papildiespé&ju
releja pieslégta lampina).

2. Jagala sledza stavoklis neatbilst velamajam stavoklim, to
ar reguléSanas skrivi, izmantojot seskantu atslégu 3 mm,
var parregulét (skat. 7b.2. att.):

a. Gala stavokli Varti aizvérti iestatit talak kustibas
virziena Varti aizvérti: reguléSanas skravi pakapeniski
griezt virziena +.

b. Gala stavokli Varti aizvérti iestatit talak kustibas
virziena Varti atvérti: reguléSanas skravi pakapeniski
griezt virziena -.

c. Vienlaicigi gala slédza vadu papildus uzmanigi virzit
attiecigaja virziena.

d. Vertni péc katra iestatiSanas procesa ar rokam atvert
un aizveért, lai $adi pietuvotos nepiecieS$amajam gala
stavoklim.

NORADE:

Papildu pielago$anai neizmantot akumulatora skrivgriezi.
Viens regulé$anas skrives apgrieziens atbilst 1 mm uz
varpstas.

4.2.5 Gala stavokla Varti aizveérti ieprogrammeésana
(vértne A):

» Skat. 7b.3 att.

1. Vertni A lidz pusei atvert un iekabinat.

2. Nospiest un turét nospiestu plaksnes slédzi T.

3. Veértne A droSibas reZima ar paléninatu atrumu slid

virziena Varti aizvérti. Sasniedzot gala slédzi, varti
apstajas, gaismas diode RT izdziest.

NORADE:

Ja varti slid virziena Varti atvérti, parbaudiet motora

pieslegumu (skat. 5.3. att.), nepiecieSamibas gadijuma

pieslédziet motoru pareizi, veiciet atiestati$anu atbilstosi
rupnicas iestatijumiem (skat. 9.8) un atkartojiet $aja nodala
aprakstitas darbibas.

4. Tagad varti atrodas gala stavokli Varti aizvérti. Ja St
aizvérto vartu pozicija neatbilst vélamajam gala stavoklim
Varti aizvérti, iestatijumam iesp€jams veikt papildu
pielagosanu:
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vai nu manuali (izkabinata stavokli) atbilstosi 1. un 2.
punktam vai 4.2.4. nodalai

vai ari elektriski, veicot $adas darbibas:

a. Spiest plaksnes slédzi T, lldz varti ir nedaudz
atverusies.

b. PielagoSanu veikt atbilstosi 4.2.4. nodalas 2a/2b
punktam.

c. Spiest plaksnes sledzi T tik ilgi, ldz gaismas diode RT
atkal izdziest. Varti virzas lidz papildus pielagotajam
gala stavoklim un apstajas.

d. Ja nepiecieSams, darbibas a lidz ¢ atkartot tik ilgi,
lidz ir sasniegts nepiecieSamais gala stavoklis.

4.2.6 Gala stavokla Varti atvérti ieprogrammeésana
(vertne A):
» Skat. 7b.4 att.

1. Kad ir noteikts galigais stavoklis Varti aizvérti, nospiest un
turét nospiestu plaksnes slédzi T un vértni A parvirzit
nepiecieSamaja stavokli Varti atvérti. Atlaist plaksnes
sledzi T.

2. JanepiecieSamais stavoklis jau ir parsniegts, vélreiz
nospiezot plaksnes slédzi T, vértni nedaudz parvirzit
aizveérSanas virziena. Veélreiz nospiezot plaksnes slédzi T,
vertni atkal iesp&jams virzit talak atvérsanas virziena.

3. Kad nepiecieSamais gala stavoklis ir sasniegts, viegli
nospiest plaksnes slédzi P, gala stavoklis Varti atverti ir
ieprogrammeéts. Gaismas diode GN Tsu bridi mirgo atri un
péc tam sak mirgot I1enak.

4.2.7 Sagatavosanas darbi (vértne B):
» Skat. 7b.5 att.

1. Vertni B izkabinat un atvert apm. 1 m.
2. DIL sledzis 3 pozicija ON = divvertnu reZima
ieprogrammeésana vértnei B.

4.2.8 Gala stavokla Varti aizvérti mehaniska
prieksSiestatiSana (vertne B):

1. Vertni B ar rokam Iéni vert ciet. Aktiviz€joties gala
slédzim, izdziest gaismas diode RT (vai pie papildiesp&ju
releja pieslégta lampina).

2. Ja gala slédza stavoklis neatbilst vélamajam stavoklim, to
ar reguléSanas skruvi, izmantojot seskantu atslégu 3 mm,
var parregulét (skat. 7b.6. att.):

a. Gala stavokli Varti aizvérti iestatit talak kustibas
virziena Varti aizvérti: regulésanas skruvi pakapeniski
griezt virziena +.

b. Gala stavokli Varti aizvérti iestatit talak kustibas
virziena Varti atvérti: reguléSanas skravi pakapeniski
griezt virziena -.

c. Vienlaicigi gala slédZa vadu papildus uzmanigi virzit
attiecigaja virziena.

d. Vertni péc katra iestatiSanas procesa ar rokam atvert
un aizvert, lai $adi pietuvotos nepiecieS$amajam gala
stavoklim.

NORADE:

Papildu pielago$anai neizmantot akumulatora skrivgriezi.
Viens reguléSanas skrives apgrieziens atbilst 1 mm uz
varpstas.
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4.2.9 Gala stavokla Varti aizvérti ieprogrammeésana
(vertne B):

» Skat. 7b.7 att.

1. Vertni A ldz pusei atvert un iekabinat.

2. Nospiest un turét nospiestu plaksnes sledzi T.

3. VeértneB droSibas reZima ar paléninatu atrumu sid

virziena Varti aizvérti. Sasniedzot gala sledzi, varti
apstajas, gaismas diode RT izdziest.

NORADE:

Ja varti shid virziena Varti atveérti, parbaudiet motora
pieslégumu (skat. 5.3. att.), nepiecieSamibas gadijuma
pieslédziet motoru pareizi, veiciet atiestatiSanu atbilstosi
ripnicas iestatijumiem (skat. 9.8) un atkartojiet $aja nodala
aprakstitas darbibas.

4. Tagad varti atrodas gala stavokli Varti aizvérti. Ja §1
aizverto vartu pozicija neatbilst vélamajam gala stavoklim
Varti aizvérti, iestatijumam iespéjams veikt papildu
pielagosanu:

vai nu manuali (izkabinata stavokli) atbilstosi 1. un 2.
punktam vai 4.2.8. nodalai
vai elektriski, veicot Sadas darbibas:

a. Spiest plaksnes sledzi T, lidz varti ir nedaudz
atvérusies.

b. Pielagosanu veikt atbilstosi 4.2.8. nodalas 2a/2b
punktam.

c. Spiest plaksnes sledzi T tik ilgi, ldz gaismas diode RT
atkal izdziest. Varti virzas lidz papildus pielagotajam
gala stavoklim un apstajas.

d. Ja nepiecieSams, darbibas a [idz ¢ atkartot tik ilgi,
lidz ir sasniegts nepiecieSamais gala stavoklis.

4.2.10 Gala stavokla Varti atvérti ieprogrammésana
(vértne B):
» Skat. 7b.8 att.

1. Kad ir noteikts galigais stavoklis Varti aizvérti, nospiest un
turét nospiestu plaksnes slédzi T un vértni B parvirzit
nepiecieSamaja stavokli Varti atvérti. Atlaist plaksnes
sledzi T.

2. JanepiecieSamais stavoklis jau ir parsniegts, velreiz
nospiezot plaksnes slédzi T, vértni nedaudz parvirzit
aizvérSanas virziena. Vélreiz nospiezot plaksnes slédzi T,
vertni atkal iespejams virzit talak atversanas virziena.

3. Kad nepiecieSamais gala stavoklis ir sasniegts, viegli

nospiest plaksnes slédzi P, gala stavoklis Varti atveérti ir

ieprogrammeéts. Gaismas diode GN 1su bridi mirgo atri un
péc tam sak mirgot Ieénak.

DIL slédzi 3 iestatit uz OFF.

5. DIL sledzi 4 iestatit pozicija OFF.

a. Tiek aktivizéti pieslégtie drosibas mehanismi.
b. lespégjama vadi$ana, izmantojot talvadibas sistemu.

6. Arplaksnes sledzi T pasfikseéSanas rezima iniciét tris
pilnus vartu darbibas ciklus ka spéka faktoru
ieprogrammeésanas gajienus (skat. 7.1. nodalu un
7b.9 att.).

a. Gaismas diode GN izgaismota, speka faktori ir
ieprogrammeéti.

7. JanepiecieSams, iestatit vértnes parsedzes funkciju
(skat. 4.2.11 nodalu).

»
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A\ BRIDINAJUMS

Savainojumu gusanas risks, nedarbojoties drosibas

mehanismiem

Nedarbojoties droSibas mehanismiem, klumes gadijuma

pastav risks gut miesas bojajumus.

» Péc vartu ieprogrammésanas gajieniem ekspluatacijas
uzsacejam ir japarbauda drosibas mehanisma(-u)
funkcija(s), ka ar iestatijumi (skat. 7.2).

Tikai péc tam iekarta ir gatava ekspluatacijai.

4.2.11 Ar/bez vértnes parsedzes un véertnes parsedzes
izmérs

»  Skat. 9.1./9.2. att.

Ekspluatéjot divvertnu vartu iekartas ar atturu stiprinajuma

listi, vartu vértnes parvirzes laika var savstarpégji sadurties.

Tadé| péc ieprogrammésanas obligati ir nepiecieSams

aktivizét vértnes parsedzi!

Lai divvertnu vartu iekartas ekspluatacijas gadijuma vartu

parvirzes laika nenotiktu vertnu sadursme, asimetriskiem

vartiem ar atturu stiprinajumu listi efektiva ir lielas vértnes

parsedzes uzstadiSana, kamér simetriskiem vartiem ar atturu

stiprinajuma listi pietiek ar mazu vértnes parsedzi.

Veértnes parsedzes funkcijas iestatiSana:
1. Ar DIL slédzi 2 iestatit vértnes parsedzes funkciju.

20N Bez vértnes parsedzes:
Vértnes A un B atveras un aizveras
vienlaicigi.

2 OFF Ar vértnes parsedzi:

Vértne A atveras pirms vértnes B;
I by | vertne B aizveras pirms vértnes A.

2. ArDIL sledzi 3 iestatit vertnes parsedzes izméru:

3ON Veértnes B ieprogrammésana/Maza
vertnes parsedze

3 OFF Veértnes A ieprogrammeésana/Liela
vértnes parsedze
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5 Pamataprikojuma ekspluatacijas
uzsaksana, vartu iekarta ar gala
stavokla Varti aizverti fikseSanu,
izmantojot mehaniskas gala atduras
vai elektrisko sledzeni

A\ BRIDINAJUMS

Savainojumu gusanas risks vartu
kustibu laika

J ﬁhﬁ Vartiem parvirzoties, vartu zona pastav
| | risks gut miesas bojajumus vai

materialos bojajumus.

» Bérniem ir aizliegts spéléties vartu

"T“N-W iekartas tuvuma.
>

Parliecinieties, ka vartu kustibas
zona neuzturas cilveki vai neatrodas
priekSmeti.

Parliecinieties, ka zona starp

vartiem un piedzinas mehanisko

sistému neatrodas cilveki vai kadi
priekSmeti.

»  Darbiniet vartu piedzinu tikai tad, ja
vartu kustibas zona ir labi
parskatama un tai ir uzstadits tikai
viens dro$ibas mehanisms.

»  Noveérojiet vartu gaitu, idz varti ir
sasniegusi gala stavokli.

» Talvadamo vartu iekartu Iniju

braucot vai ejot Skérsojiet tikai tad,

kad varti atrodas gala stavokit

Varti atvérti!

NORADE:

Mes iesakam gala stavoklim Varti aizvérti uzmontet
mehaniskas darbibas gala atduru. Tas sniedz vairakas
prieksrocibas:

e Vertnes ciesSi piegul pie gala attura un véja nevar
izkustéties.

e Aizslédzot vartu iekartu ar elektrisko slédzeni, ta papildus
ir aizsargata ari pret vandaliem.

e Divvertnu iekartam gala stavokli Varti aizvérti abas
vértnes atrodas precizi viena pretim otrai.

5.1 Vienveértnes vartu iekarta
5.1.1 Gala atduru montaza
5.1.2 lebiiveta gala sledza deaktivizé$ana

Pirms gala stavoklu ieprogrammeésanas, izmantojot
mehaniskas darbibas gala atduras, ir jadeaktivizeé iebuvétais
gala slédzis. Parbaudiet, vai gala sledza vada dzislu N/WH
vieta pie kontaktspraudna 5/6 ir pievienots stieples
parvienojums (uzstada pasutitajs) (skat. 5 .5b att.).

5.1.3 Elektriskas sléedzenes * montaza un pieslegSana

»  Skat. 6. att.

Piesledzot elektriskas slédzenes no papildpiederumu
saraksta, polaritates var nenemt véra.

* Papildpiederumi nav ieklauti standarta aprikojumal!
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5.1.4 Sagatavosanas darbi

» Skat. 8a/8a.1 att.

1. Vertni A izkabinat un atvért apm. 1 m, veértni iekabinat
atpakal.

Visus DIL sledzus iestatit pozicija OFF.

Izveidot sprieguma padevi.

DIL slédzis 1 pozicija ON = vienvértnes iekarta.

DIL slédzis 4 pozicija ON = iestatiSanas rezims.

a. Zala gaismas diode GN mirgo = iestatiSanas rezims.
b. Sarkana gaismas diode RT ir izgaismota.

[ o

5.1.5 Gala stavokla Varti aizvérti ieprogrammeésana

» Skat. 8a.2 att.

1. Nospiest un turét nospiestu plaksnes sledzi T. Vértne A
slid virziena Varti aizvérti un pie gala atduras apstajas,
motors izslédzas.

2. Atlaist plaksnes sledzi T.

Tagad varti atrodas gala stavokli Varti aizvérti. Gaismas
diode RT péc gala stavok|a fikseéSanas paliek izgaismota.

NORADE:

Ja varti shid virziena Varti atveérti, parbaudiet motora
pieslégumu (skat. 5.2. att.), nepiecieSamibas gadijuma
pieslédziet motoru pareizi, veiciet atiestatiSanu atbilstosi
rpnicas iestatijumiem (skat. 9.8) un atkartojiet $aja nodala
aprakstitas darbibas.

5.1.6 Gala stavokla Varti atvérti ieprogrammeésana
» Skat. 8a.2 att.

1. Nospiest un turét nospiestu plaksnes slédzi T un vértni A
parvirzit nepiecieSamaja stavokli Varti atvérti. Atlaist
plaksnes sledzi T.

2. JanepiecieSamais stavoklis jau ir parsniegts, velreiz
nospiezot plaksnes slédzi T, vértni nedaudz parvirzit
aizver$anas virziena. Velreiz nospiezot plaksnes sledzi T,
vertni atkal iesp€jams virzit talak atvérsanas virziena.

3. Kad nepiecieSamais gala stavoklis ir sasniegts, viegli
nospiest plaksnes slédzi P, gala stavoklis Varti atverti ir
ieprogrammeéts. Gaismas diode GN Tsu bridi mirgo atri un
péc tam sak mirgot I1eénak.

4. DIL slédzi 4 iestatit pozicija OFF.

a. Tiek aktivizéti pieslégtie drosibas mehanismi.
b. lespégjama vadi$ana, izmantojot talvadibas sistemu.

5. Arplaksnes sleédzi T pasfikseéSanas rezima iniciét tris
pilnus vartu darbibas ciklus ka spéka faktoru
ieprogrammeésanas gajienus (skat. 7.1. nodalu
un 8a.3 att.).

a. Gaismas diode GN izgaismota, speka faktori ir
ieprogramméti.

A\ BRIDINAJUMS

Savainojumu gusanas risks, nedarbojoties drosibas

mehanismiem

Nedarbojoties drosibas mehanismiem, klimes gadijuma

pastav risks gut miesas bojajumus.

» Péc vartu ieprogrammésanas gajieniem ekspluatacijas
uzsacéjam ir japarbauda drosibas mehanisma(-u)
funkcija(s), ka ari iestatijumi (skat. 7.2. nodalu).

Tikai péc tam iekarta ir gatava ekspluatacijai.
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5.2 Divvertnu vartu iekarta
5.2.1 Gala atduru montaza
5.2.2 lebuveta gala sledza deaktivizéSana

Pirms gala stavoklu ieprogrammeésanas, izmantojot
mehaniskas darbibas gala atduras, ir jadeaktivize iebuvétie
gala slédzi. Parbaudiet, vai gala slédza vada dzislu BN/WH
vieta pie kontaktspraudna 5/6 ir pievienots stieples
parvienojums (uzstada pasutitajs) (skat. 5.5b att.).

5.2.3 Elektrisko sledzenu * montaza un pieslegSana
»  Skat. 6. att.

Pieslédzot elektriskas slédzenes no papildpiederumu
saraksta, polaritates var nenemt véra.

5.2.4 Sagatavosanas darbi

»  Skat. 8b/8b.1 att.

1. Vertni A izkabinat un atvert apm. 1 m, vértni iekabinat
atpakal.

2. \Vertnei B ir jabut aizvertai, pretéja gadijuma vertni B
izkabinat, iestatit pozicija Varti aizvérti un iekabinat
atpakal.

3. Visus DIL sledzus iestatit pozicija OFF.

Izveidot sprieguma padevi.

5. DIL sledzis 4 pozicija ON = iestati$anas reZims.

a. Zala gaismas diode GN mirgo = iestati$anas reZims.
b. Sarkana gaismas diode RT ir izgaismota.

»

5.2.5 Gala stavokla Varti aizvérti ieprogrammésana
(vertne A):
» Skat. 8b.2 att.

1. Nospiest un turét nospiestu plaksnes sledzi T. Vértne A
slid virziena Varti aizvérti un pie gala atduras apstajas,
motors izslédzas.

2. Atlaist plaksnes sledzi T.

Tagad varti atrodas gala stavokli Varti aizvérti. Gaismas
diode RT péc gala stavok|a fikseéSanas paliek izgaismota.

NORADE:

Ja varti shid virziena Varti atveérti, parbaudiet motora
pieslégumu (skat. 5.3. att.), nepiecieSamibas gadijuma
pieslédziet motoru pareizi, veiciet atiestatiS8anu atbilstosi
rupnicas iestatijumiem (skat. 9.8) un atkartojiet $aja nodala
aprakstitas darbibas.

5.2.6 Gala stavokla Varti atvérti ieprogrammeésana
(vértne A)
» Skat. 8b.2 att.

1. Nospiest un turét nospiestu plaksnes slédzi T un vértni A
parvirzit nepiecieSamaja stavokli Varti atvérti. Atlaist
plaksnes sleédzi T.

2. Janepiecie$amais stavoklis jau ir parsniegts, vélreiz
nospiezot plaksnes slédzi T, vértni nedaudz parvirzit
aizvérsanas virziena. Veélreiz nospiezot plaksnes sledzi T,
veértni atkal iesp&jams virzit talak atvérsanas virziena.

3. Kad nepiecieSamais gala stavoklis ir sasniegts, viegli
nospiest plaksnes slédzi P, gala stavoklis Varti atvérti ir
ieprogrammeéts. Gaismas diode GN Tsu bridi mirgo atri un
péc tam sak mirgot I1énak.

* Papildpiederumi nav ieklauti standarta aprikojumal
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5.2.7 Gala stavokla Varti aizvérti ieprogrammésana
(vertne B):

»  Skat. 8b.3/8b.4 att.

1. Vertni B izkabinat un atvert apm. 1 m, vértni iekabinat
atpakal.

2. DIL sledzis 3 pozicija ON = divvértnu rezZima
ieprogrammeésana vertnei B.

3. Nospiest un turét nospiestu plaksnes slédzi T. Vértne B
slid virziena Varti aizvérti un pie gala atduras apstajas,
motors izslédzas.

4. Atlaist plaksnes sledzi T.

Tagad varti atrodas gala stavokli Varti aizvérti. Gaismas
diode RT péc gala stavokla fikséSanas paliek izgaismota.

NORADE:

Ja varti shid virziena Varti atveérti, parbaudiet motora
pieslégumu (skat. 5.3. att.), nepiecieSamibas gadijuma
pieslédziet motoru pareizi, veiciet atiestatiSanu atbilstosi
ripnicas iestatijumiem (skat. 9.8) un atkartojiet $aja nodala
aprakstitas darbibas.

5.2.8 Gala stavokla Varti atvérti ieprogrammeésana
(vertne B)

» Skat. 8b.4 att.

1. Nospiest un turét nospiestu plaksnes slédzi T un vértni B
parvirzit nepiecieSamaja stavokli Varti atvérti. Atlaist
plaksnes sledzi T.

2. JanepiecieSamais stavoklis jau ir parsniegts, vélreiz
nospiezot plaksnes slédzi T, vértni nedaudz parvirzit
aizverSanas virziena. Veélreiz nospiezot plaksnes slédzi T,
vértni atkal iespéjams virzit talak atvérsanas virziena.

3. Kad nepiecieSamais gala stavoklis ir sasniegts, viegli
nospiest plaksnes slédzi P, gala stavoklis Varti atverti ir
ieprogrammeéts. Gaismas diode GN Tsu bridi mirgo atri un
péc tam sak mirgot Iénak.

4. DIL sledzi 3 iestatit pozicija OFF.

5. DIL sledzi 4 iestatit pozicija OFF.

a. Tiek aktivizéti pieslégtie drosibas mehanismi.
b. lespéjama vadi$ana, izmantojot talvadibas sistému.

6. Ar plaksnes slédzi T pasfiksésanas rezima iniciét tris
pilnus vartu darbibas ciklus ka speka faktoru
ieprogrammeésanas gajienus (skat. 7.1. nodalu un
8b.5 att.).

a. Gaismas diode GN izgaismota, spéka faktori ir
ieprogrammeéti.

7. JanepiecieSams, iestatit vértnes parsedzes funkciju
(skat. 5.2.9 nodalu).

A\ BRIDINAJUMS

Savainojumu gusanas risks, nedarbojoties drosibas

mehanismiem

Nedarbojoties drosibas mehanismiem, klimes gadijuma

pastav risks gut miesas bojajumus.

» Péc vartu ieprogrammeésanas gajieniem ekspluatacijas
uzsacejam ir japarbauda drosibas mehanisma(-u)
funkcija(s), ka ar iestatijumi (skat. 7.2. nodalu).

Tikai péc tam iekarta ir gatava ekspluatacijai.
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5.2.9 Ar/bez vértnes parsedzes un vertnes parsedzes
izmers

» Skat. 9.1./9.2. att.

Ekspluatejot divvertnu vartu iekartas ar atturu stiprinajuma

listi, vartu vértnes parvirzes laika var savstarpégji sadurties.

Tadé| péc ieprogrammeésanas obligati ir nepiecieSams

aktivizet vertnes parsedzi!

Lai divvertnu vartu iekartas ekspluatacijas gadijuma vartu

parvirzes laika nenotiktu vértnu sadursme, asimetriskiem

vartiem ar atturu stiprinajumu [isti efektiva ir lielas vértnes

parsedzes uzstadiSana, kameér simetriskiem vartiem ar atturu

stiprinajuma listi pietiek ar mazu vértnes parsedzi.

Vertnes parsedzes funkcijas iestatiSana:
1. Ar DIL slédzi 2 iestatit vertnes parsedzes funkciju.

20N Bez vertnes parsedzes:
Vértnes A un B atveras un aizveras
vienlaicigi.

2 OFF Ar vértnes parsedzi:

Vértne A atveras pirms vértnes B;
IAV vértne B aizveras pirms vértnes A.

2. ArDIL sledzi 3 iestatit vértnes parsedzes izméru:

30N Veértnes B ieprogrammésana/Maza
vértnes parsedze

3 OFF Veértnes A ieprogrammesana/Liela

vertnes parsedze

6 Vartu iekarta ar vartiem, kas veras uz
arpusi
»  Skat. 16. att.

6.1 Piedzinu pieslegums
»  Skat. 16.2./16.3.a/b att.
Piedzinas kabelus atbilstosi 16.2./16.3. attéla sniegtajam

pieméram piemontét pie kontaktspraudna Vértne A/
Vertne B.

6.2 Gala attura lietoSana

Mes ieteicam izmantot gala atturus, jo gala slédzi nevar
iestatit ar pilno varpstas pacélumu. lebuveétais gala sledzis
$aja noluka ir jadeaktivize (skat. 5.1.2. nodalu).

6.3 Gala sledzu lietoSana

» Skat 16.1. att.

Ekspluatéejot vartus, kas veras uz arpusi, gala sledzis ir
japarregulé piedzinas motora virziena, jo gala stavoklis

Varti aizvérti $aja gadijuma aktiviz€jas, varpstai esot ievilktai.
Atbilstosi 16.1. attéla sniegtajam pieméram ar seSkantu
atslégu 3 mm gala slédzi virzit noraditaja virziena.

NORADE:

lestati$anai neizmantot akumulatora skrivgriezi. Viens
reguléSanas skrives apgrieziens atbilst 1 mm uz varpstas.
Gala slédzi nevar iestatit ar pilno varpstas pacélumu!

6.4 Gala stavoklu un spéka faktoru iestatiSana

Gala stavokli tiek ieprogramméti atbilstosi 5.1 / 5.2. nodalai,
speka faktori tiek ieprogrammeéti atbilstosi 7.1. nodalai.
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7 PapildinosSie darbi

71 Speka faktoru ieprogrammeésanas gajieni

Péc gala stavokli ieprogrammésanas vai noteiktam, izpilditam
izmainam ar spéka faktoru ieprogrammeésanas gajienu
palidzibu spéka faktorus nepiecieSams ieprogrammét no
jauna. Vartiem ir jabut aizvértiem, un ir nepiecieSams veikt
divus nepartrauktus vartu darbibas ciklus, kuru laika nedrikst
nostradat neviens no droSibas mehanismiem. Spéka faktori
automatiski nofikséjas abos virzienos pasfiksé$anas rezima,
t.i., piedzina péc raidita impulsa vartus pati ievirza gala
stavokli. Visa ieprogrammésanas procesa laika mirgo gaismas
diode GN. Pec spéka faktoru nofikséSanas ta izgaismojas
pilniba (skat. 7a.5./7b.9./8a.3./8b.5. attélu).

» Abi talak aprakstitie procesi ir javeic divas reizes.

Spéka faktoru ieprogrammésanas gajiens lidz gala
stavoklim Varti atvérti:
»  Vienreiz nospiest plaksnes sledzi T.

Piedzina patstavigi ieslid gala stavokl Varti atvérti.

Speka faktoru ieprogrammeésanas gajiens lidz gala
stavoklim Varti aizvérti:
»  Vienreiz nospiest plaksnes slédzi T.

Piedzina patstavigi ieslid gala stavokli Varti aizveérti.

711 Spéka ierobezojuma iestatiSana

Tpasas vartu uzstadidanas situacijas dé| var gadities, ka
ieprieks$ ieprogrammeétie spéeka faktori nav pietiekami lieli, kas
savukart var izraisit neiniciétas vartu reversivas kustibas.
Sados gadijumos spéka ierobezojumu var papildus pielagot
ar potenciometra palidzibu, kas atrodas uz vadibas plates un
ir apzZiméts ar uzrakstu Kraft F.

/\ BRIDINAJUMS

Parak liels speka ierobezojums

Ja ir iestatits parak liels speka ierobezojums, varti
aizveroties savlaicigi neapstajas, ka rezultata var tikt
saspiesti cilveki vai priekSmeti.

» Neiestatiet parak lielu spéka ierobezojumu.

Spéeka ierobezojuma palielinasana tiek veikta par tadu
procentualo vértibu, kura atbilst ieprogrammeétajam vertibam;
turklat potenciometra stavoklis nozime sadu speka
palielinajumu (skat. 10. attélu):

Kreisas puses atturis + 0 % spéeka faktors

7.2 Drosibas mehanismu pieslégsana *
»  Skat. 11.1./11.2. att.

Pie drosibas kedem SE1 un SE2 var attiecigi pieslégt 2 stieplu
fotoelementu vai art parbauditu, resp., neparbauditu
fotoelementu. Divu fotoelementu pieslégsanai pie vienas
drosibas kédes ir nepiecieSams fotoelementu paplasinatajs*.

NORADE:

Visus droSibas mehanismus ieteicams pieslégt un parbaudit
pakapeniski.

7.21 Drosibas mehanisms SE1 virziena Varti atveérti

Drosibas mehanisms SE1 virziena Varti atvérti. Reagésanas
gadijuma notiek aizturéta, isa reversé$anas kustiba virziena
Varti aizverti (skat. 11.1. attelu).

Elektropiesléegums

Spaile 20 0 V (sprieguma padeve)
Spaile 18 parbaudes signals izeja
Spaile 73 komutacijas signala SE1 ieeja
Spaile 5 +24 V (sprieguma padeve)

Funkciju izvéle, izmantojot DIL sledzus
5ON 6 ON

50N 6 OFF
5 OFF 6 OFF

Divu stieplu fotoelements

Parbaudits fotoelements

Neparbaudits
fotoelements

e Nav drosibas mehanisma:
stieples parvienojums
starp spaili 20/73, =
piegades stavoklis

7.2.2 Drosibas mehanisms SE2 virziena Varti aizvérti

Dro$ibas mehanisms SE2 virziena Varti aizvérti. ReagéSanas
gadijuma notiek aizturéta, gara reversé$anas kustiba lidz gala
stavoklim Varti atvérti (skat. 11.2. attélu).

Elektropieslegums

Spaile 20 0 V (sprieguma padeve)
Spaile 18 parbaudes signals izeja
Spaile 72 komutacijas signala SE2 ieeja
Spaile 5 +24 V (sprieguma padeve)

Funkciju izvéle, izmantojot DIL sledzus

Vidus pozicija ~
+15 % spéka faktors E

Labas puses atturis +75 % spéka faktors

Lai parstatitu spéka ierobeZzojumu:

1. Potenciometru Kraft F parstatit nepiecieSamaja virziena.

2. Ar atbilstoSas speku mérierices palidzibu ir japarbauda,
vai pieregistrétais spéka faktors atbilst standarta
EN 12453 un EN 12445 noteiktajam vértibam vai art
nacionalo valstu attiecigajiem prieksrakstiem.

3. Jaizmeéritais speka faktors potenciometra iestatjjuma
Spéka ierobezojums 0 % gadijuma ir parak augsts, to var
samazinat, samazinot parvirzes atrumu normalas un
paléninatas kustibas gajieniem (skat. 7.4.7. nodalu).
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7 ON 8 ON
7 ON 8 OFF
7 OFF 8 OFF

Divu stieplu fotoelements

Parbaudits fotoelements

Neparbaudits
fotoelements

¢ Nav droSibas mehanisma:
stieples parvienojums
starp spaili 20/72, =
piegades stavoklis

7.2.3 Drosibas mehanisms SE2 virziena Varti aizverti

ka vartu linijas SkérsoSanas fotoelements
DroSibas mehanisma SE2 virziena Varti aizvérti papildfunkcija,
tam darbojoties ka drosibas fotoelementam/vartu linijas
Skérsosanas fotoelementam (tikai ar parbauditu fotoelementu,
skat. 11.2c/11.2e attélu).

* Papildpiederumi nav ieklauti standarta aprikojumal
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Funkciju izvéle, izmantojot DIL sledzus

9 ON e  Parbaudits fotoelements vai 2 stieplu
fotoelements ka droSibas elements
virziena Varti aizvérti.

e Vartu linijas Skérsosanas fotoelementa
papildfunkcija: pieslégta fotoelementa
gadijuma atverta stavokla laiks, tam
beidzoties, tiek atjaunots, péec ta
darbibas zonas atstasanas Sis laiks
tiek saisinats.

9 OFF Fotoelements ka droSibas elements vartu
kustibas virziena Varti aizvérti. Pieslégta
fotoelementa gadijuma atvérta stavokla
laiks, tam beidzoties, tiek atjaunots, péc ta
darbibas zonas atstasanas iestatitais

atverta stavokla laiks iztek lidz beigam.

NORADE:

Automatisko aizvérsanos var aktivizéet tikai tad, ja ir aktivizéts
vismaz viens dro$ibas mehanisms.

7.3 Papildkomponentu/papildpiederumu
pieslégsana
NORADE:

Visu papildpiederumu raditais noslogojums uz piedzinas
24 voltu baro$anas bloku nedrikst parsniegt 100 mA.

7.3.1 Signallampas pieslégsana *

» Skat. 11.3a att.

Pie spailes Papildiespéja bezpotenciala kontaktiem var
pieslégt signallampu (piem., bridinajumu pazinojumu radi$anai
pirms vartu kustibas vai tas laika) vai gala stavokla
pazinojumu Varti aizvérti. Ekspluatacijai ar 24 V lampu

(maks. 7 W) ka sprieguma avotu var izmantot vadibas

ierici (spaile 24 V).

NORADE:

230 V signallampai ir janodrosina aréja sprieguma pievade
(skat. 11.3b attélu).

7.3.2 Ar&ju slédzu * pieslégsana
» Skat. 11.4. att.

Vienu vai vairakus slédzZus ar saslédzéejkontaktiem
(bezpotenciala vai sledzo$us uz 0 V), piem., atslégas slédzus,
iespéjams saslégt paraléla sleguma, maks. vada garums 40 m
(no 230 V vadiem atseviski izvietota kabelu sistema).

Vienveértnes vartu iekarta

Impulsu vadiba:

» Pirmais kontakts pie spailes 21
» Otrais kontakts pie spailes 20

Divvertnu vartu iekarta

Impulsu vadiba parvirzes komandai attieciba uz kustibas
vertni (A):

»  Pirmais kontakts pie spailes 23

» Otrais kontakts pie spailes 20

Impulsu vadiba parvirzes komandai attieciba uz kustibas
veértni (A) un fikséto vértni (B):

» Pirmais kontakts pie spailes 21

»  Otrais kontakts pie spailes 20

* Papildpiederumi nav iek|auti standarta aprikojumal
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NORADE:

Ja kadam no arejiem vadibas elementam ir nepiecieSams
paligspriegums, tad S§im nolukam ir paredzets +24 V DC
spriegums spailé 5 (pret spaili 20 = 0 V).

7.3.3 Izsledzeja pieslegSana piedzinas apturésanai
un/vai piedzinas izslegSanai (apturésanas, resp.,
avarijas izslegSanas kéde) *
» Skat. 11.5. att.
Ar So slédzi iespéjams nekavejoties apturet vartu kustibas un
noveérst turpmakas vartu parvirzes kustibas.
Izsleédzgjs ar partraucéjkontaktiem (parslédzas uz 0 V vai
bezpotenciala) tiek pieslégts sadi:
1. Nonemt rUpnica ievietoto stieples parvienojumu starp
spaili 12 (apturéSanas, resp., avarijas izslégSanas ieeja)
un spaili 13 (0 V).
2. Komutacijas izvadu vai pirmo kontaktu savienot ar spaili
12 (apturéSanas, resp., avarijas izslégSanas ieeja).
3. 0V (masu) vai otro kontaktu savienot ar spaili 13 (0 V).

7.3.4 Universalas adaptera plates UAP 1 * pieslegums
» Skat. 11.6. att.

Universalo adaptera plati UAP 1 var izmantot:

* virziena iestatiSanai (atvért/aizvért) un daléja atvérSanas

funkcijas aktivizéSanai, izmantojot aréjus vadibas
elementus

e  gala stavoklu pazinojumiem Varti atvérti un Varti aizvérti
e papildiespéju relejam

7.3.5 Avarijas akumulatora bloka pieslegums *
» Skat. 11.7. att.

Pie $§im spailém var pieslégt avarijas akumulatora bloku
piedzinas pagaidu darbinasanai tikla stravas padeves
partraukuma gadijuma.

A\ BRIDINAJUMS

Savainojumu gusanas risks negaiditas vartu kustibas

laika!

Negaidita vartu kustiba var notikt tad, ja, neraugoties uz to,

ka ir atvienots tikla kontaktspraudnis, ir pieslégts avarijas

akumulators.

» Veicot jebkadus darbus pie vartu iekartas, atvienojiet
tikla kontaktspraudni un avarijas akumulatora
kontaktspraudni.

7.4 Papildu funkciju iestati$ana, izmantojot DIL
sledzus

Vadibas ierice tiek ieprogrammeéta ar DIL slédzu palidzibu.

Pirms pirmreizéjas piedzinas ekspluatacijas DIL sleédzi ir

iestatiti atbilstosi rupnicas iestatijumiem, t.i., sledzi atrodas

pozicija OFF (skat. 5.1. att.). DIL slédzu iestatijumu mainiSana

ir pielaujama tikai pie $adiem nosacijumiem:

e piedzina atrodas miera stavoklt

* nav aktivizéts ieprieks€ja bridinajuma vai apturésanas
laiks

e gaismas diode GN nemirgo

Atbilstosi ekspluatacijas valsti speka esosajiem

priekSrakstiem, nepiecieSamajiem drosibas mehanismiem un

vietéjiem apstakliem iestatiet DIL slédzus, ka talak aprakstits.
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Ir jaiestata Sadi DIL sledzi:

7.4.1 DIL sledzis 10/11: automatiska aizverSanas/
iepriekséjs bridinajums/papildiespéju relejs

Izmantojot DIL slédzi 10 kombinacija ar DIL slédzi 11, tiek

iestafitas piedzinas funkcijas (automatiska aizversanas /

iepriekséja bridinajuma laiks 5 sek.) un papildiespéju releja

funkcijas.

NORADE:

Automatisko aizvérsanos var aktivizet tikai tad, ja ir aktivizéts

vismaz viens drosibas mehanisms.

» Skat. 12.1. att.

10 OFF 11 OFF Piedzina

Bez Tpasas funkcijas.

Opcionalais relejs
Relejs aktivizgjas vartu gala
stavokli Varti aizvérti.

SU T =

» Skat.12.2. att.

10 ON 11 OFF

7.4.2 Atveérta stavokla laika iestatiSana

»  Skat. 12.5. att.

Atverta stavokla laiku Varti atverti idz automatiskas
aizvérSanas bridim var iedalit 5 Tmenos.

Atverta stavokla laika iestatiSana:

1. DIL slédzi 12 iestatit poZzicija ON.

120N Atvérta stavokla laika iestati$ana.
12 OFF

Bez funkcijas.

2. Uzisu bridi nospiest plaksnes sleédzi P, lai atverta
stavokla laiku saisinatu
vai
uz 1su bridi nospiest plaksnes taustinu T, lai atvérta
stavokla laiku pagarinatu.
lestatot atverta stavokla laiku, gaismas diodei RT
iespéjami $adi stavokli:

» Skat. 12.3. att.

10 OFF 11 ON

bridinajuma laiks tikai, vartiem
automatiski aizveroties.

Piedzina S.arkana gaismas | Atverta stavok|a laiks sekundés
lepriek$gjs bridinajuma laiks diode
katras vartu kustibas laika bez 1x iemirgojas/ ~_
automatiskas aizvérsanas. partraukums 30 E
Opcionalais relejs 2x iemirgojas/ 60
Releja takts impulsi iepriek$éja partraukums
bridinajuma laika darbojas atri 3x iemirgojas/ 920
un vartu ktﬂstlbaﬁ laika partraukums
standarta atruma. o
4x iemirgojas/ 120
partraukums
Piedzina 5)5 iemirgojas/ 180
0 P partraukums
Automatiska aizverSanas,

Opcionalais relejs

Releja takts impulsi iepriekseja
bridinajuma laika darbojas atri,
vartu kustibas laika standarta
atruma un atverta stavokla
laika tas netiek aktivizéts.

» Skat. 12.4. att.

10 ON 11 ON Piedzina

Automatiska aizvérsanas,
iepriek$éjs bridinajuma laiks
katrai vartu kustibai.

Opcionalais relejs

Releja takts impulsi iepriekséeja
bridinajuma laika darbojas atri,
vartu kustibas laika standarta
atruma un atverta stavokla
laika tas netiek aktivizéts.

NORADE:

Automatiska aizvérsanas ir iespéjama tikai no gala stavokla
Varti atvérti. Nostradajot speka ierobezojumam, aizvér§anas
laika notiek 1sa reversiva kustiba virziena Varti atvérti un varti
apstajas. Nostradajot fotoelementam, aizvérsanas laika varti
veic reverso kustibu lldz gala stavoklim Varti atvérti un
automatiska aizversanas funkcija tiek atkal aktivizéta.
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3. DIL sledzi 12 iestattt atpakal pozicija OFF, lai iestatito
atveérta stavokla laiku saglabatu atmina.

7.4.3 Impulss atverta stavokla laika

» Skat. 12.6. att.

Seit var iestatit iekartas reakciju, atverta stavokla laika tiekot
raiditam vadibas impulsam.

13 ON .

Atverta stavokla laika partrauksana,
tiekot raiditam impulsam.

e Vartu kustibas laika raidits impulss
vartus apstadina.

13 OFF Atveérta stavokla laika pagarinasana,
tiekot raiditam impulsam.
7.4.4 Reversas kustibas ierobezojums

» Skat. 12.7. att.

Lidz reversas kustibas ierobezojumam (maks. 50 mm), Tsi
pirms gala stavok|a Varti aizvérti, reagéjot drosibas iericei, tiek
sakta vartu kustiba pretéja virziena (reversa kustiba).
Skérsojot $o robezu, $ada kustiba netiek izpildita, lai varti bez
kustibas partraukuma droSi sasniegtu gala stavokli.

Darbinot vartu iekartu ar mehaniskas darbibas gala atturi,
vartiem slidot virziena Varti aizvérti ir jaatskir, vai vértne
atduras pret gala atturi (vértne apstajas) vai ari pret kadu
Skersli (vértne sak virzities pretéja virziena).

Veicot iestatiSanu ir jaraugas, lai divvertnu iekartas gadijuma
atkariba no atturu stiprinajuma [istes, iestatita vertne varéetu
brivi parvirzities.

RobeZu diapazonu ir iespgjams iestatit 8 imenos.
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Reversas kustibas ierobezojuma iestatiSana:
1. DIL slédzi 14 iestatit pozicija ON.

14 ON Reversas kustibas ierobezojuma
iestatiSana
14 OFF Bez funkcijas.

ks

2. Tikai divvertnu vartu iekartam ar DIL sledzi 3 iestatit

vertni:
3 ON Veértne B/Maza vértnes parsedze
3 OFF Veértne A/Liela vértnes parsedze

b

3. Uzisu bridi nospiest plaksnes sledzi P, lai reversas
kustibas ierobeZojumu samazinatu
vai
uz Tsu bridi nospiest plaksnes slédzi T, lai reversas
kustibas ierobezojumu palielinatu.
Reversas kustibas ierobezojuma iestatiSanas laika
gaismas diode GN uzrada Sadus iestatijumus:

Zala gaismas Reversas kustibas ierobezojums

diode

1x iemirgojas/ Minimala vértiba
partraukums

2x-3x iemirgojas/ | Starpvertiba
partraukums

4x iemirgojas/ ~_
partraukums Vidéja vertiba
5x-7x iemirgojas/ | Starpveértiba
partraukums

8x iemirgojas/ Maksimala vertiba
partraukums

4. Tikai divvertnu vartu iekartam ar DIL slédzi 3 iestatit
vértni B un otrajai vértnei atkartot 3. darbibu.

5. DIL sledzi 14 atkal iestatit pozicija OFF, lai iestatito(-tos)

reversas kustibas ierobezojumu(-us) saglabatu atmina.

6. DIL sledzi 3 atiestatit atbilstosi ieprieks iestatitajai vértnes

parsedzei (skat. 4.2.11./5.2.9. nodalu).

7.4.5 Paléninatas kustibas (Iena apstasanas) starta
punktu maini$ana, atverot un aizverot vartus

Pirms ir iesp€jams izmainit paléninatas kustibas starta

punktus, atverot un aizverot vartus, ir jaizpilda $adi

nosacijumi:

e Irjabut iestatitiem gala stavokliem.

e  Vartiem ir jastav gala stavokli Varti aizveérti.

e DIL-sleédzim 4 lestatiSanas reZims ir jabut pozicija OFF.

Bez vertnes parsedzes:

DIL sledzis 2 atrodas pozicija ON = vértne A un vértne B
atveras un aizveras vienlaicigi.
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Noteikt starta punktus vienvertnes iekartai:

>

1.

Skat. 12.8. att.

DIL sledzis 15 janoregulé pozicija ON.
15 ON
15 OFF

NepiecieSamo starta punktu iestatiSana.
Bez funkcijas.

ke
Nospiest plaksnes sledzi T.

Vartu vértne, atrodoties normalas parvirzes kustiba, ar
pasfikséSanos shid virziena Varti atvérti.

Vartiem Skérsojot velamo paléninatas kustibas sakuma
poziciju, uz 1su bridi nospiest plaksnes sledzi P.

Vartu veértne atlikuSo posmu lidz gala stavoklim

Varti atvérti veic ar paléninatu kustibas atrumu.

Nospiest plaksnes slédzi T.

Vartu vértne, atrodoties normalas parvirzes kustiba, ar
pasfikséSanos slid virziena Varti aizvérti.

Vartiem Skérsojot vélamo paléninatas kustibas sakuma
poZziciju, uz 1su bridi nospiest plaksnes sledzi P.

Vartu vertne atlikuSo posmu lidz gala stavoklim

Varti aizvérti veic ar paleninatu kustibas atrumu.

DIL sledzi 15 iestatit pozicija OFF.

Gaismas diode GN mirgo ka signals tam, ka viens aiz
otra ir javeic divi spéka faktoru ieprogrammeésanas gajieni
(skat. 7.1. nodalu).

Noteikt starta punktus divvértnu iekartai:

>

1.

Skat. 12.8. att.

DIL slédzis 15 janoregulé pozicija ON.
15 ON
15 OFF

Nepiecie$amo starta punktu iestatiSana.
Bez funkcijas.

ks
Nospiest plaksnes slédzi T.

Vispirms vartu vértne A (kustibas vértne) un péc tam
vartu vertne B, atrodoties normalas parvirzes kustiba, ar
pasfikséSanos slid virziena Varti atvérti.

Kad vartu vértne A Skérso vélamo paléninatas kustibas
sakuma poziciju, uz 1su bridi nospiest plaksnes slédzi P.
Kad vartu vértne B Skérso vélamo paléninatas kustibas
sakuma poziciju, uz 1su bridi nospiest plaksnes sledzi P.
Abas vartu vértnes atlikuso posmu [lidz gala stavoklim
Varti atvérti veic ar paléninatu kustibas atrumu.
Nospiest plaksnes sledzi T.

Vispirms vartu vértne B un péc tam vartu vertne A,
atrodoties normalas parvirzes kustiba, ar pasfikséSanos
slid virziena Varti aizvérti.

Kad vartu vértne B Skérso vélamo paléninatas kustibas
sakuma poziciju, uz Tsu bridi nospiest plaksnes slédzi P.
Kad vartu vértne A $kérso vélamo paléninatas kustibas
sakuma poziciju, uz 1su bridi nospiest plaksnes sledzi P.
Abas vartu vertnes atlikuso posmu lidz gala stavoklim
Varti aizvérti veic ar paleninatu kustibas atrumu.

DIL sledzi 15 iestatit pozicija OFF.

Gaismas diode GN mirgo ka signals tam, ka viens aiz
otra ir javeic divi spéka faktoru ieprogrammeésanas gajieni
(skat. 7.1. nodalu).
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NORADE:

Paléninatas kustibas starta punktu izmainiSanas rezultata tiek
dzesti jau ieprogrammeétie speka faktori. Pabeidzot maini$anu,
gaismas diode GN mirgojot signalizé, ka velreiz ir javeic speka
faktoru ieprogrammeésanas gajieni.

Paléeninatas kustibas (Iena apstasanas) starta punktu

atiestatiSana atbilstosi ripnicas iestatijumiem:

» DIL sledzi 16 iestatit pozicija ON un péc tam pozicija
OFF.

16 ON Léns parvirzes atrums visiem vartu
gajieniem/Paléninatas kustibas starta
punktu dzésana.

16 OFF Bez funkcijas.

7.4.6 lestatit paléninatas kustibas atrumu:

Izmantojot potenciometru Speed V, paléninatas kustibas
atrumu iespéjams iestatit diapazona 30 — 60 % no normala
kustibas atruma.

lestatit paléninatas kustibas atrumu:
» Skat. 12.8 a att.
1. DIL slédzi 4 iestatit pozicija ON.

4 ON lestatiSanas rezZims

Normalas darbibas reZims ar
pasfikséSanos

4 OFF

ks

2. Potenciometru Speed V izmainit péc nepiecieSamibas.

Kreisas puses atturis 30 % atrums

Vidus pozicija ~
45 % atrums E

Labas puses atturis 60 % atrums

8 Radiovadiba

8.1 Rokas raiditajs HSM 4

i /\ BRIDINAJUMS
—I ‘ W Savainojumu gusanas risks vartu

L] kustibu laika

Lietojot rokas raiditaju, vartu kustibas

laika var tikt savainoti cilveki.

» Parliecinieties, ka rokas raiditaji
nenonak bérnu rokas un tos lieto
tikai tadas personas, kuras ir
instruétas par talvadibas vartu
iekartas darbibas veidu!

» Javarti ir aprikoti ar tikai vienu
droSibas mehanismu, rokas raiditajs
pamata ir jalieto atrodoties tada
vieta, no kuras var saredzét vartus!

» Talvadamo vartu iekartu lniju
braucot vai ejot Skérsojiet tikai tad,
kad varti atrodas gala stavokli
Varti atvérti!

» leveérojiet, ka pastav iesp€ja nejausi
aktivizet kadu no rokas raiditaja
taustiniem (piem., bikSu/jakas
kabata), ka rezultata var notikt
neparedzeta vartu parvirzes kustiba.

/\ IEVEROT PIESARDZIBU!

Savainojumu gusanas risks, notiekot nejausai vartu

parvirzes kustibai

Radiosistémas ieprogrammeésanas darbibu laika var tikt

iniciétas nejausas vartu kustibas.

» Raugieties, lai radiosistémas ieprogrammeésanas laika
vartu kustiabs zona neatrastos cilvéki vai priekSmeti.

3. DIL sledzi 4 iestatit pozicija OFF.
lestafita vertiba tiek parnemta.

7.4.7 Léns parvirzes atrums

Ja izméritais speka faktors potenciometra iestatijuma Spéeka
ierobezojums 0 % gadijuma ir parak augsts, to var samazinat,
samazinot parvirzes atrumu normalas un paléninatas kustibas
gajieniem.

Lai samazinatu parvirzes atrumu:

1. DIL slédzi 16 iestatit pozicija ON.

16 ON Léns parvirzes atrums visiem vartu
gajieniem/Paléninatas kustibas starta
punktu dzésana.

16 OFF Normals parvirzes atrums visam vartu

kustibam.

s

2. Tris reizes pec kartas veikt speka faktoru
ieprogrammésanas gajienus (skat. 7.1. nodalu).

3. Arspéka méri$anas ierices palidzibu vélreiz parbaudit
speka faktoru.
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UZMANIBU!

Darbibas trauceéjumi, ko izraisa apkartéjas vides

apstakli

Neieverojot So noteikumu, var tikt traucéta ierices darbiba!l

Aizsargajiet rokas raiditaju no $adiem ietekmes faktoriem:

* No tieSiem saules stariem (piel. apkartéjas vides
temperatira: -20 °C lidz +60 °C)

e Mitrums

¢ No puteklu iedarbibas

NORADES:

e  Péc radiosistémas ieprogrammeésanas vai
paplasinasanas veikt sistémas darbibas parbaudi.

e Radiosistémas ekspluatacijas saksanai vai
paplasinasanai izmantojiet tikai originalas detalas.

e \Vietgjie apstakli var ietekmét radiosistémas darbibas
attalumu. Bez tam, darbibas attalumu var ietekmét art
GSM-900-mobilie talruni, ja tos lieto vienlaikus ar
radiosistéemu.
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1 Manuala raiditaja HSM 4 apraksts
Skat. 13. att.

8.1

>

1 Gaismas diode

2  Rokas raiditaja taustini
3 Baterijas nodalijuma vacin$
4  Baterija

5 AtiestatiSanas tausting

6 Manuala raiditaja turetajs

8.1.2 Baterijas ievietoSana/nomaina
»  Skat. 13. att.
» Izmantojiet tikai 23A tipa bateriju.

8.1.3 Rupnicas koda atjaunosana
»  Skat. 13. att.

Katrs manuala raiditaja taustin$ ir savienots ar vienu
radiokodu. Sakotnégjo ripnicas kodu iespéjams atjaunot $adi:

NORADE:

Talak aprakstitas apkalposanas darbibas ir nepiecieSams
veikt tikai tad, ja notikusi nejausi inicieta datu paplasinasana
vai ieprogrammeésana.

1. Atveriet baterijas nodalijuma vacinu.
Atiestates slédzis (5) atrodas uz plaksnes.

UZMANIBU!

Atiestates sledza sabojasana

» Neizmantojiet asus priekSmetus un nespiediet atiestates
slédzi parak stipri.

2. Izmantojot neasu priekSmetu, uzmanigi nospiediet un
turiet nospiestu atiestates sledzi.

3. Nospiediet un turiet nospiestu kodéjamo rokas raiditaja
taustinu.

Raidrtaja gaismas diode léni mirgo.

4. Atiestates sledzi turot nospiestu, lidz Iena mirgo$ana
apstajas, rokas raiditaja taustinam atkal tiek aktivizéts
sakotnéjais rupnicas kods un gaismas diode sak mirgot
atrak.

5. Aizveriet baterijas nodalijuma vacinu.

Rupnicas kods ir atjaunots.

8.1.4 Fragments no rokas raiditaju atbilstibas
deklaracijas teksta

Augstak minéta izstradajuma atbilstibu direktivu

priekSrakstiem sask. ar R&TTE direkfivu 1999/5/EK 3. pantu

apliecina $adu standartu ievérosana:

e EN 60950:2000

e EN 300 220-1

e EN300220-3

e EN 301 489-1

e EN 300 489-3

Originalo atbilstibas deklaraciju var pieprasit razotajam.

8.2 lebiivetais radiomodulis

lebiveta radiomodula gadijuma funkcijas Impulss (atvért-

apstadinat-aizvért-apstadinat) un Kustibas vértne iespéjams

ieprogrammeét maks. 12 dazados rokas raiditajos.

leprogrammejot vairak ka 12 rokas raiditajus, funkcijas

sakotnéji ieprogrammeétaja raiditaja tiek dzéstas.

Lai radiomoduli ieprogrammeétu vai izdzéstu ta datus, ir jabut

izpilditiem sadiem priekSnosacijumiem:

e nav aktivizéts iestatiSanas rezims (DIL slédzis 4 atrodas
pozicija OFF)

e  veértnes netiek virzitas

* nav aktivizéts iepriekseja bridinajuma vai apturéSanas laiks
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NORADES:

* Piedzinas ekspluatacijai ar radiovadibu rokas raiditaja
taustin$ ir jaieprogrammeé iebuvéta radiomodulr.

e  Starp manualo raiditaju un piedzinu ir jabat vismaz 1 m
attalumam.

e Vienlaiciga GSM-900-mobilo telefonu lieto$ana var
ietekmét radiovadibas ierices darbibas attalumu.

8.2.1 Rokas raiditaja taustinu ieprogrammesana
ieblvetam radiomodulim

Ekspluatacija vienvértnes rezima:
Kanals 1/2 = Vértne A

Ekspluatacija divvertnu rezima:

Vértne A+B
Vértne A

Kanals 1 =
Kanals 2 =

1. Plaksnes sledzi P 1x Isi nospiest kanalam 1 vai 2x
kanalam 2. VElreiz nospiezot plaksnes slédzi P,
radiovadibas sistémas programmésanas gataviba
nekaveéjoties tiek partraukta.

Atkariba no ta, kur$ no kanaliem ir jaieprogrammé,
gaismas diode RT tagad iemirgojas 1x (kanalam 1) vai 2x
(kanalam 2). Saja laika iespéjams ieprogrammét rokas
raiditaja taustinu vélamajai funkcijai.

2. leprogrammeéjamo rokas raiditaja taustinu turét nospiestu
tik ilgi, ldz gaismas diode RT plaksné sak mirgot |oti atri.
Tagad $i rokas raiditaja taustina kods ir saglabats atmina
ieblvetaja radiomoduli (skat. 14a/14b attélu).

8.2.2 Visu iebuveta radiomodula datu dzesana

1. Nospiest un turét nospiestu plaksnes sledzi P.
Gaismas diode RT Iéni mirgo un signaliz€ par dzeéSanas
gatavibu.

MirgoSana sak klut arvien atraka.
Tagad visi ieprogrammeétie radio kodi visos rokas
raiditajos ir izdzesti.

2. Atlaist plaksnes sledzi P.

8.3 Aréjs uztveréjs

iebuvéta radiomodula vieta vartu piedzinas vadibai var
izmantot aréju uztveréju, kas nodrosina funkcijas Impulss un
Kustibas vértne.

8.3.1 Ar&ja uztvéréja pieslégsana
1. Ar&ja uztvérégja kontaktspraudni uzspraust uz attiecigas
spraudligzdas (skat. 11.8. attélu). Argja uztvéreja vada
dzislas ir japiesledz sadi:
-GN pie spailes 20 (0 V)
— WH pie spailes 21 (signals impulsu vadibas sistemai,
kanals 1, 0 V sledzoss)
— BN pie spailes 5 (+24 V)
— YE pie spailes 22 (signals kustibas vértnei, kanals 2,
0V sledzoss). Tikai divkanalu uztvergjam.

2. Lai novérstu dubultu noslogojumu, iebuvéta radiomodula
dati ir jaizdzes (skat. 8.2.2. nodalu).

3. Vadoties péc lietoSanas instrukcijas noradém, funkcijas
Impulss (kanals 1) un Kustibas vértne (kanals 2) rokas
raiditaja taustinus ieprogrammeét aréjam uztvergjam.

NORADE:

Ir jaizvairas no areja uztvereja antenas lokana vada kontakta
ar metala priekSmetiem (naglam, balstiem utt.). Vislabaka
antenas pozicija ir janosaka, veicot tas darbibas testésanu.
Vienlaiciga GSM-900-mobilo telefonu lietoSana var ietekmét
radiovadibas ierices darbibas attalumu.
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8.3.2 Fragments no uztveréja atbilstibas deklaracijas
teksta

Augstak minéta izstradajuma atbilstibu direktivu

priekSrakstiem sask. ar R&TTE direktivu 1999/5/EK 3. pantu

apliecina $adu standartu ieveroSana:

e EN 60950:2000

e EN 300 220-1

e EN 300 220-3

e EN 301 489-1

e EN 300 489-3

Originalo atbilstibas deklaraciju var pieprasit razotajam.

9 LietoSana

A\ BRIDINAJUMS

Savainojumu gusanas risks vartu

S kustibu laika

Jﬁ‘l. Ek Vartiem parvirzoties, vartu zona pastav
~| | risks gut miesas bojajumus vai

materialos bojajumus.

»  Bérniem ir aizliegts spéléties vartu

> iekartas tuvuma.
q
* I >

Parliecinieties, ka vartu kustibas
zona neuzturas cilveki vai neatrodas
priekSmeti.

Parliecinieties, ka zona starp

vartiem un piedzinas mehanisko

sistému neatrodas cilveki vai kadi
priek$meti.

»  Darbiniet vartu piedzinu tikai tad, ja
vartu kustibas zona ir labi
parskatama un tai ir uzstadits tikai
viens drosibas mehanisms.

»  Noveérojiet vartu gaitu, idz varti ir
sasniegusi gala stavokli.

» Talvadamo vartu iekartu lniju

braucot vai ejot Skérsojiet tikai tad,

kad varti atrodas gala stavoklt

Varti atvérti!

Darbibas parbaudes
» Mehaniska atblokétaja darbibu parbaudit reizi ménesr.

»  Lai parbauditu droSibas
atpakalkustibu, vartu aizvér$anas
laika ar abam rokam pieturiet tos.
Vartu iekartai ir jaatsleédzas un
jainicie droSibas atpakalkustiba.

» Konstatéjot droSibas atvirzes mehanisma atteici,
nekaveéjoties uzticiet ta parbaudi, resp., remontu
specialistam.

9.1 Lietotaju instruesana

» Visas personas, kas lietos vartu iekartu, apmaciet pareiza
un drosa pagriezamo vartu piedzinas lietosana.

» Demontgjiet un parbaudiet mehaniska atblokétaja un
vartu drosibas atvirzes mehanisma darbibu.
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9.2 Normalas darbibas reZims
» Nospiest plaksnes slédzi T, ar€jo slédzi vai aktivizet
impulsu 1.

Varti parvirzas impulsu secibas reZima (atvért-apstadinat-
aizvért-apstadinat).

Aktivizejoties impulsam 2, atveras vertne A

(kustibas vértne), ja ta pirms tam bija aizvérta

(skat. 11.4./11.8. attélu). Aktivizétas vértnes parsedzes
gadijuma vertni A var parvirzit tikai tad, ja vertne B
atrodas gala stavokli Varti aizvérti.

9.3 Reversa kustiba vartu atverSanas laika

Ja vartu atvér§anas laika nostrada spéka ierobezotajs, resp.,
fotoelements, attieciga vértne izpilda 1su reverso kustibu
virziena Varti aizvérti, t.i., piedzina parvirza vartus pretéja
virziena un péc tam apstajas. Divvértnu vartu gadijuma
apstajas ta vertne, kas taja bridi vartu darbiba nav iesaistita.

9.4 Reversa kustiba vartu aizvérSanas laika

Ja vartu aizverSanas laika nostrada spéka ierobezotgjs,
attieciga vértne izpilda Tsu reverso kustibu virziena

Varti atvérti, un apstajas. Ja nostrada fotoelements, tiek veikta
gara reversa kustiba lidz gala stavoklim Varti atvérti. Impulsu
darbibas reZima varti apstajas un automatiskas aizvérsanas
laika laiks tiek sakts no jauna.

9.5 Riciba sprieguma padeves partraukuma
gadijuma (bez avarijas akumulatora bloka)

Lai pagriezamos vartus varétu atveért vai aizvéert sprieguma

padeves partraukuma gadijuma, tie ir jaatvieno no piedzinas

(skat. 15.1. attélu). Ja varti papildus ir nodro$inati ar elektrisko

sledzeni, ta vispirms ar atbilstoSu atslégu ir jaatbloke.

9.6 Riciba péc sprieguma padeves partraukuma
(bez avarijas akumulatora bloka)

» Péc tam, kad sprieguma padeve ir atjaunota, varti ir
japievieno atpakal pie piedzinas (skat. 15.2. attélu).

Péc sprieguma padeves partraukuma automatiski tiks veikta

nepiecieSamais atiestates gajiens virziena Varti aizvérti, kad

tiks sanemts nakamas komandas impulss. Si atiestates

gajiena laika papildiespéju relejs darbojas noteiktos takts

impulsos un pieslégta signallampa léni mirgo.

9.7 AtvienoSana bez sprieguma padeves
partraukuma

Pé&c atvienoSanas vienu reizi ir japartrauc sprieguma padeve,
lai automatiski tiktu veikts jauns atiestates gajiens virziena
Varti aizvérti.

9.8 AtiestatiSana uz rapnicas iestatijumiem

Sadi iespé&jams atiestatit ieprogrammétos gala stavoklus un
spéka faktorus.

Lai veiktu atiestatiSanu uz ripnicas iestatijumiem:

1. DIL sledzi 4 iestatit pozicija ON.

4 ON lestatfiSanas rezims
4 OFF

Normalas darbibas reZims ar
pasfikséSanos

ks

2. Uzreiz uzsu bridi nospiest plaksnes sledzi P.

3. Sakot atri mirgot gaismas diodei RT, DIL slédzi 4
nekavéjoties iestatit pozicija OFF.

4. Tagad vadibas ierice ir atiestatita atbilstosi rapnicas

iestatljumiem.
Gaismas diode GN léni mirgo.
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9.9 Ekspluatacijas, klimju un bridinajuma signali

9.9.1 Gaismas diode GN

Zala gaismas diode (skat 5.1. attélu) uzrada vadibas ierices
darbibas stavokli:

Deg nepartraukti
Standarta stavoklis, visi gala stavokli Varti atvérti un speka
faktori ir ieprogrammeti.

Mirgo atri
Javeic speka faktoru ieprogrammeésanas gajieni.

Mirgo Iéni
Nepiecie$ams ieprogrammeét gala stavoklus.

Sarkana
gaismas diode

Klame/

iemirgojas 3x

Spéka ierobezojums kustibas virziena

gaismas diode

Bridinajums Varti aizverti

lespéjamais Vartu tuvuma atrodas $keérslis.

célonis

Novérsana Likvidet Skersli, parbaudit spéka faktorus
un nepiecieSamibas gadijuma tos
palielinat.

Sarkana iemirgojas 4x

9.9.2 Gaismas diode RT
Sarkana gaismas diode RT (5.1. attéls) uzrada:

lestatiSanas reZzima:

* |zveletas vértnes gala slédzis nav aktivizéts = gaismas
diode ieslégta.

* |zveletas vertnes gala slédzis aktivizéts = gaismas
diode izslegta.

Atverta stavokla laika iestatiSana:

* lemirgoSanas reizu skaits/partraukums ir atkarigs no
izveleta atverta stavokla laika.

e Minimals atvérta stavokla laiks: 1x iemirgojas/
partraukums.

e Maksimalais atverta stavokla laiks = 5x iemirgojas/
partraukums (skat. 7.4.2. nodalu).

Radiovadibas ierices programmésanas indikators:
Mirgosana atbilstosi 8 sniegtajam aprakstam.

Darbibas slédzu ieeju indikators:
e  Aktivizéts = gaismas diode ieslégta.
¢ Nav aktivizéts = gaismas diode izslégta.

Klumes/diagnostikas indikacija
Ar gaismas diodes RT palidzibu pavisam vienkarsi var tikt
identificéti vartu neadekvatas darbibas celoni.

Sarkana iemirgojas 2 x

gaismas diode

Klume/ Nostradajis droSibas/aizsargmehanisms
Bridinajums SE.

lespéjamais e Ticis aktivizéts drosibas mehanisms/
celonis aizsargierice.

e |r bojats drosibas mehanisms/
aizsargierice.

e  Bez SE trukst stieples parvienojuma
starp spailéem 20 un 72/73.

Novérsana e  Parbaudit drosibas mehanismu/
aizsargierici.

e Parbaudit, vai, neesot pieslégtam
drosibas mehanismam/
aizsargmehanismam, ir izveidoti
stieples parvienojumi.
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Reversas kustibas ierobeZojumu iestatiSana: K!t_.m.\e_/ . Blol,«_asana_s val miera stavokla sTravas
o . _ . _ Bridinajums loks ir atverts, piedzina nedarbojas.

* lemirgosanas reizu skaits/partraukums ir atkarigs no . . - "~ . i
izvéleta reversas kustibas ierobezojuma. lespéjamais | ¢  Atveérts partraucéjkontakts pie

e Minimalais reversas kustibas ierobezojums = 1x célonis spailes 12/13.
iemirgojas/partraukums. e  Partraukta stravas kéde.

* Maksimalais reversas kustibas ierobezojums = 8x Novérsana e Aizvert kontaktu.
iemirgojas/partraukums (skat. 7.4.4. nodalu). e Parbaudit stravas kédi.

Sarkana iemirgojas 5x

gaismas diode

gaismas diode
Klame/

Klime/ Spéka ierobezojums kustibas virziena

Bridinajums Varti atvérti

lespéjamais Vartu tuvuma atrodas $keérslis.

célonis

Novérsana Likvidet Skersli, parbaudit speka faktorus
un nepiecieSamibas gadijuma tos
palielinat.

Sarkana iemirgojas 6x

Sistémas klime

Bridinajums
lespéjamais lek$eja klime
célonis
Novéersana Atjaunot rlpnicas iestatijumu (skat. 9.8)
un piedzinu ieprogrammeét no jauna,
vajadzibas gadijuma nomaintt.
9.10 Klumes apstiprinasana

Péc tam, kad klimes célonis ir ticis novérsts, apstipriniet

Klami:

» Nospiest iek$€jo vai aréjo slédzi vai aktivizet radiovadibas

rokas raiditaju.

Klome tiek dzésta un varti virzas attiecigaja virziena.

10 Parbaude un apkope

Vartu piedzinai apkopi veikt nav nepiecieSams.

Tacu jusu pasu drosibai saskana ar razotaja noradijumiem
meés iesakam vartu iekartu parbaudit un veikt ta apkopi pie
attiecigi kvalificéta specialista.
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A\ BRIDINAJUMS

Savainojumu guasanas risks negaiditas vartu kustibas

laika!

Negaidita vartu kustiba var notikt tad, ja parbaudes un

remontdarbu veik§anas darbu laika pie vartu iekartas tre$as

personas nejausi to atkal aktivize.

» Veicot jebkadus darbus pie vartu iekartas, atvienojiet
tikla kontaktspraudni un avarijas akumulatora
kontaktspraudni, ja tas ir iesprausts.

» Nodrosiniet vartu iekartu pret nesankcionétu atkartotu

ieslegsanu.

Parbaudes vai nepiecieéanjo labosanu atlauts veikt tikai
kvalificetam specialistam. Saja sakara versieties pec
informacijas pie sava piegadataja.
Vizualo parbaudi atlauts veikts pasam lietotajam.
» Parbaudiet visas droSibas un aizsargfunkcijas
reizi menesi.
» Radusas klimes, resp., bojajumi ir janovérs uzreiz.
»  Par nekompetenti vai neprofesionali veiktiem
remontdarbiem garantiju mées nesniedzam.

11 lzveles papildpiederumi

Izvéles papildpiederumi neietilpst piegades komplekta.

Visu elektrisko papildpiederumu raditais kopéjais noslogojums

uz piedzinu nedrikst parsniegt 100 mA.

Ir pieejami $adi papildpiederumi:

e  argjs radiovilnu uztverejs

e  aréjus impulsu vadibas slédzus (piem., atslégas sleédzus)

e  argji koda un retranslatora sledzi

*  vienpuseéjs fotoelements

e bridindjuma lampina/signallampa

* universala adaptera plate UAP 1 gala stavoklu
pazinojumiem un virziena komandu ieejam

e avarijas akumulators HNA Outdoor

e elektriska sledzene kolonnas noblokésanai

e elektriska sledzene pamatnes noblokésanai

e fotoreleja paplasinatajs

* pret udens Slakatam aizsargata sadales ligzda

e aiztures balstenis

e montazas specialas vadotnes

12 Demontaza un utilizacija

NORADE:
Veicot demontazu, ievérot visus speka eso$os darba drosibas
noteikumus.

Uzticiet vartu piedzinas demontazu un noteikumiem atbilstoSu
utilizaciju veikt specialistam saskana ar $o instrukciju,
demontazu atbilstoSi veicot apgriezta seciba.
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13 Garantijas nosacijumi

Garantija

Meés nesniedzam garantiju un neuznemamies atbildibu par
produktu, ja bez iepriek$€ja saskanojuma ar misu uznémumu
ir veiktas vai art ir attiecigi pasutitas patvaligas izmainas
produkta konstrukcija vai ar nav ievérotas musu noteiktas
montazas direktivas attieciba uz instalaciju. Bez tam mes
neuznemamies atbildibu par nejausu vai nevérigu piedzinas
un papildpiederumu iedarbinasanu, ka ari par neprofesionali
veiktu vartu apkopi un to svara izlidzinaSanu. Garantijas
prasibas attieciba uz baterijam un kvélspuldzém nav
izvirzamas.

Garantijas termins

Papildus likuma noteiktajiem tirgotaja garantijas terminiem,

kas izriet no pirkuma liguma, talak noraditajam detalam no

pirkuma datuma més nodrosinam $adus garantijas terminus:

e 5 gadi piedzinas mehaniskajai sistémai, motoram un
motora vadibas mehanismam

e 2 gadiradiovadibas iericei, papildpiederumiem un
specialajam iekartam

Garantijas prasiba nav izvirzama attieciba uz patérina

lidzekliem (piem., drosinatajiem, baterijam, gaismekliem).

Izmantojot garantijas pakalpojumus, garantijas termini netiek

pagarinati. Rezerves dalu piegadem un uzlabo$anas darbiem

tiek nodrosinats seSu ménesu garantijas termins, tacu tas nav

mazaks par tekosas garantijas terminu.

Priek$nosacijumi

Garantijas prasibas ir iespéjamas tikai taja valsti, kura iekarta
tika pirkta. Precei jabut nopirktai musu akceptéta realizacijas
veida. Garantijas prasibas ir iesniedzamas tikai par pasa
llguma priekSmeta bojajumiem. Garantija netiek ietvertas tas
izmaksas, kas saistitas ar iekartas demontazu un uzstadisanu,
atbilsto$o dalu parbaudi, ka ari prasibas par zaudéto pelnu un
bojajumu noveérsanu.

Pirkuma &eks kalpo par pieradijumu garantijas prasibas
celSanai.

13.1 Pakalpojumi

Garantijas laika més noversisim visas izstradajuma

konstatétas nepilnibas, kuras pieradama veida radusas

materiala braka vai razo$anas procesa pielautas kludas dél.

Meés apnemamies péc savas izvéles bojato produktu bez

atfidzibas nomainit pret produktu bez defektiem, veikt

nepiecie$amos uzlabojumus vai nodrosinat minimalo

atlidzibu.

Tas neattiecas uz bojajumiem, kuri radusies:

e neprofesionali veiktas montazas vai nepareizas
piesléguma izveido$anas dél,

® nepareizi saktas ekspluatacijas un nepareizas lietoSanas
del,

e  argju ietekmes faktoru rezultata, piem., uguns, tdens,
ekstremalu apkartéjas vides apstak|u del,

¢ mehaniskas iedarbibas dé€| sakara ar negadijumu,
kritienu, grudienu,

®  neverigu vai apzinati iznicinoSu darbibu rezultata,

e normalas nolieto$anas vai nepilnigi veiktas apkopes
rezultata,

e remonta dél, ko ir veikuSas personas bez attiecigas
kvalifikacijas,

e izmantojot citu razotaju detalas,

* nonemot vai sabojajot tehnisko datu plaksniti.

Nomainitas detalas klUst par musu ipasumu.
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14 Fragments no iebuvésanas

deklaracijas

(saskana ar EK Masinu Direktivu 2006/42/EK iebuvésanai
nenokomplekteta iekarta atbilstosi 2. pielikuma B dalai).

Aizmugure aprakstitais razojums ir izstradats, konstruéts un

izgatavots saskana ar:

e EK Masinu direktivu 2006/42/EK

e EK Buvizstradajumu direktivu 89/106/EEK

e EG Zemsprieguma direktivu 2006/95/EK

e EK Direktivu par elektromagnétisko saderibu

2004/108/EK

Piemérotas un attiecinatas tiesibu normas:

e ENISO 13849-1, PL ,c“ 2. kat.
Masinu droSiba — Ar dro$ibu saistitas vadibas iericu
detalas - 1. dala: Vispargji sastadi$anas principi

e EN 60335-1/2, ja attiecas uz $o gadijumu
Vartu elektroieri¢u / piedzinu drosiba

e EN61000-6-3

Elektromagnétiska saderiba — Trauc&jumu emisija
e EN 61000-6-2 Elektromagnétiska saderiba -

Traucé&jumnoturiba

Nenokomplektétas masinas EK Direktivas 2006/42/EK

izpratné ir paredzétas tikai ieblvésanai citas masinas vai citas
pilniba nenokomplektétas masinas vai iekartas vai art
savienosanai ar tam, lai kopa ar tam augstak minétas
direktivas izpratné veidotu vienu pilniba nokomplektétu

masinu.

Tade| &1 izstradajuma ekspluataciju drikst sakt tikai tad, kad ir
konstatéta visas masinas/iekartas, kura tas ir ieblveéts,
atbilstiba augstak minétas EK direktivas noteikumiem.

15 Tehniskie parametri

Tikla pieslegums

Nominalais spriegums
230V /50 Hz, jaudas
patéring apm. 0,15 kW

Vadibas ierice

Mikroprocesoru vadiba, ar
16 programmeéjamiem

DIL sledziem, vadibas
spriegums 24 V DC,
aizsardzibas veids IP 65

Maks. vada garums posma
vadibas ierice - piedzina

40m

Ekspluatacijas veids

S2, islaiciga ekspluatacija
4 minutes

Temperatiras amplitada

-20 °C lidz +60 °C

Atslegsanas gala
stavok|os/speka
ierobezojums

elektronisks

Izslégsanas automatika

Spéka ierobezojums abos
kustibas virzienos, ar
paspieregistré$anos un
pasparbaudi

Atveérta stavokla laiks
automatiskas aizvérsanas
reZima

lestatams diapazona no
30 - 180 sekundém
(nepiecie$sams fotoelements)

Motors Varpstas bloks ar
lidzsprieguma motoru
24V DC un vitnparvadu,
aizsardzibas veids IP 44

Radiotalvadiba Divkanalu uztvérejs, rokas

raiditajs

Maks. vartu vértnes
platums

2 500 mm /4 000 mm
atkariba no piedzinas veida

Maks. vartu augstums

2000 mm

Maks. vartu vértnes svars

220 kg/400 kg atkariba no
piedzinas modela

Maks. vartu vértnes
pildijums

Atkarigs no vartu virsmas.
Izvéloties vartu pildijumu,
janem véra regionam tipiskie
véja apstakli, kas rada slodzi
uz vartiem (standarts

EN 13241-1).

Nominala slodze

Skat. tehnisko datu plaksniti.

Maks. vilces un spieSanas
speks

Skat. tehnisko datu plaksniti.

Maks. varpstas kustibas
atrums

Apm. 16 mm/s

Vartu blokétajmehanisms

Elektriska slédzene kolonnas

un pamatnes noblokésanai,

ieteicama:

e sakot ar vertnes
platumu = 1500 mm

e tikai dalgja virsmas
pildijuma gadijuma

e palielinata véja radita
noslogojuma apstak|os

Piedzinas atblokétajs

Pie piedzinas, izmantojot
bultu ar cilpu gala

Piedzinas korpuss

Cinka sakauséjumu I&jums
un/vai plastmasa
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16 DIL sledzu funkciju parskats

DIL 1 1 vai 2 vertnu darbibas reZims
ON 1 vértnes darbibas rezims
OFF 2 vértnu darbibas rezims P9
DIL 2 Ar/bez vertnes parsedzes (tikai 2 vértnu darbibas rezima)
ON Bez vertnes parsedzes: Vértne A un B atveras un aizveras vienlaicigi
OFF Ar vértnes parsedzi: Vértne A atveras pirms vértnes B un vértne B aizveras pirms vértnes A E:I
DIL 3 Vertnes izvele/vertnes parsedzes izmérs
ON Veértnes B ieprogrammés$ana/maza vértnes parsedze
OFF Veértnes A ieprogrammésana/liela vértnes parsedze [P
DIL 4 Normalais reZims/iestatiSanas reZims
ON lestatiSanas rezims
OFF Normalas darbibas reZims ar pasfikséSanos 59
DIL5 DIL 6 Drosibas mehanisms SE1 virziena Varti atverti (pieslegums pie spailes 73)
ON ON 2 stieplu fotoelements
ON OFF Parbaudits fotoelements
OFF OFF e Nav drosibas mehanisma: stieples parvienojums starp spaili 20/73, = piegades stavoklis >
e Neparbaudits fotoelements
DIL7 DIL 8 Drosibas mehanisms SE2 virziena Varti aizvérti (pieslegums pie spailes 72)
ON ON 2 stieplu fotoelements
ON OFF Parbaudits fotoelements
OFF OFF e Nav droSibas mehanisma: stieples parvienojums starp spaili 20/72, = piegades stavoklis >
* Neparbaudits fotoelements
DIL9 Drosibas mehanisms SE2 virziena Varti aizvérti (pieslegums pie spailes 72) ka vartu linijas
Skérsosanas fotoelements
ON Dro$ibas fotoelements aktivizéts ka vartu lnijas $kérso$anas fotoelements
OFF Drosibas fotoelements nav aktivizéts ka vartu linijas $kérsosanas fotoelements (59
DIL 10 DIL 11 Piedzinas mehanisma funkcijas Opcionala releja funkcijas
ON ON Automatiska aizvérsanas, iepriekséjs Releja takts impulsi iepriekséja bridinajuma laika
bridinajuma laiks katrai vértnes kustibai darbojas atri, vartu kustibas laika standarta atruma
un apturésanas laika tas netiek aktivizéts.
OFF ON Automatiska aizvérSanas, bridindjuma laiks | Releja takts impulsi iepriek$éja bridinajuma laika
tikai, vartiem automatiski aizveroties. darbojas atri, vartu kustibas laika standarta atruma
un apturésanas laika tas netiek aktivizéts.
ON OFF Nenotiek automatiska aizvérsanas, iepriek$éjs | Releja takts impulsi iepriek$éja bridinajuma laika
bridinajuma laiks katrai vertnes kustibai darbojas atri, vartu kustibas laika standarta atruma.
OFF OFF Bez 1pasas funkcijas. Relejs aktiviz&jas vartu gala stavokit Varti aizvérti P9

DIL 12 Atverta stavokla laika iestatiSana.

ON Atvérta stavokla laika iestati$ana.
OFF Bez funkcijas. [>9
DIL 13 Impulss atvérta stavokla laika
ON e  Atverta stavokla laika partrauksana, tiekot raiditam impulsam.
e Vartu kustibas laika raidits impulss vartus apstadina.
OFF Atverta stavokla laika pagarinasana, tiekot raiditam impulsam. [P

DIL 14 Reversas kustibas ierobezojums

ON Reversas kustibas ierobezojuma iestatiSana

OFF Bez funkcijas. P9
DIL 15 Paléninatas kustibas starta punkts

ON NepiecieSamo starta punktu iestati$ana.

OFF Bez funkcijas. [>9
DIL 16 Lens parvirzes atrums visiem vartu gajieniem/Paléninatas kustibas starta punktu dzésana.

ON Lens parvirzes atrums visiem vartu gajieniem/Paléninatas kustibas starta punktu dzésana.

OFF Normals parvirzes atrums visam vartu kustibam. >
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Austatud klient,
meil on hea meel, et Te olete otsustanud meie kvaliteetse
toote kasuks.

1 Kaesoleva juhendi kohta

Kéesolev juhend on originaalkasutusjuhend

EU-direktiivi 2006/42/EU méistes. Lugege kéesolev juhend
pohjalikult ja taielikult 1abi, ta sisaldab olulist informatsiooni
toote kohta. Jargige koiki juhendi juhiseid, eriti aga
ohutusalaseid ja hoiatavaid markusi.

Séilitage kdesolev juhend hoolikalt ning hoidke teda nii, et ta
oleks toote kasutajale igal ajahetkel ligipdasetav.

1.1 Kehtivad dokumendid

Lopptarbijale tuleb seadme ohutuks kasutamiseks ja
hooldamiseks Ule anda jargmised dokumendid:

e kaesolev kasutusjuhend

e tarnekomplekti kuuluv kontrollraamat

e  vdrava kasutusjuhend

1.2 Kasutatud hoiatusmaérgid

Uldine hoiatussiimbol tahistab ohtu, mille
tulemusena véivad inimesed vigastada v6i surma saada.
Juhendi tekstiosas kasutatakse Uldist hoiatussiimbolit koos
jargnevalt kirjeldatud ohuastetega. Juhendi piltidega osas
viitab tdiendav markus selgitustele tekstiosas.

Téahistab ohtu, mis vdib vahetult péhjustada surma voi
raskeid vigastusi.

A HOIATUS

Tahistab ohtu, mis vdib pdhjustada surma voi raskeid
vigastusi.

A ETTEVAATUST

Tahistab ohtu, mis vdib pdhjustada kergeid voi keskmisi
vigastusi.

TAHELEPANU

Téahistab ohtu, mille tulemusena voib toode kahjustada
saada voi havida.

1.3 Kasutatud definitsioonid

Viivitusaeg

Ooteaeg varava sulgumisel |6ppasendist Vdrav lahti
automaatse sulgumise korral.

Automaatne sulgumine

Varava iseeneslik sulgumine péarast teatava ajavahemiku
moddumist I6ppasendis Vérav lahti olles.

DIL-luliti

Juhtimiskeskuse trikkplaadil olevad lulitid seadistuste
tegemiseks.

Labisoidule reageeriv fotosilm

Véravast vélja soitmisel fotosilmade vahelt 1&bi sbites
katkestatakse viivitusaeg ja see léhtestatakse eelnevalt
seadistatud véartusele.
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Tiib A/kéaigutiib

Kahe tiivaga véravatel see tiib, mida saab avada inimeste
labikdigu voimaldamiseks.

Tiib B/pasiivne tiib

See kahe tiivaga varavate tiib, mis avatakse ja suletakse koos
kaigutiivaga varavast |&bi sditmiseks.

Véravatiibade liikumisnihe

Véravatiibade liikumisnihe garanteerib dige sulgemisjérjekorra
kattuvate suluste korral.

Impulssjuhtimine/impulssreziim

Iga nupuvajutusega hakkab vérav eelmise liikumisega
vastassuunaliselt liikuma voi siis peatatakse parasjagu
kaimasolev varava liikumine.

Joudude oppekaitus

Selle liikumise korral salvestatakse varava t66ks vajalikud
joud.

Normaalliikumine

Kéitamine selgeks dpetatud vahemaade ja joududega.

Referentskaitus

Vérava liikkumine kuni Idppasendisse Vérav kinni algasendi
kindlaksmaaramiseks (nt parast voolukatkestust).

Ohutus-tagasiliikumine

Vérava liikumine eelneva liikumise vastassuunas
ohutusseadme voi jdupiirangu reageerimisel.

Ohutus-tagasiliikumise piir

Kuni ohutus-tagasiliikumise piirini (max 50 mm), natukene
enne I6ppasendit Vérav kinni, teostatakse ohutusseadise
rakendumisel liikumine vastassuunas (ohutus-tagasiliikumine).
Selle piiri Uletamisel sellist toimimisviisi ei ole, et varav saaks
ilma liikumist katkestamata ohutult liikuda I6ppasendisse.

Vahemaade oppekaitus
Véravakaitus, mis dpetab ajamile likumistee pikkuse.

Liikumine pidevat nupuvajutust néudvas rezZiimis

Vérava liikumine, mis toimub Uksnes vastava nupu hoidmisel
allavajutatuna.

Eelhoiatusaeg

Ajavahemik likumiskasu (impulsi)/viivitusaja méddumise ja
védrava liikumahakkamise vahel.

Tehasepoolsete seadistuste ldhtestamine

Programmeeritud vaartuste lahtestamine tarneolekule
vastavatele vaartustele / tehaseseadistustele.

1.4 Kasutatud siimbolid ja liihendid

Piltidega osas kujutatakse ajami paigaldust 1-tiivaga voi siis
2-tiivaga tiibvarava naitel.

MARKUS:

Kdik mé6dud juhendi piltidega osas on antud

millimeetrites (mm).

Osadel piltidel on see siimbol koos viitega vastavale kohale
tekstiosas. Seal leiate olulist informatsiooni varavaajami
paigalduse ja kasutamise kohta.
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Naiteks tdhendab 2.2:

Vaata juhendi tekstiosa, peatikk 2.2

Lisaks on nii piltidel kui ka tekstis neis kohtades, kus
selgitatakse ajami menuusid, kujutatud jargmine simbol, mis
tahistab tehaseseadistust:

~
-t

Tehaseseadistus

1.5 Kasutatud liihendid

Juhtmete, liksikute soonte ja solmede varvikood
Juhtmete ja Uksikute soonte ja s6lmede tahistamiseks
kasutatavate varvide lihendid vastavalt rahvusvahelisele
varvikoodile IEC 757:

BK Must RD Punane
BN Pruun WH Valge
GN Roheline YE Kollane
Artiklite nimetused

EL 31 Testfunktsiooniga

Uhesuunaline fotosilm

EL 301 Diinaamiline kahe soonega
kaabliga fotosilm
HE 2 2-kanaliga vastuvétja
HNA Outdoor Avariitoiteaku
HSM 4 4 nupuga
mini-kaugjuhtimispult
UAP 1 Universaaladapter-triikkplaat
2 A Ohutusjuhised
21 Otstarbekohane kasutamine

Tiibvarava ajam on ette ndhtud kasutamiseks Uiksnes koos
kergelt liikuvate tiibvaravatega erakasutuses ning mitte
t66stus- ja arivaldkonna véravatel. Mingil juhul ei tohi Gletada
varava lubatavaid maksimaalseid md6tmeid ja maksimaalset
massi. Varavat peab olema voimalik kergesti kasitsi avada ja
sulgeda.

Véravatel, mis liikumisel tdusevad voi langevad (max 6°) tuleb
alati kasutada vastavat thenduskomplekti tstvatele
hingedele (lisavarustus) (vaata ka peatlkk 3.2.5).
Véravatéidise kasutamisel tuleb arvestada regionaalsete
tuulekoormustega (EN 13241-1).

Jérgige tootjapoolseid andmeid varavate ja ajami
kombineerimise kohta. Véimalikud ohud normi EN 13241-1
moistes on toote konstruktsioonist tulenevalt ja nduetekohase
paigalduse korral vélistatud.

Véravamehhanisme, mis paiknevad avalikus kohas ja millel on
Uksnes ks kaitseseadis, nditeks jou piirang, voib kasutada
Uksnes jarelevalve all.

2.2 Mitteotstarbekohane kasutamine

Ajamit ei voi kasutada &ri- ja tédstushoonete varavatel! Ajam
ei ole mdeldud raskelt liikuvate varavate kaitamiseks.
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2.3 Paigaldaja kvalifikatsioon

Ainult nduetekohane paigaldus ja hooldus kompetentse/
asjatundja ettevotte voi siis kompetentse/asjatundja isiku
poolt kooskdlas kdesoleva kasutusjuhendiga tagab ajami
ohutu ja ettendhtud funktsiooniviisi. Vastava ala spetsialist
normdokumendi EN 12635 madistes on isik, kellel on piisav
véljadpe, vastav oskusteave ning praktiline kogemus, et
varavasUsteemi digesti ja ohutult paigaldada, kontrollida ning
hooldada.

2.4 Ohutusjuhised vdravasiisteemi paigaldamisel,
hooldamisel, remontimisel ja demonteerimisel

A HolATUS

Ootamatust varava lilkkumisest ldhtuv vigastuste oht
» Vaata hoiatus peatikis 10

VéravasUsteemi ja varavaajami paigalduse, hoolduse, remondi

ja demonteerimise peab teostama vastava ala spetsialist.

» VaravasUsteemi ja varavaajami rikete korral peab vajalike
kontrolli- ja/voi remonditédde teostamiseks kutsuma
vastava ala spetsialisti.

2.5 Ohutusjuhised paigaldamisel

Toid teostav spetsialist peab paigaldustédde kéigus jargima
koiki kehtivaid téoohutuse eeskirju ning elektriseadmete
kasutamise eeskirju. Seejuures tuleb kinni pidada kdikidest
vastava riigi direktiividest. Voimalikud ohud normi EN 13241-1
mdistes on toote konstruktsioonist tulenevalt ja nduetekohase
paigalduse korral vélistatud.

Peale paigaldust peab paigaldaja deklareerima
varavasUsteemi vastavust EN 13241-1 tingimustele.

Elektripinge

» Vaata hoiatus peatiikis 3.4

A\ HolATUS

Kahjustatud komponentidest tingitud vigastusoht
» Vaata hoiatus peatikis 3.1

Mittesobilikud kinnitusvahendid
» Vaata hoiatus peatikis 3.2

Soovimatust védrava liikumisest ldhtuv vigastuste oht
» Vaata hoiatus peatikis 3.3

2.6 Ohutusjuhised kasutusse votmisel ja
kasutamisel

A\ HolATUS

Ukse voi varava lilkkumisest tingitud vigastuseoht
» Vaata hoiatus peatikis 4

Mittetoimivatest ohutusseadistest ldhtuv vigastuste oht
» Vaata hoiatus peatikis 4.1.6/4.2.10/5.1.6 ja
peatiikis 5.2.8

Valesti seadistatud joupiirangust lahtuv vigastuste oht
» Vaata hoiatus peatiikis 7.1.1
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2.7 Ohutusjuhised kaugjuhtimispuldi kasutamisel

A\ HolATUS

Ukse voi varava liikumisest tingitud vigastuseoht
» Vaata hoiatus peatikis 8.1

A\ ETTEVAATUST

Soovimatust vérava liikkumisest ldhtuv vigastuste oht
» Vaata hoiatus peatkis 8.1

Toid teostav spetsialist peab paigaldustédde kéigus jargima
koiki kehtivaid tédohutuse eeskirju ning elektriseadmete
kasutamise eeskirju. Seejuures tuleb jérgida ka vastavaid
asukohamaa méarusi. Véimalikud ohud on konstruktsioonist
tulenevalt ja nduetekohase paigalduse korral vélistatud.

»  Enne paigaldamist tuleb varava need mehhaanilised
lukustusseadmed, mis ei ole vdravaajami kasutamisel
vajalikud, taielikult eemaldada voi vélja lilitada. Nende
hulka kuuluvad eelkdige véravaluku
lukustusmehhanismid.

» Kontrollige, kas varav on mehhaaniliselt téiesti tddkorras,
nii et seda on voimalik kasitsi kergesti liigutada ja seda
saab korralikult sulgeda ja avada (EN 12604).

» Paigalduse ja kasutusse votmise teostamiseks votke

2.9 Kontrollitud ohutusseadised

Ohutuse seisukohalt olulised funktsioonid voi siis juhtseadme
komponendid, nt jdu piirang, valised fotosilmad, kui on
olemas, on vastavalt normi EN ISO 13849-1:2008

kategooria 2, PL ,,c” jargi konstrueeritud ja ka kontrollitud.

A\ HolATUS

Mittetoimivatest ohutt distest ldhtuv vigastuste oht
» Vaata hoiatus peatiikis 4.1.6 /4.2.10/5.1.6 ja
peatukis 5.2.8

3 Paigaldus
3.1 Paigalduse ettevalmistamine
/\ HolATUS

Kahjustatud komponentidest tingitud vigastusoht
VéravasUsteemi defekt voi valesti seadistatud véaravad
voivad pdhjustada raskeid vigastusi!

»  Arge kasutage varavaseadet, kui on vajalikud remondi-
vOi seadistustédd.

»  Kontrollige kogu véravasusteemi (ligendeid, laagreid,
vedrusid ja kinnitusdetaile) kulumise ja voimalike
vigastuste suhtes.

»  Otsige ka rooste ja korrosiooni kohti ning mérasid.

» Laske Teie enda ohutuse huvides vajalikud hooldus-
ning remondit66d teostada ainult vastava eriala
spetsialistil!

Enne ajami paigaldamist tuleb Teie isikliku ohutuse
tagamiseks lasta vajalikud varava remondit66d teha vastava
kvalifikatsiooniga spetsialistil.

Ainult nduetekohane paigaldus ja hooldus kompetentse
ettevotte vai siis vastava ala spetsialisti poolt kooskdlas
kaesoleva kasutusjuhendiga tagab ajami ohutu ja ettendhtud
funktsioneerimise.
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2.8 Ohutusjuhised kontrollimisel ja hooldamisel ette juhendi piltidega osa. Kui piltidega osas on
vastav viide tekstiosale, siis lugege kindlasti seda
/\ HOIATUS IGiku, millele viidatakse.
Ootamatust Yarava Iulﬁurlnlsest lahtuv vigastuste oht 3.2 Viravaajami paigaldamine
» Vaata hoiatus peatikis 10
/A HOIATUS

Mittesobilikud kinnitusvahendid

Mittesobilike kinnitusvahendite kasutamise tulemusel ei

pruugi ajam olla turvaliselt kinnitatud ja ta voib lahti tulla.

» Seadme paigaldaja peab kontrollima tarnekomplekti
kuuluvate paigaldusmaterjalide kasutamise sobivust
paigalduskohas.

» Kasutage tarnekomplekti kuuluvaid kinnitusvahendid
(ttdblid) ainult betooni = B15 korral (vaata
pildid 2.2/3.1).

MARKUS:

Erinevalt joonistel toodust tuleb teist tlilipi véravate korral
kasutada muid sobivaid ning vajaliku pikkusega
kinnitusvahendeid (naiteks puitvédravate puhul tuleb kasutada
puidukruvisid).

Olenevalt kasutatava materjali paksusest v6i materjali
tugevusest voib kasutada ka piltidel toodust erineva
labimooduga sisekeeret. Vajalik 1abimoot on alumiiniumi puhul
naiteks @ 5,0 — 5,5 mm ja terase puhul @ 5,7 - 5,8 mm.

3.2.1 Paigaldusmo6tude kindlaksmé&aaramine
1. Mo66du e-moodt leidmiseks vaata pilt 1.
2. Pildi 1 all olevast tabelist B-mdddu leidmine:
a. Valige tulbast e see rida, mis on e-mdddule koige
lahemal.
b. Valige sellelt realt vajalik minimaalne avanemisnurk.
c. Ulevalt leiate vastava B-mddu.

3.2.2 Paigalduspohimétted lubatud
tootamisjoududest kinni pidamiseks

Tootamisel tekkivatest jdududest vastavalt normile

DIN EN 12453/12445 on véimalik kinni pidada, kui te jargite

jargmisi punkte:

e Valige pildi 1 all toodud tabelis A- ja B-m&ddu
kombinatsioon halliga markeeritud alast (eelisala).

e  Varava raskuskese asub varava keskel (maksimaalne
lubatud korvalekalle + 20%).

e Varavatiiva sulgevale servale on paigaldatud
summutusprofiil DP 2 * (artikli nr 436 304) koos vastava
C-profiiliga.

* Lisavarustus, ei kuulu standardvarustusse!
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Ajam on programmeeritud aeglasele liikumiskiirusele
(vaata peatlikk 7.4.7).

Ohutus-tagasiliikumise piiri kontrollitakse ja jérgitakse
max 50 mm avanemislaiuse korral kogu vérava sulgeva
serva ulatuses (vaata peatikk 7.4.4).

Ké&esolevat paigaldusjuhendit jargitakse.

3.2.3 Paigalduspohimotted pika kasutusea

tagamiseks

Te saavutate ajami pika kasutusea, kui peate kinni jargmistest
tingimustest:

Varav liigub kergelt.

Valitud on eelisala (vaata pilt 1).

Uhtlase virava liikumiskiiruse tagamiseks peaks A- ja

B-mdot olema vaimalikult samad; max erinevus ei tohiks

olla suurem kui 40 mm.

Vérava liikumiskiirus mdjutab otseselt td6tamisel

tekkivate jdudude suurust. Need peaksid véarava

sulgevatel servadel olema véimalikud vadikesed:

— Kui véimalik, siis kasutage ara kogu véimaliku spindli
likumispikkust

— Suuremaks muutuv A-moo6t vahendab kiirust varava
sulgumisserval Vérav kinni

— Suuremaks muutuv B-mdé&t véhendab kiirust vérava
sulgumisserval Vérav lahti

— Varava suure avanemisnurga tagamiseks tuleb alati
valida suur B-moo6t. Ajam tuleb programmeerida
aeglasele kiirusele (vaata peatiikk 7.4.7).

Maksimaalne avanemisnurk védheneb kui A-m&6t muutub

suuremaks.

— Suure varava avanemisnurga ja vaikese A-moddu
korral tuleb ajam programmeerida aeglasele kiirusele

Et vahendada spindlile m&juvaid kogujoudusid peaks

A-md6t ja varava pdorlemispunkti ning spindli

kinnituskoha kaugus vérava kilge olema véimalikult suur.

MARKUSED:

lima vajaduseta valitud liiga suur varava avanemisnurk
muudab varava liikumisomadusi kehvemaks.

Kui Te ei leia sobivat A(e)-mdbtu, siis kasutage
postiihenduskonsoolil teisi auke voi asetage midagi
postiihenduskonsooli alla.

Pildi 1 all olevas tabelis dra toodud mé&dud on Uksnes
orientiirvaartused.

3.24 Suluste kinnitamine

Tarnekomplekti kuuluvad sulused on galvaaniliselt tsingitud ja
seega jareltdotluseks ettevalmistatud. Lisana on voimalik
tellida erisuluseid.

Kivi- voi betoonpostid

Jargige tulbliaukude ja &are vaheliste kauguste kohta kaivaid
soovitusi. Kaasasolevate tllblite puhul on see minimaalne
vahemaa vahemalt Uks tlubli pikkus.

Keerake tuitblid nii, et tlubli surumissuund mojuks servaga
paralleelselt.

Parandusi saab teha keemiliste Uhendusankrutega, mille
puhul kleebitakse keermestatud tihvt pingevabalt mudritise
sisse.

Kivist laotud postide puhul tuleks posti kilge kruvida suur, lle
mitme kivi ulatuv terasplaat, mille kiilge saab kruvidega
kinnitada voi keevitada posti nurgiku.

Kinnitamiseks sobib hasti ka imber posti serva kinnitatud
nurkplaat.
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Teraspostid

Kontrollige, et olemasolev kandur on piisavalt tugev. Kui ei,
siis tuleb seda tugevdada.

Otstarbekas voib olla kasutada neetmutreid.

Sulused on voimalik ka kohe otse posti killge keevitada.
Puitpostid

Sulused tuleb kinnitada I&bi posti. Seejuures tuleb posti

tagakuljel kasutada suuri terasseibe, veel parem oleks isegi
terasplaat, et kinnitus ei saaks lahti tulla.

3.2.5 Ajami paigaldamine

TAHELEPANU

Mustus

Puurimistédde ajal véivad puurimistolm ja purud pdhjustada
haireid ajami t60s.

»  Katke ajam puurimistédde ajaks kinni.

» Paigaldusel tuleb jélgida, et ajam kinnitataks nii posti kui
ka varavatiiva kllge horisontaalselt, stabiilselt ja kindlalt.

»  Vajadusel tuleb kasutada ka teisi sobivaid
Uhenduselemente. Sobimatud Uhenduselemendid ei pea
vastu avamisel ja sulgemisel tekkivatele joududele.

» Tostvate hingedega (kuni max 6°) tiilbvaravatel on vajalik
kasutada lisatarvikute komplekti * (vaata pilt 2.1b), mis
tuleb eraldi tellida. Pilt 2.2 néitab, kuidas see komplekt
paigaldatakse.

MARKUS:

Tostvate hingede kasutamisel tuleb varav varustada
seadisega, mis takistaks tal iseenesest kinni joosta (nt
Uhepoolselt toimiv pidurdussilinder, tdmbevedru vms).

Tiibvdravaajami paigaldamiseks:

1. Paigaldage postilihenduskonsool vastavalt eelnevalt
leitud modtudele, madrige vastavat polti ja kinnitage ajam
(vaata pilt 2.2).

2. Tommake toukurvarras maksimaalselt vélja.

3. Selleks, et oleks reserv, keerake tdukurvarras uuesti
1 p6drde jagu tagasi (ei ole vajalik kui e-md6t 150 mm ja
ajam 720 = 1120 mm voi siis e-m66t 210 mm ja ajam
820 =» 1320 mm, vaata pilt 2.3).

4. Maarige vastav polt, paigaldage toukurvarda kinnitus ja
fikseerige see ajutiselt pitskruviga vérava kulge
(vaata pilt 2.3).

5. Kontrollige I16plike m&6te lahtiihendatud ajamiga varava
kasitsi Idppasenditesse liigutamise teel (vaata pilt 2.4).

6. Markeerige puurimiskohad, eemaldage pitskruvi, puurige
molemad augud ja kinnitage tdukurvarras (vaata pilt 2.5).

* Lisavarustus, ei kuulu standardvarustusse!
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3.3 Ajami juhtseadme paigaldamine

A\ HolATus

Soovimatust varava liikkumisest ldhtuv

vigastuste oht

Valesti teostatud paigalduse voi ajami

vale késitsemine voivad pohjustada

soovimatu vérava liilkumise ja seejuures
voidakse isikud voi esemed vahele
kiiluda.

»  Jargige koiki kdesolevas juhendis
toodud juhiseid.

Valesti Uhendatud juhtimisseadmed

(nagu naiteks lUlitid) voivad pdhjustada

soovimatu vérava likkumise ja seejuures

voidakse isikud voi esemed vahele
kiiluda.

» Paigaldage juhtseadmed védhemalt
1,5 m kdrgusele (laste kéeulatusest
véljapoole).

» Paigaldage fikseeritud asendiga
juhtimisseadmed (nagu néiteks
lUlitid) nii, et kogu vérava lilkumisala
oleks vastavast kohast nahtav, aga
eemale liikkuvatest osadest.

Olemasolevate ohutusseadiste

mittetoimimise korral voidakse isikud voi

esemed vahele kinni kiiluda.

» Vastavalt BGR 232 néuetele tuleb
vérava lahedale paigaldada
vahemalt hasti ara tuntav ja kergesti
ligipddsetav hadaseiskamisseadis,
mille abil saab ohuolukorras vérava
likumise peatada (vaata
peatiikk 7.3.3)

A\ HolATUS

Ootamatust vérava lilkkumisest lahtuv vigastuste oht

Ootamatu vérava liilkumine voib olla tingitud sellest, et

hoolimata vooluvérgust eemaldatud toitekaablist on

seadmega Uhendatud avariitoiteaku.

» Tommake koikide t6dde teostamisel ajami juures
toitepistik ja avariitoiteaku pistik vélja.

TAHELEPANU

Niiskus

Seadmesse tungiv niiskus v8ib juhtseadet kahjustada.

»  Kaitske juhtseadet juhtseadme korpuse avamisel
niiskuse eest.

» Ajami juhtseade tuleb paigaldada vertikaalselt ning
ndnda, et kaablite labiviigud asuksid allpool.

» Labiviiktihendite tagantjérele paigaldamisel peab korpuse
kaas ettetehtud murdekohtade labilé6misel olema
suletud.

» Ajami ja juhtseadme vaheline Uhenduskaabel véib olla
maksimaalselt 40 m pikkune.
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Ajami juhtseadme paigaldamiseks:

1. Keerake neli kruvi lahti ja eemaldage ajami juhtseadme
kaas.

2. Paigaldage ajami juhtseadme neli jalga (vaata pilt 3.1).

3. Paigaldage ajami juhtseade nii, nagu see on néidatud
pildil 3.1.

3.3.1 Hoiatussildi kinnitamine

Kinnitage hoiatav silt vahele ja@mise eest pUsivalt hasti
nahtavale kohale véi siis véarava kaditamiseks méeldud
fikseeritud asukohaga juhtelementide lahedusse.

» Vaata pilt 4

3.4 Toide

Elektripinge

Elektrivooluga kokkupuutel voite saada surmava

elektril6ogi.

Seet6ttu tuleb ilmtingimata jélgida jargmist:

»  Elektritdid voivad teostada ainult vastava ala
spetsialistid.

»  Objekti elektrististeem peab vastama noutavatele
tingimustele (230/240 V AC, 50/60 Hz).

» Jélgige seda, et peetaks kinni asukohamaa
elektriseadmete kasutamise maérustest.

» Eemaldage enne t66de teostamist seadme juures ta
elektrivérgust ning votke kasutusele meetmed
soovimatu uuesti sisse lUlitamise vastu.

TAHELEPANU

Juhtseadme iihendusklemmidesse juhitav véline pinge

Juhtseadme Uhendusklemmidesse juhitav véline pinge

pohjustab seadme elektroonika havimise.

» Arge ihendage juhtseadme (ihendusklemmidega
toitepinget (230/240 V AC).

Hairete viltimiseks:

» Paigaldage ajami juhtkaablid (24 V DC) teistest
toitepingega kaablitest (230 V AC) eraldi slisteemina.

» Kasutage sobilikku kaablit (NYY) kdikide Ghenduste
puhul, mis paigaldatakse maa alla (vaata pilt 3).

» Kui maa alla paigaldatavat kaablit kasutatakse
pikendamiseks peab ihendus ajamikaablitega olema
teostatud pritsmeveekindlas harukarbis (IP65, tuleb endal
ise hankida).

»  Koik kaablid tuleb ajamiga Gihendada altpoolt, nii et need
ei oleks mehhaanilise pinge all.

3.5 Ajamite lihendamine

3.5.1 Ajami Glhendamine 1-tiivaga varava korral
Uhendage ajami kaablid pistikuga tiib A nii, nagu see on
naidatud pildil 5.2.

3.5.2 Ajami Glhendamine 2-tiivaga ja ilma piirikliistuta
véarava korral

» Vaata pilt 5.3a

Uhendage esmalt avanev tiib v&i siis kaigutiib pistikuga tiib A.

Teise tiiva ajamikaabel Uhendatakse pistikuga tiib B. Erineva

suurusega tiibade korral on véiksem tiib kaigutiib voi siis

tiib A.
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3.5.3 Ajami Glhendamine 2-tiivaga ja piirikliistuga
véarava korral
» Vaata pilt 5.3b

Piirikliistuga varava korral Uhendatakse esmalt avanev tiib
(kaigutiib) vai siis tiib A ja Uhendatakse pistikuga tiib A.

Teise tiiva ajamikaabel Uhendatakse pistikuga tiib B nagu see
on naidatud pildil 5.3.

4 Integreeritud Ioppliilitite abil
Ioppasendis Vérav kinni seiskuva
(tehaseseadistus) varavasiisteemi
kasutuselevott

/A HOIATUS
Ukse voi varava liikkumisest tingitud
vigastuseoht
Vérava liilkumisalas voib liikuv varav
pohjustada vigastusi voi kahjustusi.

» Lapsed ei tohi varavasisteemi
laheduses méangida.

7 "T" ”-W'— >  Seetottu tuleb tagada, et virava

I likumisalas ei asuks isikuid voi
*!. esemeid.
N Y 2| | » Tagage, et varava ja ajami
& mehaanika vahel ei asuks inimesi
vOi esemeid.

» Kaitage varavaajamit Uiksnes siis,
kui Teil on voimalik ndha varava
likumisala ning sellel on ainult Uiks
ohutusseadis.

»  Jalgige varava liikkumist, kuni ta on
joudnud soovitud Idppasendisse.

» Minge voi sbitke kaugjuhitava
varavasUsteemi avast |&bi alles siis,
kui vérav asub I6ppasendis

Viérav lahti!
4.1 1-tiivaga varavasiisteem
4.1.1 Integreeritud 16ppliiliti aktiveerimine

Enne I6ppasendite 6petamist tuleb kontrollida, et [6ppluliti on
aktiveeritud. Veenduge, et 16ppliliti kaablisooned BN/WH
oleksid Uhendatud pistikusse 5/6 (vaata pilt 5.5a).

4.1.2 Signaal-/abivahend 16ppliiliti seadistamiseks
Lisareleel on seadistamisel sama funktsioon nagu punasel
LED-il RT, s.t kui LED pdleb, siis I6pplliti ei ole reageerinud.
Kui lisareleega Uhendatakse signaallamp, siis on véimalik
16ppluliti positsiooni eemalt jélgida (lamp/LED RT véljas =
I16ppluliti reageerinud, vaata pilt 7a.2).

4.1.3 Ettevalmistus

» Vaata pilt 7a/7a.1

1. Uhendage tiib A ajami kiljest lahti ja avagetaca 1 m
vorra.

Seadke koik DIL-I{litid asendisse OFF.

Uhendage seade elektrivarku.

DIL-luliti 1 asendisse ON = 1-tiivaga varav

DIL-IUliti 4 asendisse ON = seadistusreziim.

a. roheline LED GN vilgub = seadistusreziim

b. punane LED RT pdleb = [6ppliliti ei ole reageerinud

[ o
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4.1.4 Loppasendi Vérav kinni mehaaniline
eelseadistamine:

1. Sulgege tiib A aeglaselt kasitsi. Kui 16pplUliti reageerib,
siis kustub LED RT (vdi lisarelee kilge Ghendatud
signaallamp).

2. Kuiléppasendi positsioon ei vasta soovitud I6ppasendile,
siis saab seda reguleerimiskruvi abil kuuskantvétmega
(3 mm) reguleerida (vaata pilt 7a.2):

a. Loppasend Vérav kinni rohkem suunas Vérav kinni:
keerake reguleerimiskruvi sammhaaval suunas +.

b. Ldppasend Vérav kinni rohkem suunas Vérav lahti:
keerake reguleerimiskruvi sammhaaval suunas -.

c. Selle lihtsustamiseks tuleb samaaegselt I6ppasendi
kaablit ettevaatlikult vastavasse suunda liigutada.

d. Avage ja sulgege tiib parast seadistusprotsessi
kasitsi, et ndonda soovitud I6ppasendile lahemale
saada.

MARKUS:

Arge kasutage reguleerimiseks akukruvikeerajat.
Reguleerimiskruvi Uiks péore vastab 1 mm spindlil.

4.1.5 Loppasendi Vérav kinni petamine:

1. Avage tiib A poolenisti ja ihendage ajamiga.

2. Vajutage trikkplaadil olevat nuppu T ja hoidke seda
allavajutatuna.

3. Tiib A liigub pidevat nupuvajutust ndudvas reziimis
aeglustatult suunas Vérav kinni. L6pplulitini jdudes vérav
peatub, LED RT kustub.

MARKUS:

Kui vérav liigub suunas Vérav lahti, kontrollige mootori
Ghendust (vaata pilt 5.2), ihendage mootor vajadusel digesti,
teostage lahtestus tehaseseadistustele (vaata peatikk 9.8 ja
korrake kaesolevas peatiikis kirjeldatud samme.

4. Varav asub niuld I6ppasendis Vérav kinni. Kui suletud
varava asend ei vasta soovitud |dppasendile Vérav kinni,
siis saab seda reguleerida:

kas manuaalselt (lahti ihendatud) vastavalt
punktile 1 ja 2 vbi peatiikile 4.1.4
vOi elektriliselt jargmiselt:

a. Vajutage trikkplaadil olevale nupule T senikaua, kuni
védrav on natukene avatud.

b. Teostage seadistus vastavalt peatiki 4.1.4
punktile 2a/2b.

c. Vajutage trikkplaadil olevat nuppu T senikaua, kuni
punane LED RT uuesti kustub. Varav liigub
korrigeeritud Idppasendisse ja seiskub.

d. Vajadusel korrake samme a kuni ¢, kuni soovitud
I6ppasend on saavutatud.

4.1.6 Loppasendi Vérav lahti 6petamine:

» Vaata pilt 7a.4

1. Kuildppasend Vérav kinni on |16plikult paigas, siis
vajutage triikkplaadil olevat nuppu T ja hoidke vajutatuna,
et tiiba A soovitud I6ppasendisse Vérav lahti ligutada.
Laske triikkplaadil olev nupp T lahti.

2. Kui soovitud I6ppasendi positsioonist ligutakse
kogemata Ule, siis saab uuesti triikkplaadil olevale
nupule T vajutades tiiba natukene kinni poole tagasi
ligutada. Uuesti triikkplaadil olevale nupule T vajutades
saab tiiva uuesti lahti poole liigutada.

3. Kui soovitud I6ppasend on saavutatud, siis vajutage
korraks triikkplaadil olevale nupule P, [bppasend
Viérav lahti on &ra 6pitud. Roheline LED GN vilgub
lUhiajaliselt Kiiresti ja seejarel aeglaselt.
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DIL-IUliti 4 asendisse OFF

a. Uhendatud ohutusseadised aktiveeritakse.

b. Kasutamine kaugjuhtimise teel véimalik
Teostage trikkplaadil asuva nupu T abil antava
likumiskasuga impulssreziimis kolm téielikku
varavatsiklit jbudude Sppimiseks (vaata peatikk 7.1
ja pilt 7a.5).

A\ HolATUS

>

Mittetoimivat
Mittetoimivad ohutusseadised vdivad rikke korral
pdhjustada vigastusi.

t ohutt dist

t 1ahtuv vigastuste oht.

Pérast 6ppekaitusi peab seadme kasutussevotja
kontrollima ohutusseadiste ja seadistuste toimimist
(vaata peatikk 7.2).

Alles seejdrel on seade to6korras.

4.2

4.21

2-tiivaga véravasiisteem

Integreeritud 16ppliilitite aktiveerimine

Enne I6ppasendite 6petamist tuleb kontrollida, et I6pplulitid
on aktiveeritud. Veenduge, et 16ppliliti kaablisooned BN/WH
oleksid Uhendatud pistikusse 5/6 (vaata pilt 5.5a).

422

Signaal-/abivahend I6ppliiliti seadistamiseks

Lisareleel on seadistamisel sama funktsioon nagu punasel
LED-il RT, s.t kui LED pdleb, siis I16ppluliti ei ole reageerinud.
Kui lisareleega Uhendatakse signaallamp, siis on voimalik
16ppluliti positsiooni eemalt jélgida (lamp/LED RT véljas =
16pplliti reageerinud, vaata pilt 7b.2).

4.2.3 Ettevalmistused (tiib A):

»  Vaata pilt 7b/7b.1

1. Uhendage tiib A ajami kiiljest lahti ja avage taca 1 m
vorra.

2. Tiib B peab olema suletud, muidu Ghendage tiib B ajami
kuljest lahti, likake asendisse Vérav kinni ning thendage
uuesti ajamiga.

3. Seadke kéik DIL-Illitid asendisse OFF.

4. Uhendage seade elektrivérku

5. DIL-luliti 4 asendisse ON = seadistusreziim.

a. roheline LED GN vilgub = seadistusreziim

b. punane LED RT pbdleb = I16ppliliti ei ole reageerinud

424 Loppasendi Vérav kinni mehaaniline

eelseadistamine (tiib A):

1. Sulgege tiib A aeglaselt kasitsi. Kui 16ppluliti reageerib,
siis kustub LED RT (v6i lisarelee kiilge Gihendatud
signaallamp).

2. Kui lIéppasendi positsioon ei vasta soovitud I6ppasendile,
siis saab seda reguleerimiskruvi abil kuuskantvétmega
(3 mm) reguleerida (vaata pilt 7b.2):

a. Loéppasend Vérav kinni rohkem suunas Vérav kinni:
keerake reguleerimiskruvi sammhaaval suunas +.

b. Ldppasend Vérav kinni rohkem suunas Vérav lahti:
keerake reguleerimiskruvi sammhaaval suunas -.

c. Selle lihtsustamiseks tuleb samaaegselt I6ppasendi
kaablit ettevaatlikult vastavasse suunda liigutada.

d. Avage ja sulgege tiib parast seadistusprotsessi
kasitsi, et ndnda soovitud I6ppasendile lahemale
saada.
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MARKUS:

Arge kasutage reguleerimiseks akukruvikeerajat.
Reguleerimiskruvi Uiks p&dre vastab 1 mm spindlil.

4.2.5 Loppasendi Vérav kinni 6petamine (tiib A):

» Vaata pilt 7b.3

1. Avage tiib A poolenisti ja lhendage ajamiga.

2. \Vajutage triikkplaadil olevat nuppu T ja hoidke seda
allavajutatuna.

3. Tiib A liigub pidevat nupuvajutust ndudvas reziimis
aeglustatult suunas Vérav kinni. L6pplulitini joudes vérav
peatub, LED RT kustub.

MARKUS:

Kui vérav liigub suunas Vérav lahti, kontrollige mootori
Uhendust (vaata pilt 5.3), Uhendage mootor vajadusel digesti,
teostage lahtestus tehaseseadistustele (vaata peatlkk 9.8) ja
korrake kéesolevas peatukis kirjeldatud samme.

a.

4.2.6

>

1.

4.2.7

>

1.

2.

4.2.8

Vérav asub nliud I6ppasendis Vérav kinni. Kui suletud
varava asend ei vasta soovitud |dppasendile Vérav kinni,
siis saab seda reguleerida:

kas manuaalselt (lahti ihendatud) vastavalt

punktile 1 ja 2 voi peatiikile 4.2.4

voi elektriliselt jargmiselt:

a. Vajutage trikkplaadil olevale nupule T senikaua, kuni
varav on natukene avatud.

b. Teostage seadistus vastavalt peatilki 4.2.4
punktile 2a/2b.

c. Vajutage trikkplaadil olevat nuppu T senikaua, kuni
punane LED RT uuesti kustub. Varav liigub
korrigeeritud Idppasendisse ja seiskub.

d. Vajadusel korrake samme a kuni ¢, kuni soovitud
I6ppasend on saavutatud.

Loppasendi Vérav lahti 6petamine (tiib A):
Vaata pilt 7b.4

Kui I6ppasend Vérav kinni on 16plikult paigas, siis
vajutage triikkplaadil olevat nuppu T ja hoidke vajutatuna,
et tiiba A soovitud I6ppasendisse Vérav lahti ligutada.
Laske triikkplaadil olev nupp T lahti.

Kui soovitud I6ppasendi positsioonist ligutakse
kogemata Ule, siis saab uuesti triikkplaadil olevale
nupule T vajutades tiiba natukene kinni poole tagasi
ligutada. Uuesti trikkplaadil olevale nupule T vajutades
saab tiiva uuesti lahti poole liigutada.

Kui soovitud Idppasend on saavutatud, siis vajutage
korraks trikkplaadil olevale nupule P, [bppasend

Viérav lahti on &ra 6pitud. Roheline LED GN vilgub
lUhiajaliselt Kiiresti ja seejarel aeglaselt.

Ettevalmistused (tiib B):

Vaata pilt 7b.5

Uhendage tiib B ajami kuljest lahti ja avagetaca 1 m
vorra.

DIL-luliti 3 asendisse ON = 2-tiivaga véarava tiiva B
Opetamiseks.

Loppasendi Vérav kinni mehaaniline
eelseadistamine (tiib B):

Sulgege tiib B aeglaselt kasitsi. Kui 16ppluliti reageerib,
siis kustub LED RT (voi lisarelee kilge Ghendatud
signaallamp).

Kui I6ppasendi positsioon ei vasta soovitud I6ppasendile,
siis saab seda reguleerimiskruvi abil kuuskantvétmega

(3 mm) reguleerida (vaata pilt 7b.6):
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a. Loppasend Vérav kinni rohkem suunas Vérav kinni:
keerake reguleerimiskruvi sammhaaval suunas +.

b. Loéppasend Vérav kinni rohkem suunas Vérav lahti:
keerake reguleerimiskruvi sammhaaval suunas -.

c. Selle lihtsustamiseks tuleb samaaegselt I6ppasendi
kaablit ettevaatlikult vastavasse suunda liigutada.

d. Avage ja sulgege tiib pérast seadistusprotsessi
kasitsi, et ndnda soovitud I6ppasendile lahemale
saada.

MARKUS:

Arge kasutage reguleerimiseks akukruvikeerajat.
Reguleerimiskruvi Uks p&dre vastab 1 mm spindlil.

4.2.9 Loppasendi Vérav kinni 6petamine (tiib B):

» Vaata pilt 7b.7

1. Avage tiib B poolenisti ja thendage ajamiga.

2. Vajutage trikkplaadil olevat nuppu T ja hoidke seda
allavajutatuna.

3. Tiib B liigub pidevat nupuvajutust ndudvas reziimis
aeglustatult suunas Vérav kinni. Lopplulitini jdudes varav
peatub, LED RT kustub.

MARKUS:

Kui varav liigub suunas Vérav lahti, kontrollige mootori
Uhendust (vaata pilt 5.3), thendage mootor vajadusel digesti,
teostage lahtestus tehaseseadistustele (vaata peatiikk 9.8) ja
korrake kéesolevas peatiikis kirjeldatud samme.

4. \Varav asub nuld I6ppasendis Vérav kinni. Kui suletud
vérava asend ei vasta soovitud |I6ppasendile Vérav kinni,
siis saab seda reguleerida:

kas manuaalselt (lahti Ghendatud) vastavalt
punktile 1 ja 2 voi peattikile 4.2.8
voi elektriliselt jargmiselt:

a. Vajutage trikkplaadil olevale nupule T senikaua, kuni
varav on natukene avatud.

b. Teostage seadistus vastavalt peatiki 4.2.8
punktile 2a/2b.

c. Vajutage trikkplaadil olevat nuppu T senikaua, kuni
punane LED RT uuesti kustub. Vérav liigub
korrigeeritud Idppasendisse ja seiskub.

d. Vajadusel korrake samme a kuni ¢, kuni soovitud
I6ppasend on saavutatud.

4.2.10 Loppasendi Vérav lahti opetamine (tiib B):
» Vaata pilt 7b.8

1. Kuildppasend Vérav kinni on 16plikult paigas, siis
vajutage triikkplaadil olevat nuppu T ja hoidke vajutatuna,
et tiiba B soovitud I6ppasendisse Vérav lahti liigutada.
Laske trikkplaadil olev nupp T lahti.

2. Kui soovitud I6ppasendi positsioonist liigutakse
kogemata Ule, siis saab uuesti triikkplaadil olevale
nupule T vajutades tiiba natukene kinni poole tagasi
liigutada. Uuesti trikkplaadil olevale nupule T vajutades
saab tiiva uuesti lahti poole liigutada.

3. Kui soovitud I6ppasend on saavutatud, siis vajutage
korraks triikkplaadil olevale nupule P, Ibppasend
Viérav lahti on &ra 6pitud. Roheline LED GN vilgub
lUhiajaliselt kiiresti ja seejarel aeglaselt.

4. Seadke DIL-Illiti 3 asendisse OFF.

5. Seadke DIL-lliti 4 asendisse OFF.

a. Uhendatud ohutusseadised aktiveeritakse.
b. Kasutamine kaugjuhtimise teel voimalik.
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6. Teostage triikkplaadil asuva nupu T abil antava
likumiskasuga impulssreziimis kolm téielikku
varavatsiklit jbudude Sppimiseks (vaata peatikk 7.1
ja pilt 7b.9).

a. LED GN pdleb, jdud on &ra 6pitud.

7. Kui vajalik, siis seadistage funktsioon tiibade likumisnihe

(vaata peatiikk 4.2.11).

A\ HolATUS

Mittetoimivatest ohutusseadistest ldhtuv vigastuste oht.

Mittetoimivad ohutusseadised voivad rikke korral

pbhjustada vigastusi.

» Paérast oppekaitusi peab seadme kasutussevotja
kontrollima ohutusseadiste ja seadistuste toimimist
(vaata peatlkk 7.2).

Alles seejarel on seade tookorras.

4.2.11 Tiibade lilkkumisnihkega véi ilma liikumisnihketa
ning lilkkumisnihke suurus

» Vaata pilt 9.1/9.2

Piirikliistuga 2-tiivaga varavasisteemidel voivad tiivad
likumise ajal pérkuda. Seetbttu on pérast dpetusprotsessi
I6petamist kindalasti vajalik tiibade liikumisnihe aktiveerida!
Selleks, et 2-tiivaga varavasusteemi tiivad liikumisel
omavahel kokku ei pérkuks, on asimmesetriliste piirikliistuga
varavate puhul méttekas kasutada suurt tiibbade liikumisnihet,
suimmeetriliste piirikliistuga véravate puhul piisab vaikesest
tiibade liilkumisnihkest.

Funktsiooni tiibade liikumisnihe seadistamine:
1. Seadistage DIL-lilitiga 2 tiibade liikumisnihke funktsioon.

20N llma véravatiibade liikumisnihketa:
Tiiva A ja B samaaegne avamine ja
sulgemine.

2 OFF Véravatiibade liikumisnihkega:

Tiib A avaneb enne tiiba B; tiib B sulgub

E enne tiiba A.

2. Seadistage DIL-lulitiga 3 tiibade likumisnihke suurus:

3 ON Tiiva B 6petamine/vaike tiibade
liikumisnihe

3 OFF Tiiva A 6petamine/suur tiibade
liikumisnihe
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5 Mehaanilise piiriku voi elektriluku
abil I6ppasendis Vérav kinni seiskuva
védravasiisteemi kasutuselevott

A\ HolATUS

Ukse voi varava liikkumisest tingitud
vigastuseoht

Vérava liilkumisalas voib liikuv varav
pdhjustada vigastusi voi kahjustusi.

» Lapsed ei tohi varavaslsteemi

laheduses méangida.
> S
: "W
I
(L

Seetbttu tuleb tagada, et varava
likumisalas ei asuks isikuid voi
esemeid.

Tagage, et vérava ja ajami

mehaanika vahel ei asuks inimesi

vOi esemeid.

» Kaitage varavaajamit Uiksnes siis,
kui Teil on voimalik ndha varava
likumisala ning sellel on ainult ks
ohutusseadis.

» Jalgige varava liikkumist, kuni ta on
joudnud soovitud I6ppasendisse.

» Minge voi soitke kaugjuhitava

varavaslsteemi avast labi alles siis,

kui vérav asub I6ppasendis

Viérav lahti!

MARKUS:

Soovitame I6ppasendi Védrav kinni jaoks paigaldada
mehaanilise piiriku. Sellel on jargmised eelised:

e Tiivad on Idppasendis vastu piirikut ning ei saa tuulest
tingitult liikuda.

e Tanu elektrilukuga lukustusele on véravaseade lisaks
kaitstud ka vandalismiaktide eest.

e  Kuivarav on 2-tiivaga, siis on I6ppasendis Vérav kinni
molemad tiivad tépselt Uksteise vastas.

5.1 1-tiivaga véravasiisteem
5.1.1 Loppasendi piirikute paigaldamine

5.1.2 Integreeritud 16ppliiliti deaktiveerimine
Enne I6ppasendite kindlaks maéramist mehaaniliste
piirikutega peab integreeritud [6ppliliti deaktiveerima.
Veenduge, et 16pplliti kaablisoonte BN/WH asemel oleks
pistikusse 5/6 Ghendatud traatsild (ei kuulu komplekti)
(vaata pilt 5.5b).

5.1.3 Elektriluku* paigaldamine ja iihendamine
» Vaata pilt 6

Lisavarustuse hulka kuuluvate elektrilukkude Uhendamiseks ei
pea polaarsust jalgima.

5.1.4 Ettevalmistus

» Vaata pilt 8a/8a.1

1. Uhendage tiib A ajami kljest lahti ja avagetaca 1 m
vorra ning Uhendage uuesti ajamiga.

2. Seadke koik DIL-lulitid asendisse OFF.

3. Uhendage seade elektrivarku.

4. DIL-IUliti 1 asendisse ON = 1-tiivaga varav

* Lisavarustus, ei kuulu standardvarustusse!
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5. DIL-luliti 4 asendisse ON = seadistusreziim
a. roheline LED GN vilgub = seadistusreziim
b. punane LED RT pdleb

5.1.5 Loppasendi Vérav kinni 6petamine
» Vaata pilt 8a.2

1. Vajutage triikkplaadil olevat nuppu T ja hoidke seda
allavajutatuna. Tiib A liigub suunas Vérav kinni ja jadb
piiriku juures seisma, mootor lilitub valja.

2. Laske triikkplaadil olev nupp T lahti.

Vérav asub niitid I6ppasendis Vérav kinni. LED RT jadb
parast I6ppasendi tuvastamist pdlema.

MARKUS:

Kui vérav liigub suunas Vérav lahti, kontrollige mootori
Ulhendust (vaata pilt 5.2), thendage mootor vajadusel digesti,
teostage léhtestus tehaseseadistustele (vaata peattikk 9.8) ja
korrake kéesolevas peatiikis kirjeldatud samme.

5.1.6 Loppasendi Vérav lahti 6petamine

» Vaata pilt 8a.2

1. Vajutage triikkplaadil olevat nuppu T ja hoidke
vajutatuna, et tiiba A soovitud I6ppasendisse Vérav lahti
liigutada. Laske triikkplaadil olev nupp T lahti.

2. Kui soovitud I6ppasendi positsioonist ligutakse
kogemata Ule, siis saab uuesti triikkplaadil olevale
nupule T vajutades tiiba natukene kinni poole tagasi
ligutada. Uuesti trikkplaadil olevale nupule T vajutades
saab tiiva uuesti lahti poole liigutada.

3. Kui soovitud I6ppasend on saavutatud, siis vajutage
korraks trikkplaadil olevale nupule P, [bppasend
Viérav lahti on &ra 6pitud. Roheline LED GN vilgub
lUhiajaliselt kiiresti ja seejarel aeglaselt.

4. DIL-IUliti 4 asendisse OFF
a. Uhendatud ohutusseadised aktiveeritakse.

b. Kasutamine kaugjuhtimise teel voimalik.

5. Teostage triikkplaadil asuva nupu T abil antava
likumiskasuga impulssreziimis kolm téielikku
varavatsiklit jbudude Sppimiseks (vaata peatikk 7.1
ja pilt 8a.3).

a. LED GN pdleb, joud on &ra 6pitud.

A\ HolATUS

Mittetoimivatest ohutt distest ldhtuv vigastuste oht.

Mittetoimivad ohutusseadised voivad rikke korral

pdhjustada vigastusi.

» Paérast 6ppekaitusi peab seadme kasutussevétja
kontrollima ohutusseadiste ja seadistuste toimimist
(vaata peatikk 7.2).

Alles seejdrel on seade to6korras.

5.2 2-tiivaga védravasiisteem
5.2.1 Loppasendi piirikute paigaldamine

5.2.2 Integreeritud 16ppliilitite deaktiveerimine
Enne I6ppasendite kindlaks maaramist mehaaniliste
piirikutega peab integreeritud 16pplulitid deaktiveerima.
Veenduge, et 16ppliliti kaablisoonte BN/WH asemel oleks
pistikusse 5/6 Gihendatud traatsild (ei kuulu komplekti)
(vaata pilt 5.5b).
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5.2.3 Elektrilukkude* paigaldamine ja iihendamine
» Vaata pilt 6

Lisavarustuse hulka kuuluvate elektrilukkude thendamiseks ei
pea polaarsust jalgima.

5.24 Ettevalmistus

»  Vaata pilt 8b/8b.1

1. Uhendage tiib A ajami kiiljest lahti ja avage taca 1 m
vorra ning Uhendage uuesti ajamiga.

2. Tiib B peab olema suletud, muidu Ghendage tiib B ajami
kiljest lahti, lUkake asendisse Vérav kinni ning Ghendage
uuesti ajamiga.

3. Seadke koik DIL-IUlitid asendisse OFF.

Uhendage seade elektrivérku.

5. DIL-lliti 4 asendisse ON = seadistusreziim
a. roheline LED GN vilgub = seadistusreziim
b. punane LED RT pdleb

»

5.2.5 Loppasendi Vérav kinni 6petamine (tiib A):

» Vaata pilt 8b.2

1. Vajutage triikkplaadil olevat nuppu T ja hoidke seda
allavajutatuna. Tiib A ligub suunas Vérav kinni ja jadb
piiriku juures seisma, mootor lilitub valja.

2. Laske trikkplaadil olev nupp T lahti.
Vérav asub niitid I6ppasendis Védrav kinni. LED RT jadb
parast Ioppasendi tuvastamist pdlema.

MARKUS:

Kui vérav liigub suunas Vérav lahti, kontrollige mootori
Uhendust (vaata pilt 5.3), thendage mootor vajadusel digesti,
teostage léhtestus tehaseseadistustele (vaata peatiikk 9.8) ja
korrake kéesolevas peatiikis kirjeldatud samme.

5.2.6 Loppasendi Vérav lahti 6petamine (tiib A)

» Vaata pilt 8b.2

1. Vajutage triikkplaadil olevat nuppu T ja hoidke
vajutatuna, et tiiba A soovitud I6ppasendisse Vérav lahti
liigutada. Laske trikkplaadil olev nupp T lahti.

2. Kui soovitud Idppasendi positsioonist ligutakse
kogemata Ule, siis saab uuesti triikkplaadil olevale
nupule T vajutades tiiba natukene kinni poole tagasi
ligutada. Uuesti trikkplaadil olevale nupule T vajutades
saab tiiva uuesti lahti poole liigutada.

3. Kui soovitud I6ppasend on saavutatud, siis vajutage
korraks triikkplaadil olevale nupule P, [6ppasend
Vérav lahti on &ra 6pitud. Roheline LED GN vilgub
lUhiajaliselt kiiresti ja seejarel aeglaselt.

5.2.7 Loppasendi Vérav kinni 6petamine (tiib B):

» Vaata pilt 8b.3/8b.4

1. Uhendage tiib B ajami kiiljest lahti ja avage taca 1 m
vorra ning Uhendage uuesti ajamiga.

2. DIL-lUliti 3 asendisse ON = 2-tiivaga vérava tiiva B
Opetamiseks.

3. Vajutage triikkplaadil olevat nuppu T ja hoidke seda
allavajutatuna. Tiib B liigub suunas Vérav kinni ja jaab
piiriku juures seisma, mootor lulitub vélja.

4. Laske trikkplaadil olev nupp T lahti.

Vérav asub niitid I6ppasendis Vérav kinni. LED RT jadb
parast I0ppasendi tuvastamist pdlema.

MARKUS:

Kui vérav liigub suunas Vérav lahti, kontrollige mootori
Uhendust (vaata pilt 5.3), thendage mootor vajadusel digesti,

* Lisavarustus, ei kuulu standardvarustusse!
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teostage lahtestus tehaseseadistustele (vaata peatiikk 9.8) ja
korrake kéesolevas peatiikis kirjeldatud samme.

5.2.8 Loppasendi Vérav lahti opetamine (tiib B)

» Vaata pilt 8b.4

1. Vajutage triikkplaadil olevat nuppu T ja hoidke
vajutatuna, et tiiba B soovitud I6ppasendisse Vérav lahti
liigutada. Laske trikkplaadil olev nupp T lahti.

2. Kui soovitud I6ppasendi positsioonist liigutakse
kogemata Ule, siis saab uuesti triikkplaadil olevale
nupule T vajutades tiiba natukene kinni poole tagasi
liigutada. Uuesti trikkplaadil olevale nupule T vajutades
saab tiiva uuesti lahti poole liigutada.

3. Kui soovitud I6ppasend on saavutatud, siis vajutage
korraks triikkplaadil olevale nupule P, Idppasend
Vérav lahti on &ra 6pitud. Roheline LED GN vilgub
lUhiajaliselt kiiresti ja seejarel aeglaselt.

4. Seadke DIL-luliti 3 asendisse OFF.

5. Seadke DIL-Iiliti 4 asendisse OFF.

a. Uhendatud ohutusseadised aktiveeritakse.
b. Kasutamine kaugjuhtimise teel voimalik.

6. Teostage trikkplaadil asuva nupu T abil antava
likumiskasuga impulssreziimis kolm téielikku
varavatsiklit jbudude Sppimiseks (vaata peatikk 7.1
ja pilt 8b.5).

a. LED GN pdleb, joud on &ra 6pitud.

7. Kui vajalik, siis seadistage funktsioon tiibade liikumisnihe

(vaata peatiikk 5.2.9).

A\ HolATUS

Mittetoimivatest ohutt distest ldhtuv vigastuste oht.

Mittetoimivad ohutusseadised vdivad rikke korral

pdhjustada vigastusi.

» Paérast oppekaitusi peab seadme kasutussevétja
kontrollima ohutusseadiste ja seadistuste toimimist
(vaata peatikk 7.2).

Alles seejdrel on seade to6korras.

5.2.9 Tiibade liikumisnihkega voi ilma lilkkumisnihketa
ning lilkkumisnihke suurus
» Vaata pilt 9.1/9.2
Piirikliistuga 2-tiivaga véravasusteemidel véivad tiivad
likumise ajal pérkuda. Seetdttu on parast petusprotsessi
I6petamist kindalasti vajalik tiibade liikumisnihe aktiveerida!
Selleks, et 2-tiivaga varavaststeemi tiivad liikkumisel
omavahel kokku ei porkuks, on aslimmeetriliste piirikliistuga
varavate puhul méttekas kasutada suurt tiibbade liikumisnihet,
suimmeetriliste piirikliistuga véravate puhul piisab véikesest
tiibade liilkumisnihkest.

Funktsiooni tiibade lilkkumisnihe seadistamine:
1. Seadistage DIL-lulitiga 2 tiibade likumisnihke funktsioon:

20N lima véravatiibade likumisnihketa:
Tiiva A ja B samaaegne avamine ja
sulgemine.

2 OFF Véravatiibade liikumisnihkega:

Tiib A avaneb enne tiiba B; tiib B sulgub
enne tiiba A.
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2. Seadistage DIL-lllitiga 3 tiibade liikumisnihke suurus:

3ON Tiiva B 6petamine/véike tiibade
liikumisnihe
3 OFF Tiiva A petamine/suur tiibade
liikumisnihe
6 Vilja poole avanevate tiibadega
varavasiisteem
» Vaata pilt 16
6.1 Ajamite (ihendamine

» Vaata pilt 16.2/16.3a/b
Uhendage ajami kaablid pistikuga tiib A/tiib B, nagu see on
naidatud pildil 16.2/16.3.

6.2 Piirikute kasutamine

Soovitame kasutada piirikuid, kuna 16pplUliti ei ole seadistatav
kogu spindli kdigu ulatuses. Integreeritud 16ppliliti tuleb
selleks deaktiveerida (vaata peatikk 5.1.2).

6.3 Loppliiliti kasutamine

» Vaata pilt 16.1

Vélja poole avanevate véravate korral peab |6ppliliti ligutama
ajami mootori poole, kuna sellisel juhul on I6ppasendis

Vidrav kinni spindel sisse tdmmatud. Liigutage vastavalt

pildil 16.1 naidatule 16ppllitit kuuskantvétmega (3 mm)
vastavas suunas.

MARKUS:

Arge kasutage seadistamiseks akukruvikeerajat.
Reguleerimiskruvi ks p&ore vastab 1 mm spindlil. Léppliliti
ei ole seadistatav kogu spindli kéigu ulatuses!

6.4 Loppasendite ja joudude opetamine

Loppasendid opitakse dra vastavalt peatiikis 5.1 /5.2
toodule, j6ud vastavalt peatlkis 7.1 toodule.

7 Edasised toimingud

71 Joudude oppekaitused

Pérast Idppasendite 6petamist voi parast teatud muudatuste
tegemist on vaja liikumise joud uuesti jbudude
Oppekaitustega Opetada. Varav peab olema suletud ning
selleks on vaja teha véravaga kaks katkematut tstklit, mille
véltel ei hakka t6dle Ukski ohutusseadis. Joudude 6petamine
toimub mélemas suunas automaatselt impulssreziimis, s.t
ajam liigub pérast impulsi saamist iseseisvalt I6ppasendisse.
Kogu dppimisprotsessi valtel vilgub LED GN. Pérast liikumise
joudude dppimiseks vajalike varavakaituste teostamist poleb
see pidevalt (vaata pilt 7a.5/7b.9/8a.3/8b.5).

» Molemat jargmist protsessi tuleb korrata kaks korda.

Joudude oppekaitus kuni Ioppasendisse Vérav lahti:

»  Vajutage triikkplaadil olevat nuppu T Uks kord.
Ajam liigub iseseisvalt Idppasendisse Vérav lahti.

Joudude oppekaitus kuni Ioppasendisse Vérav kinni:

»  Vajutage triikkplaadil olevat nuppu T Uks kord.
Ajam liigub iseseisvalt Idppasendisse Vérav kinni.
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AR Joupiirangu seadistamine

Tingituna teatavatest paigaldussituatsioonidest voib juhtuda,
et eelnevalt seadistatud joud ei ole piisavalt suured, mistottu
voib ajami té6tamisel tekkida soovimatu ohutus-
tagasiliikumine. Sellistel juhtudel on véimalik joupiirangu
jarelreguleerimine juhtseadme triikkplaadil asuva ning on
kirjaga Kraft F (joud F) mérgistatud potentsiomeetri abil.

/\ HolaTUS
Liiga suur joupiirang
Kui jéupiirangu seadistus on seatud liiga suureks, siis ei
peatu varav sulgemisel digeaegselt ja seejuures voidakse
isikud voi esemed vérava vahele muljuda.
» Arge seadke jBupiirangut liiga suureks.

Joupiirangu suurendamine kéib protsentuaalselt eelnevalt
Opitud vaartuste suhtes; seejuures tdhendab potentsiomeetri
asend jargmist jou suurenemist (vaata pilt 10):

Asend téiesti vasakul + 0% joust

+15% jdust hﬂ
+75% joust

Keskasend

Asend téiesti paremal

Joupiirangu seadistamiseks:

1. Seadistage potentsiomeetrit Kraft F soovitud suunas.

2. Seadistatud jou vastavust normide EN 12453 ja
EN 12445 voi vastavate siseriiklike eeskirjade lubatud
vaartustele tuleb kontrollida sobivate dlinamomeetriliste
seadmetega.

3. Kui mdddetud joud on potentsiomeetri seadistuse
jéupiirang 0 % korral liiga suur, siis saab seda vahendada
vaiksema liilkumiskiirusega tava- ja aeglustusreziimis
(vaata peatlkk 7.4.7).

7.2 Ohutusseadiste (ihendamine*
» Vaata pilt 11.1/11.2

Ohutusringiga SE1 ja SE2 on kummagagi véimalik Ghendada
2-soonega Uhenduskaabliga fotosilm voi testfunktsiooniga voi
siis ilma testfunktsioonita fotosilm. Uhe ohutusringiga kahe
fotosilma Uhendamiseks laheb vaja fotosilmade
laiendusmoodulit *.

MARKUS:
Koik ohutusseadised tuleks Uhendada ja testida sammhaaval.

7.21 Ohutusseadis SE1 suunas Vérav lahti

Ohutusseadis SE1 suunas Vérav lahti. Rakendumisele jargneb
viivitusega, lihike ohutus-tagasilikumine suunas Vérav kinni
(vaata pilt 11.1)

Elektrithendus

Klemm 20 0V (toide)

Klemm 18 testsignaali véljund
Klemm 73 lUlitussignaali sisend SE1
Klemm 5 +24 V (toide)

* Lisavarustus, ei kuulu standardvarustusse!
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Funktsiooni valik DIL-liilitite kaudu

50N 6 ON 2-soonega kaabliga fotosilm

50N 6 OFF testfunktsiooniga fotosilm

5 OFF 6 OFF ¢ ilma testfunktsioonita
fotosilm

by by e  ohutusseadis puudub:
traatsild klemmide 20/73
vahel = tarneseisund
7.2.2 Ohutusseadis SE2 suunas Vérav kinni

Ohutusseadis SE2 suunas Vdrav kinni. Rakendumisele
jargneb viivitusega, pikk ohutus-tagasiliikumine |6ppasendisse
Vérav lahti (vaata pilt 11.2)

Elektrilhendus

Klemm 20 0V (toide)

Klemm 18 testsignaali véljund
Klemm 72 lUlitussignaali sisend SE2
Klemm 5 +24 V (toide)

Funktsiooni valik DIL-liilitite kaudu

7 ON 8 ON 2-soonega kaabliga fotosilm
7 ON 8 OFF testfunktsiooniga fotosiim
7 OFF 8 OFF * ilma testfunktsioonita

fotosilm

ohutusseadis puudub:
traatsild klemmide 20/72
vahel, = tarnseisund

bt b

7.2.3 Ohutusseadis SE2 suunas Vérav kinni
labisoidule reageeriva fotosilmana

Ohutusseadise SE2 taiendav funktsioon suunas Vérav kinni
ohutusfotosilmana/lébisdidule reageeriva fotosilmana (ainult
koos testfunktsiooniga fotosilmaga, vaata pilt 11.2c/11.2e)
Funktsiooni valik DIL-liilitite kaudu

9ON .

Testfunktsiooniga fotosilm voi
2-soonega Uhenduskaabliga fotosilm
ohutusseadisena suunas Vérav kinni.
e Lisafunktsioon labiséidule reageeriv
fotosilm: Fotosilmade vahel olles
alustatakse viivitusaeg parast
mooddumist uuesti otsast, fotosilmade
vahelt &ra liilkudes lihendatakse

9 OFF Fotosilm ohutusseadisena suunas

Viérav kinni. Fotosilmade vahel olles
alustatakse viivitusaeg parast méddumist
uuesti otsast, fotosilmade vahelt ara
likudes jookseb seadistatud viivitusaeg

16puni

MARKUS:
Automaatse sulgumise saab ainult siis aktiveeida, kui

véhemalt Uks ohutusseadis on aktiveeritud.
7.3 Lisakomponentide ja tarvikute iihendamine

MARKUS:

Seadmega Uhendatavad elektrilised lisatarvikud voivad ajami
24 V toiteliidest koormata max 100 mA ulatuses.
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7.3.1 Hoiatuslambi Gthendamine *
» Vaata pilt 11.3a

Pistikupesa Option potentsiaalivabade kontaktidega voib
Uihendada hoiatuslambi v6i I6ppasendist Vérav kinni teavitava
seadme. 24 V lambi (max 7 W) kasutamisel voib toitepinge
votta juhtseadmest (klemm 24 V =).

MARKUS:

Kui kasutatakse 230 V hoiatuslampi, siis tuleb selle toide votta
seadmevéliselt (vaata pilt 11.3b).

7.3.2 Viliste liilitite ihendamine *
» Vaata pilt 11.4
Paralleelselt voib hendada the voi mitu sulgekontaktidega

kaabli maksimaalne pikkus 40 m (tuleb paigaldada 230 V
toitepingega kaablitest eraldi).

1-tiivaga varavasiisteem
Impulssjuhtimine

» Esimene kontakt klemmile 21
» Teine kontakt klemmile 20

2-tiivaga varavasiisteem
Impulssjuhtimine liilkumiskask kaigutiib (A):
»  Esimene kontakt klemmile 23

» Teine kontakt klemmile 20

Impulssjuhtimine liilkumiskask kaigutiib (A) ja passiivne tiib (B):
»  Esimene kontakt klemmile 21
» Teine kontakt klemmile 20

MARKUS:

Kui véline juhtelement vajab abitoidet, siis on selleks tarbeks
klemmil 5 pinge +24 V DC (vastupidiselt klemmile 20 = 0 V).

7.3.3 Ajami seiskamiseks vajaliku valjaliiliti
lihendamine ja/v6i ajami vilja lilitamine
(seiskamis- voi avariiahel) *

» Vaata pilt 11.5

Selle lulitiga on voimalik vérava likumine otsekohe peatada ja

edasist varava kaitamist takistada.

Lahkkontaktidega véljalliti (0 V-le lulituv véi potentsiaalivaba)

Uhendatakse jargmiselt:

1. Eemaldage tehase poolt klemmi 12 (seiskamis- voi siis
hédaseiskamissisend) ja klemmi 13 (0 V) vahele
paigaldatud traatsild.

2. Uhendage lilitusvaljund véi esimene kontakt klemmiga
12 (seiskamis- voi hddaseiskamissisend).

3. Uhendage 0V (maa) v&i teine kontakt klemmiga 13 (0 V).

7.3.4 Universaaladapter-triikkplaadi ihendamine
UAP 1 *

» Vaata pilt 11.6

Universaaladapter-trikkplaati UAP 1 saab kasutada:

e suunavalikuks (lahti/kinni) ja osalise avamise funktsioon

véliste juhtelementide kaudu,
e |dppasenditeate Vdrav lahti ja Vérav kinni jaoks,
e lisarelee jaoks.

* Lisavarustus, ei kuulu standardvarustusse!

181



EESTI

7.3.5 Avariitoiteaku lihendamine *
» Vaata pilt 11.7

Nende klemmidega saab Uhendada avariitoiteaku ajami
lihiajaliseks kaitamiseks voolukatkestuse ajal.

A\ HolATUS

Ootamatust varava lilkkumisest ldhtuv vigastuste oht

Ootamatu varava liikumine voib olla tingitud sellest, et

hoolimata vooluvérgust eemaldatud toitekaablist on

seadmega Uhendatud avariitoiteaku.

» Toémmake koikide té6de teostamisel ajami juures
toitepistik ja avariitoiteaku pistik vélja.

» Vaata pilt 12.3

10 OFF 11 ON Ajam

Automaatne sulgumine,
eelhoiatusaeg Uksnes
automaatse sulgumise korral

Lisarelee

Hoiatusaja véltel on relee
tootaktid kiired, varava
likumisel tavalised ja
viivitusaja jooksul on relee vélja
|Ulitatud.

» Vaata pilt 12.4

7.4 Taiendavate funktsioonide seadistamine
DIL-liilitite abil

Juhtseadet programmeeritakse DIL-IUlitite abil.

Enne seadme esmakordset kasutusse vottu on kdik DIL-IUlitid

tehaseseadistuses, see tdhendab lilitid on asendis OFF

(vaata pilt 5.1). Muudatusi DIL-lulitite asendites voib teha

Uksnes jargmistel tingimustel:

e Ajam on puhkeasendis.

e Eelhoiatus- voi viivitusaeg ei ole parajasti kaivitatud.

e LED GN ei vilgu.

Seadistage vastavalt kasutusriigi eeskirjadele ja kohalikele

tingimustele soovitud ohutusseadiste DIL-IUlitid nagu
jargnevalt kirjeldatud.

Jargmised DIL-lilitid tuleb seadistada:
7.4.1 DIL-liiliti 10/11: automaatne sulgumine/

eelhoiatusaeg/lisarelee
DIL-luliti 10 ja DIL-1Gliti 11 kombinatsiooniga seadistatakse
ajami funktsioonid (automaatne sulgumine / eelhoiatusaeg 5
sekundit) ja lisarelee funktsioon.
MARKUS:
Automaatse sulgumise saab ainult siis aktiveeida, kui
véhemalt Uks ohutusseadis on aktiveeritud.

» Vaata pilt 12.1

10 OFF 11 OFF Ajam
llma erifunktsioonita

Lisarelee
Relee kontaktid sulguvad
I6ppasendis Vérav kinni.

ks e

» Vaata pilt 12.2

10 ON 11 OFF Ajam

Eelhoiatusaeg iga vérava
likumise korral ilma
automaatse sulgumiseta

Lisarelee

Hoiatusaja jooksul on relee
tootaktid kiired ja varava
liikumise ajal tavalised.

* Lisavarustus, ei kuulu standardvarustusse!
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10 ON 11 ON Ajam
Automaatne sulgumine,
eelhoiatusaeg varava iga

likumise korral

Lisarelee

Hoiatusaja véltel on relee
tootaktid kiired, varava
likumisel tavalised ja
viivitusaja jooksul on relee vélja
|Ulitatud.

MARKUS:

Automaatne sulgumine on véimalik ainult Ibppasendist Vérav
lahti. Jéupiirangu rakendumisel sulgumise ajal teostatakse
luhike ohutus-tagasiliikumine suunas Vérav lahti ja varav
seiskub. Fotosilma reageerimisel sulgumise ajal teostatakse
ohutus-tagasiliikumine Idppasendisse Vérav lahti ning
automaatne sulgumine kéivitatakse uuesti.

7.4.2 Viivitusaja seadistus

» Vaata pilt 12.5

Viivitusaega I6ppasendis Vérav lahti kuni automaatse
sulgumiseni saab seadistada 5 astme kaupa.
Viivitusaja seadistamine:

1. Seadke DIL-IUliti 12 asendisse ON.

120N

Viivitusaja seadistamine

12 OFF Funktsioon puudub

ket
2. Vajutage korraks trikkplaadi nupule P, kui soovite
viivitusaega liihendada.
vOi
Vajutage korraks trikkplaadi nupule T, kui soovite

viivitusaega pikendada.
Viivitusaja seadistamisel néditab LED RT jargmisi

seadistusi:
LED RT Viivitusaeg sekundites
1x vilkumine/ e
paus 30
2x vilkumine/ | 60
paus
3x vilkumine/ | 90
paus
4x vilkumine/ | 120
paus
5x vilkumine/ | 180
paus
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3. Seadke DIL-liliti 12 uuesti asendisse OFF, et seadistatud
viivitusaeg salvestataks.

743 Impulss viivitusaja jooksul

» Vaata pilt 12.6

Siin on vdimalik seadistada seadme kaitumine juhul, kui
viivitusaja jooksul antakse seadmele impulsskask.

13 ON e Viivitusaja katkestamine impulsiga
e Impulss varava likumise ajal seiskab
vérava

13 OFF Viivitusaja pikendamine impulsiga

ke

7.4.4 Ohutus-tagasiliikumise piir

» Vaata pilt 12.7

Kuni ohutus-tagasiliikumise piirini (max 50 mm), natukene
enne I6ppasendit Vérav kinni, teostatakse ohutusseadise
rakendumisel liikumine vastassuunas (ohutus-tagasiliikumine).
Selle piiri Gletamisel sellist toimimisuviisi ei ole, et vérav saaks
ilma liikkumist katkestamata ohutult liikuda I6ppasendisse.
Véravaseadme kasutamisel tuleb liikumisel suunas Vérav kinni
teha vahet, kas varav liigub vastu I6pp-piirikut (tiib seiskub)
vOi vastu takistust (tiib hakkab likuma vastassuunas).
Seadistamisel peab jalgima seda, et 2-tiivaga varava puhul
saaks, soltuvalt piirikliistust, valitud varavatiib vabalt liikuda.
Piiriala saab seadistada 8 astmeliselt.

Ohutus-tagasiliikumise piiri seadistamine:
1. Seadke DIL-lUliti 14 asendisse ON.

14 ON Ohutus-tagasiliikumise piiri seadistamine

14 OFF Funktsioon puudub

ks

2. Ainult 2-tiivaga varavasusteemidel tuleb DIL-lilitiga 3 tiib

vélja valida:
3ON Tiib B/véike tiibade likumisnihe
3 OFF Tiib A/suur tiibade liikkumisnihe

ke

3. Vajutage korraks trikkplaadil olevat nuppu P, et ohutus-
tagasiliikumise piiri vdhendada.
VoI
Vajutage korraks triikkplaadil olevat nuppu T, et ohutus-
tagasiliikumise piiri suurendada.
Ohutus-tagasiliikumise piiri seadistamisel naitab LED GN
margutuli jargmisi seadistusi:
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LED GN Ohutus-tagasiliikumise piir
1x vilkumine/ | Minimaalne vaartus
paus

2x -3x Vahevaartus
vilkumine/

paus

4x vilkumine/ ~_
paus Keskmine vaartus

5x -7x Vahevéartus
vilkumine/

paus

8x vilkumine/ | Maksimaalne vaértus
paus

4. Ainult 2-tiivaga varavasisteemidel tuleb DIL-lUlitiga 3 tiib
B valida ja sammu 3 teise tiiva jaoks korrata.

5. Seadke DIL-liliti 14 uuesti asendisse OFF, et seadistatud
ohutus-tagasilikumise piir(id) ara salvestataks.

6. Seadke DIL-Illiti 3 uuesti vastavalt eelnevalt valitud
tiibade liikumisnihkele (vaata peatiikk 4.2.11 /5.2.9)
vastavasse asendisse tagasi.

7.4.5 Aeglustuse (sujuv seiskumine) alguspunkti
muutmine avamisel ja sulgemisel

Enne kui aeglustuse alguspunkte avamisel ja sulgemisel saab
muuta, peavad olema téidetud jargmised tingimused:

e |dppasendid peavad olema seadistatud.

e Varav peab olema Idppasendis Vérav kinni.

e DIL-IUliti 4 seadistusreziim peab olema asendis OFF.

llma véravatiibade liikkumisnihketa:

DIL-liliti 2 asendis ON = tiiva A ja tiiva B avamine ja
sulgemine samaaegselt

Alguspunktide maaramine 1-tiivaga varava korral:
» Vaata pilt 12.8

1. Seadke DIL-IUliti 15 asendisse ON.

15 ON
15 OFF

Soovitud alguspunktide seadistamine
Funktsioon puudub

ks

2. Vajutage trikkplaadil olevat nuppu T.

Véravatiib liigub tavakiirusega impulssreziimis suunas
Vérav lahti.

3. Kui vérav labib aeglustuse alguseks soovitud positsiooni,
siis vajutage korraks triikkplaadil olevat nuppu P.
Véravatiib 1abib llejaddnud vahemaa kuni Idppasendini
Vérav lahti aeglustusreziimis.

4. Vajutage triikkplaadil olevat nuppu T.

Véravatiib liigub tavakiirusega impulssreZiimis suunas
Virav kinni.

5. Kui vérav labib aeglustuse alguseks soovitud positsiooni,
siis vajutage korraks triikkplaadil olevat nuppu P.
Véravatiib 1abib Glejaddnud vahemaa kuni Idppasendini
Virav kinni aeglustusreziimis.

6. Seadke DIL-Iiliti 15 asendisse OFF.

7. LED GN vilgub signaliseerimaks seda, et vaja on
teostada kaks Uksteisele jargnevat jdudude dppekaitust
(vaata peatikk 7.1).
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Alguspunktide mairamine 2-tiivaga varava korral:
» Vaata pilt 12.8
1. Seadke DIL-Iuliti 15 asendisse ON.

15 ON Soovitud alguspunktide seadistamine

15 OFF Funktsioon puudub

ke

2. Vajutage trikkplaadil olevat nuppu T.

Esmalt liigub varavatiib A (kigutiib) ja seejarel varavatiib
B tavakiirusega impulssreziimis suunas Vdrav lahti.

3. Kui véravatiib A 1abib aeglustuse alguseks soovitud
positsiooni, siis vajutage korraks triikkplaadil olevat
nuppu P.

4. Kui varavatiib B Iabib aeglustuse alguseks soovitud
positsiooni, siis vajutage korraks triikkplaadil olevat
nuppu P.

Médlemad véravatiivad labivad ulejaddnud vahemaa kuni
16ppasendini Vérav lahti aeglustusreziimis.

5. Vajutage trikkplaadil olevat nuppu T.

Esmalt liigub véravatiib B ja seejérel véravatiib A
tavakiirusega impulssreziimis suunas Véarav kinni.

6. Kui véravatiib B 1&bib aeglustuse alguseks soovitud
positsiooni, siis vajutage korraks triikkplaadil olevat
nuppu P.

7. Kui véravatiib A 1abib aeglustuse alguseks soovitud
positsiooni, siis vajutage korraks triikkplaadil olevat
nuppu P.

Médlemad véravatiivad labivad ulejadnud vahemaa kuni
I6ppasendini Vérav kinni aeglustusreziimis.

8. Seadke DIL-luliti 15 asendisse OFF.

9. LED GN vilgub signaliseerimaks seda, et vaja on
teostada kaks Uksteisele jargnevat jdudude 6ppekaitust
(vaata peatukk 7.1).

MARKUS:

Aeglustuse alguspunktide muutmise tulemusel kustutatakse
eelnevalt dpitud likumise jbudude seadistused. Parast
muutmist teavitab LED-i GN vilkumine sellest, et tuleb uuesti
teostada jdudude Sppimiseks vajalikud ppekaitused.

Aeglustuse (sujuv seiskumine) aluspunktide ldhtestamine

tehaseseadistustele:

» Seadke DIL-IUliti 16 asendisse ON ja seejérel asendisse
OFF.

16 ON Aeglane liikumiskiirus koikidel likumistel/
aeglustuse alguspunktide kustutamine

16 OFF Funktsioon puudub
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7.4.6 Aeglustusreziimis liikkumise kiiruse
seadistamine:

Potentsiomeetriga Speed V saab aeglustusreziimil likumise
kiirust vahemikus 30 - 60% normaalkiirusest reguleerida.

Aeglustusreziimis lilkkumise kiiruse seadistamine:
» vaata pilt 12.8a
1. Seadke DIL-IUliti 4 asendisse ON.

4 ON Seadistusreziim
4 OFF Tavareziim impulssjuhtimisega

2. Muutke potentsiomeetri Speed V seadistust nii nagu
soovitud.

Asend taiesti 30% Kkiirust

vasakul

Keskasend ~
45% Kiirust h

Asend taiesti 60% Kkiirust

paremal

3. Seadke DIL-Iiliti 4 asendisse OFF.
Seadistatud véartus voetakse Ule.

7.4.7 Aeglane liikumiskiirus

Kui méddetud joud on potentsiomeetri seadistuse joupiirang
0% korral liiga suur, siis saab seda védhendada védiksema
likumiskiirusega tava- ja aeglustusreziimis.

Liikumiskiiruse vahendamiseks:

1. Seadke DIL-Iiliti 16 asendisse ON.

16 ON Aeglane liikumiskiirus kéikidel likumistel/
aeglustuse alguspunktide kustutamine

Normaalne liikumiskiirus kéikidel
likumistel

16 OFF

2. Teostage kolm Uksteisele jargnevat jbudude 6ppekaitust
(vaata peatlkk 7.1).

3. Kontrollige joudu uuesti sobiva dlinamomeetriliste
seadmega.
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8 Kaugjuhtimine

8.1 Kaugjuhtimispult HSM 4

A HolATUS

—
STAN

Ukse voi vdrava liikumisest tingitud

vigastuseoht

Kui kaugjuhtimispulti kasutatakse, siis

voivad ukse voi vérava liikkumise tottu

inimesed vigastada saada.

» Tagage, et kaugjuhtimispult ei
satuks kunagi laste kétte ning seda
kasutaksid ainult isikud, keda on
kaugjuhitava slisteemi toimimise
osas juhendatud!

»  Kui uksel voi véraval on ainult ks
ohutusseadis, siis voib
kaugjuhtimispulti kasutada ainult
siis, kui uks voi varav on Teie
vaateulatuses!

» Minge voi sbitke kaugjuhitava
varavasUsteemi avast labi alles siis,
kui vérav asub I6ppasendis Vérav
lahtil

» Arvestage sellega, et voimalik on
kaugjuhtimispuldi nupu kogemata
vajutamine (nt taskus/kéekotis
kandmisel) ja see vdib pohjustada
soovimatu varava liikumise.

A L]

A\ ETTEVAATUST

Soovimatust vérava liikumisest ldhtuv vigastuste oht

Kaugjuhtimisslisteemi programmeerimise ajal voib varav

soovimatult likuma hakata.

»  Kaugjuhtimissiisteemi programmeerimisel tuleb jalgida,
et ukse voi varava liikumisalas ei oleks Uhtki isikut ega
esemeid.

TAHELEPANU

Keskkonnaméjudest tingitud talitushaired

Vastasel juhul véib seadme talitlus kahjustada saada!

Kaitske kaugjuhtimispulti jargmiste mojude eest:

e otsene paikesekiirgus (lubatav imbritseva keskkonna
temperatuur: -20 °C kuni +60 °C)

®  niiskus

e tolmukoormus

MARKUS:

e Teostage parast kaugjuhtimissiisteemi programmeerimist
vOi laiendamist funktsioonikontroll.

e Kasutage kaugjuhtimissiisteemi kasutusse vétmiseks voi
laiendamiseks ainult originaalosi.

e Kasutuskoha tingimused véivad mojutada
kaugjuhtimissiisteemi téoulatust. GSM 900 sagedusel
téotavad mobiiltelefonid véivad samaaegsel kasutamisel
mdjutada kaugjuhtimissiisteemi té6kaugust.
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8.1.1 Kaugjuhtimispuldi HSM 4 kirjeldus
»  Vaata pilt 13

1 LED

2 Kaugjuhtimispuldi nupud

3 Patareisalve kaas

4  Patarei

5 Lahtestamise nupp

6  Kaugjuhtimispuldi hoidik

8.1.2 Patarei paigaldamine/vahetamine
» Vaata pilt 13
» Kasutage ainult patarei tlilipi 23A

8.1.3 Tehasekoodi taastamine
» Vaata pilt 13

Igal nupul on oma raadiokood. Esialgse tehase poolt antud
raadiokoodi saab taastada jargmiste sammudega.

MARKUS:

Jargmised sammud on vajalikud Uksnes kogemata teostatud
laiendamise voi dppimisprotsessi korral.

1. Avage patareisalve kaas.

Trikkplaadil olev ldhtestusnupp (5) on nliid ligipaasetav.

TAHELEPANU

Lahtestusnupu kahjustamine

» Arge kasutage teravaid esemeid ja arge suruge
lahtestusnupule véaga kovasti.

2. Vajutage lahtestusnuppu témbi esemega ja ettevaatlikult
ning hoidke seda allavajutatuna.

3. Vajutage kaugjuhtimispuldi nuppu, mida soovite
kodeerida, ja hoidke seda vajutatuna.

Puldi LED vilgub aeglaselt.

4. Kui Te hoiate lahtestusnuppu kuni aeglase vilkumise
16puni allavajutatuna, siis antakse kaugjuhtimispuldi
nupule jallegi esialgne tehasekood ja LED hakkab
kiiremini vilkuma.

5. Sulgege patareisalve kaas.

Tehasepoolne algne kood on taastatud.

8.1.4 Viéljavote kaugjuhtimispuldi
vastavusdeklaratsioonist

Ulal nimetatud toote vastavus direktiivide nGuetele direktiivi

1995/5/EU (R&TTE direktiiv) artikli nr 3 mdistes on tdéendatud

alljargnevatest standarditest kinni pidamisega:

e EN 60950:2000

e EN 300 220-1

e EN300220-3

e EN 301 489-1

e EN 300 489-3

Vastavusdeklaratsiooni originaali saab kusida tootja kéest.
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8.2 Integreeritud raadiomoodul

Integreeritud raadiomooduli abil saab funktsiooni impulss
(lahti-stopp-kinni-stopp) ja funktsiooni kdigutiib
programmeerida max 12 erinevale kaugjuhtimispuldile. Kui
programmeeritakse enam kui 12 kaugjuhtimispulti, siis
kustutatakse esmalt 6petatud puldi funktsioonid.
Raadiomooduli programmeerimiseks voi selle andmete
kustutamiseks, peavad olema téidetud jargmised eeldused:
e  Seadistusreziim ei ole aktiveeritud (DIL-IUliti 4

asendis OFF).
e  Varavatiivad ei liigu.
e Eelhoiatus- véi viivitusaeg ei ole parajasti kaivitatud.

MARKUS:

e Ajami juhtimiseks kaugjuhtimise teel peab the
kaugjuhtimispuldi nupu integreeritud raadiomoodulile
selgeks dpetama.

e Kaugjuhtimispuldi ja ajami vaheline kaugus peab olema
véhemalt 1 m.

e GSM 900 sagedusel tootavad mobiiltelefonid voivad
samaaegsel kasutamisel mojutada kaugjuhtimisstisteemi
té6kaugust.

8.2.1 Kaugjuhtimispuldi nuppude 6petamine
integreeritud raadiomoodulile

1 tiiva juhtimine:
Kanal 1/2 = tiib A

2 tiiva juhtimine:
Kanal 1 = tiib A+B
Kanal 2 = tiib A

1. Vajutage trikkplaadil olevat nuppu P 1 kord kanali 1 v&i 2
korda kanali 2 valimiseks. Trikkplaadil olevat nuppu P
veelkord vajutades I6petatakse otsekohe valmisolek
kaugjuhtimise programmeerimiseks.

Olenevalt sellest, millist kanalit soovitakse
programmeerida, vilgub LED RT vastavalt 1 kord (kanal 1)
v0i 2 korda (kanal 2). Selle aja jooksul saab Uhele
kaugjuhtimispuldi nupule programmeerida soovitud
funktsiooni.

2. Vajutage kaugjuhtimispuldi seda nuppu, mida soovite
Opetada, senikaua, kuni triikkplaadil olev LED RT hakkab
kiiresti vilkuma.

Kaugjuhtimispuldi selle nupu raadiokood on niiid
integreeritud raadiomoodulis salvestatud (vaata
pilt 14a/14b).

8.2.2 Integreeritud raadiomooduli kdikide andmete
kustutamine

1. Vajutage triikkplaadil olevat nuppu P ja hoidke seda
allavajutatuna.
LED RT vilgub aeglaselt ja teavitab valmisolekust
kustutamiseks.
Vilkumine toimub kiirenevas ritmis.
Nuld on kéikide kaugjuhtimispultide koik 6pitud
raadiokoodid kustutatud.

2. Laske trikkplaadil olev nupp P lahti.

8.3 Viline vastuvétja

Integreeritud raadiomooduli asemel v6ib ajami juhtimiseks
kasutada funktsioonide impulss voi kdigutiib jaoks ka valist
raadiovastuvotjat.
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8.3.1 Vilise vastuvotja lihendamine
1. Uhendage valise vastuvétja pistik vastava pistikupesaga
(vaata pilt 11.8). Vélise vastuvétja juhtmed tuleb
Ghendada jargmiselt:
— GN klemmiga 20 (0 V)
—  WH klemmiga 21 (impulssjuhtimise signaal, kanal 1),
0 V-le Illituv)
— BN klemmiga 5 (+24 V)
— YE klemmiga 22 (kéigutiiva signaal, kanal 2,
0 V-le lilituv). Uksnes 2 kanaliga vastuvétja korral.
2. Kustutage koodide topeltkasutuse valtimiseks koik
integreeritud raadiomooduli andmed (vaata
peatiikk 8.2.2).
3. Opetage kaugjuhtimispuldi nupud funktsiooni impulss
(kanal 1) ja funktsiooni kéigutiib (kanal 2) jaoks vastavalt
vélise vastuvotja kasutusjuhendile.

MARKUS:

Vélise vastuvodtja antennikaabel ei tohi kokku puutuda
metalsete esemetega (naelad, tihvtid, tugijalad jms). Parim
asend tuleb valida katseliselt. GSM 900 sagedusel té6tavad
mobiiltelefonid voivad samaaegsel kasutamisel méjutada
kaugjuhtimisststeemi tdokaugust.

8.3.2 Viljavote vastuvotja vastavusdeklaratsioonist
Ulal nimetatud toote vastavus direktiivide nduetele direktiivi
1995/5/EU (R&TTE direktiiv) artikli nr 3 méistes on tdendatud
alljargnevatest standarditest kinni pidamisega:

e EN 60950:2000

e EN 300 220-1

e EN 300 220-3

e EN 301 489-1

e EN 300 489-3

Vastavusdeklaratsiooni originaali saab kisida tootja kéest.

9 Kasutamine
/\ HOIATUS
Ukse voi varava lilkkumisest tingitud
vigastuseoht

Vérava liilkumisalas voib liikuv varav
pohjustada vigastusi voi kahjustusi.
» Lapsed ei tohi varavasusteemi

laheduses méangida.
||MTM
{

Seetdttu tuleb tagada, et varava
likumisalas ei asuks isikuid voi
esemeid..

Tagage, et vérava ja ajami

mehaanika vahel ei asuks inimesi

vOi esemeid.

»  Kaitage varavaajamit tiksnes siis,
kui Teil on voimalik ndha varava
likumisala ning sellel on ainult (ks
ohutusseadis.

»  Jélgige varava liikkumist, kuni ta on
joudnud soovitud I6ppasendisse.

» Minge voi séitke kaugjuhitava

varavasUsteemi avast |abi alles siis,

kui vérav asub I6ppasendis

Viérav lahti!
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Funktsioonikontroll

» Mehhaanilise vabasti funktsiooni tuleb kontrollida
kord kuus.

»  Ohutus-tagasiliikumise testimiseks
peatage varav sulgumisel mélema
kae abil.

Véaravaslsteem peab seiskuma ja
teostama ohutus-tagasilikumise.

»  Ohutus-tagasilikumise talitushéire korral peab
viivitamatult laskma vastava ala spetsialistil seadet
kontrollida ja vajadusel vajalik remont teostada.

9.1 Kasutajate juhendamine

»  Opetage koiki isikuid, kes véravaseadet kasutama
hakkavad, tiibvaravaajamit digesti ja ohutult kasutama.

» Demonstreerige ja testige mehhaanilist vabastit ja ka
ajami ohutus-tagasiliikumist, mida rakendatakse takistuse
ilmnemisel.

9.2 Tavareziim

» Vajutage triikkplaadil olevat nuppu T, vélise luliti nuppu
voi andke juhtelemendiga impulss 1.
Varav liigub impulssjadareziimis (lahti-stopp-kinni-stopp).
Kanali 2 kaudu impulsi vastu vétmisel avaneb tiib A
(kaigutiib), kui see oli eelneval suletud (vaata
pilt 11.4/11.8). Kui véravatiibade liikumisnihe on
aktiveeritud, siis saab tiiba ainult siis liigutada, kui tiib B
asub I6ppasendis Vérav kinni.

9.3 Ohutus-tagasiliikumine avanemisel

Kui avanemisel rakendub jéupiirang vai siis fotosilm, siis
teostab vastav véravatiib lihikese ohutus-tagasilikumise
suunas Vdrav kinni, s.t ajam liigutab vérava vastupidises
suunas ja jaab seejarel seisma. Kui tegemist on 2-tiivaga
véravaga, siis mitteosalev tiib lihtsalt seiskub.

9.4 Ohutus-tagasiliikumine sulgumisel

Kui vérava sulgumisel rakendub j6upiirang, siis teostab vastav
tiib lUhikese ohutus-tagasiliikumise suunas Vérav lahti ja jadb
seisma. Kui reageerib fotosilm, siis teostatakse pikk ohutus-
tagasiliikumine kuni I6ppasendisse Vérav lahti. Impulssreziimi
korral jaéb vérav seisma ja automaatse sulgumise korral
hakkab aeg uuesti jooksma.

9.5 Kaitumine voolukatkestuse korral (ilma
avariitoiteakuta)

Selleks, et tiibvaravat saaks voolukatkestuse ajal avada voi

sulgeda, tuleb see ajami kiiljest lahti thendada (vaata

pilt 15.1). Kui varaval on lisaks ka elektrilukk, siis tuleb see

vastava vétmega lukust lahti keerata.

9.6 Kaitumine péarast voolukatkestust (ilma
avariitoiteakuta)

» Paérast toitepinge taastumist tuleb varav uuesti ajamiga

Uhendada (vaata pilt 15.2)

Pérast voolukatkestust teostatakse impulsskasu saamisel

automaatselt vajalik referentskaitus suunas Vérav kinni.

Referentskaituse ajal lisarelee aktiveeritakse ja Uhendatud

signaallamp vilgub aeglaselt.
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9.7 lima voolukatkestuseta lahti ihendamine

Pérast uuesti Uihendamist tuleb seadme toide korraks vélja
lUlitada, et nonda teostataks automaatselt referentskaitus
suunas Vdrav kinni.

9.8 Tehasepoolsete seadistuste ldhtestamine
Sellega on véimalik 6pitud I6ppasendid ja jdud lahtestada.

Lihtestamise teostamine:
1. Seadke DIL-Uliti 4 asendisse ON.

4 ON Seadistusreziim
4 OFF

Tavareziim impulssjuhtimisega

2. Vajutage kohe korraks triikkplaadil olevale nupule P.

3. Kui LED RT vilgub kiiresti, siis seadke DIL-Iuliti 4
viivitamatult asendisse OFF.

4. Juhtsusteem on niiud lahtestatud tehasepoolsetele

seadistusele.
LED GN vilgub aeglaselt.

9.9 Tootamise, vea- ja hoiatusteated

9.9.1 LED GN
LED GN (vaata pilt 5.1) naitab juhtstisteemi olekureziimi:

Poleb pidevalt

Normaalolek, koik Idppasendid Vérav lahti ja vastavad joud
on salvestatud.

Vilgub kiirelt

Tuleb teostada 6ppekaitused vérava liikkumise jdudude
Oppimiseks.

Vilgub aeglaselt

Loppasendid tuleb uuesti dpetada.

Ohutus-tagasiliikumise piiri seadistamine:

e Vilkumiste arv/paus on séltuv valitud ohutus-
tagasiliikumise piirist

e Minimaalne ohutus-tagasiliikumise piir = 1x vilkumine/
paus

e Maksimaalne ohutus-tagasilikumise piir = 8x vilkumine/
paus (vaata peatlkk 7.4.4)

9.9.2 LED RT
LED RT (joonis 5.1) naitab:

Seadistusreziimis:

e Valitud tiiva I6ppluliti ei ole rakendunud = LED pdleb

e  \Valitud tiiva I6ppluliti on rakendunud = LED kustunud

Viivitusaja seadistamine:

e Vilkumiste arv/paus on soltuv valitud viivitusajast

e Minimaalne viivitusaeg = 1x vilkumine/paus

* Maksimaalne viivitusaeg = 5x vilkumine/paus (vaata
peatlkk 7.4.2)

Kaugjuhtimise programmeerimise nait:

Vilkumine nii nagu see on kirjeldatud peatikk 8

Juhtnuppude sisendite nait
e Onrakendunud = LED pdleb

e Eiolerakendunud = LED ei pdle
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Vea-/diagnostikanait

LED RT mérgutule abil saab talitlushéirete pohjuse lihtsasti
tuvastada.

LED RT vilgub 2x

Viga/hoiatus Ohutus-/kaitseseadis SE on rakendunud
Voimalikud e  Ohutus-/kaitseseadis rakendus
pohjused e Ohutus-/kaitseseadis on defektne

e  SE puudumisel puudub traatsild
klemmide 20 ja 72/73 vahel

Kérvaldamine |e  Kontrollige ohutus-/kaitseseadist

e Kontrollige, kas ohutus-/
kaitseseadiste puudumisel on
vajalikud traatsillad vastavate
klemmide vahele paigaldatud

LED RT vilgub 3x

Viga/hoiatus Joupiirang liikumissuunal Vérav kinni
Voimalikud Véaravaavas on takistus

pohjused

Korvaldamine | Eemaldage takistus, kontrollige jdudude
seadistust ning vajadusel suurendage

seda
LED RT vilgub 4x
Viga/hoiatus Seiskamisahel voi joudevooluahel on
lahti, ajam seisab
Voimalikud e Lahkkontakt klemmil 12/13 on
pohjused avatud

e Vooluahelas on katkestus

Kérvaldamine |  Sulgege kontakt
e  Kontrollige vooluahelat

LED RT vilgub 5x

Viga/hoiatus Jéupiirang liikumissuunal Vérav lahti
Voimalikud Véaravaavas on takistus

pohjused

Korvaldamine | Eemaldage takistus, kontrollige jdudude
seadistust ning vajadusel suurendage

seda
LED RT vilgub 6x
Viga/hoiatus Siisteemiviga
Voimalikud Sisemine viga
pohjused

Kérvaldamine | Taastage tehasepoolne seadistus (vaata
peattkk 9.8) ja dpetage juhtsiisteem
uuesti, vajadusel vahetage valja

9.10 Veateate tiihistamine
Kui vea pdhjus on kdrvaldatud, siis tuhistage viga:

» Andke sisemise vdi vélise juhtelemendiga nupuga
liikumiskask voi vajutage kaugjuhtimispuldi nuppu.
Veateade kustutakse ja vérav liigub vastavas suunas.
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10 Kontroll ja hooldus

Varavaajam on hooldusvaba.

Isikute ohutuse tagamiseks soovitame siiski lasta
varavasusteemi kontrollida ja hooldada vastavalt
tootjapoolsetele andmetele vastava ala spetsialistil.

A HolATUS

Ootamatust vérava lilkkumisest lahtuv vigastuste oht
Uks voib ootamatult likuma hakata, kui uksesisteemi
kontrollimis- ja hooldustédde ajal lulitavad kolmandad
isikud seadme kogemata sisse.

» Tommake koikide t6ode teostamisel ajami juures
toitepistik ning avariitoiteaku olemasolul ka selle pistik
vélja.

»  Votke kasutusele meetmed seadme soovimatu sisse
lUlitamise vastu.

Kontrolli- ja vajalikke remonditdid vdib teostada Uksnes

vastava eriala spetsialist. P66rduge selleks seadme tarnija

poole.

Vaatluskontrolli véib teostada ka seadme kasutaja ise.

»  Kontrollige kdikide ohutus- ja kaitsefunktsioonide
toimimist kord kuus.

» Leitud vead véi puudused tuleb otsekohe korvaldada.

»  Oskamatult tehtud remonttddde korral ei kanna me
mingit vastutust.

11 Taiendav lisavarustus

Téaiendav lisavarustus ei kuulu tarnekomplekti.

Seadmega Uhendatavad elektrilised lisatarvikud voivad ajamit

koormata maksimaalselt 100 mA ulatuses.

Saadaval on jargmised lisatarvikud:

e  Vilised vastuvétjad

e  Vilised kood- ja transponderlilitid

e Uhesuunaline fotosilm

*  Hoiatuslamp/signaallamp

e Universaaladapter-trikkplaat UAP 1 I6ppasendite teate ja
suuna kasusisendite jaoks

*  Avariitoiteaku HNA Outdoor

e Elektrilukk lukustuseks posti kiilge

e Elektrilukk lukustuseks maapinna kilge

e  Fotosilmade laiendusmoodul

e  Pritsmeveekindel harukarp

e  Stopp-puhver

e  FErisulused paigalduseks

12 Demonteerimine ja utiliseerimine

MARKUS:

Jargige demonteerimisel kdiki kehtivaid td6ohutuse alaseid
eeskKirju.

Laske varavaajam vastava ala spetsialistil demonteerida
vastavalt kdesolevale juhendile, demonteerimistdid teostada
tooduga vastupidises jérjekorras ning kdik tuleb
nduetekohaselt utiliseerida.
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13 Garantiitingimused

Garantii

Meiepoolne garantii ja vastutus toote eest kaotab kehtivuse,
kui toote juures on tehtud iima meiepoolse néusolekuta
omavolilisi konstruktsioonilisi muudatusi véi kui paigaldus on
teostatud seadme paigaldusjuhises toodud juhiseid
ignoreerides valesti voi siis lastud valesti paigaldada. Lisaks
sellele ei vota meie vastust ajami ja selle lisade hoolimatust
voi kogemata kaitamisest tingitud kahjude ning ka vérava ja
selle tasakaalustussuisteemi ebakompetentse hoolduse eest.
Samuti ei kuulu patareid ja pirnid garantiitingimuste alla.

Garantii kestus

Lisaks turustaja poolsele ostulepingust tulenevale

seaduslikele tagatistele anname alates ostukuupaevast

jargmise osalise garantii:

e 5 aastat garantiid ajami mehhaanikale, mootorile ja
mootori juhtslisteemile

e 2 aastat garantiid kaugjuhtimissisteemile, tarvikutele ja
eriseadmetele

Garantii ei kehti kuluosadele (naiteks kaitsmed, patareid,
valgusallikad). Garantii kehtivus ei pikene garantiidiguse
kasutamisel. Varuosade tarnimisel ja hilisemate remonttééde
korral on garantiiaeg 6 kuud, ulatudes seejuures vdhemalt
kehtiva garantiiajani.

Eeldused

Garantii kehtib Uksnes selles riigis, kust seade osteti. Seade
peab olema soetatud meie poolt aktsepteeritud jaotusvérgu
kaudu. Garantii kehtib Uksnes lepingu objektiks oleva eseme
kahjude suhtes. Demonteerimise, paigaldamise ja vastavate
detailide kontrollimisega seotud kulude hivitamine ning
nouete esitamine saamata tulude ja kahjude hivitamise kohta
on garantiitingimustega valistatud.

Garantiindude esitamisel on aluseks ostmist téendav
dokument.

13.1 Kohustus

Garantiiaja jooksul kérvaldame kéik toote juures esinenud

puudused, mille puhul saab téestada, et neid on pdhjustanud

kas materjali- vi tootmisvead. Kohustume vastavalt enda

valikule defektse toote tasuta td6korras toote vastu imber

vahetama, seda remontima voi asendama soodustatud

tingimustel.

Garantii ei kehti kahjudele, mis on pdhjustatud:

e valest paigaldusest ja Uthendamisest

e valest kasutusse votmisest ja kasutamisest

e vdlistest tingimustest nagu tuli, vesi, ebanormaalsed
keskkonnatingimused

*  Onnetustest, kukkumistest, I66kidest pohjustatud
mehhaanilistest kahjustustest

e tdhelepandamatust voi sihilikust rikkumisest

e normaalsest kulumisest voi puudulikust hooldusest

e mitte kvalifitseeritud isikute poolt teostatud
remonditéddest

e vOora paritoluga detailide kasutamisest

e andmeplaadi eemaldamine voi selle mitteloetavaks
muutmine

Asendatud osad muutuvad meie omandiks.
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14 Paigaldusdeklaratsiooni véljavote

(EU masinadirektiivi 2006/42/EU méistes mittetaieliku masina
jaoks vastavalt lisale Il, osa B).

Tagakdljel kirjeldatud toode on arendatud, konstrueeritud ja
valmistatud koosk®dlas jargmiste normidega:

o EU masinadirektiiv 2006/42/EU

o EU ehitustoodete direktiivi 89/106/EMU

o EU madalpingedirektiiv 2006/95/EU

o EU elektromagnetilise tihilduvuse direktiiv 2004/108/EU

Kasutatud ja harmoneeritud normid:
e ENISO 13849-1, PL ,c*, Cat. 2
Masinate ohutus — Ohutust méjutavad osad
juhtimisststeemides — osa 1: Kavandamise
Uldpohimétted
e EN 60335-1/2, kui kehtib
Elektriseadmete ohutus / Uste ja véravate ajamid
e EN 61000-6-3
elektomagnetiline thilduvus — hairete edastus
e EN 61000-6-2
elektomagnetiline thilduvus — hairekindlus

Mitteterviklikud masinad EU-direktiivi 2006/42/EU méistes on
mdeldud ainult selleks, et need paigaldatakse teistesse
masinatesse voi siis mitteterviklikesse masinatesse voi
seadmetesse voi siis nendega Uhendatakse, et koos nendega
moodustub masin Ule toodud direktiivi mdistes.

Seetottu voib kdesoleva toote alles siis kasutusse votta, kui
on kindlaks tehtud, et terve masin/seade, kuhu ta on
paigaldatud, vastab ilaltoodud EU-direktiivi nduetele.

15 Tehnilised andmed

2500 mm /4 000 mm
soltuvalt ajami tulbist

Max vérava tiiva laius

Max védrava kérgus 2 000 mm
Max véravatiiva kaal 220 kg/400 kg soltuvalt
ajami tldbist

Max véravatiiva taidis Séltuvalt vérava pinnast.
Véravataidise kasutamisel
tuleb arvestada
regionaalsete
tuulekoormustega

(EN 13241-1).

Vaadake andmeplaadilt
Vaadake andmeplaadilt
Ca 16 mm/s

Nimikoormus

Max tombe- ja toukejoud
Max spindli kiirus
Véravalukustus

Elektrilukk lukustusega posti
ja maapinna kilge,

soovituslik:
e alates tiiva laiusest
> 1500 mm

e osa tiiva pinda katva
taidise korral

e suurendatud
tuulekoormuse korral

Ajami lahti ihendamine Ajami juures, rongaspoldi

abil

Ajami korpus Tsingi survevalu ja/voi
plastmass

Toide Nimipinge 230 V / 50 Hz,

voolutarbimine ca 0,15 kW
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Juhtseade

mikroprotsessorjuhtimine,
programmeeritav

16 DIL-Illitiga, juhtpinge
24 V DC, kaitseklass IP 65

Max kaabli pikkus
juhtseadme ja mootori
vahel

40m

Tooreziim

S2, lhireziim 4 minutit

Temperatuurivahemik

-20 °C kuni +60 °C

Viljalulitus 16ppasendis/
joupiirang

Elektrooniline

Viljalilitusautomaatika

Joupiirang mélemas
liikumissuunas,
iseprogrammeeruv ja
isekontrolliv

Viivitusaeg automaatne
sulgumine

Seadistatav
30 - 180 sekundit
(vajalik fotosilm)

Mootor

Spindlimoodul koos 24 V DC
alalisvoolumootori ja
tigureduktoriga, kaitseklass
IP 44

Kaugjuhtimine

Kahe kanaliga vastuvétja,
késijuhtimispult
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16 Ulevaade DIL-liilitite funktsioonidest
DIL 1 1- voi 2-tiivaga kaitamine
ON 1-tiilvaga kaitamine
OFF 2-tilvaga kaitamine %)
DIL 2 Tiibade liikumisnihkega/ilma lilkkumisnihketa (ainult 2-tiivaga reziim)
ON lima tiibade liilkumisnihketa: tiiva A ja tiiva B avamine ja sulgemine samaaegselt
OFF Tiibade liikumisnihkega: tiib A avaneb enne tiiba B; tiib B sulgub enne tiiba A (P9
DIL 3 Tiiva valik/tiibade liikumisnihke suurus
ON Tiiva B 6petamine/vaike tiibade liikumisnihe
OFF Tiiva A Spetamine/suur tiibade likumisnihe [>2
DIL 4 Tavareziim/seadistusreziim
ON Seadistusreziim
OFF Tavareziim impulssjuhtimisega P9
DIL5 DIL 6 Ohutusseadis SE1 suunal Vérav lahti (iihendus klemmiga 73)
ON ON 2-soonega kaabliga fotosilm
ON OFF testfunktsiooniga fotosilm
OFF OFF e ohutusseadis puudub: traatsild klemmide 20/73 vahel, = tarneseisund >
e ilma testfunktsioonita fotosilm
DIL7 DIL 8 Ohutusseadis SE2 suunal Vérav kinni (ihendus klemmiga 72)
ON ON 2-soonega kaabliga fotosiim
ON OFF testfunktsiooniga fotosilm
OFF OFF e ohutusseadis puudub: traatsild klemmide 20/72 vahel, = tarnseisund >
e ilma testfunktsioonita fotosilm
DIL 9 Ohutusseadis SE2 suunal Vérav kinni (lihendus klemmiga 72) ldbis6idule reageeriva fotosilmana
ON Ohutusfotosilm aktiveeritud kui l&bisdidule reageeriv fotosilm
OFF Ohutusfotosilm ei ole aktiveeritud kui labiséidule reageeriv fotosiim [>9
DIL 10 DIL 11 Ajami funktsioon Lisarelee funktsioon
ON ON Automaatne sulgumine, eelhoiatusaeg tiiva | Hoiatusaja véltel on relee tdotaktid kiired, varava
iga liikumise korral likumisel tavalised ja viivitusaja jooksul on relee vélja
|Glitatud.
OFF ON Automaatne sulgumine, eelhoiatusaeg Hoiatusaja véltel on relee tdotaktid kiired, varava
Uksnes automaatse sulgumise korral likumisel tavalised ja viivitusaja jooksul on relee vélja
|Glitatud.
ON OFF Automaatne sulgumine ei ole aktiveeritud, Eelhoiatusaja jooksul on relee to6taktid kiired,
eelhoiatusaeg tiiva iga liikumise korral vérava liilkumise ajal tavalised
OFF OFF lima erifunktsioonita Relee kontaktid sulguvad I16ppasendis Vérav kinni . (59
DIL 12 Viivitusaja seadistus
ON Viivitusaja seadistamine
OFF Funktsioon puudub 52
DIL 13 Impulss viivitusaja jooksul
ON e Viivitusaja katkestamine impulsiga
e Impulss varava liikumise ajal seiskab vérava
OFF Viivitusaja pikendamine impulsiga (P9
DIL 14 Ohutus-tagasiliikumise piir
ON Ohutus-tagasiliikumise piiri seadistamine
OFF Funktsioon puudub (59
DIL 15 | Aeglustuse alguspunkt
ON Soovitud alguspunktide seadistamine
OFF Funktsioon puudub 5P
DIL 16 | Aeglane liikumiskiirus koikidel liikumistel/aeglustuse alguspunktide kustutamine
ON Aeglane liikkumiskiirus koikidel likumistel/aeglustuse alguspunktide kustutamine
OFF Normaalne liikumiskiirus kaikidel liikumistel (59
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s

720 sy 1120 mm

m g20 nmp 1320 mm

60
O = 90°
m L = 1000 = 2500 mm, e = -30 = +150 mm //\////321

A e B [mm] ////G)
(mm] | [mm] | 409 110 120 130 140 150 160 170 180
100 -30 95° 100° 105° 110° 115° 118° 120° 122° 125°
120 -10 95° 100° 105° 108° 112° 115° 117° 120° 122°
140 10 95° 100° 103° 105° 108° 112° 115° 118° 120°
160 30 95° 98° 100° 102° 105° 108° 112° 115° 110°
180 50 93° 96° 08° 100° 103° 105° 108° 103° 08°
200 70 93° 96° 98° 100° 103° 105° 100° 95° 92°
220 90 93° 95° 97° 99° 102° 97° 93° 90° -
240 110 93° 95° 97° 99° 94° 90° - - _
260 130 92° 94° 90° - - - - - -
280 150 90° - - - - _ - - _

m L = 1500 = 4000 mm, e = -30 = +210 mm /\///////3.2.1

A e B [mm] ////G)
(mm] | [mm] | a9 110 120 130 140 150 160 170 180
100 -30 95° 100° 105° 110° 115° 118° 120° 122° 125°
120 -10 95° 100° 105° 108° 112° 115° 117° 120° 122°
140 10 95° 100° 103° 105° 108° 112° 115° 118° 120°
160 30 95° 98° 100° 102° 105° 108° 112° 115° 117°
180 50 93° 96° 08° 100° 103° 105° 108° 112° 114°
200 70 93° 96° 08° 100° 103° 105° 107° 110° 112°
220 20 93° 95° 97° 99° 102° 104° 107° 108° 110°
240 | 110 93° 95° 97° 99° 101° 103° 106° 106° 108°
260 | 130 92° 94° 97° 99° 100° 102° 105° 105° 105°
280 | 150 90° 94° 96° 98° 100° 102° 103° 96° 94°
300 | 170 90° 94° 96° 97° 99° 97° 93° 90° -
320 | 190 90° 93° 95° 93° 92° _ — Z Z
340 | 210 90° 93° 90° - - - - - -
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230/240V ~
50/60 Hz
NYY 3 x 1,5 mm?

230/240V ~
50/60 Hz L7
NYY3x1,5mm? -~

NYY 5 x 1,5 mm?
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